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(54) Dispositif de commande d’ouverture/fermeture de volets de piscine

(57) Le dispositif de commande d'ouverture / ferme-
ture de volet de piscine intégré dans une structure de
réception est remarquable en ce qu'il comprend un bâti
monobloc (2) de configuration parallélépipédique pré-
sentant intérieurement trois volumes, l'un (V1) établi
dans toute la hauteur du bâti récepteur d'un ensemble
réducteur, le second (V2) adjacent au précédent récep-

teur du groupe moteur, en étant de volume moindre et
de hauteur moindre que le précédent, et en ce que le
troisième volume (V3) est établi dans un plan supérieur
au volume (V2) avec une paroi de séparation (D1) ho-
rizontale et permettant la réception du dispositif de ré-
glage en position des moyens permettant le positionne-
ment du volet en situation de couverture ou non de la
piscine.
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Description

[0001] L'invention se rattache au secteur technique
des moyens de couverture /fermeture de piscine, par
volets roulants notamment.
[0002] Selon l'art antérieur, on connaît de tels dispo-
sitifs qui sont commandés manuellement ou électrique-
ment à partir d'une installation donnée. Ces dispositifs
sont intégrés dans des ensembles boîtiers moto-réduc-
teur incorporant des moyens du type fin de course ou
switches qui ont pour but de définir les positions maxi-
mum et minimum du volet en situation de couverture ou
de non-couverture des piscines.
[0003] Ces dispositifs sont généralement positionnés
en fond de bassin, et sont immergés après remplissage
de ce dernier. Les réglages en position sont donc préa-
lables et il est nécessaire de descendre dans le bassin
pour assurer le réglage. Il y a lieu également de consi-
dérer que lesdits dispositifs peuvent être disposés dans
le fond de locaux techniques adjacents au bassin et ré-
cepteur de volets. Cela signifie dans cette mise en
oeuvre une difficulté d'accès pour l'opérateur. Quand
cela est possible, le dispositif est installé sur une plate-
forme supérieure, dans la partie haute du local techni-
que. Cela nécessite néanmoins un aménagement.
[0004] Il y a donc généralement un problème d'acces-
sibilité au dispositif pour assurer le positionnement des
contacts ou switches.
[0005] Un autre problème selon l'art antérieur réside
dans la situation d'incidents techniques par non-fonc-
tionnement de la fin de course, lorsqu'il y a mise en bu-
tée d'un moyen déclencheur avec les fins de course.
[0006] Il peut alors se produire des détériorations des
mécanismes, entraînant des coûts de réparation et de
maintenance substantiels.
[0007] Un autre problème posé à partir des mécanis-
mes existants réside dans les cas de mise hors circuit
des réseaux électriques, momentanément, pour des rai-
sons dues à un environnement climatique, ou des tra-
vaux sur les lignes EDF, ou pour d'autres causes du mê-
me type. Il y a alors impossibilité de faire manoeuvrer
d'une quelconque manière le volet, aussi bien en ouver-
ture qu'en fermeture ou en situation intermédiaire dans
le cas d'une panne électrique.
[0008] Dans le cas où le dispositif d'ouverture / ferme-
ture des piscines est agencé avec un mécanisme de dé-
brayage, il peut être envisagé de remonter ou de dérou-
ler le volet de son arbre de support ou de renvoi. Ce-
pendant, et en pratique, cette manoeuvre qui est exclu-
sivement manuelle, est difficile à réaliser, peu pratique
de par le poids du volet et des efforts à exercer.
[0009] Face à ces différents problèmes posés, sur les
dispositifs d'ouverture /fermeture de piscines connus, la
démarche du demandeur a été de repenser intégrale-
ment la conception du dispositif, afin d'obvier aux incon-
vénients précités.
[0010] A titre complémentaire, la démarche du de-
mandeur a été de repenser la structure réceptrice du

dispositif pour la rendre plus fonctionnelle, plus compac-
te, tout en répondant aux exigences de qualité, d'étan-
chéité requis de par l'application de l'invention.
[0011] La démarche du demandeur a été aussi
d'améliorer les dispositifs existants, en offrant une so-
lution alternative de fonctionnement, même en cas de
panne de courant du circuit général.
[0012] Selon une première caractéristique, le dispo-
sitif de commande d'ouverture /fermeture de volet de
piscine intégré dans une structure de réception, carac-
térisé en ce qu'il comprend un bâti monobloc de confi-
guration parallélépipédique présentant intérieurement
trois volumes, l'un établi dans toute la hauteur du bâti
récepteur d'un ensemble réducteur, le second adjacent
au précédent récepteur du groupe moteur, en étant de
volume moindre et de hauteur moindre que le précé-
dent, et en ce que le troisième volume est établi dans
un plan supérieur au volume avec une paroi de sépara-
tion horizontale et permettant la réception du dispositif
de réglage en position des moyens permettant le posi-
tionnement du volet en situation de couverture ou non
de la piscine.
[0013] Ces caractéristiques et d'autres encore res-
sortiront bien de la suite de la description.
[0014] Pour fixer l'objet de l'invention illustré d'une
manière non limitative aux figures des dessins où :

- La figure 1 est une vue en perspective illustrant le
dispositif selon l'invention.

- La figure 2 est une vue partielle éclatée du méca-
nisme de limitation de course du dispositif selon l'in-
vention avec commande à distance et / ou comman-
de manuelle.

- La figure 3 est une vue de dessus de la structure
support du dispositif, le couvercle étant enlevé.

- La figure 4 est une vue de profil en coupe, selon la
ligne DD de la figure 3.

- La figure 5 est une vue en coupe transversale, selon
la ligne AA de la figure 4.

- La figure 6 est une coupe transversale selon la ligne
BB de la figure 4.

- La figure 7 est une vue en coupe longitudinale selon
la ligne CC de la figure 3.

[0015] Afin de rendre plus concret l'objet de l'inven-
tion, on le décrit maintenant d'une manière non limitative
illustrée aux figures des dessins.
[0016] Le dispositif de commande d'ouverture / fer-
meture du volet pour piscine est référencé dans son en-
semble par (1). Il comprend un bâti monobloc (2) de con-
figuration parallélépipédique présentant intérieurement
trois volumes, l'un (V1) établi dans toute la hauteur du
bâti récepteur d'un ensemble réducteur, le second (V2)
adjacent au précédent récepteur du groupe moteur, en
étant de volume moindre et de hauteur moindre que le
précédent. Le troisième volume (V3) est établi dans un
plan supérieur au volume (V2) avec une paroi de sépa-
ration (2.1) horizontale. Ce volume (V3) permet la ré-
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ception du dispositif de réglage en position des moyens
permettant le positionnement du volet en situation de
couverture ou non de la piscine. Ce bâti monobloc est
obtenu en fonderie aluminium par exemple et ses diffé-
rents côtés sont recouverts par des plaques de ferme-
ture appropriées, maintenues au corps du bâti par bou-
lonnage ou similaire.
[0017] Selon une première disposition de l'invention,
le volume (V3) est agencé pour la réception des moyens
de réglage de fin de course du volet. A cet effet, il com-
prend un arbre menant (3) avantageusement cannelé
sur toute sa longueur. Cet arbre (3) est guidé à ses ex-
trémités (3.1 - 3.2) par des paliers (4-5) disposés dans
des logements formés en opposition dans les parois
verticales et transversales (2.2) et (2.3) du bâti définis-
sant les chambres (V2) et (V3). L'arbre menant (3) est
avantageusement disposé dans la partie centrale du vo-
lume (V3).
[0018] De part et d'autre de celui-ci, sont disposés
des axes filetés (6) et (7), fixes en position et maintenus
également entre les parois (2.2) et (2.3) précitées. Ces
deux axes sont légèrement décalés de l'arbre menant
(3). Les deux axes fixes précités reçoivent des pignons
baladeurs (7) et (8) crantés pour coopérer avec l'arbre
menant. En outre, des contacts de fin de course (9) sont
disposés sur les axes fixes en extrémité opposée, et se
présentent donc près des parois (2.2) et (2.3) qui cons-
tituent des butées d'extrémité.
[0019] Lesdits axes filetés tournent sur eux-mêmes,
à l'aide de moyens de commande appropriés et permet-
tent ainsi le positionnement des pignons baladeurs. Se-
lon une première réalisation, un moyen de commande
peut être manuel à l'aide d'un bouton de réglage (10)
démontable, tel que représenté figure 2. Ce bouton est
monté sur le ou les axes (6) et (7) et vient entraîner ceux-
ci à l'aide d'un moyen de liaison et d'accouplement.
Comme illustré figure 2, ce peut être une bille (23) sou-
mise à un moyen de rappel élastique (24) maintenu par
un bouchon non représenté, la bille venant s'engager
dans un évidement formé en bout d'extrémité d'axes
(6.1) et (7.1). Ce bouton de réglage est aussi agencé
dans une deuxième réalisation pour autoriser l'ajuste-
ment et l'entraînement des axes (6) et (7) par une com-
mande à distance (11) incluant une tige de raccorde-
ment souple (11.1) gainée extérieurement (11.2) et dont
l'autre extrémité reçoit un bouton de réglage (12). Soit
le bouton (10) est directement intégré avec la comman-
de à distance (11), soit il permet l'ajustement de celle-
ci et sa liaison. Une patte de fixation (13) est prévue
pour positionner la commande à distance sur un plan
d'appui accessible au bord de la piscine. L'opérateur
donc peut ajuster par la commande à distance le posi-
tionnement des pignons baladeurs par rapport au posi-
tionnement des contacts de fin de course.
[0020] Selon une autre disposition, l'extrémité de l'ar-
bre menant se prolonge pour déboucher dans le volume
(V1) récepteur du mécanisme réducteur. Plus précisé-
ment, ladite extrémité reçoit un pignon conique (14) qui

coopère avec un pignon conique (15) monté perpendi-
culairement au premier par rapport à la paroi arrière
(2.5) de la structure (2). Ledit pignon conique (15) est
ainsi monté sur un arbre (16) monté tournant par des
paliers, l'arbre recevant un galet (17) sur lequel est mon-
té serrée une couronne dentée (18) réalisée notamment
en Nylon. Cette couronne coopère avec une couronne
complémentaire (19) sous-jacente qui elle est montée
par rapport à l'axe (20) du réducteur (21). Ainsi, cet amé-
nagement particulier constitue une sécurité dans le
fonctionnement du dispositif avec fin de course. Si pour
une raisons quelconque, l'un des fins de course ne fonc-
tionne pas, le pignon baladeur est susceptible d'être dé-
placé pour venir en contact avec les butées d'extrémité.
Dans ce cas, de par les forces exercées sur l'arbre me-
nant, qui sont transmises par le couple de pignons co-
niques, la couronne dentée en Nylon glisse autour de
son galet support et il n'y a pas en conséquence de dé-
térioration de l'ensemble du mécanisme.
[0021] Selon une autre disposition de l'invention, le
volume (V2) dans sa partie basse, est susceptible de
recevoir un arbre (22) disposé longitudinalement entre
les parois (2.4) et (2.3) de la structure, en étant monté
tournant par des paliers appropriés (23). Plus spécifi-
quement, l'arbre (22) est susceptible par une denture
spécifique d'engrener avec le réducteur (21). L'extrémi-
té (22.1) de l'arbre (22) est aménagée avec un évide-
ment (22.2) profilé, permettant l'introduction et l'accou-
plement temporaire d'une broche de perceuse portative.
Dans ce cas, et en cas de panne du circuit extérieur, le
dispositif peut néanmoins fonctionner grâce à l'utilisa-
tion de la perceuse portative.
[0022] Les avantages ressortent bien de l'invention.
On souligne la nouvelle conception monobloc de la
structure d'accueil des différents mécanismes et dispo-
sitif, l'intégration d'une commande à distance, l'intégra-
tion d'une commande de sécurité en cas de panne élec-
trique du circuit extérieur, la sécurité offerte par le dé-
brayage de la couronne dentée en Nylon en cas de non-
fonctionnement de l'un des fins de course.

Revendications

1. Dispositif de commande d'ouverture / fermeture de
volet de piscine intégré dans une structure de ré-
ception, caractérisé en ce qu'il comprend un bâti
monobloc (2) de configuration parallélépipédique
présentant intérieurement trois volumes, l'un (V1)
établi dans toute la hauteur du bâti récepteur d'un
ensemble réducteur, le second (V2) adjacent au
précédent récepteur du groupe moteur, en étant de
volume moindre et de hauteur moindre que le pré-
cédent, et en ce que le troisième volume (V3) est
établi dans un plan supérieur au volume (V2) avec
une paroi de séparation (D1) horizontale et permet-
tant la réception du dispositif de réglage en position
des moyens permettant le positionnement du volet
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en situation de couverture ou non de la piscine.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le volume (V3) est agencé pour la réception
des moyens de réglage de fin de course du volet,
comprenant un arbre menant (3) cannelé sur toute
sa longueur, guidé à ses extrémités (3.1 - 3.2) par
des paliers (4-5) disposés dans des logements for-
més en opposition dans les parois verticales et
transversales (2.2) et (2.3) du bâti, et en ce que de
part et d'autre de celui-ci, sont disposés des axes
filetés (6) et (7), fixes en position et maintenus entre
les parois (2.2) et (2.3), les deux axes fixes précités
recevant des pignons baladeurs (7) et (8) crantés
pour coopérer avec l'arbre menant et des contacts
de fin de course (9) étant disposés sur les axes fixes
en extrémité opposée, et en ce que les axes sont
sollicités en rotation par des moyens de commande
manuel ou à distance.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que le moyen de commande manuel est établi
sous forme d'un bouton de réglage (10) démonta-
ble, monté sur le ou les axes (6) et (7) et vient en-
traîner ceux-ci à l'aide d'un moyen de liaison et d'ac-
couplement.

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que le moyen de liaison est une bille (23) sou-
mise à un moyen de rappel élastique (24) maintenu
par un bouchon, la bille venant s'engager dans un
évidement formé en bout d'extrémité d'axes (6.1) et
(7.1).

5. Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 3 et 4, caractérisé en ce que le bouton de
réglage est agencé pour autoriser l'ajustement et
l'entraînement des axes (6) et (7) par une comman-
de à distance (11).

6. Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 3 et 4, caractérisé en ce que le bouton de
réglage (10) est agencé pour autoriser l'ajustement
et l'entraînement desdits axes (6) et (7) par une
commande à distance incluant une tige de raccor-
dement souple (11.1) gainée extérieurement (11.2)
et dont l'autre extrémité reçoit un bouton de réglage
(12).

7. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que l'extrémité de l'arbre menant se prolonge
pour déboucher dans le volume (V1) récepteur du
mécanisme réducteur, ladite extrémité recevant un
pignon conique (14) qui coopère avec un pignon co-
nique (15) monté perpendiculairement au premier
par rapport à la paroi arrière (2.5) de la structure
(2), et en ce que ledit pignon conique (15) est mon-
té sur un arbre (16) monté tournant par des paliers,

l'arbre recevant un galet (17) sur lequel est monté
serrée une couronne dentée (18) réalisée notam-
ment en Nylon, et en ce que cette couronne coo-
père avec une couronne complémentaire (19) sous-
jacente qui elle est montée par rapport à l'axe (20)
du réducteur (21).

8. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le volume (V2) dans sa partie basse, est
susceptible de recevoir un arbre (22) disposé lon-
gitudinalement entre les parois (2.4) et (2.5) de la
structure, en étant monté tournant par des paliers
appropriés (23), et en ce que l'arbre (22) est sus-
ceptible par une denture spécifique d'engrener
avec le réducteur (21), et en ce que l'extrémité
(22.1) de l'arbre (22) est aménagée avec un évide-
ment (22.2) profilé, permettant l'introduction et l'ac-
couplement temporaire d'une broche de perceuse
portative.
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