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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen an ei-
ner Wand oder Decke eines Raumes zu befestigenden
Raumsensor sowie einen dazugehdérigen Montagead-
apter, mittels dem der Sensor in einer bestimmten Wei-
se montiert werden kann.

[0002] Beider Steuerungvon Beleuchtungssystemen
oder anderen Geraten der Hausleittechnik finden oft-
mals Raumsensoren Verwendung, mittels denen ein
bestimmtes Ereignis festgestellt werden kann, um ein
automatisches Betreiben von Lampen oder anderen
Geraten zu ermdglichen. Beispielsweise dienen Pra-
senz- oder Anwesenheitssensoren dazu, das Lichtin ei-
nem Raum automatisch einzuschalten, wenn eine Per-
son diesen Raum betritt. Helligkeitssensoren wiederum
werden z.B. dazu verwendet, die Helligkeit von Lampen
derart an die Umgebungshelligkeit anzupassen, daf} in
einem Arbeitsbereich eine konstante Gesamthelligkeit
vorliegt.

[0003] Das Gehause eines Raumsensors ist Giblicher-
weise derart gestaltet, dal der Sensor auf eine be-
stimmte Weise an der Wand oder Decke eines Raumes
befestigt werden kann. Beispielsweise sind pilzartig
ausgebildete Sensoren bekannt, die ein zylinderférmi-
ges Basisgehause sowie ein vor dem Basisgehause an-
geordnetes kuppelférmiges Kopfteil aufweisen. Das Ba-
sisgehause ist dabei derart bemessen, daf} es in einer
Ublichen Installationsdose - beispielsweise in einer Eu-
rodose - montiert werden kann.

[0004] Allerdings sind solche Installationsdosen nicht
immer auch an den Stellen vorhanden, an denen ein
Sensor tatsachlich angeordnet werden soll. Fir diesen
Fall ist dann eine andere Montageart notwendig, bei der
der Sensor beispielsweise aullerhalb der Wand oder
Decke angeordnet wird. Hierfiir ware allerdings eine
Neugestaltung des Sensorgehauses notwendig, die mit
nicht zu vernachlassigenden Kosten verbunden ist.
[0005] Der vorliegenden Erfindung liegt daher die
Aufgabe zugrunde, auf einfache und kostenglnstige
Weise die Méglichkeit zu eréffnen, einen Sensor in ver-
schiedenen Montageweisen an der Wand oder Decke
eines Raumes zu befestigen.

[0006] Diese Aufgabe wird durch einen Raumsensor
gemal den Merkmalen der unabhangigen Anspriiche
gelost.

[0007] Gemal einem ersten Aspekt der Erfindung ist

zu dem Sensor ein Aufputz-Montageadapter vorgese-
hen, welcher den Abstand zwischen dem Randbereich
des Kopfteils des Sensors und der Wand oder Decke
eines Raumes ausflllt. Gemal einem zweiten Aspekt
der vorliegenden Erfindung ist ein Unterputz-Montage-
adapter vorgesehen, welcher zum Einsetzen in eine Off-
nung einer Wand oder Decke eines Raumes bestimmt
ist, wobei der Unterputz-Montageadapter den Abstand
zwischen dem Offnungsrand der Wand- bzw. Decken-
offnung und dem Kopfteil des Raumsensors ausfllt.

[0008] Erfindungsgemal ist es somit nicht mehr not-
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wendig, fur die unterschiedlichen Montageweisen je-
weils eigene Gehduse fir den Sensor bereitzustellen.
Statt dessen wird aus einem immer gleichbleibenden
Sensorgehause und einem Montageadapter eine Kom-
bination gebildet, die nunmehr die Befestigung auf eine
andere Art und Weise ermdglicht.

[0009] Weiterbildungen der Erfindung sind Gegen-
stand der Unteranspriiche.

[0010] Beispielsweise kann der Aufputz-Montagead-
apter ringférmig ausgestaltet sein und im zusammenge-
setzten Zustand das Basisgehause des Sensors form-
schlissig umgeben. Der Unterputz-Montageadapter ist
vorzugsweise derart ausgestaltet, dal® er den Abstand
zwischen dem Offnungsrand der Wand- bzw. Decken-
6ffnung und einem aktiven Bereich des Kopfteils - bei
dem es sich im Falle eines Anwesenheitssensors bei-
spielsweise um eine Linsenanordnung handelt - aus-
fallt.

[0011] Im folgenden soll die Erfindung anhand der
beiliegenden Zeichnung naher erlautert werden. Es zei-
gen:
Fig. 1 einen Prasenzsensor in perspektivi-
scher Darstellung, der fiir sich allein
zur Montage in einer Installationsdose
vorgesehen ist;

Fi die Ober- und Unterseite eines erfin-
dungsgemaflen Aufputz-Montagead-
apters;

g.2aund b

Fig. 3 den mit dem Sensor zusammenge-

setzten Aufputz-Montageadapter;
Fi die Ober- und Unterseite eines erfin-
dungsgemaflen Unterputz-Montage-
adapters;

g.4aundb

Fig. 5 den mit dem Sensor zusammenge-

setzten Unterputz-Montageadapter;

Ei

g.6aund b den in einer ersten Montageweise an
einer Decke befestigten Sensor in per-
spektivischer Darstellung und im

Schnitt;

Ei

g.7aund b die an einer Decke befestigte Kombi-
nation aus dem Sensor und dem Auf-
putz-Montageadapter in perspektivi-

scher Darstellung und im Schnitt; und

F

g.8aund b die an einer Decke befestigte Kombi-
nation aus dem Sensor und dem Un-
terputz-Montageadapter in perspekti-

vischer Darstellung und im Schnitt.

[0012] DerinFigur 1 dargestellte pilzartig ausgebilde-
te Raumsensor 1 besteht aus einem Basisgehduse 4
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sowie einem an der Vorderseite des Basisgehduses 4
angeordneten kegel- oder kalottenférmigen Kopfteil 2.
Das Basisgehéause 4 besitzt eine achteckige Form und
ist fur die Befestigung innerhalb einer Installationsdose
ausgebildet, wie spater noch erlautert wird.

[0013] Beidem hierdargestellten Raumsensor 1 han-
delt es sich um einen Bewegungs- bzw. Anwesenheits-
sensor. Innerhalb des Basisgehduses 4 sind dement-
sprechend ein - nicht dargestelltes - infrarot empfindli-
ches Sensorelement sowie eine dazugehdrige Auswer-
teelektronik angeordnet. Das Kopfteil 2 weist eine Lin-
senanordnung 3 aus einem infrarot-transparenten Ma-
terial, wie z.B. Kunststoff auf, die dazu dient, den von
dem Sensor 1 erfalRten Detektionsbereich auf das in
dem Gehause 4 befindliche Sensorelement abzubilden.
Die vorliegende Erfindung bezieht sich jedoch nicht nur
auf derartige passive infrarot-empfindliche Sensoren
(sog. PIR-Sensoren) sondern auf alle Sensortypen, bei-
spielsweise anstelle des hier dargestellten Bewegungs-
oder Prasenzsensors auch auf Helligkeitssensoren
oder dgl.

[0014] Um die Installationsmdglichkeiten fiir den in
Fig. 1 dargestellten Raumsensor 1 zu erweitern, ist zu-
nachst ein Aufputz-Montageadapter 6 vorgesehen, des-
sen Ober- und Unterseite in den Figuren 2a und 2b dar-
gestelltist. Dieser ringférmige Aufputz-Montageadapter
6 weist eine kegelstumpfférmige Mantelflache 7 auf, die
an ihrer Oberkante von einer eine Offnung 9 aufweisen-
den ringférmigen Auflageflache 8 begrenzt ist. Die Form
der Offnung 9 entspricht dabei dem Querschnitt des
achteckigen Basisgehauses 4, so dal der Raumsensor
1 von der Oberseite her auf den Aufputz-Montageadap-
ter 6 aufgeschoben werden kann, wobei dieser dann
das Basisgehause 4 formschlissig umfalt. Hierdurch
ergibt sich eine Gesamtstruktur, wie sie in Figur 3 dar-
gestellt ist.

[0015] Im zusammengesetzten Zustand bildet die ke-
gelstumpfférmige AulRenseite 7 des Aufputz-Montage-
adapters 6 gemeinsam mit dem kalottenférmigen Kopf-
teil 2 das Gehéause der aus dem Sensor 1 und dem Auf-
putz-Montageadapter 6 gebildeten Kombination. Das
Basisgehduse 4 ist dabei innerhalb des ringférmigen
Aufputz-Montageadapter 6 angeordnet, so daR die auf
diese Weise gebildete Kombination in einer Aufputz-
montage an der Wand oder Decke eines Raums befe-
stigt werden kann. An dem Aufputz-Montageadapter 6
und dem Basisgehaduse 4 kdnnen - nicht dargestellte -
Verrastelemente vorgesehen sein, die einen festen Zu-
sammenhalt zwischen dem Sensor 1 und dem Aufputz-
Montageadapter 6 ermdglichen.

[0016] Die Figuren 4a und 4b zeigen einen erfin-
dungsgemalen Unterputz-Montageadapter 10, der ei-
ne sogenannte Unterputzmontage bzw. den Deckenein-
bau des Sensors 1 ermdglicht. Dieser Unterputz-Mon-
tageadapter 10 ist ebenfalls ringférmig ausgebildet und
besitzt eine zylinderférmige Seitenwand 11, die an ihrer
Oberseite von einer ringférmigen Oberflache 12 mit ei-
ner Kreis6ffnung 13 begrenzt ist. Eine Verbindung zwi-
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schen dem Sensor 1 und diesem Unterputz-Montage-
adapter 10 erfolgt dadurch, daR® der Sensor 1 von der
Unterseite her in den ringférmigen Unterputz-Montage-
adapter 10 eingesetzt wird. Hierdurch ergibt sich die in
Figur 5 dargestellte Konfiguration. Die Kreis6ffnung 13
der ringférmigen Oberseite 12 ist dabei derart bemes-
sen, daB lediglich die Linsenanordnung 3 als aktiver Be-
reich des kalottenformigen Kopfteils 2 hindurchragt.
[0017] Um eine Befestigung des Sensors 1 in diesem
Unterputz-Montageadapter 10 zu ermdglichen, ist die
zylinderférmige Seitenwand 11 an mehreren Stellen 14
unterbrochen, wobei innerhalb dieser Freirdume 14
Rastnasen 15 angeordnet sind, die im eingesetzten Zu-
stand des Sensors 1 mit dem Kopfteil 2 verrasten. An
der Seitenwand 11 des Unterputz-Montageadapter 10
sind ferner zwei Ausnehmungen 16 vorgesehen, die zur
Halterung von Befestigungsfedern 17 dienen. Mit Hilfe
dieser Befestigungsfedern 17 wird die aus dem Sensor
1 und dem Unterputz-Montageadapter 10 gebildete
Kombination an der Wand oder Decke befestigt, wie
spater erlautert wird.

[0018] Anhand der Figuren 6a-8b sollen nunmehr die
verschiedenen Montagemdglichkeiten fur den Raum-
sensor bzw. die durch den Sensor und die Montagead-
apter gebildeten Kombinationen erlautert werden.
[0019] Die Figuren 6a und 6b zeigen dabei zunachst
den allein - also ohne Montageadapter - an einer Decke
18 eines Raumes befestigten Sensor 1. Die Montage
erfolgt hier mit Hilfe einer in der Decke 18 angeordneten
Installationsdose 19 - beispielsweise handelt es sich
hierbei um eine Eurodose - in die das Basisgehduse 4
eingesetzt und befestigt werden kann. Wie der Darstel-
lung zu entnehmen ist, liegt dabei das kalottenférmige
Kopfteil 2 des Sensors 1 an der Unterseite der Decke
18 an. Die Stromversorgungs- und Datenleitung 5 des
Sensors 1 erstreckt sich von der Installationsdose 19
durch die Decke 18.

[0020] Die Figuren 7a und 7b zeigen die Méglichkeit,
den Sensor 1 mittels einer Aufputzmontage an einer
Decke 18 eines Raumes zu befestigen, also an deren
Auflen- bzw. Unterseite. Diese Montageweise ist bei-
spielsweise dann notwendig, wenn in der Decke 18 kei-
ne Installationsdose vorhanden ist.

[0021] Der Sensor 1 wird hierzu in der oben beschrie-
benen Weise mit dem Aufputz-Montageadapter 6 ver-
bunden. Die aus dem Sensor 1 und dem Aufputz-Mon-
tageadapter 6 gebildete Kombination kann dann an der
Decke mittels (nicht dargestellter) Schrauben befestigt
werden, wobei das Gehause 4 des Sensors 1 nun voll-
standig innerhalb des Aufputz-Montageadapter 6 ange-
ordnet ist, so dal dieser den Abstand zwischen dem
Randbereich des Kopfteils 2 und der Decke 18 ausfillt.
Die ringférmige Auflageflache 8 des Aufputz-Montage-
adapters 6 bildet dabei die Auflageflache fur das Kopfteil
2, die kegelstumpfformige Seitenflache 7 des Aufputz-
Montageadapters 6 bildet gemeinsam mit der Abdek-
kung 2 das Gesamtgehause der Sensor-Montageadap-
ter-Kombination.
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[0022] Die Hbhe der Seitenwand 7 des Aufputz-Mon-
tageadapters 6 ist mindestens gleich hoch - vorzugs-
weise jedoch etwas hoher - wie das Basisgehduse 4.
Dementsprechend steht das Gehduse 4 gegenliber
dem Aufputz-Montageadapter 6 nicht hervor, so daf die
gesamte Kombination bindig an der Unterseite der
Decke 18 befestigt werden kann. Die AnschluBleitung
5 fir den Sensor 1 erstreckt sich dabei durch eine kleine
innerhalb der Decke 18 befindliche Offnung, eine Instal-
lationsdose ist zur Montage des Sensors 1 nicht not-
wendig.

[0023] Die Figuren8aund b zeigen schlieRlich die Un-
terputz- oder Deckeneinbaumontage der aus dem Sen-
sor 1 und dem Unterputz-Montageadapter 10 gebilde-
ten Kombination, die sich insbesondere fur eine Monta-
ge in dinnen abgehéangten Raumdecken 19 anbietet.
Hierbei wird die aus dem Sensor 1 und dem Unterputz-
Montageadapter 10 gebildete Kombination in eine in der
Raumdecke 19 befindliche Offnung eingesetzt, so daf
die ringférmige Oberseite 12 des Unterputz-Montage-
adapters 10 an der Unterseite der Raumdecke 19 an-
liegt. Hierbei flllt der Unterputz-Montageadapter 10 den
Abstand zwischen dem Offnungsrand der Deckendff-
nung und der Linsenanordnung 3 des Kopfteils 2 aus,
die Linsenanordnung 3 ragt nur geringfiigig tiber die Un-
terseite der Decke 19 hervor.

[0024] Eine Befestigung der aus dem Sensor 1 und
dem Unterputz-Montageadapter 10 gebildeten Kombi-
nation erfolgt durch die Befestigungsfedern 17, die der-
art vorgespannt sind, daf} sie den Unterputz-Montage-
adapter 10 nach oben driicken. Da durch die Aufenkan-
ten der ringférmigen Oberseite 12 des Adapters 10 al-
lerdings eine weitere Aufwartsbewegung verhindert
wird, wird hierdurch eine ausreichende Befestigung des
Unterputz-Montageadapters 10 mit dem darin angeord-
neten Sensor 1 ermdglicht. Die AnschluBRleitung 5 des
Sensors 1 verlauft in dem oberhalb der abgehéngten
Raumdecke 17 befindlichen Freiraum.

[0025] Die dargestellten Beispiele verdeutlichen, dafl3
mit Hilfe der beiden erfindungsgemafien Montageadap-
ter auf einfache Weise die Montagemdglichkeiten fir ei-
nen einzigen Sensor vergrofRert werden kénnen. Hierzu
ist keine aufwendige und kostenintensive Neugestal-
tung des Sensorgehauses notwendig, vielmehr ist es
ausreichend, einen einfach und kostengulnstig herzu-
stellenden Adapter zu verwenden.

Patentanspriiche

1. Pilzartig ausgebildeter Raumsensor (1) mit einem
im wesentlichen zylinderférmigen oder eckigen Ba-
sisgehaduse (4) sowie einem vor dem Basisgehause
(4) angeordneten kuppelférmigen Kopfteil (2),
gekennzeichnet durch
einen das Basisgehause (4) aufnehmenden Auf-
putz-Montageadapter (6), welcher den Abstand
zwischen dem Randbereich des Kopfteils (2) und
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10.

der Wand oder Decke (18, 19) eines Raumes aus-
fallt.

Raumsensor nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daR der Aufputz-Montageadapter (6) ringférmig ist.

Raumsensor nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Aufputz-Montageadapter (6) das Basisge-
hause (4) formschlissig umfafit.

Raumsensor nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,

daB die H6he des Montageadapters (6) im wesent-
lichen der Hohe des Basisgehduses (4) entspricht.

Raumsensor nach einem der vorherigen Anspru-
che,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Kopfteil (2) eine Linsenanordnung (3) auf-
weist.

Pilzartig ausgebildeter Raumsensor (1) mit einem
im wesentlichen zylinderférmigen oder eckigen Ba-
sisgehause (4) sowie einem vor dem Basisgehaduse
(4) angeordneten kuppelférmigen Kopfteil (2),
gekennzeichnet durch

einen Unterputz-Montageadapter (10), welcher
zum Einsetzen in eine Offnung einer Wand oder
Decke (18, 19) eines Raumes bestimmt ist, wobei
der Unterputz-Montageadapter (10) den Abstand
zwischen dem Offnungsrand und dem Kopfteil (2)
des Raumsensors (1) ausfillt.

Raumsensor nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Unterputz-Montageadapter (10) den Ab-
stand zwischen dem Offnungsrand und einem akti-
ven Bereich (3) des Kopfteiles (2) ausfillt.

Raumsensor nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

daB der aktive Bereich eine Linsenanordnung (3)
ist.

Raumsensor nach einem der Anspriiche 6 bis 8,
dadurch gekennzeichnet,

daR der Unterputz-Montageadapter (10) ringférmig
und der Raumsensor (1) von der Riickseite her in
den Unterputz-Montageadapter (10) einsetzbar ist.

Raumsensor nach einem der nach Anspriiche 6 bis
9,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Unterputz-Montageadapter (10) Befesti-
gungsfedern (17) zur Befestigung an einer Raum-
decke (19) aufweist.
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11. Raumsensor nach einem der vorherigen Anspri-
che,
dadurch gekennzeichnet,
daR der Aufputz-Montageadapter (6) oder der Un-
terputz-Montageadapter (10) Verrastelemente zum
Verrasten mit dem Raumsensor (1) aufweisen.

12. Raumsensor nach einem der vorherigen Anspri-
che,
dadurch gekennzeichnet,
daB dessen Basisgehause (4) in eine in der Wand
oder Decke (18, 19) angeordnete Installationsdose
(20) einsetzbar ist.

13. Raumsensor nach einem der vorherigen Anspri-
che,
dadurch gekennzeichnet,
daR es sich bei dem Raumsensor (1) um einen An-
wesenheitssensor handelt.

Claims

1. Room sensor (1), formed mushroom-like, having a
substantially cylindrical or cornered base housing
(4) and a dome-shaped head part (2) arranged be-
fore the base housing (4),
characterized in by
a surface-type mounting adapter (6) receiving the
base housing (4), which adapter fills the space be-
tween the edge region of the head part (2) and the
wall or ceiling (18, 19) of a room.

2. Room sensor according to claim 1,
characterized in that,
the surface-type mounting adapter (6) is ring-
shaped.

3. Room sensor according to claim 2,
characterized in that,
the surface-type mounting adapter (6) surrounds
the base housing (4) in a form-fitting manner.

4. Room sensor according to any of claims 1 to 3,
characterized in that,
the height of the mounting adapter (6) corresponds
in substance to the height of the base housing (4).

5. Room sensor according to any preceding claim,
characterized in that,
the head part (2) has a lens arrangement (3).

6. Room sensor (1), formed mushroom-like, having a

substantially cylindrical or cornered base housing
(4) and a dome-shaped head part (2) arranged be-
fore the base housing (4),

characterized by

a flush-type mounting adapter (10) which is intend-
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10.

1.

12.

13.

ed for placing in an opening of a wall or a ceiling
(18, 19) of a room, wherein the flush-type mounting
adapter (10) fills the spacing between the opening
edge and the head part (2) of the room sensor (1).

Room sensor according to claim 6,

characterized in that,

the flush-type mounting adapter (10) fills the spac-
ing between the opening edge and an active region
(2) of the head part (2).

Room sensor according to claim 7,
characterized in that,
the active region is a lens arrangement (3).

Room sensor according to any of claims 6 to 8,
characterized in that,

the flush-type mounting adapter (10) is ring-shaped
and the room sensor (1) can be put in place in the
flush-type mounting adapter (10) from the rear side.

Room sensor according to any of claims 6 to 9,
characterized in that,

the flush-type mounting adapter (10) has fastening
springs (17) for fastening to a room ceiling (19).

Room sensor according to any preceding claim,
characterized in that,

the surface-type mounting adapter (6) or the flush-
type mounting adapter (10) has latch elements for
latching with the room sensor (1).

Room sensor according to any preceding claim,
characterized in that,

its base housing (4) can be put in place in an instal-
lation socket (20) arranged in the wall or ceiling (18,
19).

Room sensor according to any preceding claim,
characterized in that,

the room sensor (1) is a sensor for detecting the
presence of persons.

Revendications

Capteur volumétrique (1) en forme de champignon
comprenant un boitier de base (4) sensiblement cy-
lindrique ou anguleux et une partie supérieure (2)
en forme de coupole disposée devant le boitier de
base (4)

caractérisé par un adaptateur de montage pour
pose en saillie (6) recevant le boitier de base (4) qui
remplit I'espacement entre la zone périphérique de
la partie supérieure (2) et la paroi ou le plafond (18,
19) d'un local.

Capteur volumétrique selon la revendication 1, ca-
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ractérisé en ce que I'adaptateur de montage pour
pose en saillie (6) est de forme annulaire.

Capteur volumétrique selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que I'adaptateur de montage pour
pose en saillie (6) enveloppe le boitier de base (4)
par complémentarité de forme.

Capteur volumétrique selon 'une quelconque des
revendications 1 a 3 caractérisé en ce que la hau-
teur de l'adaptateur de montage (6) correspond
sensiblement a la hauteur du boitier de base (4).

Capteur volumétrique selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que la partie supérieure (2) présente un agence-
ment de lentilles (3).

Capteur volumétrique (1) congu en forme de cham-
pignon comprenant un boitier de base (4) sensible-
ment cylindrique ou anguleux et une partie supé-
rieure (2) en forme de coupole et disposée devant
le boitier de base (4),

caractérisé par un adaptateur de montage pour
pose en encastrement (10), qui est destiné a I'in-
sertion dans une ouverture d'une cloison ou d'un
plafond (18, 19) d'un local, I'adaptateur de montage
pose en encastrement (10) remplissant I'espace-
ment entre le bord d'ouverture et la partie supérieu-
re (2) du capteur volumétrique (1).

Capteur volumétrique selon la revendication 6, ca-
ractérisé en ce que I'adaptateur de montage pose
en encastrement (10) remplit I'espacement entre le
bord d'ouverture et une zone (3) active de la partie
supérieure (2).

Capteur volumétrique selon la revendication 7, ca-
ractérisé en ce que la zone active est un agence-
ment de lentilles (3).

Capteur volumétrique selon l'une quelconque des
revendications 6 a 8, caractérisé en ce que I'adap-
tateur de montage pose en encastrement (10) aune
forme annulaire et le capteur volumétrique (1) peut
étre inséré par l'arriere dans l'adaptateur de mon-
tage pose en encastrement (10).

Capteur volumétrique selon l'une quelconque des
revendications 6 a 9, caractérisé en ce que I'adap-
tateur de montage pose en encastrement (10) pré-
sente des ressorts de fixation (17) pour la fixation
sur un plafond de local (19).

Capteur volumétrique selon l'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que l'adaptateur de montage pose en saillie (6) ou
I'adaptateur de montage pose en encastrement
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10

(10) présente des éléments de verrouillage pour le
verrouillage avec le capteur volumétrique (1).

Capteur volumétrique selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que son boitier de base (4) peut étre inséré dans
une boite d'installation (20) disposée dans la cloi-
son ou le plafond (18, 19).

Capteur volumétrique selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce
que le capteur volumétrique (1), est un capteur de
présence.
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Fig. 5
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Fig. 6a
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