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Description

[0001] La présente invention concerne une clé per-
fectionnée a panneton articulé.

[0002] Elle s'applique en particulier a une clé pour vé-
hicule automobile destinée par exemple a verrouiller ou
déverrouiller des ouvrants du véhicule, commander un
antivol et un démarreur du véhicule, etc.

[0003] Onconnaitdéjadans I'état de latechnique, no-
tamment d'apres FR-A-2 640 670 (FR-89 16127), une
clé du type comprenant:

- uncorps,

- un panneton monté mobile autour d'un axe de pi-
votement lié au corps entre une position de range-
ment et une position d'utilisation vers laquelle il est
rappelé élastiquement, et

- des moyens libérables de retenue du panneton en
position de rangement, portés par le corps.

[0004] Habituellement, le corps de la clé forme un boi-
tier pour des moyens électroniques de télécommande
de moyens de verrouillage des ouvrants du véhicule.
Dans le document ci-dessus, les moyens de retenue
comprennent un bouton de commande sensiblement
coaxial a I'axe de pivotement du panneton. L'agence-
ment de ce bouton de commande dans le corps de la
clé dépend de l'orientation de I'axe de pivotement du
panneton.

[0005] L'invention a notamment pour but de proposer
des moyens de retenue du panneton susceptibles d'étre
indépendants de l'orientation de I'axe de pivotement du
panneton.

[0006] A cet effet, I'invention a pour objet une clé du
type précité, caractérisée en ce que les moyens de re-
tenue comprennent un levier de commande monté mo-
bile autour d'un axe d'articulation lié au corps entre une
position de repos permettant la retenue du panneton en
position de rangement et une position de libération de
ce panneton.

[0007] Suivant des caractéristiques des différents
modes de réalisation de cette clé:

- Il'axe d'articulation du levier de commande est ma-
térialisé par deux tourillons, solidaires du levier, em-
boités dans deux glissiéres, formant flasques, mé-
nagées dans le corps, ces glissieres s'étendant
sensiblement parallélement a une direction dite di-
rection longitudinale des glissiéres ;

- chaque glissiére est délimitée par deux faces lon-
gitudinales opposées, chaque tourillon ayant une
section transversale polygonale délimitée par au
moins deux paires de cOtés consécutifs, les deux
cotés d'une paire formant respectivement deux bu-
tées de coopération avec une face longitudinale
correspondante de la glissiére pour définir les posi-
tions de repos et de libération du levier de
commande ;
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- la clé comprend des moyens d'immobilisation lon-
gitudinale des tourillons dans les glissiéres aprés
emboitement de ces tourillons dans les glissiéres ;

- les moyens d'immobilisation longitudinale des tou-
rillons comprennent des moyens complémentaires
d'emboitement, ménagés d'une part, sur un pivot,
porté par le corps, matérialisant I'axe de pivotement
du panneton et, d'autre part, sur le levier de
commande ;

- les moyens complémentaires d'emboitement for-
ment une rotule ;

- les moyens d'immobilisation longitudinale des tou-
rillons comprennent, d'une part, au moins une butée
de fin de course d'emboitement d'un tourillon dans
une glissiére correspondante et, d'autre part, un ta-
quet d'immobilisation de ce tourillon contre la butée
de fin de course d'emboitement, les glissiéres et le
taquet étant portés par deux parties assemblées
lors du montage du corps ;

- le corps comprend un boitier muni de premiere et
seconde demi-coquilles, le levier de commande
étant articulé sur la premiére demi-coquille ;

- les glissiéres sont ménagées sur la premiére demi-
coquille et le taquet est solidaire de la seconde de-
mi-coquille;

- la seconde demi-coquille porte des moyens de
commande de moyens électroniques logés dans le
boitier ;

- en position de repos, le levier de commande pro-
longe la seconde demi-coquille ;

- le levier de commande est du premier genre, ce le-
vier comportant une extrémité de manoeuvre et une
extrémité de coopération avec le panneton entre
lesquelles est intercalé I'axe d'articulation de ce
levier ;

- le levier de commande est rappelé élastiquement
en position de repos.

[0008] L'invention sera mieux comprise alalecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d'exemple et faite en se référant aux dessins dans
lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d'une clé se-
lon un premier mode de réalisation de l'invention,
le panneton étant en position d'utilisation ;

- lafigure 2 est une vue en perspective éclatée de la
clé représentée sur la figure 1;

- lafigure 3 est une vue de coté de la clé représentée
sur la figure 1 ;

- lafigure 4 est une vue similaire a la figure 1 dans
laquelle le panneton est en position de rangement;

- lafigure 5 est une vue en perspective avec une cou-
pe suivant un plan sensiblement paralléle a I'extré-
mité d'introduction du panneton de la clé représen-
tée dans la configuration de la figure 4 ;

- les figures 6 et 7 sont des vues en perspective de
la clé représentée sur la figure 1 avec une coupe
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partielle suivant un plan sensiblement paralléle a
I'axe de pivotement du panneton, le levier de com-
mande du panneton étant respectivement dans une
position de repos permettant la retenue de ce pan-
neton et une position de libération de ce panneton ;

- lafigure 8 est une vue similaire a la figure 1 dans
laquelle le panneton est une position intermédiaire
entre ses position d'utilisation et de rangement ;

- lafigure 9 est une vue partielle en perspective, en
partie éclatée, d'une clé selon un second mode de
réalisation de l'invention ;

- lesfigures 10 a 13 sont des vues en perspective de
la clé représentée sur la figure 9 avec des coupes
suivant divers plans sensiblement paralléles a I'axe
de pivotement du panneton.

[0009] On areprésenté sur les figures 1 a 8 une clé
selon un premier mode de réalisation de I'invention, dé-
signée par la référence générale 20. Cette clé 20 est
destinée, par exemple, a verrouiller ou déverrouiller des
ouvrants d'un véhicule automobile, commander a un an-
tivol et un démarreur de ce véhicule, etc....

[0010] La clé 20 comprend un corps 22, par exemple
de forme générale prismatique aplatie, et un panneton
24, encore appelé insert, ayant notamment une forme
générale de lame.

[0011] En se référant notamment a la figure 2, on voit
que le corps 22 comprend un boitier 26 comportant des
premiere 26A et seconde 26B demi-coquilles. Chaque
demi-coquille 26A, 26B comprend un bord de liaison J1,
J2 avec l'autre demi-coquille.

[0012] En se référant a la figure 3, on voit que les
bords de liaison J1, J2 des deux demi-coquilles 26A,
26B s'étendent sensiblement parallélement a un plan
de joint J de ces deux demi-coquilles.

[0013] Le boitier 26 forme un logement pour des
moyens électroniques 28 destinés, par exemple, a télé-
commander des moyens de verrouillage des ouvrants
du véhicule. Les moyens électroniques 28 sont com-
mandés a l'aide de boutons classiques B1 a B3 portés
par la seconde demi-coquille 26B.

[0014] Le panneton 24 comporte une extrémité 24A,
articulée sur la premiere demi-coquille 26A, et une ex-
trémité libre 24B d'introduction dans une serrure classi-
que correspondante, non représentée.

[0015] L'extrémité articulée 24A du panneton est
montée mobile sur le corps 22 autour d'un axe de pivo-
tement X (voir notamment figure 3) lié a ce corps 22, de
fagon a permettre le déplacement du panneton 24 entre
une position d'utilisation, telle que représentée notam-
ment sur les figures 1 et 2, et une position de rangement,
telle que représentée notamment sur les figures 4 a 7.
[0016] Surla figure 3, le panneton 24 est représenté,
en traits pleins, en position d'utilisation et, en traits mix-
tes, en position de rangement. Sur cette figure 3, on voit
que l'extrémité libre 24B du panneton a une forme gé-
nérale allongée définissant une direction longitudinale
dite direction longitudinale du panneton LP.
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[0017] L'extrémité libre 24B du panneton est pliée par
rapport a I'extrémité articulée 24A de ce panneton, si
bien que I'axe de pivotement X est incliné par rapport a
la direction longitudinale LP du panneton, que ce pan-
neton soit en position d'utilisation ou de rangement.
[0018] Plus particulierement, on notera que la direc-
tion longitudinale LP du panneton 24 en position d'utili-
sation est sensiblement paralléle au plan de joint J et
aux deux plus grandes dimensions du corps 22 prisma-
tique aplati.

[0019] En se référant a la figure 1, on voit que la di-
rection longitudinale LP du panneton 24 en position
d'utilisation et I'axe de pivotement X définissent un plan
médian PM du corps 22 de la clé.

[0020] En se référant a la figure 5, on voit que la di-
rection longitudinale LP du panneton 24 en position de
rangement et I'axe X de pivotement définissent un plan
incliné Pl par rapportau plan médian PM.

[0021] De préférence, la direction longitudinale LP du
panneton 24 en position d'utilisation estinclinée par rap-
port a un plan P perpendiculaire a I'axe X de pivotement
d'un angle compris entre 1 et 5°, de préférence égal a
3°.

[0022] Le boitier 26 est délimité par deux surfaces op-
posées de dessus H et de dessous B reliées entre elles
par deux surfaces opposées avant AV et arriere AR et
deux surfaces opposées latérales LG, LD. Une des fa-
ces latérales, par exemple laface latérale LD, comprend
un logement 30 de rangement du panneton 24. Ce lo-
gement 30 est incliné d'avant en arriére, par rapport a
la direction longitudinale LP du panneton 24 en position
d'utilisation, en tenant compte ainsi de l'inclinaison de
I'axe de pivotement X du panneton.

[0023] L'inclinaison du logement de rangement 30
permet d'optimiser le volume intérieur du boitier 26 dis-
ponible pour les moyens électroniques 28.

[0024] En se référant notamment a la figure 2, on voit
que l'axe de pivotement X est matérialisé par un organe
de forme générale de révolution formant un pivot 32. Ce
pivot 32 comprend une premiére partie 32A montée tou-
rillonnante dans un orifice complémentaire 34 ménagé
dans la premiére demi-coquille 26A, et une seconde
partie 32B emboitée dans un orifice complémentaire 36
ménagé dans I'extrémité articulée 24A du panneton. Le
panneton 24 est solidarisé en rotation (autour de I'axe
X) avec la seconde partie 32B du pivot par coopération
de formes complémentaires ménagées dans I'orifice 36
du panneton et sur la deuxieme partie 32B du pivot.
[0025] Le panneton 24 est rappelé élastiquement
vers sa position d'utilisation par un ressort 38 a effet an-
gulaire, logé a l'intérieur du pivot 32, prenant appui sur
le boftier 26 et ce pivot 32.

[0026] La dé 20 comprend des moyens libérables de
retenue du panneton 24 en position de rangement com-
prenant un levier de commande 40 monté mobile autour
d'un axe d'articulation Y destiné a étre lié au boitier 26.
[0027] Le levier de commande 40 est déplagable en-
tre une position de repos permettant notamment la re-
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tenue du panneton 24 en position de rangement, telle
que représentée sur les figures 4 a 6, et une position de
libération de ce panneton 24, telle que représentée sur
les figures 7 et 8.

[0028] De préférence, le levier de commande 40 est
du premier genre. Ainsi, le levier 40 comporte une ex-
trémité de manoeuvre 40A, formant bouton, et une ex-
trémité 40B de coopération avec le panneton 24. L'axe
Y d'articulation du levier 40 est intercalé entre ses ex-
trémités de manoeuvre 40A et de coopération 40B.
[0029] Le levier de commande 40 est rappelé élasti-
quement en position de repos au moyen d'un ressort de
compression 42, logé dans un trou borgne 44 ménagé
dans la premiére demi-coquille 26A, prenant appui entre
le fond de ce trou 44 et I'extrémité de manoeuvre 40A
du levier.

[0030] L'axe Y d'articulation du levier de commande
40 est matérialisé par deux tourillons 46, solidaires du
levier 40, emboités dans deux glissiéres 48 formant flas-
ques. Ces glissiéres 48 sont ménagées dans la premie-
re demi-coquille 26A de fagon a s'étendre sensiblement
parallélement a une direction dite direction longitudinale
des glissieres LG. Les formes des tourillons 46 et des
glissieres 48 seront décrites plus en détail par la suite
a l'occasion du second mode de réalisation de l'inven-
tion.

[0031] Les tourillons 46 sont immobilisés longitudina-
lement dans les glissiéres 48, aprés emboitement de
ces tourillons 46 dans ces glissiéres 48, par exemple a
I'aide de moyens complémentaires d'emboitement 50,
52, ménagés sur une extrémité du pivot 32 et sur le le-
vier de commande 40. En se référant aux figures 6 et 7,
on voit que ces moyens d'emboitement 50, 52, forment
une rotule. La direction d'emboitement des moyens
complémentaires 50, 52 est a peu pres transversale a
la direction longitudinale des glissiéres LG.

[0032] Lors du montage de la clé 20, on introduit tout
d'abord les tourillons 46 du levier de commande 40 dans
les glissiéres correspondantes 48, puis on immobilise
longitudinalement ce levier 40 dans les glissiéres 48 en
enfongant le pivot 32 dans l'orifice 34 de la demi-coquille
26A et dans I'orifice 36 du panneton 24 de fagon a em-
boiter les moyens complémentaires 50, 52 ménagés sur
la rotule 32 et le levier de commande 40.

[0033] On précisera ci-dessous les principaux as-
pects du fonctionnement de la clé 20 liés a l'invention.
[0034] Initialement, le panneton 24 de la clé est dans
sa position de rangement, telle que représentée sur les
figures 4 a 6. Le levier de commande 40 est en position
de repos. L'extrémité 40B du levier de commande coo-
pére avec le panneton 24, plus particulierement avec
I'extrémité 24A articulée de ce panneton (voir figure 5),
de fagon a retenir le panneton 24 en position de range-
ment, a I'encontre de la force de rappel du ressort 38 a
effet angulaire.

[0035] Pour placer le panneton 24 en position d'utili-
sation, l'utilisateur appuie sur I'extrémité de manoeuvre
40A du levier de commande de facon a s'opposer a la
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force de rappel du ressort 42. Ceci a pour effet de dé-
gager I'extrémité 40B du levier de commande par rap-
port au panneton 24, comme cela est représenté sur les
figures 7 et 8. Le panneton 24 se déplace alors automa-
tiguement, sous l'effet de rappel du ressort 38, vers sa
position d'utilisation, telle que représentée sur la figure
1. Dans cette position, la direction longitudinale LP du
panneton 24 est sensiblement paralléle aux deux plus
grandes dimensions du corps prismatique aplati 22.
[0036] Pour replacer le panneton 24 en position de
rangement, |'utilisateur appuie a nouveau sur lI'extrémité
de manoeuvre 40A du levier de commande, de fagon a
dégager la trajectoire du panneton 24, puis déplace ce
panneton 24 jusqu'a sa position de rangement en s'op-
posant a la force de rappel du ressort 38.

[0037] Lorsque le panneton 24 atteint sa position de
rangement, le levier de commande 40 se replace auto-
matiquement en position de repos sous l'effet de rappel
du ressort 42.

[0038] L'extrémité de coopération 40B du levier de
commande peut comporter des rampes destinées a
coopérer avec le panneton 24 afin de provoquer un es-
camotage automatique du levier 40 lorsque ce panne-
ton 24 est ramené de sa position d'utilisation a sa posi-
tion de rangement.

[0039] Surles figures 9 a 13, on a représenté une clé
selon un second mode de réalisation de l'invention. Sur
ces figures, les éléments analogues a ceux des figures
1 a 8 sont désignés par des références identiques.
[0040] Dans ce cas, le levier de commande 40, arti-
culé sur la premiére demi-coquille 26A, affleure la sur-
face externe de seconde demi-coquille 26B, portant les
boutons de commande B1 a B3, de maniére que, en
position de repos, ce levier de commande 40 prolonge
la seconde demi-coquille 26B.

[0041] En seréférant notamment aux figures 12 et 13,
on voit que chaque glissiére 48 est délimitée par deux
faces longitudinales F1, F2 opposées. Chaque tourillon
46 a une section transversale polygonale délimitée par
au moins deux paires de cotés consécutifs C1, C2 (deux
cbtés d'un polygone sont dits consécutifs lorsqu'ils ont
un sommet commun). Les deux c6tés C1, C2 d'une mé-
me paire forment respectivement deux butées de coo-
pération avec une face longitudinale correspondante
F1, F2 de la glissiére 48 pour définir, d'une part, la po-
sition de repos du levier 40, telle que représentée sur la
figure 12, et, d'autre part, la position de libération du le-
vier 40, telle que représentée sur la figure 13.

[0042] Dans le second mode de réalisation de l'inven-
tion, les moyens d'immobilisation longitudinale (selon la
direction LG) des tourillons 46 comprennent, pour cha-
que glissiére 48, une butée 54 de fin de course d'em-
boitement du tourillon 46 correspondant dans la glissie-
re. En variante, la butée de fin de course 54 pourrait
n'étre prévue que sur une seule glissiere 48.

[0043] Les moyensd'immobilisation longitudinale des
tourillons 46 comprennent de plus un taquet 56 d'immo-
bilisation d'au moins un tourillon 46 contre la butée cor-
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respondante 54 de fin de course d'emboitement. Ce ta-
quet 56, représenté sur les figures 9 et 11 est solidaire
de la seconde demi-coquille 26B du boitier. Le tourillon
46 est intercalé longitudinalement (selon la direction
LG) entre la butée 54 et le taquet 56.

[0044] Lors du montage de la clé 20, les tourillons 46
du levier de commande sont tout d'abord emboités dans
les glissieres 48 ménagées dans la premiére demi-co-
quille 26A. Puis, la seconde demi-coquille 26B est fixée
sur la premiéere demi-coquille 26A, de fagon a placer le
taquet 56 dans sa position d'immobilisation du tourillon
46 correspondant, comme cela est représenté sur la fi-
gure 11.

[0045] Dans le second mode de réalisation de l'inven-
tion, le panneton 24 est similaire a celui du premier mo-
de de réalisation, le pivot 32 matérialisant un axe X
d'orientation identique a celle décrite dans le premier
mode de réalisation de l'invention.

[0046] Parmi les avantages de l'invention, on notera
que l'articulation du levier de commande 40 sur le corps
22 de la clé ainsi que les déplacements de ce levier 40
sont indépendants de l'orientation de I'axe X de pivote-
ment du panneton 24.

Revendications
1. Clé du type comprenant:

- uncorps (22),

- unpanneton (24) monté mobile autour d'un axe
de pivotement (X) lié au corps (22) entre une
position de rangement et une position d'utilisa-
tion vers laquelle il est rappelé élastiquement,
et

- des moyens libérables (40) de retenue du pan-
neton (24) en position de rangement, portés par
le corps (22),

caractérisée en ce que les moyens de rete-
nue comprennent un levier de commande (40) mon-
té mobile autour d'un axe d'articulation (Y) lié au
corps (22) entre une position de repos permettant
la retenue du panneton (24) en position de range-
ment et une position de libération de ce panneton
(24).

2. Clé selon la revendication 1, caractérisée en ce
que l'axe (Y) d'articulation du levier de commande
(40) est matérialisé par deux tourillons (46), solidai-
res du levier (40), emboités dans deux glissieres
(48), formant flasques, ménagées dans le corps
(22), ces glissieres (48) s'étendant sensiblement
parallélement a une direction dite direction longitu-
dinale des glissieres.

3. Clé selon la revendication 2, caractérisée en ce
que chaque glissiére (48) est délimitée par deux fa-
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ces longitudinales opposées (F1, F2), chaque tou-
rillon (46) ayant une section transversale polygona-
le délimitée par au moins deux paires de cbtés con-
sécutifs (C1, C2), les deux cotés (C1, C2) d'une pai-
re formant respectivement deux butées de coopé-
ration avec une face longitudinale correspondante
(F1,F2) de la glissiere (48) pour définir les positions
de repos et de libération du levier de commande
(40).

4. Clé selon la revendication 2 ou 3, caractérisée en
ce qu'elle comprend des moyens (50, 52; 54, 56)
d'immobilisation longitudinale des tourillons (46)
dans les glissiéres (48) aprés emboitement de ces
tourillons dans les glissieres.

5. Clé selon la revendication 4, caractérisée en ce
que les moyens d'immobilisation longitudinale des
tourillons comprennent des moyens complémentai-
res d'emboitement (50, 52), ménagés d'une part,
sur un pivot (32), porté par le corps (22), matériali-
sant I'axe (X) de pivotement du panneton et, d'autre
part, sur le levier de commande 40.

6. Clé selon la revendication 5, caractérisée en ce
que les moyens complémentaires d'emboitement
(50, 52) forment une rotule.

7. Clé selon la revendication 4, caractérisée en ce
que les moyens d'immobilisation longitudinale des
tourillons comprennent, d'une part, au moins une
butée (54) de fin de course d'emboitement d'un tou-
rillon (46) dans une glissiére (48) correspondante
et, d'autre part, un taquet (56) d'immobilisation de
ce tourillon (46) contre la butée (54) de fin de course
d'emboitement, les glissiéres (48) et le taquet (56)
étant portés par deux parties (26A, 26B) assem-
blées lors du montage du corps (22).

8. Clé selon I'une quelconque des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que le corps (22)
comprend un boitier (26) muni de premiére (26A)
et seconde (26B) demi-coquilles, le levier de com-
mande (40) étant articulé sur la premiere demi-co-
quille (26A).

9. Cléselonlesrevendications 7 et 8 prises ensemble,
caractérisée en ce que les glissieres (48) sont mé-
nagées sur la premiéere demi-coquille (26A) et le ta-
quet (56) est solidaire de la seconde demi-coquille
(26B).

10. Clé selon la revendication 8 ou 9, caractérisée en
ce que la seconde demi-coquille (26B) porte des
moyens (B1 a B3) de commande de moyens élec-
troniques (28) logés dans le boitier (26).

11. Clé selon l'une quelconque des revendications 8 a
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10, caractérisée en ce que, en position de repos,
le levier de commande (40) prolonge la seconde de-
mi-coquille (26B).

Clé selon I'une quelconque des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que le levier de com-
mande (40) est du premier genre, ce levier compor-
tant une extrémité de manoeuvre (40A) et une ex-
trémité (40B) de coopération avec le panneton en-
tre lesquelles est intercalé I'axe (Y) d'articulation de
ce levier.

Clé selon I'une quelconque des revendications pré-
cédentes, caractérisée en ce que le levier de com-
mande (40) est rappelé élastiquement en position
de repos.
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