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(54) Versorgungskabel mit Fluid-, Strom und Lichtwellenleitungen für einen Industrieroboter

(57) Ein Versorgungskabel (10), insbesondere für
einen Industrieroboter, welcher mit elektrischem Strom
und mit einem Fluid als Arbeitsmedium versorgbar ist,
und dessen eigene und/oder diejenigen Antriebs- und
Versorgungssysteme, die für das an seiner Roboter-
hand vorhandene Werkzeug jeweils zur Verfügung ste-
hen, mittels elektrischer Leitungen und/oder Lichtwel-
lenleiter ansteuerbar sind, weist

• eine Fluid-Leitung (12),
• zumindest eine elektrische Leitung

(24,26,28,30,32),
• zumindest einen Lichtwellenleiter (20,22),
• zumindest einen zwischen der elektrischen Leitung

(24,26,28,30,32) und dem Lichtwellenleiter (20,22)
angeordneten strangförmigen Füllkörper (34)

auf.
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