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(57) Ce mécanisme de quantiéme comprend un
mobile des unités (1, 3) muni de dix dents ou d'un mul-
tiple de dix et un mobile des dizaines (2, 4) muni de qua-
tre dents ou d'un multiple de quatre, une liaison cinéma-
tique entre ces mobiles pour déplacer d'un pas le mobile
des dizaines tous les dix pas du mobile des unités (1,
3) et un mobile d'entrainement (7, 8) du mobile des uni-
tés (1, 3). Une dent du mobile des unités (1, 3) pour le
passage de "1" a "2" est une dent d'un mobile auxiliaire
(12) solidaire du mobile des unités (1, 3) et qui est sus-
ceptible de venir en prise alternativement avec la den-
ture du mobile indicateur des dizaines (2, 4) et avec une
came (15) solidaire du mobile des dizaines (2, 4) et des-
tinée a permettre au mobile auxiliaire (12) d'entrainer
ledit mobile des dizaines (4) d'un pas entre le "31" et le
"01" sans entrainer le mobile des unités (1, 3).

Mecanisme de quantiéme de piéce d’horlogerie

Fig 2
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Description

[0001] Ce mécanisme de quantiéme de piece d'hor-
logerie comprend un mobile indicateur des unités muni
de dix dents ou d'un multiple de dix et un mobile indica-
teur des dizaines muni de quatre dents ou d'un multiple
de quatre, une liaison cinématique entre les mobiles in-
dicateurs des unités, respectivement des dizaines pour
déplacer d'un pas le mobile indicateur des dizaines tous
les dix pas du mobile indicateur des unités et un mobile
d'entrainement du mobile indicateur des unités, relié au
rouage indicateur de la piece d'horlogerie.

[0002] Les quantiémes affichés dans les guichets des
piéces d'horlogerie et en particulier des montres brace-
lets sont souvent trop petits pour une grande partie des
utilisatrices et des utilisateurs. Pour remédier a cet in-
convénient, on peut soit utiliser des moyens d'agrandis-
sement optiques, soit répartir les chiffres des unités et
des dizaines sur les mobiles d'affichage séparés, en
sorte que la grandeur des chiffres n'est plus dictée par
la 31éme portion angulaire de la circonférence du disque
d'affichage le long de laquelle les chiffres sont répartis,
permettant un agrandissement notable des chiffres.
[0003] On peutdistinguer environ quatre types de mé-
canismes permettant d'agrandir les chiffres des quan-
tiémes affichés.

[0004] Le premier type est représenté par les docu-
ments CH 310559, EP 529191, CH 688671 et EP
1070996. Il s'agit de mécanismes formés de deux dis-
ques, l'un pour les dizaines, I'autre pour les unités. Ces
disques peuvent étre superposés, coaxiaux ou se trou-
ver de part et d'autre du dispositif d'actionnement qui
comporte une roue a 31 positions indexée par un sau-
toir. Cette roue a 31 position porte deux autres roues,
I'une entrainant les unités a 30 dents, la 318me étant
remplacée par un espace correspondant, I'autre entrai-
nant les dizaines n'a que 4 dents réparties sur une cir-
conférence de méme diametre que la roue de trente et
une dents.

[0005] Ce type de mécanisme présente plusieurs in-
convénients. Ou les disques d'affichage sont I'un a c6té
de l'autre et il faut deux guichets séparés et relativement
éloignés I'un de l'autre pour ne pas voir les espaces
croissants entre les bords des disques, ou ces disques
sont superposés et les chiffres des dizaines et des uni-
tés apparaissent sur deux niveaux différents, ce qui
n'est pas beau et ne rend pas la lecture facile.

[0006] Ce type de mécanisme comporte trois sau-
toirs, en sorte qu'il faut un couple relativement élevé
pour entrainer le quantiéme, réduisant d'autant le cou-
ple transmis a I'échappement.

[0007] Lorsque le dispositif d'entrainement comporte
un mobile de 31 dents, celui-ci occupe une grande sur-
face.

[0008] On a proposé dans un deuxiéme type de mé-
canisme décrit dans le CH 324270, le FR 2240474 et le
CH 689601 de n'entrainer que le disque des unités, ce
dernier portant un doigt qui entraine l'indicateur des di-
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zaines tous les dix pas.

[0009] L'inconvénient de ce systéme est qu'il néces-
site d'avoir un disque des unités de 31 position, faute
de quoi, une correction importante doit étre faite a la fin
de chaque mois.

[0010] Ce disque des unités devra étre aussi grand
qu'un disque de quantiéme normal et malgré cela, la
taille des chiffres sera limitée. Ce systéme implique aus-
si que la date se trouve a six heures ou a midi. En effet,
si on veut que les chiffres soient relativement grands, il
est nécessaire de les orienter radialement, de sorte
qu'ils seraient couchés si ils apparaissaient au travers
d'un guichet disposé a trois heures. Enfin dans ce cas
les disques sont également superposeés.

[0011] On a proposé dans le DE 29702749 U1 un af-
fichage trés simple comprenant deux disques superpo-
sés, dont le disque supérieur comprend les quantiémes
de 1 a 15 plus un espace, équivalent a un espace an-
gulaire de un quantiéme séparantle 1 du 15, dans lequel
une fenétre est percée pour laisser voir le disque infé-
rieur qui porte les quantiémes de 16 a 31. Les deux dis-
ques sont actionnés successivement, le disque supé-
rieur de 16 pas, puis le disque inférieur dont les chiffres
sont visibles a travers la fenétre du disque supérieur.
[0012] Le mécanisme de commande est relativement
complexe et I'affichage se fait sur deux niveaux, avec
les inconvénients susmentionnés.

[0013] Le dernier type de mécanisme est illustré par
le CH 578202 et le CH 690515. Il utilise deux disques
qui sont commandés par des croix de malte et des bas-
cules qui rendent ce mécanisme relativement difficiles
arégler.

[0014] Lebutde laprésenteinvention estde remédier
au moins en partie aux inconvénients des solutions sus-
mentionnées.

[0015] A cet effet, la présente invention a pour objet
un mécanisme de quantieme de piéce d'horlogerie se-
lon la revendication 1.

[0016] Ce mécanisme présente plusieurs avantages,
parmi lesquels on peut citer le petit nombre de piéces,
I'absence de bascules, la présence de deux sautoirs
seulement, qui ne travaillent ensemble que tous les dix
jours, réduisant ainsi la perte d'énergie du mouvement.
[0017] Laplace occupée par ce mécanisme est rédui-
te, en particulier en surface, dans la mesure ou il n'utilise
pas de roue d'entrainement de trente et une dents.
[0018] Tous les composants du mécanisme peuvent
étre réalisés par taillage par génération, qui constitue
un procédé de fabrication permettant d'obtenir des géo-
métries trés précises avec de trés bons états de surfa-
ces, garants d'un trés bon rendement des transmissions
de force dans le mécanisme.

[0019] Cecipermetd'avoir de préférence un mécanis-
me entiérement formé par des organes dentés circulai-
res a axes de rotation centraux, ce qui présente un
grand avantage, notamment lorsqu'une correction du
quantieme est effectuée aux environs de minuit. Le mé-
canisme de quantiéme peut alors se déplacer dans les
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deux sens de rotations de ces organes dentés sans
aucunrisque de détérioration ou de blocage, comme ce-
ci peut se produire avec des systémes a bascules.
[0020] Avantageusement, les mobiles des unités et
des dizaines sont constitués par des disques concentri-
ques coplanaires, en sorte que I'espace entre ces deux
disques peut étre faible et de largeur constante pour ne
pas devoir étre caché, permettant d'afficher les chiffres
des unités et des dizaines dans un seul guichet.
[0021] Compte tenu du petit nombre de piéces et
donc du faible encombrement du mécanisme, celui-ci
peut avantageusement se trouver placé tout entier sous
les disques indicateurs des unités et des dizaines.
[0022] Avantageusement, le disque des unités peut
ne comporter que dix chiffres. Ce disque peut étre de
taille réduite, bien que les chiffres qu'il porte puissent
avoir une taille tres supérieure a celle d'un disque clas-
sique de 31 quantiemes, surtout si ce disque est coaxial
au centre du mouvement.

[0023] D'autres avantages apparaitront au cours de
la description qui va suivre. Les dessins annexés a cette
description illustrent, schématiquement et a titre
d'exemple, une forme d'exécution ainsi qu'une variante
du mécanisme de quantiéme pour piece d'horlogerie
objet de la présente invention.

Lafigure 1 estune vue de dessus de ce mécanisme
avec arrachement partiel des disques des unités et
des dizaines;

la figure 2 est une vue de dessous de la figure 1
montrant le mécanisme lorsqu'il affiche "29";

la figure 3 est une vue semblable a la figure 2 mon-
trant ce mécanisme a la fin du passage au "30";

la figure 4 est une vue semblable a la figure 2 a la
fin du passage au "31";

la figure 5 est une vue semblable a la figure 2 a la
fin du passage au "01";

la figure 6 est une vue en coupe selon VI-VI de la
figure 1;

les figures 7 a 10 sont des vues d'une variante du
mécanisme de quantieme des figures 1 a 6 illustrant
un mécanisme de quantieme annuel montrant les
positions des mobiles de cette variante lors du pas-
sage successif des quantiémes allant du "29" au
"01" a la fin d'un mois de 31 jours;

les figure 11 et 12 illustrent les positions des mobi-
les de cette variante lors du passage du quantieme
du "30" au "01".

[0024] Le mécanismes de quantiéme illustré par la fi-
gure 1 comporte deux disques, un disque des unités 1
portant dix chiffres ou un multiple de dix destiné a I'affi-
chage des unités, un disque des dizaines 2 portant qua-
tre chiffres ou un multiple de quatre destiné a I'affichage
des dizaines. Le chiffre "0" du disque des dizaines 2
peut étre supprimé et remplacé par un espace vide. Les
deux disques 1 et 2 sont concentriques et permettent
I'affichage des chiffres des unités et des dizaines au tra-
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vers d'un guichet 5 unique.

[0025] Le disque des unités 1 est solidaire d'une roue
dentée des unités 3 qui présente 10 dents ou un multiple
de dix. Le disque des dizaines 2 est solidaire d'un pi-
gnon des dizaines 4 (figure 2) qui présente quatre dents
ou un multiple de quatre. Le pignon des dizaines 4 et |la
roue des unités 3 sont concentriques, le pignon 4 étant
partiellement logé dans un dégagement circulaire formé
au centre de laroue des unités 3. Les surfaces des deux
disques 1, 2 portant les chiffres des quantiémes sont
coplanaires, comme on peut s'en rendre compte sur la
figure 6.

[0026] La roue des unités 3 est reliée a la roue des
heures du rouage indicateur de I'heure (non représenté)
qui fait deux tours en 24 heures par une roue intermé-
diaire qui entraine une roue de calendrier 7 a raison d'un
tour en 24 heures. Cette roue de calendrier 7 porte un
doigt de quantieme 8 qui entraine la roue des unités 3
d'un pas toutes les 24 heures.

[0027] Un renvoi 10 porté par un tenon 10a solidaire
de la platine de la piéce d'horlogerie engréne avec le
pignon des dizaines 4. Ce renvoi 10 se situe sur la tra-
jectoire d'une goupille 9 portée par la roue des unités 3,
en sorte que ce renvoi 10 est entrainé d'un pas a chaque
tour de la roue des unités 3 et entraine lui-méme le pi-
gnon des dizaines 4 également d'un pas. L'entraine-
ment du pignon des dizaines 4 coincide avec le passage
du disque des unités 1 de "9" a "0".

[0028] Pour éviter de devoir effectuer une correction
importante aprés le "31" en passant pas a pas par
"32","33" ainsi de suite jusqu'a ce qu'on retombe sur
"01", laroue des unités 3 porte un mobile auxiliaire cons-
titué par un pignon de fin de mois 12 dont une dent est
positionnée par une came 15 solidaire du pignon des
dizaines 4 a la place d'une dent évidée 11 de la roue
des unités 3. Chaque dent du pignon de fin de mois 12
est associée a un galet pivotant 14 en rubis. Ces galets
14 se situent a la hauteur de la came 15, de maniére a
ce que ces galets 14 roulent sur la came 15, réduisant
ainsi le frottement a un minimum entre cette came 15 et
le pignon de fin de mois 12.

[0029] La came 15 présente un dégagement 15a si-
tué entre deux dents du pignon des dizaines 4, corres-
pondant au passage du chiffre "3" au chiffre "0" du dis-
que des dizaines 2. Grace a cette came 15 et a son dé-
gagement 15a, le pignon de fin de mois est bloqué an-
gulairement par rapport a la roue des unités 3 lors du
changement de chiffres des dizaines tant qu'une portion
de la came 15 coupe la trajectoire d'un galet 14, ce qui
est le cas lors des changements de dizaines, sauf lors
du changement du "31" au "01" qui correspond a I'évi-
dement 15a de la came 15, de sorte que dans ce cas,
le pignon de fin de mois 12 peut tourner d'un pas, la roue
des unités 3 restant immobile. Par conséquent, le dis-
que des dizaines passe du"3" au "0", alors que le disque
des unités reste sur le chiffre "1" qui correspond au chif-
fre des unités des quantiémes "31" et "01".

[0030] Deux sautoirs de positionnement 16 et 17 coo-
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perent respectivement avec la roue des unités 3 et avec
le pignon des dizaines 4. Comme on peut le constater
sur les figures, le sautoir 16 de la roue des unités 3, plus
épais, est susceptible de développer un couple plus
grand que le sautoir 17. Ceci permet de maintenir la
roue des unités 3 immobile lors du passage du disque
des dizaines du "3" au "0" entre le "31" et le "01".
[0031] Lafigure 3 montre le mécanisme de quantieme
lorsque les disques des unités 1 et des dizaines 2 affi-
chent "30", c'est-a-dire que la goupille 9 solidaire de la
roue des unités 3 tournant dans le sens de la fléche si-
tuée sur cette roue 3 vient de faire avancer le renvoi 10
ainsi que le pignon des dizaines 4 d'un pas dans le sens
de leurs fléches respectives, pour passer de la position
de la figure 2 a celle de la figure 3.

[0032] La figure 4 montre la position des mobiles du
mécanisme de quantiéme lorsque les deux disques 1,
2 affichent "31". On remarque que dans cette position,
un galet 14a du pignon de fin de mois 12 se trouve en
face du dégagement 15a de la came 15. Ainsi lors du
passage de la position de la figure 4 a celle de la figure
5, le doigt de quantiéme 8 peut alors faire tourner le pi-
gnon de fin de mois 12 d'un pas. Celui-ci n'étant plus
bloqué par la came 15, la roue des unités 3 reste alors
immobile. Grace a ce pignon de fin de mois et a la came
15, on peut directement faire passer le quantiéme du
"31" au "01".

[0033] Comme on peut le constater, alors que jus-
qu'ici, les mécanismes de quantiémes dans lesquels les
unités et les dizaines sont affichés par deux disques sé-
parés ont pour but essentiel, voire unique, la possibilité
d'agrandir les chiffres des quantiémes, la présente in-
vention montre qu'il est possible de tirer un autre profit
de ce type de mécanisme pour réduire les corrections.
En effet, on peut remarquer de la description qui préce-
de que ce systeme d'affichage permet de passerdu "31"
au "01" sans faire bouger le disque des unités mais uni-
quement celui des dizaines.

[0034] Les figures 7 a 11 montrent comment on peut
tirer profit de cette particularité du mécanisme de quan-
tiéme décrit jusqu'ici pour obtenir un quantieme annuel
basé sur un concept nouveau selon lequel I'affichage
des quantiémes change entierement automatiquement
du 01.03 au 28 ou 29.02 de I'année suivante, sans que
jamais I'un ou l'autre des disques ou les deux disques
simultanément ne se déplacent de plus d'un pas par 24
heures. Comme on I'a vu précédemment, le mécanisme
de base décrit précédemment permet déja d'effectuer
le passage du "31" au "01" en ne changeant que le dis-
que des dizaines d'un pas et en maintenant le disque
des unités 1 immobile. Il suffit alors de trouver un moyen
pour déplacer simultanément les deux disques d'un pas
pour passer du "30" au "01" et nous avons alors un
quantiéeme annuel trés simple, capable de mettre en
oeuvre ce procédé astucieux de changement de date
présentant tous les avantages énumérés précédem-
ment.

[0035] Ce résultat est obtenu par un procédé qui con-
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siste a former, outre la chaine cinématique qui relie quo-
tidiennement le mouvement d'horlogerie a la roue des
unités 3 et, tous les dix pas de cette derniére, au pignon
des dizaines 4, par la cheville 9 solidaire de cette roue
des unités 3 et par le renvoi 10, une chaine cinématique
annuelle qui relie directement le mouvement d'horloge-
rie au pignon des dizaines 4 et est programmée pour
entrainer ce dernier d'un pas en méme temps que la
roue des unités 3 pour passer du "30" au "01" a la fin
des mois de trente joursCe mécanisme de quantiéme
est identique au précédent, a la seule différence qu'il
comporte une roue annuelle 18 supplémentaire, per-
mettant de former la chaine cinématique annuelle et que
le doigt de quantieme 8 porte un ergot 8a destiné a en-
tralner sélectivement la roue annuelle comme on I'ex-
pliquera par la suite.

[0036] La roue annuelle 18 comporte vingt-quatre
dents, soit deux par mois. Certaines de ces dents sont
amincies a l'extérieur d'un arc de cercle 18a concentri-
que a l'axe de cette roue annuelle 18, d'autres ne le sont
pas. L'épaisseur des dents amincies de la roue annuelle
18 est donc réduite pour permettre a ces dents de pas-
ser sous l'ergot 8a du doigt de quantiéme. L'épaisseur
des deux dents 4a du pignon des dizaines 4 correspon-
dant au chiffre "0" s'étend sur toute I'épaisseur des
dents de la roue annuelle 18, de sorte que I'on se trouve
en position d'engrenage entre ces dents et le pignon des
dizaines 4. Par contre I'épaisseur des autres dents de
ce pignon des dizaines est réduite pour qu'elles ne ren-
contrent pas les dents de la roue annuelle 18.

[0037] Les dents de la roue annuelle 18 qui ne sont
pas amincies sont au nombre de cinq et correspondent
aux cing mois de I'année ayant moins de 31 jours. Sur
les figures relatives a ce quantiéme annuel, toutes les
deux dents de la roue annuelle sont numérotées en
fonction des mois de I'années auxquels elles correspon-
dent, de 01 pour janvier a 12 pour décembre. Comme
on peut le constater grace a cette numérotation, les
dents non amincies de la roue annuelle 18 correspon-
dent donc aux mois de février, avril, juin, septembre et
novembre.

[0038] Pour comprendre comment fonctionne ce
quantiéme annuel, nous décrirons tout d'abord ci-aprés,
a l'aide des figures 7 a 10, le fonctionnement de ce mé-
canisme de quantiéme entre le 29.10 et le 01.11, c'est-
a-dire le cas du passage de la fin d'un mois de 31 jours
au 1" du mois suivant, puis nous décrirons a l'aide des
figures 10 et 11, le fonctionnement de ce mécanisme de
quantiéme entre le 30.11 et le 01.12, c'est-a-dire dans
le cas du passage de la fin d'un mois de 30 jours au 1€r
du mois suivant.

[0039] Si nous observons la position des mobiles du
mécanisme de quantiéme entre le 29.10 et le 30.10 (fi-
gures 7 et 8), nous voyons que le doigt de quantiéme 8
a entrainé la roue des unités 3 d'un pas et que celle-ci
a entrainé a son tour le pignon des dizaines 4 a I'aide
de la goupille 9. Etant donné que la dent du pignon des
dizaines 4 qui engréne avec la roue annuelle 18 est la
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dent"0", qui est conformée pour venir en prise avec tou-
tes les dents de la roue annuelle 18, la roue annuelle
est entrainée d'un pas.

[0040] Pourpasserdu30.10 au 31.10 (figures 8 et 9),
le doigt de quantieme 8 entraine d'un pas la roue des
unités 3. La roue annuelle 18 ne bouge pas la dent cor-
respondant au mois "10" étant une dent amincie qui pas-
se sous l'ergot 8a du doigt de quantieme 8. On constate
aussi que la prochaine dent de la roue des unités 3 qui
viendra en prise avec le doigt de quantiéme est en réa-
lit¢é une dent du pignon de fin de mois 12. Or dans la
position illustrée par la figure 9 et qui correspond au
31.10, on voit que lorsque le doigt de quantiéme 8 va
entrainer la dent de ce pignon de fin de mois 12, celui-
ci n'est plus empéché de tourner par la came 15, étant
donné que le galet 14 qui vient normalement buter con-
tre cette came 15 se trouve vis-a-vis d'un dégagement
15a de cette came.

[0041] Le pignon de fin de mois 12 peut donc tourner
sur lui-méme sans entrainer la roue des unités 3, mais
en entrainant pas contre le pignon des dizaines 4 d'un
pas, la dent "0" de ce pignon 4 engagée dans la denture
de laroue annuelle 18 entrainant de nouveau cette roue
18 d'un pas. Ainsi le quantieme qui affichait précédem-
ment "31" n'a changé que le chiffre des dizaines, celui
des unités étant resté immobile et le quantiéme suivant
est donc "01".

[0042] Nous allons maintenant nous référer aux figu-
res 11 et 12 pour voir comment s'effectue le passage
direct du "30" au "01" en supposant que la dent de la
roue annuelle qui se trouve dans la trajectoire de I'ergot
8a est la dent "11" correspondant a la fin du mois de
novembre. Il s'agit donc d'une des cing dents de la roue
annuelle avec laquelle I'ergot 8a est susceptible de venir
en prise.

[0043] Lorsque le doigt de quantiéme 8 tourne a partir
de la position illustrée a la figure 11 pour passer a celle
illustrée par la figure 12, il entraine d'un pas la roue des
unités 3 alors que I'ergot 8a entraine simultanément la
roue annuelle 18 d'un pas également. Etant donné que
la dent du pignon des dizaines 4 qui est engagée dans
la denture de la roue annuelle correspond a une dent
"0" conformée pour venir en prise avec toutes les dents
de la roue annuelle 18, ce pignon des dizaines est donc
entrainé d'un pas parla roue annuelle 18. Ainsi, le chiffre
des unités qui était "0" passe a "1" et le chiffre des di-
zaines qui était "3" passe a "0".

[0044] Le mécanisme de quantiéeme décrit ci-dessus
permet donc de passer automatiquement et sans aucu-
ne correction du 01.03 au 28 ou 29.02 de I'année sui-
vante.

Revendications
1. Mécanisme de quantiéeme de piéce d'horlogerie

comprenant un mobile indicateur des unités (1, 3)
muni de dix dents ou d'un multiple de dix et un mo-
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bile indicateur des dizaines (2, 4) muni de quatre
dents ou d'un multiple de quatre, une liaison ciné-
matique entre les mobiles indicateurs des unités (1,
3), respectivement des dizaines (2, 4) pour dépla-
cer d'un pas ce dernier tous les dix pas du mobile
indicateur des unités (1, 3) et un mobile d'entraine-
ment (7, 8) du mobile indicateur des unités (1, 3),
relié au rouage indicateur (5) de la piéce d'horloge-
rie, caractérisé en ce qu'une dent du mobile indi-
cateur des unités (3) pour le passage de "1" a "2"
est une dent d'un mobile auxiliaire (12) dont I'axe
de rotation est solidaire du mobile indicateur des
unités (3) et qui est susceptible de venir en prise
alternativement avec la denture du mobile indica-
teur des dizaines (2, 4) et avec une came (15)
coaxiale et solidaire de ce mobile indicateur des di-
zaines (2, 4), cette came (15) comportant d'une part
au moins une partie de blocage angulaire dudit mo-
bile auxiliaire (12) et d'autre part au moins un dé-
gagement (15a) dont la position est choisie pour
permettre audit mobile auxiliaire (12) d'entrainer le-
dit mobile indicateur des dizaines (2, 4) d'un pas
entre le "31" et le "01" sans entrainer le mobile in-
dicateur des unités (1, 3).

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel ledit mobile des dizaines (3) est encore
sélectivement en prise avec un mobile annuel (18)
lui-méme sélectivement en prise avec ledit mobile
d'entrainement (8, 8a) du mobile indicateur des uni-
tés (3), ledit mobile annuel (18) et ledit mobile des
dizaines (4) étant conformés pour étre en prise lors
du passage du mobile indicateur des dizaines (4)
du "2" au "3" et du "3" au "0", ledit mobile d'entrai-
nement (8, 8a) du mobile indicateur des unités (3)
étant conformé pour n'étre en prise avec ledit mo-
bile annuel (18) que lorsqu'un quantiéme passe di-
rectement du "30" au "01".

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel le mobile des unités (3) et le mobile des
dizaines (4) sont concentriques et portent chacun
un disque d'affichage (1, 2), les surfaces des deux
disques portant les chiffres des quantiémes étant
coplanaires.

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel tous les mobiles sont des organes den-
tés circulaires a axe de rotation central.

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel les surfaces de frottement dudit mobile
auxiliaire (12) avec ladite came (15) sont consti-
tuées par des galets pivotants associés a chaque
dent dudit mobile auxiliaire (12).

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel ledit mobile auxiliaire (12) est logé au



9 EP 1 316 858 A1

moins en partie dans un logement formé dans la
roue des unités (3).

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 2,
dans lequel la mise en prise sélective entre le mo-
bile annuel (18) et d'une part, le mobile des dizaines
(4), d'autre part le mobile d'entrainement (8a) est
obtenu par des dents d'épaisseurs différentes si-
tuées a des niveaux différents.

Mécanisme de quantiéme selon la revendication 1,
dans lequel les chiffres des dizaines et des unités
apparaissent dans un guichet (19) unique.
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Fig 74
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Fig 8
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