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(54) Landwirtschaftlicher Geraterahmen

(57)  Die Erfindung bezieht sich auf eine Samaschi-
ne (10) mit einem Hauptrahmen (18), einem linken Flu-
gelrahmen (19) sowie einem rechten Fligelrahmen
(20), die schwenkbar mit dem Hauptrahmen (18) ver-
bunden sind, wobei die Fligelrahmen (19, 20) und der
Hauptrahmen (18) mit einer vorderen Reihe (38) und ei-
ner hinteren Reihe (40) an Pflanzeinheiten (24) ausge-
stattet sind.

Es wird vorgeschlagen, dass an den Fligelrahmen
(19, 20) Schwenkarme (42) schwenkbar gelagert sind,
an denen die hinteren Reihen (40) der Pflanzeinheiten

(24) befestigt sind, wobei die Schwenkarme (42) zwi-
schen einer Arbeitsposition, in der die Pflanzeinheiten
(24) sich im Bodenkontakt befinden, einer mittleren
Nicht-Arbeitsposition, in der die Pflanzeinheiten (24) an-
gehoben sind und keinen Bodenkontakt haben, und ei-
ner Transportposition beweglich sind, in der die Pflanz-
einheiten (24) Uber ihre mittlere Nicht-Arbeitsposition
hinaus in eine vertikale Transportposition angehoben
sind, und dass die Schwenkarme (42) in ihre Transport-
position angehoben werden, wenn die Fligelrahmen
(19, 20) in ihre Transportkonfiguration gebracht werden.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Sdmaschine mit ei-
nem Hauptrahmen, der eine vordere Reihe und eine
hintere Reihe an Pflanzeinheiten umfasst, einem linken
Fligelrahmen sowie einem rechten Fligelrahmen, die
schwenkbar mit dem Hauptrahmen verbunden sind, so
dass sie von einer Arbeitskonfiguration in eine Trans-
portkonfiguration verschwenkbar sind, und einem Saat-
gutbehalter zur Aufnahme von Saatgut, wobei die FlU-
gelrahmen mit einer vorderen Reihe und einer hinteren
Reihe an Pflanzeinheiten ausgestattet sind.

[0002] Landwirtschaftliche Gerate, wie Samaschi-
nen, haben eine breite, sich quer zur Fahrtrichtung er-
streckende Arbeitskonfiguration, so dass die Maschine
bei einer einzigen Uberfahrt eine méglichst groRe Bo-
denflache abdeckt. Die Sa@maschine kann typischer
Weise aus ihrer Arbeitskonfiguration in eine besser
handhabbare Transportkonfiguration gefaltet werden.
[0003] Manche Sdmaschinen sind miteinem Rahmen
ausgestattet, der ein mittiges Hauptrahmensegment
und zwei Fligelrahmensegmente umfasst. Das mittige
Hauptrahmensegment ist mit einer sich nach vorn er-
streckenden Zugstange oder Deichsel zum Ankoppeln
der Maschine an einen Traktor ausgestattet. Die Flugel-
rahmensegmente sind an sich von vorn nach hinten er-
streckende Achsen an den Hauptrahmen gekoppelt, so
dass die Fliigel sich gegeniiber dem Hauptrahmen be-
wegen kénnen, um es den Fligelrahmensegmenten zu
erlauben, den Konturen des Bodens naher zu folgen.
Einzelne Pflanzeinheiten sind an den Rahmensegmen-
ten durch Parallelogrammlenker befestigt, so dass die
Pflanzeinheiten sich gegeniiber dem jeweiligen Rah-
mensegment um einen begrenzten Betrag nach oben
und unten bewegen kénnen. Ein Verfahren zum Falten
des Rahmens der oben beschriebenen Sdmaschine ist,
die Flugel nach vorn entlang der Zugstange zu falten.
[0004] Um ndher beabstandete Reihen zu pflanzen,
ist es bekannt, die Pflanzeinheiten alternierend anzu-
ordnen. Alle Pflanzeinheiten kénnen verwendet wer-
den, um eine Gutart in engen Reihen zu pflanzen, oder
auswahlbare Pflanzeinheiten kénnen angehoben wer-
den, um eine Gutart in weiteren Reihen zu pflanzen.
[0005] Es ist auch bekannt, Pflanzeinheiten auf ihren
Nasen aus einer horizontalen Pflanzposition in eine ver-
tikalere Nicht-Pflanzposition zu verschwenken.

[0006] Die der Erfindung zu Grunde liegende Aufgabe
wird darin gesehen, einen verbesserten faltbaren Rah-
men fiir ein landwirtschaftliches Gerat bereitzustellen.
[0007] Diese Aufgabe wird erfindungsgemal durch
die Lehre des Patentanspruchs 1 geldst, wobei in den
weiteren Patentanspriichen Merkmale aufgefuhrt sind,
die die Lésung in vorteilhafter Weise weiterentwickeln.
[0008] Eine Sa&maschine umfasst einen Hauptrah-
men und zwei Fligelrahmen. In ihrer Arbeitskonfigura-
tion erstreckt sich die S@maschine quer zur Vorwarts-
fahrtrichtung. In der Transportposition sind die Fligel-
rahmen eingefaltet, insbesondere nach vorn; es ware
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aber auch denkbar sie nach hinten oder oben zu falten.
Alle drei Rahmen sind mit Pflanzeinheiten ausgestattet,
die eine vordere Reihe mit Pflanzeinheiten und eine hin-
tere Reihe mit Pflanzeinheiten bilden und untereinander
seitlich versetzt sind. Die hinteren Reihen der Pflanzein-
heiten sind an den Fliigelrahmen durch Schwenkarme
angelenkt, die sich von den Fligelrahmen in der Regel
nach unten und hinten erstrecken. Die Schwenkarme
haben eine Arbeitsposition, in der die Pflanzeinheiten in
ihrer Arbeitsposition sind, und eine Transportposition, in
der die Pflanzeinheiten auf ihren Nasen in ihre im We-
sentlichen vertikale Transportposition verschwenkt
sind. Durch das Drehen der Pflanzeinheiten an den Fli-
gelrahmen auf ihre Nasen wird die Transportbreite der
Samaschine vermindert. Die Schwenkarme ermdgli-
chen es weiterhin, die Pflanzeinheiten in eine Zwischen-
position zu verbringen, in der sie sich nicht mehr im Bo-
denkontakt befinden. Diese mittlere Nicht-Arbeitspositi-
on ermdglicht ein Sden mit einem gréReren Reihenab-
stand, da jede zweite Pflanzeinheit deaktiviert ist.
[0009] Die Schwenkarme kénnen durch eine
Schwenkwelle an den Fligelrahmen schwenkbar befe-
stigt sein, die mit einem Schwenkhebel verbunden ist.
Ein linearer Aktor, insbesondere ein hydraulischer oder
pneumatischer Zylinder, bewegt den Schwenkhebel,
der wiederum den Schwenkhebel verschwenkt.

[0010] In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist der
Hauptrahmen mit Bodenradern ausgestattet, die sichim
Eingriff mit dem Erdboden befinden und angehoben und
abgesenkt werden, um den Hauptrahmen gegenuber
dem Boden vertikal zu bewegen. Die vertikale Position
des Hauptrahmens definiert seine Arbeitskonfiguration
und seine Transportkonfiguration. Wenn sich die Bo-
denrader in ihrer angehobenen Position befinden, ist
der Hauptrahmen in seine Arbeitsposition abgesenkt,
wahrend der Hauptrahmen in seine Transportkonfigura-
tion angehoben ist, wenn die Bodenrader sich in ihrer
abgesenkten Position befinden.

[0011] Auch die linken und rechten Fligelrahmen
kénnen mit Bodenradern ausgestattet sein, die sich im
Eingriff mit dem Erdboden befinden. Wenn sich die Bo-
denrader der Fligelrahmen in ihrer abgesenkten Posi-
tion befinden, sind die Fliigelrahmen in ihrer Arbeitskon-
figuration. Wenn die Bodenrader der Fligelrahmen sich
in ihrer angehobenen Position befinden, sind die Fligel-
rahmen in ihrer Transportkonfiguration.

[0012] Inder Zeichnungist ein nachfolgend ndher be-
schriebenes Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung darge-
stellt. Es zeigt:

Fig. 1 eine Seitenansicht einer erfindungsgemafen
Samaschine in ihrer Arbeitskonfiguration,

Fig. 2 eine ruckwartige perspektivische Ansicht ei-
ner erfindungsgemafen Sédmaschine mit an-
gehobenen Pflanzeinheiten,

Fig. 3 eine rickwartige perspektivische Ansicht ei-
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ner erfindungsgemaflen Sdmaschine in ihrer
Transport-konfiguration,
Fig. 4 eine Seitenansicht eines Fliigelrahmenseg-
ments der in Figur 2 dargestellten Samaschi-
ne von links,
Fig. 5 eine Seitenansicht eines Fligelrahmenseg-
ments der in Figur 3 dargestellten Sdmaschi-
ne von links,
Fig. 6 eine Seitenansicht eines Fligelrahmenseg-
ments einer erfindungsgemaflen Sadmaschi-
ne von rechts, wobei die hintere Reihe der
Pflanzeinheiten sich in ihrer mittleren Halte-
position befindet,
Fig. 7 einen teilweisen Querschnitt entlang der Li-
nien 7-7 der Figur 6,
Fig. 8 eine perspektivische Ansicht einer Reihe von
Saatgutbehaltern einer erfindungsgemafRen
Samaschine,

eine Explosionsansicht der Reihe von Saat-
gutbehaltern aus Figur 8 mit dem abnehmba-
ren Deckel, und

Fig. 10  eine perspektivische Querschnittsansichtder
Reihe an Saatgutbehéltern.

[0013] Figur1isteine Seitenansicht eines gezogenen
landwirtschaftlichen Arbeitsgerats in Form einer Sdma-
schine 10. Die Samaschine 10 ist durch eine Deichsel
12 oder einen Zugbalken mit einer Kupplung 14 an ei-
nen Traktor gekoppelt. Die Deichsel 12 erstreckt sich
von einem Rahmen 16 nach vorn. Der Rahmen 16 um-
fasst drei Rahmensegmente, einen Hauptrahmen 18
sowie einen linken und einen rechten Fligelrahmen 19
und 20. Die Fligelrahmen 19 und 20 kénnen gegeniiber
dem Hauptrahmen 18 um linke und rechte, sich von vorn
nach hinten erstreckende Schwenklager 21 ver-
schwenkt werden. Diese sich von vorn nach hinten er-
streckenden Schwenklager 21 erlauben es den Fligel-
rahmen 19 und 20, besser der Kontur des Bodens zu
folgen, wenn die Sdmaschine 10 UGber ein Feld gezogen
wird. Die Fligelrahmen 19 und 20 kénnen auch um sich
vertikal erstreckende Schwenklager nach vorn gefaltet
werden, so dass die Sdmaschine 10 dann die in Figur
3 gezeigte Transportkonfiguration annimmt.

[0014] Jedes der Rahmensegmente 18, 19 und 20 ist
mit Reihen von Saatgutbehaltern 22 ausgestattet. Die
Reihen von Saatgutbehéltern 22 fiihren Saatgut durch
flexible Rohre 26 einzelnen Pflanzeinheiten 24 zu. In der
dargestellten Ausfiihrungsform umfasst jede Pflanzein-
heit 24 einen zuséatzlichen Behalter 28, ein Messsystem
30, einen Furchendffner 32, Tiefeneinstellrdder 34 und
FurchenschlielRrader 36. Saatgut wird durch das flexible
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Rohr 26 in die zuséatzlichen Behélter 28 geleitet. Das
Saatgut wird dann durch das Messsystem 30 abgemes-
sen. Bei der dargestellten Ausfihrungsform ist das
Messsystem 30 ein Vakuummesssystem, das an einer
Vakuumleitung 31 angeschlossen ist. Das abgemesse-
ne Saatgut wird dann einem nicht dargestellten Saat-
gutrohr zugefiihrt, welche das Saatgut in die vom Fur-
chendffner 32 geformte Pflanzfurche leitet. Die Pflanz-
furche wird dann durch die FurchenschlielRrader 36 ge-
schlossen, die das Saatgut in der geschlossenen
Pflanzfurche einschlieRen.

[0015] Die Pflanzeinheiten 24 sind an jedem Rah-
mensegment 18, 19 und 20 in einer vorderen Reihe 38
und einer hinteren Reihe 40 angeordnet. Die vorderen
Reihen 38 der Pflanzeinheiten 24 sind direkt an den
Rahmensegmenten 18, 19 und 20 befestigt, so dass die
vorderen Reihen 38 sich mit dem jeweiligen Rahmen-
segment bewegen. In dhnlicher Weise ist die hintere
Reihe 40 der Pflanzeinheiten 24 des Hauptrahmens am
Hauptrahmensegment 18 befestigt, so dass sie sich mit
dem Hauptrahmensegment 18 bewegen. Alle Pflanz-
einheiten 24 des Hauptrahmens 18, die die hintere Rei-
he 40 bilden, sind mit individuellen Verschlissen aus-
gestattet, um die Pflanzeinheiten aus der Bodenberiih-
rung heraus nach oben zu verschwenken, wenn sie in
ihrer Nicht-Pflanzposition sind. Die hinteren Reihen 40
der an den Fligelrahmensegmenten 19 und 20 befe-
stigten Pflanzeinheiten 24 sind an Schwenkarmen 42
befestigt, die sich von einer Schwenkwelle 44 nach un-
ten und hinten erstrecken. Die Schwenkwelle 44 ist
durch Lagerungen 46 drehbar mit dem Fligelrahmen-
segment 20 drehbar gekoppelt. Ein Winkelhebel 48, der
durch einen Linearmotor 50 angetrieben wird, dreht die
Schwenkwelle 44. In der dargestellten Ausflihrungs-
form ist der Linearmotor 50 ein doppelt wirkender hy-
draulischer Zylinder. Die Pflanzeinheiten 24 der vorde-
ren Reihe 38 und der hinteren Reihe 40 sind miteinan-
der alternierend angeordnet.

[0016] Die Schwenkarme 42 kdnnen durch die Line-
armotoren 50, die die jeweiligen Winkelhebel 48 der
Schwenkwelle 44 antreiben, aus ihrer in Figur 1 darge-
stellten Arbeitsposition in ihre in den Figuren 3 und 5
dargestellte Transportposition gedreht werden. Auf die-
se Weise werden die hinteren Reihen 40 der Pflanzein-
heiten 24 in ihre im Wesentlichen vertikalen Transport-
positionen gedreht, wenn die Fliigelrahmenabschnitte
19 und 20 nach vorn gedreht sind, wie in den Figuren 3
und 5 gezeigt, was die Samaschine 10 mit einer kleine-
ren Transportbreite ausstattet. Die Schwenkwelle 44 ist
mit angetriebenen Schwenkhebeln 45 versehen, die
Hubverbindungen 47 aufweisen.

[0017] Die Rahmensegmente 18, 19 und 20 sind mit
Bodenradern 52 ausgestattet. Die Bodenrader 52 be-
ruhren den Boden, wenn die Samaschine 10 in ihrer Ar-
beitskonfiguration ist. Nach unten gerichteter Druck wird
durch einen pneumatischen Niederdriickzylinder 54 auf
jede Pflanzeinheit 24 ausgelibt. Der pneumatische Nie-
derdriickzylinder 54 erstreckt sich jeweils zwischen dem
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Hauptrahmensegment 18 und den Fligelrahmenseg-
menten 19 und 20 einerseits und den hinteren Reihen
40 der Pflanzeinheiten 24 andererseits. Fir die hintere
Reihe 40 der Pflanzeinheiten 24 an den Fligelrahmen-
segmenten 19 und 20 erstreckt sich der pneumatische
Niederdriickzylinder 54 zwischen dem Schwenkarm 42
und den Pflanzeinheiten 24. Die pneumatischen Nieder-
drickzylinder 54 greifen an einer Parallelogrammfih-
rung 56 an, die die Pflanzeinheiten 24 mit den jeweiligen
Rahmensegmenten 19 und 20 und den Schwenkarmen
42 verbindet. Die Parallelogrammfiihrung 56 erlaubt
den Pflanzeinheiten 24, dem Boden gegenlber den
Rahmensegmenten 18, 19 und 20 und den Schwenkar-
men 42 zu folgen.

[0018] Wenn die Samaschine 10 von ihrer Arbeits-
konfiguration in ihre Transportkonfiguration bewegt
wird, werden die Bodenrader 52 des Hauptrahmenseg-
ments 18 durch hydraulische Zylinder 58 ausgefahren,
so dass der Rahmen 16 angehoben wird. Die Fllgelrah-
mensegmente 19 und 20 werden nach vorn verschenkt,
bis sie mit Sperrhaken 53 an der Deichsel 12 angreifen.
Die Linearmotoren 50 werden ausgestreckt, so dass die
Schwenkwellen 44 mittels der Winkelhebel 48 ver-
schwenkt werden. Auf diese Weise werden die
Schwenkarme 42 und die daran angebrachten Pflanz-
einheiten 24 aus ihrer Arbeitsposition in ihre Transport-
position gedreht.

[0019] Die Saatgutbehalter 22 sind mit Zugangsdek-
keln 58 ausgestattet, um den Innenraum der Saatgut-
behalter 22 zuganglich zu machen. Um die Saatgutbe-
hélter 22 zu fillen, steigt der Bediener Gber Stufen 59
auf den Laufsteg 60 fiir den Bediener und 6ffnet die Zu-
gangsdeckel 58. Der Laufsteg 60 ist oberhalb der Rei-
heneinheiten 24 angeordnet, wenn sie sich in ihrer Ar-
beitsposition befinden. Der Laufsteg 60 umfasst eine
FuRplatte 61 und einen Laufstegrahmen 62. Der Lauf-
stegrahmen 62 ist mit Relingen 64 und Warnlichtern 66
ausgestattet. Die Fuplatte 61 an jedem der Flligelrah-
mensegmente 19, 20 ist durch einen FuRplattenstift 65
schwenkbar mit einem Laufstegrahmen 62 verbunden.
Der Laufstegrahmen 62 ist mit den Fligelrahmenseg-
menten 19 und 20 durch einen Laufstegrahmenstift 66
schwenkbar verbunden. Der Laufstegrahmenstift 66 de-
finiert eine zweite Schwenkachse, die parallel zur ersten
Schwenkachse ist, die durch die Schwenkwelle 44 de-
finiert wird. In ahnlicher Weise definiert der Fuplatten-
stift 65 eine dritte Schwenkachse, die parallel zur ersten
und zweiten Schwenkachse ist.

[0020] Wenn sich der Linearmotor 50 ausstreckt,
dreht er die Schwenkwelle 44, indem er den angetrie-
benen Schwenkhebel 45 dreht und die Hubverbindung
47 bewegt. Die Hubverbindung 47 ist mit dem Laufsteg-
rahmen 62 durch einen Hubverbindungsstift 68 gekop-
pelt. Die Hubverbindung 47 ist mit einem Schlitz 49 fir
eine Leerbewegung ausgestattet. Der Schlitz 49 erlaubt
es den Schwenkarmen 42, einen begrenzten Betrag an-
gehoben zu werden, bevor der Laufstegrahmen 62 ge-
genuber den Fligelrahmensegmenten 19 und 20 ver-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

schwenkt wird. Wenn die Hubverbindung 47 am Lauf-
stegrahmen 62 angreift, werden der Laufstegrahmen 62
und die FuBplatte 61 um die Laufstegschwenkachse
(zweite Schwenkachse) verschwenkt, welche durch
den Laufstegrahmenstift 66 definiert wird. Eine weitere
Drehung der Schwenkwelle 44 bedingt, dass die hinte-
ren Reihen 40 der Pflanzeinheiten 24 fir die Fligelrah-
mensegmente 19 und 20 an den Ful3platten 61 anschla-
gen. An den Pflanzeinheiten 24 befestigte Puffer 70
greifen an der Unterseite der Ful3platte 61 an. Die Puffer
70 schwenken die FulRplatte 61 selbsttatig um die
FuBplattenschwenkachse (dritte Schwenkachse), die
durch den FuBplattenstift 65 definiert wird, gegenuber
dem Laufstegrahmen 62. In ihrer endguiltigen Transport-
position sind die Fu3platten 61 in der Art eines Sand-
wichs zwischen den Saatgutbehaltern 22 und den hin-
teren Reihen 40 der Pflanzeinheiten 24 der Fligelrah-
mensegmente 19, 20 angeordnet.

[0021] Sich quer erstreckende Rohrtrédger 72 sind
durch Verbindungen 74 schwenkbar an den Fligelrah-
menabschnitten 19 und 20 schwenkbar angebracht. Die
Rohrtréger 72 sind unterhalb den Laufstegen 60 fir den
Bediener angeordnet und stltzen die flexiblen Rohre 26
fir die hinteren Reihen 40 der Pflanzeinheiten 24 ab.
Die Rohrtréager 72 ruhen auf der Schwenkwelle 44,
wenn sich die Samaschine 10 in ihrer Arbeitskonfigura-
tion befindet. Wenn die Schwenkarme 42 in ihre Trans-
portposition geschwenkt werden, berlhren die
Schwenkarme 42 den Rohrtrager 72, so dass die Rohr-
trager 72 mit den Schwenkarmen 42 angehoben wer-
den. Die Rohrtrager 72 heben die flexiblen Rohre 26 an
und schitzen sie vor dem Knicken, wenn die Pflanzein-
heiten 24 in ihre Transportpositionen angehoben wer-
den.

[0022] Wie in Figur 6 gezeigt, hat die Sdmaschine 10
eine zweite Arbeitskonfiguration, in der die vorderen
Reihen 38 der Pflanzeinheiten 24 zum Pflanzen ver-
wendet werden und die zweiten Reihen 40 der Pflanz-
einheiten 24 durch die Schwenkarme 42 in eine mittlere
Halteposition nach oben verschwenkt sind. In der mitt-
leren Halteposition befinden sich die hinteren Reihen 40
der Pflanzeinheiten 24 nicht mehr im Kontakt mit dem
Boden und nur die vorderen Reihen 38 der Pflanzein-
heiten 24 bringen Saatgut in den Boden ein. Auf diese
Weise kdnnen die vorderen Reihen 38 der Pflanzeinhei-
ten 24 verwendet werden, mit einem grélReren Reihen-
abstand zu pflanzen, als wenn die hintere Reihe 40 der
Pflanzeinheiten 24 genutzt wirde. Wenn die hinteren
Reihen 40 sich beispielsweise in ihrer mittleren Halte-
position befinden, kénnen die vorderen Reihen 38 der
Pflanzeinheiten 24 verwendet werden, Mais mit Reihen-
absténden von 75 cm zu pflanzen. Wenn die hinteren
Reihen 40 der Pflanzeinheiten 24 abgesenkt sind, kann
die Samaschine 10 genutzt werden, um Sojabohnen in
Reihen mit 37,5 cm Abstand zu pflanzen. Um die hinte-
ren Reihen 40 der Pflanzeinheiten 24 in der mittleren
Halteposition zu halten, ist ein U-férmiger Anschlag 76
bereitgestellt, der Uber den Linearmotor 50 passt und
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das Einziehen des hydraulischen Zylinders verhindert.
[0023] Eine Reihe an Saatgutbehaltern 22 ist am Be-
steninden Figuren 8 bis 10 illustriert. Die Reihe an Saat-
gutbehaltern 22 umfasst eine Reihe einzelner Behalter
80 aus Kunststoff, die aneinander angrenzende Wande
82 haben. Die aneinander angrenzenden Wé&nde 82
sind mit Ausschnitten 84 versehen, so dass Saatgut von
einem einzelnen Behalter 80 in einen anderen flieRen
kann, wenn sowohl die vordere Reihe 38 als auch die
hintere Reihe 40 der Pflanzeinheiten 24 sich in ihrer Ar-
beitsstellung befindet. Die Ausschnitte 84 werden durch
eine Dichtung 86 umrundet, die Uber die angrenzenden
Waénde 82 der einzelnen Behalter 80 hinausragt. Wenn
die hinteren Reihen 40 in ihre mittlere Halteposition an-
gehoben werden, wird nur die Halfte der Pflanzeinheiten
24 genutzt, so dass alternierend einzelne Behalter 80
nichtarbeitende Pflanzeinheiten 24 versorgen. Daher ist
die Reihe an Saatgutbehéltern 22 mit entfernbaren Leit-
einrichtungen 88 ausgestattet, die sich nach unten er-
streckende Beine 90 haben, die an den angrenzenden
Wanden 82 der einzelnen Behalter 80 anliegen. Die sich
nach unten erstreckenden Beine 90 wirken mit den Aus-
schnitten 84 zusammen, um einen arbeitenden einzel-
nen Behélter 80 gegenliber dem angrenzenden nicht-
arbeitenden einzelnen Behélter 80 abzudichten. Die
Beine 90 sind mit einer horizontalen Abdeckung 94 aus-
gestattet, die verhindert, dass Saatgut in dem nicht-ar-
beitenden Behalter 80 abgelegt wird. Es ist anzumer-
ken, dass es zwei Typen von Leiteinrichtungen 88 gibt:
die am weitesten rechts angeordnete Leiteinrichtung 88
in den Figuren 8 bis 10 dichtet einen Endbehélter 80 ab,
und die anderen beiden illustrierten Leiteinrichtungen
88 dichten nichtarbeitende Behalter 80 ab, die zwischen
arbeitenden Behaltern 80 angeordnet sind. Die Leitein-
richtung 88 fiir den Endbehalter 80 ist mit einem sich
nach unten erstreckenden Bein 90 ausgestattet, wah-
rend die anderen beiden Leiteinrichtungen 88 mit zwei
sich nach unten erstreckenden Beinen 90 versehen
sind. Die Abdeckungen 94 der Leiteinrichtungen 88 sind
mit sich nach oben erstreckenden Lippen 96 ausgestat-
tet. Die sich nach oben erstreckenden Lippen 96 greifen
an der ausgesparten Unterseite des Zugangsdeckels
58 an, um die Position der Leiteinrichtungen 88 gegen-
Uber den einzelnen Behéltern 80 besser zu fixieren. Der
Zugangsdeckel 58 ist durch Scharnierarme 98
schwenkbar an den Rahmensegmenten 18, 19 und 20
befestigt.

[0024] Es ware denkbar, ein mechanisches Messsy-
stem oder ein pneumatisches, mit Uberdruck arbeiten-
des Messsystem an Stelle des in der obigen Beschrei-
bung offenbarten Vakuummesssystems zu verwenden.
Dass Saatgut kdnnte den Behaltern 80 der einzelnen
Pflanzeinheiten 24 durch ein System auf Anfrage von
einem zentralen Behalter zugefiihrt werden, anstelle
der Verwendung des in der obigen Beschreibung offen-
barten, mit der Schwerkraft arbeitenden Systems.
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Patentanspriiche

1.

Samaschine (10) mit einem Hauptrahmen (18), der
eine vordere Reihe (38) und eine hintere Reihe (40)
an Pflanzeinheiten (24) umfasst, einem linken FIu-
gelrahmen (19) sowie einem rechten Flligelrahmen
(20), die schwenkbar mit dem Hauptrahmen (18)
verbunden sind, so dass sie von einer Arbeitskon-
figuration in eine Transportkonfiguration ver-
schwenkbar sind, und einem Saatgutbehalter (22)
zur Aufnahme von Saatgut, wobei die Flligelrah-
men (19, 20) mit einer vorderen Reihe (38) und ei-
ner hinteren Reihe (40) an Pflanzeinheiten (24)
ausgestattet sind, dadurch gekennzeichnet, dass
an den linken und rechten Fligelrahmen (19, 20)
Schwenkarme (42) schwenkbar gelagert sind, dass
die hintere Reihe (40) der Pflanzeinheiten (24) der
linken und rechten Flligelrahmen (19, 20) an den
Schwenkarmen (42) befestigt sind, wobei die
Schwenkarme (42) zwischen einer Arbeitsposition,
in der die Pflanzeinheiten (24) sich im Bodenkon-
takt befinden, einer mittleren Nicht-Arbeitsposition,
in der die Pflanzeinheiten angehoben sind und kei-
nen Bodenkontakt haben, und einer Transportposi-
tion beweglich sind, in der die Pflanzeinheiten (24)
Uber ihre mittlere Nicht-Arbeitsposition hinaus in ei-
ne vertikale Transportposition angehoben sind, und
dass die Schwenkarme (42) in ihre Transportposi-
tion angehoben werden, wenn die Fligelrahmen
(19, 20) in ihre Transportkonfiguration gebracht
werden.

Samaschine (10) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein erstes Ende der Schwenk-
arme (42) schwenkbar am jeweiligen Fligelrahmen
(19, 20) befestigt ist, und dass die hintere Reihe
(40) der Pflanzeinheiten (40) an den anderen, zwei-
ten Enden der Schwenkarme (42) befestigt sind.

Samaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sich je ein flexibles Rohr (26)
zwischen dem Saatgutbehalter (22) und den
Pflanzeinheiten (24) erstreckt, um ihnen Saatgut
zuzufiihren.

Samaschine nach einem der Anspriche 1 bis 3, ge-
kennzeichnet durch eine sich nach vorn erstrek-
kende Deichsel (12) mit einer Kupplung (14) zum
Ankoppeln der Samaschine (10) an einen Traktor.

Samaschine nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die linken und rechten Fllgelrah-
men (19, 20) aus ihrer Arbeitskonfiguration nach
vorn in ihre Transportkonfiguration verbringbar
sind, in der sie sich entlang der Seite der Deichsel
(12) erstrecken.

Samaschine nach einem der vorhergehenden An-
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spriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schwenkarme (42) durch linke und rechte, mit
Schwenkhebeln (45) verbundene Schwenkwellen
(44) mit den linken und rechten Fligelrahmen (19,
20) gekoppelt sind, wobei sich ein Linearmotor (50),
insbesondere ein hydraulischer Zylinder, zwischen
dem Flugelrahmen (19, 20) und dem Schwenkhe-
bel (45) erstreckt, um die Schwenkwelle (44) ge-
genuber dem Fligelrahmen (19, 20) zu drehen und
dadurch den Schwenkarm (42) zu schwenken.

Samaschine nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Pflanzeinheiten (24) des Hauptrahmens (18) und/
oder der Fligelrahmen (19, 20) durch Parallelo-
grammfiihrungen (56) direkt mit dem Hauptrahmen
(18) und/oder dem Fligelrahmen (19, 20) verbun-
den sind, so dass die Pflanzeinheiten (24) der Kon-
tur des Bodens unabhangig folgen.

Samaschine nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Flu-
gelrahmen (19, 20) durch Schwenklager (21) mit
sich in Fahrtrichtung erstreckenden Schwenkach-
sen schwenkbar am Hauptrahmen (18) angelenkt
sind.

Samaschine nach einem der vorhergehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Hauptrahmen (18) mit gegeniber dem Hauptrah-
men (18) anheb- und absenkbaren Bodenradern
(52) ausgestattet ist, die die Arbeitskonfiguration
und die Transportkonfiguration des Hauptrahmens
(18) definieren, wobei der Hauptrahmen (18) in sei-
ne Transportkonfiguration angehoben wird, wenn
die Bodenrader (52) abgesenkt werden und der
Hauptrahmen (18) in seine Arbeitskonfiguration ab-
gesenkt wird, wenn die Bodenrader (52) angeho-
ben werden.

Samaschine nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der linke und rechte Fligelrahmen
(19, 20) jeweils mit einem Bodenrad (52) ausgestat-
tet sind, die gegeniiber dem jeweiligen Flugelrah-
men (19, 20) angehoben und abgesenkt werden,
wobei die Bodenrader (52) die Arbeitskonfiguration
und die Transportkonfiguration der Fligelrahmen
(19, 20) definieren und die Flligelrahmen (19, 20)
in ihrer Arbeitskonfiguration auf dem Boden abge-
stitzt werden, wenn die Bodenrader (52) abge-
senkt werden und die Fligelrahmen (19, 20) nach
vorn in ihre Transportkonfiguration gefaltet werden,
wenn die Bodenrader (52) angehoben werden.
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