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Dispositif de rattrapage de dispersion dimensionnelle formant butée réglable, procédé de

réglage, et application aux pédales d’accélérateurs

(57)  L'invention concerne un dispositif destiné arat-
traper des variations dimensionnelles statistiques d'un
espace entre deux piéces, ce dispositif comprenant une
embase (1), un palpeur (2) coulissant dans I'embase (1)
entre des positions d'engagement différentes, et un res-
sort (3) sollicitant le palpeur (2) vers sa position d'enga-
gement minimal, I'embase (1) et le palpeur (2) portant
des reliefs respectifs (111, 222) d'accrochage mutuel.

Selon l'invention, I'embase (1) et le palpeur (2) pré-
sentent chacun plusieurs séries de reliefs d'accrochage
s'étendant parallélement a I'axe (Z) du dispositif, régu-
lierement réparties angulairement autour de I'axe (Z), et
séparées par des zones neutres (10A; 20A) exemptes
de reliefs d'accrochage, I'embase (1) et le palpeur (2)
pouvant ainsi adopter, par rotation relative autour de
I'axe (Z), une position angulaire d'accrochage et une po-
sition angulaire de découplage.
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Description

[0001] La présente invention concerne, selon un pre-
mier de ses aspects, un dispositif de rattrapage de dis-
persion dimensionnelle, destiné a rattraper des varia-
tions dimensionnelles statistiques d'un espace entre
des premiére et seconde piéces mobiles I'une par rap-
port a l'autre.

[0002] En particulier, I'invention concerne un disposi-
tif qui, pour assurer cette fonction de rattrapage, com-
prend une embase solidaire de la premiére piéce, un
palpeur monté sélectivement coulissant dans I'embase,
suivant un axe, au moins entre une position d'engage-
ment minimal et une position d'engagement maximal, et
un ressort sollicitant élastiquement le palpeur vers sa
position d'engagement minimal, I'embase et le palpeur
portant des reliefs respectifs d'accrochage mutuel main-
tenant le palpeur par rapport a 'embase dans une po-
sition d'engagement choisie parmi une pluralité de po-
sitions d'engagement possibles, et dans laquelle la se-
conde piéce est en butée sur le palpeur.

[0003] Undispositifde ce type estconnu du document
de brevet FR 2 633 443 pour une application dans la-
quelle la distance minimale entre les premiére et secon-
de piéces est fixée par tout moyen adéquat, ce dispositif
connu ayant pour particularité de pouvoir s'adapter a
cette distance minimale indépendamment de toute in-
certitude que les tolérances de fabrication introduisent
sur la valeur réelle de cette distance.

[0004] La présente invention a au contraire pour but
de proposer un dispositif pour rattraper des variations
dimensionnelles statistiques d'un espace entre deux
pieces mobiles I'une par rapport a I'autre, qui soit congu
pour pouvoir constituer une butée réglable entre ces
piéces, c'est-a-dire pour fixer de fagon réglable la dis-
tance minimale entre ces pieces.

[0005] A cette fin, le dispositif de l'invention, par
ailleurs conforme a la définition générique qu'en donne
le préambule ci-dessus, est essentiellement caractérisé
en ce que I'embase et le palpeur présentent chacun au
moins deux séries de reliefs d'accrochage s'étendant
parallélement a I'axe, régulierement réparties angulai-
rement autour de I'axe, et séparées par des zones neu-
tres exemptes de reliefs d'accrochage, et en ce que
I'embase et le palpeur adoptent sélectivement, par ro-
tation relative autour de I'axe, une position angulaire
d'accrochage, dans laquelle les séries de reliefs d'ac-
crochage de I'embase et du palpeur engrenent mutuel-
lement pour empécher un coulissement du palpeur
dans I'embase au moins dans un sens d'engagement
croissant, et une position angulaire de découplage,
dans laquelle les séries de reliefs et les zones neutres
de I'embase se trouvent respectivement en regard des
zones neutres et des séries de reliefs du palpeur pour
autoriser un libre coulissement du palpeur dans lI'emba-
se.

[0006] De préférence, les zones neutres de I'embase
et du palpeur sont formées par des cannelures lisses.
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[0007] Le ressort peut étre logé dans I'embase et dis-
posé entre I'embase et le palpeur.

[0008] Il est par ailleurs possible de prévoir que I'em-
base présente au moins une premiére nervure de butée
paralléle a I'axe, séparant une premiére série de reliefs
de I'embase d'une premiére zone neutre de cette em-
base qui précede la premiere série de reliefs pour un
premier sens de rotation autour de I'axe, que la premiéere
nervure arréte le palpeur en rotation par rapport a I'em-
base dans la position angulaire de découplage, pour
une rotation relative de premier sens du palpeur par rap-
port a 'embase, et que la premiére nervure arréte le pal-
peur en rotation par rapport a 'embase dans la position
angulaire d'accrochage, pour une rotation relative du
palpeur par rapport a I'embase de sens inverse au pre-
mier sens.

[0009] Dans ce cas, le palpeur peut porter, dans cha-
que zone neutre, un ergot flexible radialement saillant,
disposé dans une partie de cette zone neutre qui reste
engagée dans I'embase pour la position d'engagement
minimal du palpeur, coopérant avec une série de reliefs
de I'embase dans la position angulaire d'accrochage, et
venant, dans la position angulaire de découplage, buter
latéralement contre une nervure et frotter radialement
contre une zone neutre de I'embase.

[0010] Chaque série de reliefs de 'embase et du pal-
peur est par exemple formée de crans alignés paralle-
lement a I'axe, les crans du palpeur pouvant se terminer
en pointe.

[0011] L'embase comporte avantageusement un lo-
gement de fixation défini dans un flt central creux et par
lequel I'embase est fixée a la premiére piece, le palpeur
étant par exemple creux et guidé sur le fat central.
[0012] Le palpeur est avantageusement conformé en
champignon dont une téte porte au moins un relief d'en-
trainement en rotation.

[0013] L'invention concerne également un procédé
de réglage d'un dispositif de rattrapage de dispersion
dimensionnelle tel que défini précédemment pour per-
mettre un débattement relatif des premiéere et seconde
pieces sur une course de longueur déterminée, ce pro-
cédé étant caractérisé en ce qu'il comprend une opéra-
tion consistant a fixer I'embase sur la premiére piéce,
une opération consistant a placer le palpeur, par rapport
al'embase, a la fois dans sa position angulaire d'accro-
chage et dans sa position d'engagement maximal, une
opération consistant a coiffer la téte du palpeur par une
cale d'épaisseur présentant un renfoncement qui est
conformé pour recevoir cette téte sans liberté de rota-
tion et dont le fond est séparé d'une face opposée de la
cale par une distance égale a la longueur déterminée,
une opération consistant a imprimer au palpeur, par l'in-
termédiaire de la cale, une rotation le plagant en position
angulaire de découplage, une opération consistant a
autoriser le ressort a déplacer le palpeur et la cale par
rapport a I'embase jusqu'a ce que la face opposée de
la cale touche la seconde piéce, une opération consis-
tant aimprimer au palpeur, par l'intermédiaire de la cale,
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une rotation le plagant en position angulaire d'accrocha-
ge, et une opération consistant a retirer la cale.

[0014] Le dispositif de rattrapage de dispersion de
l'invention peut étre utilisé pour opérer le réglage de la
course d'une pédale d'un véhicule automobile, en par-
ticulier d'une pédale d'accélérateur ce réglage consti-
tuant I'application privilégiée de ce dispositif.

[0015] D'autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention ressortiront clairement de la description qui en
est faite ci-aprés, a titre indicatif et nullement limitatif,
en référence aux dessins annexés, dans lesquels:

- laFigure 1 est une vue en coupe d'un dispositif con-
forme a l'invention;

- les Figures 2 et 3 sont des vues en perspective du
dispositif de la figure 1, observé a échelle réduite et
dans deux positions différentes;

- la Figure 4 est une vue schématique partielle en
perspective de I'embase;

- laFigure 5 est une vue latérale du palpeur;

- laFigure 6 est une vue en perspective de la cale; et

- lesFigures 7 et 8 sont des vues illustrant le procedé
de réglage de l'invention.

[0016] Comme annoncé précédemment, l'invention
concerne un dispositif permettant de rattraper les varia-
tions dimensionnelles statistiques d'un espace qui sé-
pare deux pieces P1 et P2, mobiles l'une par rapport a
I'autre, dans une position de rapprochement maximal
de ces piéces.

[0017] Comme le montrent les figures 7 et 8, la pre-
miére piéce P1 est par exemple constituée par le plan-
cher d'un habitacle de véhicule automobile, et la secon-
de piéce P2 par une pédale d'accélérateur qui, en posi-
tion d'actionnement maximal, se trouve a une distance
minimale du plancher P1.

[0018] Ce dispositif de rattrapage de l'invention per-
met de régler cette distance minimale, donc la course
de la pédale P2, et comprend principalement une em-
base 1, un palpeur 2, et un ressort 3.

[0019] Lors du réglage, le palpeur 2 peut coulisser
dans I'embase 1 suivant un axe Z, et peut ainsi adopter
a volonté une position d'engagement minimal (figures 1
et 2) dans laquelle la plus grande partie du palpeur reste
a l'extérieur de I'embase, une position d'engagement
maximal (figure 3) dans laquelle la plus grande partie
du palpeur est logée a l'intérieur de I'embase, ou l'une
quelconque d'un ensemble de positions intermédiaires
entre ces positions d'engagement minimal et maximal.
[0020] Le ressort 3, par exemple constitué par un res-
sort hélicoidal et de préférence logé dans I'embase 1,
entre I'embase 1 et le palpeur 2, a quant a lui pour fonc-
tion de solliciter élastiquement le palpeur 2 vers sa po-
sition d'engagement minimal.

[0021] L'embase 1 et le palpeur 2 portent des reliefs
respectifs d'accrochage mutuel, 111 et 222, ces reliefs
permettant, une fois le réglage effectué, de maintenir le
palpeur 2 par rapport a I'embase 1 dans une position
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d'engagement qui est choisie parmi I'ensemble des po-
sitions d'engagement possibles, et dans laquelle la se-
conde piéce P2 est en butée sur le palpeur 2.

[0022] Selon l'invention, I'embase 1 et le palpeur 2
présentent chacun au moins deux séries de reliefs d'ac-
crochage séparées par des zones neutres exemptes de
reliefs d'accrochage, et sont mobiles en rotation I'un par
rapport a l'autre.

[0023] Parexemple, 'embase 1 présente trois séries,
telles que 11A et 11B, de reliefs d'accrochage 111, ces
séries s'étendant parallélement a I'axe Z, étant régulie-
rement réparties angulairement autour de l'axe Z, et
étant séparées par des zones neutres telles que 10A et
10B prenant la forme préférée de cannelures lisses,
exemptes de reliefs d'accrochage.

[0024] De méme, le palpeur 2 présente trois séries,
telles que 22A et 22B, de reliefs d'accrochage 222, ces
séries s'étendant parallélement a I'axe Z, étant régulie-
rement réparties angulairement autour de l'axe Z, et
étant séparées par des zones neutres telles que 20A et
20B prenant la forme préférée de cannelures lisses,
exemptes de reliefs d'accrochage.

[0025] L'embase 1 etle palpeur 2 peuvent ainsi adop-
ter a volonté, par rotation relative autour de I'axe Z, une
position angulaire d'accrochage et une position angu-
laire de découplage.

[0026] Dans la position angulaire d'accrochage de
I'embase 1 et du palpeur 2, les séries respectives, telles
que 11A, 11B et 22A, 22B, de reliefs d'accrochage de
I'embase 1 et du palpeur 2 engrénent mutuellement
pour empécher un coulissement du palpeur 2 dans I'em-
base 1, au moins dans le sens d'un enfoncement du pal-
peur 2 dans I'embase 1.

[0027] Dans la position angulaire de découplage de
I'embase 1 et du palpeur 2, les séries 11A et 11B de
reliefs d'accrochage de I'embase 1 et les zones neutres
10A et 10B de cette embase se trouvent respectivement
en regard des zones neutres 20A et 20B et des séries
22A et 22B de reliefs d'accrochage du palpeur 2, cette
configuration permettant le libre coulissement du pal-
peur 2 dans I'embase 1.

[0028] Comme le montrentles figures 2 et4, I'embase
1 présente des nervures de butée, telles que 12A, dont
chacune s'étend parallélement a I'axe Z entre une série
de reliefs d'accrochage de I'embase et une zone neutre
adjacente.

[0029] Par exemple, la nervure 12A (figure 2) sépare
une série 11A de reliefs d'accrochage de I'embase 1
d'une zone neutre 10A de cette embase 1 qui précede
la série 11A de reliefs, pour un premier sens S1 de ro-
tation autour de l'axe Z.

[0030] Dans ces conditions, la nervure 12A arréte le
palpeur 2 en rotation par rapport a I'embase 1 dans la
position angulaire de découplage pour une rotation re-
lative de premier sens S1 du palpeur 2 par rapport a
I'embase 1, et cette méme nervure 12A arréte le palpeur
2 en rotation par rapport a I'embase 1 dans la position
angulaire d'accrochage pour une rotation relative du
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palpeur 2 par rapport a I'embase 1 de sens S2, inverse
au premier sens S1.

[0031] Comme le montre lafigure 5, le palpeur 2 porte
un ergot flexible radialement saillant 201 dans chaque
zone neutre telle que 20A, 20B et 20C.

[0032] Chacun de ces ergots est disposé a la base de
la zone neutre correspondante du palpeur 2, c'est-a-dire
dans la partie de cette zone neutre qui reste engagée
dans I'embase 1 pour la position d'engagement minimal
de ce palpeur, cet ergot 201 coopérant avec une série
de reliefs d'accrochage telle que 11A de I'embase 1
dans la position angulaire d'accrochage, et venant,
dans la position angulaire de découplage, buter latéra-
lement contre une nervure telle que 12A de I'embase et
frotter radialement contre une zone neutre, telle que
10A, de cette embase 1.

[0033] Chaque série de reliefs d'accrochage, tels que
111 sur I'embase 1 et 222 sur le palpeur 2, est formée
de crans s'étendant individuellement en un arc de cercle
centré sur l'axe Z et alignés les uns derriere les autres
suivant une direction paralléle a I'axe, les crans 222 du
palpeur 2 se terminant en une pointe 223.

[0034] Comme le montre la figure 1, I'embase 1 com-
porte un logement de fixation 130 défini dans un fat cen-
tral creux 13, ce logement pouvant par exemple étre vis-
sé ou au moins enfilé sur un goujon pour permettre de
fixer I'embase 1 a la premiére piece P1.

[0035] Le palpeur 2 est alors lui-méme congu pour
étre creux, de sorte qu'il peut étre guidé sur le fit central
13.

[0036] De préférence, ce palpeur 2 est par ailleurs
conformé en champignon dont la téte 23, par exemple
de forme polygonale, porte des relief 230 d'entraine-
ment en rotation, en l'occurrence formés par les som-
mets de la forme polygonale.

[0037] Les figures 7 et 8 illustrent le procédé de ré-
glage du dispositif de rattrapage de dispersion dimen-
sionnelle tel que décrit ci-dessus, ce procédé permet-
tant d'ajuster a une course de longueur L déterminée le
débattement relatif de deux piéces P1 et P2, en I'occur-
rence d'une pédale P2 de véhicule automobile par rap-
port au plancher P1 de ce dernier.

[0038] Ce procédé utilise une cale d'épaisseur 4, telle
qu'illustrée a la figure 6, qui présente un renfoncement
40 conformé pour recevoir, sans liberté de rotation, la
téte 23 du palpeur 2, le fond 400 de ce renfoncement
40 étant séparé de la face opposée 41 de cette cale 4
par une distance D égale a la longueur L a donner au
débattement de la pédale P2 par rapport au plancher
P1.

[0039] Dans un premier temps, I'embase 1 est fixée
sur la premiére piece, c'est-a-dire en l'occurrence sur le
plancher P1, la pédale P2 étant spontanément placée
dans sa position distale par rapport au plancher P1.
[0040] Par exemple, I'embase 1 est enfilée dans un
trou T pratiqué dans la garniture ou moquette G qui re-
couvre le plancher P1.

[0041] Pour garantir I'immobilité de I'embase 1 par
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rapport au plancher P1, le logement 130 de I'embase 1
est de préférence vissé sur un goujon (non visible) qui
estsoudé surle plancher P1 et qui fait saillie du plancher
P1dans le trou T.

[0042] Avant ou aprés cette premiére opération, le
palpeur 2 est placé, par rapport a I'embase 1, a la fois
dans sa position angulaire d'accrochage et dans sa po-
sition d'engagement maximal.

[0043] La cale d'épaisseur 4 est ensuite glissée entre
le palpeur 2 et la pédale P2, la téte 23 du palpeur venant
ainsi s'engager complétement dans le renfoncement 40,
dont elle devient solidaire en rotation.

[0044] Une rotation de la cale 4 permet alors d'impri-
mer au palpeur 2 une rotation de méme amplitude an-
gulaire, qui place le palpeur en position angulaire de dé-
couplage.

[0045] Dans ces conditions, le ressort 3 déplace le
palpeur 2 et la cale 4 par rapport a I'embase 1, la cale
4 étant poussée vers la pédale P2 jusqu'a ce que la face
opposée 41 de la cale 4 touche cette pédale, la distance
L séparant la téte 23 du palpeur 2 de la pédale P2 étant
ainsi par construction égale a la distance D séparant le
fond 400 du renfoncement 40 de la face opposée 41 de
la cale 4.

[0046] Il suffit alors d'imprimer au palpeur 2, par I'in-
termédiaire de la cale 4, une rotation plagant ce palpeur
en position angulaire d'accrochage, puis de retirer la ca-
le 4, pour que |'amplitude du débattement vertical de la
pédale P2 parrapport au plancher P1 soit fixé a la valeur
L.

[0047] Une fois le réglage effectué, la butée réglable
est directement en contact, par son palpeur 2, avec la
pédale P2 lorsque cette derniére est en fin de course.

Revendications

1. Dispositif de rattrapage de dispersion dimension-
nelle, destiné a rattraper des variations dimension-
nelles statistiques d'un espace entre des premiére
et seconde pieces (P1, P2) mobiles I'une par rap-
port a l'autre, ce dispositif comprenant une embase
(1) solidaire de la premiére piece (P1), un palpeur
(2) monté sélectivement coulissant dans I'embase
(1), suivant un axe (Z) , au moins entre une position
d'engagement minimal et une position d'engage-
ment maximal, et un ressort (3) sollicitant élastique-
ment le palpeur (2) vers sa position d'engagement
minimal, I'embase (1) et le palpeur (2) portant des
reliefs respectifs (111, 222) d'accrochage mutuel
maintenant le palpeur (2) par rapport a I'embase (1)
dans une position d'engagement choisie parmi une
pluralité de positions d'engagement possibles, et
dans laquelle la seconde piéce (P2) est en butée
sur le palpeur (2), caractérisé en ce que I'embase
(1) et le palpeur (2) présentent chacun au moins
deux séries (11A, 11B; 22A, 22B) de reliefs d'accro-
chage s'étendant parallélement a I'axe (Z), régulie-
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rement réparties angulairement autour de I'axe (2),
et séparées par des zones neutres (10A, 10B; 20A,
20B) exemptes de reliefs d'accrochage, et en ce
que I'embase (1) et le palpeur (2) adoptent sélecti-
vement, par rotation relative autour de I'axe (Z), une
position angulaire d'accrochage, dans laquelle les
séries (11A, 11B; 22A, 22B) de reliefs d'accrochage
de I'embase (1) et du palpeur (2) engrénent mutuel-
lement pour empécher un coulissement du palpeur
(2) dans I'embase (1) au moins dans un sens d'en-
gagement croissant, et une position angulaire de
découplage, dans laquelle les séries (11A, 11B) de
reliefs et les zones neutres (10A, 10B) de I'embase
se trouvent respectivement en regard des zones
neutres (20A, 20B) et des séries (22A, 22B) de re-
liefs du palpeur (2) pour autoriser un libre coulisse-
ment du palpeur (2) dans I'embase (1).

Dispositif de rattrapage suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que les zones neutres (10A,
10B; 20A, 20B) de I'embase (1) et du palpeur (2)
sont formées par des cannelures lisses.

Dispositif de rattrapage suivant la revendication 1
ou 2, caractérisé en ce que le ressort (3) est logé
dans I'embase (1) et disposé entre I'embase (1) et
le palpeur (2).

Dispositif de rattrapage suivant lI'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que I'embase (1) présente au moins une premiére
nervure de butée (12A) paralléle a I'axe (Z), sépa-
rant une premiére série (11A) de reliefs de 'embase
(1) d'une premiére zone neutre (10A) de cette em-
base (1) qui précéde la premiére série (11A) de re-
liefs pour un premier sens (S1) de rotation autour
de I'axe (Z), en ce que la premiére nervure (12A)
arréte le palpeur (2) en rotation par rapport a I'em-
base (1) dans la position angulaire de découplage,
pour une rotation relative de premier sens (S1) du
palpeur (2) par rapport a I'embase (1), et en ce que
la premiere nervure (12A) arréte le palpeur (2) en
rotation par rapport a I'embase (1) dans la position
angulaire d'accrochage, pour une rotation relative
du palpeur (2) par rapport a I'embase (1) de sens
(S2) inverse au premier sens (S1).

Dispositif de rattrapage suivant la revendication 4,
caractérisé en ce que le palpeur (2) porte, dans
chaque zone neutre (20A, 20B, 20C), un ergot flexi-
ble (201) radialement saillant, disposé dans une
partie de cette zone neutre (20A, 20B, 20C) qui res-
te engagée dans I'embase (1) pour la position d'en-
gagement minimal du palpeur (2), coopérant avec
une série (11A, 11B, 11C) de reliefs de I'embase (1)
dans la position angulaire d'accrochage, et venant,
dans la position angulaire de découplage, buter la-
téralement contre une nervure (12A, 12B, 12C) et
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10.

frotter radialement contre une zone neutre (10A,
10B, 10C) de I'embase (1).

Dispositif de rattrapage suivant I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que chaque série (11A, 11B, 11C) de reliefs de I'em-
base (1) et du palpeur (2) est formée de crans (111,
222) alignés parallélement a I'axe, et en ce que les
crans (222) du palpeur (2) se terminent en une poin-
te (223).

Dispositif de rattrapage suivant I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que I'embase (1) comporte un logement (130) de
fixation défini dans un fat central (13) creux et par
lequel I'embase (1) est fixée a la premiére piéce
(P1), et en ce que le palpeur (2) est creux et est
guidé sur le fat central (13).

Dispositif de rattrapage suivant I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le palpeur (2) est conformé en champignon
dont une téte (23) porte au moins un relief (230)
d'entrainement en rotation.

Procédé de réglage d'un dispositif de rattrapage
suivant la revendication 8 pour permettre un débat-
tement relatif des premiére et seconde piéces (P1,
P2) sur une course de longueur (L) déterminée, ca-
ractérisé en ce qu'il comprend une opération con-
sistant a fixer I'embase (1) sur la premiére piéce
(P1), une opération consistant a placer le palpeur
(2), par rapport a I'embase (1), a la fois dans sa po-
sition angulaire d'accrochage et dans sa position
d'engagement maximal, une opération consistant a
coiffer la téte (23) du palpeur (2) par une cale
d'épaisseur (4) présentant un renfoncement (40)
qui est conformé pour recevoir cette téte (23) sans
liberté de rotation et dont le fond (400) est séparé
d'une face opposée (41) de la cale (4) par une dis-
tance (D) égale a la longueur déterminée (L), une
opération consistant a imprimer au palpeur (2), par
I'intermédiaire de la cale (4), une rotation le plagant
en position angulaire de découplage, une opération
consistant a autoriser le ressort (3) a déplacer le
palpeur (2) et la cale (4) par rapport a I'embase (1)
jusqu'a ce que la face opposée (41) de la cale (4)
touche la seconde piéce (P2), une opération con-
sistant a imprimer au palpeur (2), par l'intermédiaire
de la cale (4), une rotation le plagant en position
angulaire d'accrochage, et une opération consis-
tant a retirer la cale (4).

Application d'un dispositif de rattrapage suivant
I'une quelconque des revendications 1 a 8 au régla-
ge de la course d'une pédale (P2) d'un véhicule
automobile, en particulier d'une pédale d'accéléra-
teur.
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