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(54) Spann- beziehungsweise Greifsystem

(57) Die Erfindung betrifft ein Spann- beziehungs-
weise Greifsystem mit einer Spanneinrichtung mit gro-
ßem Hub, insbesondere für eine vollautomatische Be-
arbeitungslinie zum Greifen und Spannen von Werk-
stücken mit unterschiedlichen Formen und Formaten,
sowie einer derartige Spanneinrichtung selbst.

Die Erfindung zeichnet sich dadurch aus, daß eine
Steuerung vorgesehen ist, die aufgrund der unter-
schiedlichen Formen beziehungsweise Formate der
Werkstücke die Spannweite an der Spanneinrichtung
einstellt und das Spannen beziehungsweise Greifen der
Werkstücke kontrolliert.
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