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(54) Systeme de réglage de fermeté pour rotule de sommier

(57)  La rotule comprend une embase (1), une téte
(3) munie de moyens d'accueil de I'extrémité d'une latte
(4) ou autre et, interposée entre les deux, une liaison
élastique (5).

Cette liaison élastique (5) comprend d'une part des
bras articulés (11) rigides qui agissent sur des éléments
ressorts (10) en fonction du déplacement de la téte (3).
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Le mouvement des bras (11) et en particulier I'am-
plitude de ce mouvement est réglée et contrdlée au
moyen d'un systeme de came (16), dont la position est
ajustable selon les besoins.

La rotule ainsi équipée du systéeme de came peut
étre placée en tout endroit du sommier et sa fermeté est
réglée in situ en fonction des besoins.
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Description

[0001] La présente invention concerne les rotules uti-
lisées en tant que suspensions pour les sommiers, et
en particulier un systéme de réglage de fermeté de ces
rotules.

[0002] Les rotules sont couramment utilisées pour
des sommiers a lattes ou des sommiers du type multi-
éléments comme décrits par exemple dans le document
EP-0 653 174.

[0003] Dans le domaine des sommiers a lattes clas-
siques, ou des sommiers du type multi-éléments, il est
intéressant de pouvoir adapter la fermeté de I'élément
de suspension, c'est-a-dire de la rotule, selon son em-
placement sur le sommier.

[0004] Dans le document FR-2 793 125 par exemple,
des aménagements particuliers sont prévus pour faire
varier |'élasticité de la rotule. Cette rotule se présente
sous la forme d'une structure monobloc munie de lames
déformables faisant ressort. Les aménagements parti-
culiers réalisés au niveau de ces lames ressorts permet-
tent, avec l'aide de pieces rapportées et interchangea-
bles, de modifier la capacité de déformation de ces la-
mes ressorts et/ou de modifier leur élasticité par I'ad-
jonction d'éléments ressorts complémentaires.

[0005] La présente invention propose un aménage-
ment original de la rotule et des moyens qui permettent
de modifier a volonté sa capacité de déformation ainsi
que safermeté, et cette rotule présente comme principal
avantage, de posséder en elle-méme cette possibilité
de modification de ses caractéristiques de fagon intrin-
séque.

[0006] La rotule selon l'invention convient pour des
sommiers du type a lattes ou du type multi-éléments ;
elle est constituée : - d'une embase qui est aménagée
pour étre fixée sur la structure dudit sommier, - d'une
téte qui est aménagée pour accueillir et fixer une ou plu-
sieurs lattes ou un plateau, selon le type de sommier, -
d'une liaison élastique entre ladite embase et ladite téte,
ameénagée pour permettre un déplacement de cette der-
niére vers I'embase selon au moins une composante
perpendiculaire a cette embase, et cette rotule compor-
te, d'une part, au niveau de ladite liaison élastique, une
premiéere partie constituée de bras rigides disposés en
Vé, articulés sur une platine qui est solidaire soit de la-
dite embase, soit de ladite téte, et une seconde partie
formant ressort, qui s'étend entre les extrémités libres
desdits bras et ladite téte ou ladite embase selon le cas,
et d'autre part, des moyens pour régler et contréler I'am-
plitude du mouvement desdits bras rigides, de fagon a
modifier a volonté la capacité de déplacement de ladite
téte par rapport a ladite embase et, consécutivement,
la fermeté de ladite rotule.

[0007] Selonl'invention, ces moyens de réglage et de
controle de la fermeté de la rotule sont intégrés et lui
conferent en quelque sorte un caractére universel. En
effet, cette rotule selon l'invention peut étre installée en
tout endroit du sommier et étre réglée in situ selon les
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nécessités.

[0008] Toujours selon l'invention, les éléments cons-
titutifs de la rotule a savoir I'embase, la téte et la liaison
élastique entre les deux, se présentent sous une forme
monobloc réalisée en matériau thermoplastique du type
élastomere.

[0009] Selon une disposition préférentielle de I'inven-
tion, les moyens de réglage et de contréle du mouve-
ment des bras rigides et en particulier de I'ouverture de
I'angle du Vé formé par ces derniers, sont constitués
d'au moins une piece en forme de came, dont la position
est réglable selon les besoins, en particulier entre les-
dits bras et une surface d'appui faisant butée, aména-
gée soit au niveau de la téte, soit au niveau de I'embase
selon le cas.

[0010] Selon un premier mode de réalisation, la came
se présente sous la forme d'un U dont les branches sont
aménagées avec un profil fagon coin ou rampe, laquelle
came est guidée comme un tiroir et elle est centrée sur
I'organe de liaison qui est interposé entre la surface
d'appui faisant butée et la platine munie des articula-
tions des bras rigides.

[0011] Toujours selon l'invention, les flancs internes
de la came en forme de U comportent une sorte de cran-
tage coopérant avec I'organe de liaison disposé entre
la surface faisant butée et la platine d'articulation des
bras, pour établir au moins deux possibilités de réglage
de la position de ladite came.

[0012] Selon une variante de réalisation, la came se
présente sous la forme d'un fer a cheval, clipsé sur 'or-
gane de liaison interposé entre la surface d'appui faisant
butée et la platine d'articulation des bras, lequel organe
de liaison se présente sous la forme d'un pivot cylindri-
que et les branches de ladite came sont aménagées fa-
¢on coin ou rampe, avec une symeétrie par rapport a son
axe de rotation.

[0013] Selon une autre variante de réalisation, la ca-
me se présente sous la forme d'un anneau, interposé
entre la surface d'appui faisant butée et la platine d'ar-
ticulation des bras, lequel anneau est centré et manoeu-
vré au moyen d'un axe qui est guidé dans un orifice for-
mé dans ladite surface d'appui, lequel axe fait partie
d'un organe du genre bouton pour entrainer ladite came
en rotation, laquelle came est aménagée avec des pro-
fils fagon coin ou rampe, disposés symétriquement par
rapport a son axe de rotation.

[0014] Toujours selon l'invention, la surface d'appui
faisant butée et la platine d'articulation des bras rigides,
sont liées de fagon monobloc, au moyen d'au moins une
paroi de liaison décalée formant ainsi un logement pour
la came en forme d'anneau.

[0015] Toujours selon l'invention, les bras rigides
comportent, a proximité de leur articulation sur la plati-
ne, des mentonnets destinés a prendre appui sur les
profils appropriés des cames.

[0016] Selon une autre disposition de l'invention, les
profils des cames, fagon coin ou rampe, sont aménagés
sous la forme de lamelles élastiques dont la face située
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cb6té mentonnet, se situe dans le plan de la surface d'ap-
pui de ces derniers pour les mettre en contact de fagon
permanente avec lesdites lamelles, lesquelles lamelles
font également office de ressort de rappel pour mainte-
nir les bras en position repos.

[0017] L'invention sera encore détaillée a I'aide de la
description suivante et des dessins annexés, donnés a
titre indicatif, et dans lesquels :

- lafigure 1 représente, sous la forme d'un schéma
fonctionnel, une rotule selon l'invention correspon-
dant a un premier mode de réalisation ;

- lafigure 2 représente une rotule, toujours sous la
forme de schéma fonctionnel, correspondant a un
second mode de réalisation ;

- la figure 3 représente concrétement, une rotule
pour sommier a lattes, correspondant a la rotule
schématisée figure 1, cette rotule est représentée
sous la forme d'une coupe selon 3-3 de lafigure 18 ;

- lafigure 4 représente, d'une fagon plus détaillée et
en coupe, 'aménagement de la rotule au niveau de
la came de réglage de fermeté ;

- lafigure 5 représente concrétement une rotule qui
correspond au mode de réalisation schématisé fi-
gure 2 ;

- les figures 6 a 15 illustrent le fonctionnement du
systeme de réglage de fermeté selon l'invention,
avec une came qui se présente en forme de fer a
cheval ;

- lafigure 16 représente, en perspective, la came du
systéme de réglage de fermeté, en forme de fer a
cheval ;

- lafigure 17 représente, en perspective, la rotule de
la figure 3, en perspective, faisant apparaitre la ca-
me du systéme de réglage de fermeté ;

- lafigure 18 représente une coupe de la rotule de la
figure 17 et de la figure 3, selon 18-18 de la figure 3 ;

- lafigure 19 représente une variante de réalisation
de la came du systéme de réglage de fermeté, en
forme de U ;

- lafigure 20 représente une autre variante de la ca-
me, en forme d'anneau ;

- la figure 21 représente, en perspective, le bouton
de manoeuvre de la came représentée figure 20 ;

- la figure 22 représente une rotule comportant un
systeme de réglage de fermeté constitué d'une ca-
me en forme d'anneau comme représenté figure 20,
et d'un bouton de manoeuvre comme représenté fi-
gure 21;

- lafigure 23 est une vue en coupe selon un plan mé-
dian vertical, de la rotule représentée figure 22.

[0018] Telle que représentée figures 1 et 2, la rotule
comprend une embase 1, ou autrement dit une semelle,
aménagée pour étre fixée sur la structure d'un sommier
2, et une téte 3 aménagée pour accueillir une ou plu-
sieurs lattes 4 ou encore un plateau selon le type de
sommier, c'est-a-dire un sommier a lattes ou un som-
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mier multi-éléments.

[0019] L'embase 1 et la téte 3 sont reliées par une
liaison élastique 5. Cette liaison élastique 5 permet a la
téte 3 de se déplacer par rapport a I'embase 1 selon au
moins une composante perpendiculaire a cette dernie-
re.

[0020] Dans le cas de la figure 1, le systéme de ré-
glage de fermeté 6 est situé sous la téte 3, entre la
liaison élastique 5 et cette téte 3. Dans le cas de la figure
2, le systéme de réglage de fermeté 6 est disposé entre
I'embase 1 et la liaison élastique 5.

[0021] La liaison élastique 5 est constituée d'élé-
ments ressorts 10 schématisés, sur les figures 1 et 2,
sous la forme de lames flexibles. Ces éléments 10 sont,
figure 1, au nombre de deux, interposés entre 'embase
1 et des bras 11. lls se présentent sous la forme d'une
portion d'ellipse par exemple.

[0022] Les bras 11 constituent des leviers de défor-
mation des éléments ressorts 10. lls sont interposés en-
tre ces éléments ressorts 10 et la téte 3, formant une
sorte de Vé ouvert.

Les bras 11 sont articulés sur une platine 12 qui est so-
lidaire de la téte 3. Les articulations 13 des bras 11 sur
la platine 12 sont relativement proches I'une de l'autre.
L'extrémité libre 14 de ces bras 11 est solidaire de I'élé-
ment ressort 10 correspondant.

[0023] Selon le mode de réalisation de la figure 2, la
platine 12 servant a l'articulation des bras 11, est soli-
daire de I'embase 1. Les éléments ressorts 10 sont in-
terposés entre les extrémités libres 14 des bras 11 et la
téte 3.

[0024] Dans les deux formes de réalisation décrites
ci-dessus, en relation avec les figures 1 et 2, le mouve-
ment de la téte 3 s'accompagne d'un mouvement des
bras 11, et en particulier d'un pivotement de ces bras 11
autour de leurs axes d'articulation 13 respectifs et, en
méme temps, on observe une déformation des élé-
ments ressorts 10.

[0025] Les bras 11 forment une sorte de Vé et I'angle
o, entre ces bras, varie selon leur mouvement.
L'amplitude du mouvement des bras 11 par rapport a la
téte 3, figure 1, ou par rapport a I'embase 1, figure 2,
estréglée et controlée au moyen du systeme de réglage
de fermeté 6.

[0026] Ce systéme de réglage de fermeté 6 comprend
des moyens constitués d'au moins une piéce en forme
de came 16 interposée entre les bras 11 et une surface
d'appui 17 faisant office de butée, située sous la téte 3
selon le mode de réalisation de la figure 1, et sur I'em-
base 1 selon le mode de réalisation de la figure 2.
[0027] On congoit que le déplacement des cames 16
sous la téte 3 ou sur I'embase 1, permet de modifier la
capacité de mouvement des bras 11 et en particulier
I'amplitude de leur mouvement angulaire autour de leurs
articulations respectives 13. Ce contréle du mouvement
des bras 11 influe sur la capacité de déformation des
éléments élastiques 10 et permet de contréler la fermeté
de la rotule.
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[0028] Ainsi, cette rotule, selon le mode de réalisation
desfigures 1 et 2, peut étre installée partout sur un som-
mier et, par un simple déplacement des cames 16, le
réglage de fermeté peut étre réalisé a volonté soit direc-
tement lors de la confection du sommier, soit par I'utili-
sateur lui-méme.

[0029] La figure 3 représente d'une fagon plus con-
créte un mode de réalisation de la rotule schématisée
figure 1.

[0030] Cette rotule représentée figure 3 est une rotule
pour sommier a lattes, du type trilattes.

[0031] Cette rotule comprend une embase 1 munie
d'orifices 21 pour permettre sa fixation sur le sommier,
au moyen de tenons complémentaires par exemple
(non représentés). Cette embase peut également étre
aménagée, comme représenté sur la présente figure,
avec un logement 22 pour permettre I'encastrement de
la troisiéme latte 23 qui est simplement esquissée.
[0032] La partie supérieure de la rotule est constituée
de la téte 3 qui comprend, latéralement, des logements
ou embouts 24 pour accueillir les extrémités des lattes
supérieures 4.

[0033] Entre la téte 3 et I'embase 1 on retrouve la
liaison élastique 5 constituée des bras 11 et des élé-
ments ressorts 10. Les bras 11 sont articulés sur la pla-
tine 12 ; les articulations 13 sont constituées d'un simple
amincissement de matiére.

[0034] La rotule, représentée figure 3, se présente
sous une forme monobloc, réalisée en matériau thermo-
plastique du type élastomére pour ses éléments cons-
titutifs a savoir 'embase 1, la téte 3 et la liaison élastique
5.

[0035] L'élément rapporté au niveau de cette rotule
est constitué du systeme de réglage de fermeté 6 qui
comprend une piece en forme de came repérée 16
d'une maniere générale et qui est détaillée sur les figu-
res suivantes.

[0036] Dans le mode de réalisation de la figure 3, cet-
te came s'insére entre la téte 3 et la liaison élastique 5
c'est-a-dire entre la surface d'appui 17 aménagée sous
ladite téte 3 et la platine 12 qui porte les articulations
des bras 11.

[0037] Les bras 11, comme représentés figure 3, sont
congus pour transmettre les mouvements de la téte 3
aux éléments ressorts 10. On remarque que les bras 11
et les éléments ressorts 10 sont monoblocs. La partie
faisant office de bras 11 a une section importante qui lui
confere une certaine rigidité alors que la partie faisant
office d'élément ressort 10 a une section plus faible et
constante ; une section similaire a cette derniére se re-
trouve d'ailleurs au niveau des articulations 13 notam-
ment.

[0038] Toujours dans le cas de la figure 3, I'élément
ressort 10 est en fait aménagé entre les bras 11 et des
bras complémentaires 25 qui s'étendent jusqu'a I'emba-
se 1 a laquelle ils sont reliés par une articulation 26 en
forme d'amincissement.

[0039] Comme détaillé figure 4, la came 16 est inter-
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posée entre la surface supérieure de la platine 12 et la
surface inférieure 17 de la téte 3 ; cette surface 17 fait
office de surface d'appui ou butée pour ladite came 16.
[0040] Comme détaillé plus loin, et selon les modes
de réalisation, la came 16 est installée sur un organe de
liaison qui est interposé entre la platine 12 et la traverse
31 de la téte 3. Cet organe de liaison se présente par
exemple sous la forme d'un axe ou pivot cylindrique 30.
[0041] Les bras 11 sont en contact avec la came au
moyen de protubérances ou mentonnets 32 fagonnés a
proximité des articulations 13.

[0042] Lacapacité desbras 11 a pivoter autour de leur
articulation 13, est contrélée par la came 16. C'est en
fait la variation de I'angle o, et son amplitude, qui sont
réglées par l'interaction de la came 16 avec des men-
tonnets 32.

[0043] Lafigure 5illustre un autre mode de réalisation
concret d'une rotule qui correspond ici au schéma de la
figure 2.

[0044] Cette rotule comporte une embase 1 aména-
gée pour étre fixée sur le sommier 2. Le systéme de
réglage de fermeté 6 est ici situé entre cette embase 1
et la liaison élastique 5.

Cette liaison élastique 5 se distingue sensiblement de
celle du schéma représenté figure 2, au niveau de I'élé-
ment ressort proprement dit qui est constitué d'ellipses
déformables 35. Les lattes 4 sont disposées dans des
embouts 24 séparés, lesquels embouts sont chacun as-
sociés al'élémentressort 35 en forme d'ellipse. Ces élé-
ments ressorts en forme d'ellipses sont reliés entre eux
par une traverse 37 située légerement au-dessus du
grand axe de ces ellipses.

On retrouve les bras 11 articulés sur la platine 12 au
moyen d'articulations 13 constituées comme précédem-
ment d'un amincissement de matiére. Ces bras 11 en
forme de poutres rigides, s'étendent respectivement
vers chacune des ellipses 35, et sont associés a ces
derniéres a leur partie inférieure. Les extrémités 14 de
ces bras 11 se situent sensiblement a I'aplomb des em-
bouts 24 de lattes, sur le petit axe de chaque ellipse 35.
[0045] Le fonctionnement du systéme de réglage de
fermeté 6 correspond exactement a celui qui est repré-
senté figures 3 et 4. La came 16 est interposée entre -
la surface d'appui 17 faisant butée au niveau de I'em-
base 1, et - la platine 12 munie des articulations 13 des
bras 11. Les mentonnets 32 aménagés sur les bras 11,
a proximité des articulations 13 de ces derniers, pren-
nent appui sur la came 16.

[0046] Comme précédemment, la came 16 est cen-
trée sur le pivot 30 en forme d'axe, qui sert de liaison
entre la platine 12 et I'embase 1.

[0047] La figure 6 montre la zone de la rotule ou se
situe le systéme de réglage de fermeté sans les moyens
qui permettent d'effectuer ce réglage, c'est-a-dire sans
la came 16. Cette figure 6 correspond a la figure 4, sans
la came 16. Cette came 16 est représentée isolée sur
les figures 7 et 8, correspondant a I'un des modes de
réalisation qui sera détaillé plus loin.
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[0048] La figure 7 montre la came du cbté de sa sur-
face qui esten contact avec les mentonnets 32 ; lafigure
8 montre la méme came du c6té de sa surface qui est
en contact avec la surface d'appui 17 aménagée sous
la téte 3 ou, selon le cas, sur la semelle 1 comme par
exemple dans les cas représentés figures 2 et 5.
[0049] Lafigure 9 estune coupe selon 9-9 de la figure
6, vue de dessus, montrant les bras 11, les mentonnets
32 sur chacun de ces bras 11, la platine 12 a laquelle
sont liés les deux bras 11 au moyen des articulations 13
qui apparaissent en traits pointillés. Toujours sur cette
figure 9, apparait, en coupe, I'organe de liaison 30 entre
la platine 12 etla téte 3 de larotule. Cet organe de liaison
de forme cylindrique, constitue le pivot 30 de la came
16 telle que représentée figures 7 et 8.

[0050] Cette came 16 se présente sous la forme d'un
fer a cheval avec une cavité centrale cylindrique 40
ouverte, dont I'entrée a une dimension sensiblement in-
férieure au diametre de ladite cavité centrale cylindrique
40 pour permettre son clipsage sur le pivot 30.

[0051] Cette came 16 est positionnée figures 10 a 15
sur le pivot 30. La figure 10 montre la came 16 dans une
position particuliére extréme dans laquelle elle est tota-
lement inactive. La figure 14 montre la came 16 dans
une position extréme ou elle est active totalement, c'est-
a-dire qu'elle a pour effet d'empécher tout mouvement
des bras 11 par rapport a la téte de la rotule ou a I'em-
base selon le cas.

[0052] Entre ces deux cas extrémes, la came 16 est
représentée figure 12 dans une position intermédiaire
qui confére une certaine liberté aux bras 11 et un certain
débattement angulaire.

[0053] On observe encore que la came 16 comporte
un doigt 42 qui permet a I'opérateur de la manipuler et
de la positionner selon la fermeté souhaitée, dans 'une
des positions détaillées précédemment ou encore dans
une autre position intermédiaire selon le cas.

[0054] D'autre part, la came 16 comporte une partie
centrale 43 formant un moyeu en forme de portion de
tube ouvert, qui épouse le pivot 30. Autour de cette par-
tie centrale, on trouve la partie active de la came, c'est-
a-dire des profils 44 disposés symétriquement par rap-
port a I'axe de rotation 46 de cette came. Ces profils 44
correspondent a un coin ou une rampe qui s'étend d'un
bord d'attaque 47 de faible épaisseur jusqu'a une aréte
fictive 48 ou I'épaisseur atteint I'épaisseur générale de
la came 16.

[0055] L'amplitude du mouvement de la came, autour
de son axe 46, est de l'ordre de 80 a 90° par exemple.
Comme représente figure 8, on observe I'axe L corres-
pondant a la position inactive de la came dans laquelle
les mentonnets 32 sont situés comme représenté figure
10, dans les zones libres de la came 16 c'est-a-dire en
dehors des profils 44 ; toujours figure 8, on observe éga-
lement I'axe B qui correspond au blocage des bras 11
comme représenté figure 14 ou I'on observe les men-
tonnets 32 positionnés dans des zones de la came 16
ou son épaisseur est maximale, c'est-a-dire que son
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épaisseur correspond a l'espace entre les mentonnets
32 etla surface d'appui 17 formant butée aménagée soit
sur la téte 3, soit sur la semelle 1 selon le cas. Ces axes
L etB, se situentde part et d'autre du doigt 42 qui permet
les manoeuvres de la came 16.

[0056] Tel que représenté sur les figures 12 et 13, la
came 16 est en position intermédiaire c'est-a-dire qu'il
existe une possibilité de débattement angulaire des
bras 11. Un espace E existe entre les mentonnets 32 et
chaque rampe des profils 44 de la came.

[0057] La figure 16 montre la came 16 du type fer a
cheval comme celle représentée figures 7 a 15, avec
cependant une variante au niveau du profil de la rampe.
[0058] En effet, la rampe peut se présenter sous la
forme d'une lamelle élastique 50 qui est partiellement
détachée du moyeu 43. Cette lamelle 50 est en contact
avec le mentonnet 32 correspondant dés que la came
est placée en position active pour régler I'amplitude du
mouvement des bras 11 ; cette lamelle 50 procure éga-
lement un effet ressort visant a ramener les bras 11 en
position repos.

[0059] Le fonctionnement de cette came correspond
strictement a celui qui a été détaillé auparavant en
liaison avec les figures 6 a 15. La surface visible figure
16 de cette came correspond a la surface qui est en con-
tact avec la surface d'appui 17 formant butée soit au
niveau de la téte 3, soit au niveau de la semelle 1.
[0060] A noter aussi que la lamelle 50 peut étre cons-
tamment en contact avec son mentonnet 32. Elle peut
aussi avoir une course limitée au moyen d'une butée 51
par exemple. Cette butée 51 s'étend radialement a partir
du moyeu 43.

[0061] La figure 17 montre, en perspective, la rotule
correspondant a la figure 3 et schématiquement a la fi-
gure 1, équipée d'une came 16 telle que détaillée figure
16.

[0062] Cette came 16 est intégrée entre la platine
(non visible) support des bras 11 et la téte 3 de la rotule
et en particulier sous la traverse 31 qui s'étend entre les
deux embouts 24 ou se logent les extrémités des lattes
4.

[0063] Lacame 16 est représentée dans une position
qui correspond a la position intermédiaire, c'est-a-dire
que les bras 11 peuvent pivoter autour de leurs articu-
lations 13 avec une amplitude limitée qui est de I'ordre
de la moitié de I'amplitude que I'on peut observer lors-
que la came 16 est en position inactive par exemple.
[0064] La figure 18 correspond a une coupe de la ro-
tule représentée figures 17 et 3 selon un plan vertical
médian passant par I'axe de la came 16. Cette came 16
est interposée entre le plateau 12 qui comporte les ar-
ticulations des bras 11 et la surface d'appui 17 formant
butée aménagée sous la téte 3.

[0065] On remarque figure 17 et figure 18, le loge-
ment 22 permettant d'installer une troisieme latte, lequel
logement se situe au niveau de la semelle 1 de la rotule,
entre les orifices 21 qui permettent le passage des te-
nons de fixation.
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[0066] La figure 19 représente une variante de la ca-
me. Cette came 16' se présente sous la forme d'un U.
Elle se déplace comme un tiroir par rapport a la rotule,
parallélement a I'alignement des lattes supérieures par
exemple s'il s'agit de lattes.

[0067] Les flancs internes de la partie centrale 43' du
U comportent, tourné vers l'intérieur, un crantage 52 qui
coopére avec le pivot 30 de la rotule qui sert de guide,
pour fixer plusieurs positions de cette came et plusieurs
types d'amplitude pour le mouvement des bras 11.
[0068] Les profils externes 44' formant rampe ou coin,
sont détachés de la partie centrale du U pour procurer,
comme expliqué précédemment figure 16, une certaine
élasticité au niveau de la came. Ces profils 44' se pré-
sentent également sous la forme de lamelles et sont sol-
licités par les mentonnets 32 aménagés sur les bras 11.
[0069] La figure 20 représente une autre variante de
la came. Cette came 16" se présente sous la forme d'un
anneau avec une partie centrale formant un moyeu 55
qui est muni d'un orifice 56 non circulaire du genre carré
ou rectangulaire. Cet orifice 56 coopére avec un carré
d'entrainement 57 comme représenté figure 21. Ce car-
ré d'entrainement 57 fait partie d'un bouton ou mollette
58 susceptible d'étre manoeuvrée par |'opérateur pour
déplacer la came 16" et régler en conséquence I'ampli-
tude du débattement des bras 11.

[0070] Cette came 16" comporte un profil en forme de
rampe ou de coin constitué, comme décrit précédem-
ment figures 19 et 16, de lamelles élastiques 60. Lors-
que la came est en position active par rapport aux men-
tonnets 32, ces lamelles 60 peuvent étre en contact per-
manent avec les mentonnets.

[0071] Ces rampes en forme de lamelles peuvent
avoir une épaisseur variable soit de fagon constante
comme représenté figure 19, soit au moyen de plots 61
qui s'étendent en saillie sur la lamelle comme représen-
té figure 20.

[0072] Lesfigures 22 et 23 représentent une rotule du
type de celle décrite figure 17 notamment ; cette rotule
est munie d'une came 16" telle que représentée figure
20, manoeuvrée au moyen du bouton 58 comme repré-
senté figure 21.

[0073] Lacame 16", comme représenté figure 23, est
logée entre la platine 12 munie des articulations des
bras 11 et la surface d'appui 17 formant butée au niveau
de la téte 3 de la rotule. L'axe de la came 16" est cons-
titué par le carré de manoeuvre 57 aménagé sur le bou-
ton 58, lequel bouton est guidé et centré dans un alé-
sage de la traverse supérieure de la téte 3.

[0074] Cette traverse supérieure 31 estreliée ala pla-
tine 12 au moyen d'une paroi 63 qui est décalée du coté
de I'extérieur de la rotule, entre les logements 24 prévus
pour accueillir les extrémités des lattes.

Revendications

1. Rotule pour sommier du type a lattes ou du type
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multi-éléments, constituée - d'une embase (1) qui
est aménagée pour étre fixée sur la structure dudit
sommier, - d'une téte (3) qui est aménagée pour ac-
cueillir et fixer une ou plusieurs lattes ou un plateau,
selon le type de sommier, - d'une liaison élastique
(5) entre ladite embase (1) et ladite téte (3), amé-
nagée pour permettre un déplacement de cette der-
niere vers I'embase selon au moins une composan-
te perpendiculaire a cette embase (1), caractéri-
sée en ce qu'elle comporte, d'une part, au niveau
de ladite liaison élastique (5), une premiére partie
constituée de bras rigides (11) disposés en Vé, ar-
ticulés sur une platine (12) qui est solidaire soit de
ladite embase (1) soit de ladite téte (3), et une se-
conde partie formant ressort (10), qui s'étend entre
les extrémités libres (14) desdits bras (11) et ladite
téte (3) ou ladite embase (1) selon le cas, et, d'autre
part, des moyens pour régler et contrdler I'amplitu-
de du mouvement desdits bras (11) de fagon a mo-
difier a volonté la capacité de déplacement de ladite
téte (3) par rapport a ladite embase (1) et, consé-
cutivement, la fermeté de ladite rotule.

Rotule selon la revendication 1, caractérisée en ce
que ses éléments constitutifs a savoir 'embase (1),
la téte (3) et la liaison élastique (5) interposée entre
les deux, se présentent sous une forme monobloc
réalisée en matériau thermoplastique du type élas-
tomere.

Rotule selon l'une quelconque des revendications
1 ou 2, caractérisée en ce que les moyens de ré-
glage et de contréle du mouvement des bras rigides
(11) sont constitués d'au moins une piéce en forme
de came (16, 16', 16"), dont la position est réglable
selon les besoins, en particulier entre lesdits bras
(11) etune surface (17) faisant office de butée, amé-
nagée soit au niveau de la téte (3), soit au niveau
de I'embase (1) selon le cas.

Rotule selon la revendication 3, caractérisée en ce
que la came (16') se présente sous la forme d'un U
dont les branches sont aménagées avec un profil
(44") facon coin ou rampe, laquelle came (16') est
guidée comme un tiroir, centrée sur l'organe de
liaison en forme de pivot (30) interposé entre la sur-
face (17) faisant butée et la platine (12) portant I'ar-
ticulation des bras rigides (11).

Rotule selon la revendication 4, caractérisée en ce
que les flancs internes des branches de la came
(16") en forme de U, comportent une sorte de cran-
tage (52) coopérant avec l'organe de liaison en for-
me de pivot (30) interposé entre la surface (17) fai-
sant office de butée et la platine (12) d'articulation
des bras (11), pour établir au moins deux possibili-
tés de réglage de la position de ladite came (16').
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Rotule selon la revendication 3, caractérisée en ce
que la came (16) se présente sous la forme d'un fer
a cheval, clipsé sur l'organe de liaison en forme de
pivot (30) interposé entre la surface d'appui (17) fai-
sant office de butée et la platine (12) portant I'arti-
culation des bras (11), laquelle came comporte des
profils (44) aménagés facon coin ou rampe avec
une symétrie par rapport a son axe de rotation (46).

Rotule selon la revendication 3, caractérisée en ce
que la came (16") se présente sous la forme d'un
anneau interposé entre la surface d'appui (17) de
la téte (3) et la platine (12) d'articulation des bras
(11), lequel anneau est centré et manoeuvré au
moyen d'un axe (57) qui est guidé dans un orifice
formé dans ladite surface (17), lequel axe faisant
partie d'un organe du genre bouton (58) aménagé
pour entrainer ladite came en rotation, laquelle ca-
me (16") comporte des profils fagon coin (61) ou
rampe disposés symétriquement par rapport a son
axe de rotation.

Rotule selon la revendication 7, caractérisée en ce
que la traverse (31) de la téte (3), comportant la
surface d'appui (17) et la platine (12) d'articulation
des bras rigides (11), sont liées de fagon monobloc
au moyen d'une paroi de liaison (63) décalée for-
mant ainsi un logement pour la came (16") en forme
d'anneau.

Rotule selon I'une quelconque des revendications
3 a 8, caractérisée en ce que les bras rigides (11)
comportent, a proximité de leur articulation sur la
platine (12), des mentonnets (32) destinés a pren-
dre appui sur les profils des cames (16, 16', 16")
selon le cas.

Rotule selon l'une quelconque des revendications
3 a9, caractérisée en ce que les profils des cames
sont aménagés sous la forme de lamelles élasti-
ques (50, 44', 60) dont la face située c6té menton-
nets, se situe dans le plan de I'extrémité de ces der-
niers de fagon a les maintenir en contact direct avec
lesdites lamelles, lesquelles lamelles faisant office
de dispositif de rappel élastique des bras, vers leur
position repos.
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