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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Freigabeeinrichtung
fur eine bewegliche oder fahrbare Vorrichtung, insbeson-
dere fiir eine Baumaschine, die mindestens eine Steu-
erschaltung zum Steuern und Ausfiihren verschiedener
Funktionen enthalt, mit einer Freigabeschaltung.
[0002] Ausder DE 197 33 374.5 A1 ist eine Freigabe-
einrichtung zum Freischalten und/- oder Aktivieren eines
Objekts, insbesondere eine Baumaschine bekannt, bei
der ein kodierbarer .Schllssel in einer Kodiervorrichtung
kodiert werden kann. Wird dann der Schliissel in eine an
der Maschine befindlichen Leseeinheit eingefiihrt, so
liest diese den Code und schaltet danach die Maschine
entsprechend den nutzungs spezifischen Daten des Co-
des frei. Im nicht freigeschalteten oder blockierten Zu-
stand ist aber normalerweise eine Zufuhrleitung, bei-
spielsweise eine Hydraulikleitung, eine elektrische Ziind-
leitung oder die Treibstoffzufuhr unterbrochen. Zum Frei-
schalten mittels des elektronischen Schlissels wird dann
diese Leitung wieder geschlossen.

[0003] US 4 805 722 zeigt eine Vorrichtung mit ver-
gleichbaren Merkmalen, namlich ein Diebstahlsiche-
rungssystem fir ein fahrbares Objekt, insbesondere ein
Kraftfahrzeug. eine kodierte Karte wird in ein Kartenle-
segerat eingeflhrt. Stimmen die Daten auf der Karte mit
denen in einer Computereinheit gespeicherten berein,
dann wird durch diese Computereinheit eine Steuerein-
heit freigegeben, die das Objekt freischaltet. Stimmen
die Daten nicht Uberein, gibt es keine Freigabe.

[0004] Beide bekannten Vorrichtungen sind derart
ausgebildet, dass eine Freigabeschaltung nach Emp-
fang eines Freigabesignals einem Freigabeprozessor ei-
nen Berechtigungscode zufiihrt, und dass der Freigabe-
prozessor den Berechtigungscode prift, bei festgestell-
ter Zulassigkeit des Berechtigungscodes die Steuer-
schaltung aktiviert und bei festgestellter Unzuldssigkeit
des Berechtigungscodes die Aktivierung der Steuer-
schaltung verhindert, so dass dann die Vorrichtung nicht
in Betrieb genommen werden kann, die Vorrichtung also
nicht freigeschaltet ist.

[0005] Beide bekannten Vorrichtungen sind dennoch
gegen Diebstahl immer noch nicht ausreichend gesi-
chert, da einerseits durch Gewalt die elektrische Ziind-
leitung oder eine Zufuhrleitung fiir die Treibstoffzufuhr
auch durch unberechtigte Nutzer geschlossen werden
kann, wodurch die Maschine freigeschaltet und betriebs-
fahig ist. Aulerdem werden auf einer Baustelle die Ma-
schinen in der Regel von vielen Personen genutzt, so
dass auch der codierte Schliissel bzw. die codierte Karte
oder ein Uber ein Tastatursystem eingebbarer Code von
vielen Personen genutzt wird. Bei einem eventuellen
Diebstahl kann der mégliche Dieb daher nur schwerlich
identifiziert werden.

[0006] Ferner zeigt US 6,204,772 B1 ein Verfahren
und eine Vorrichtung zur Uberwachung einer Maschine,
insbesondere einer Baumaschine. Von einer Zentrale
wird Uber eine kabellose Verbindung (z.B. GPS-Satelli-
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ten) ein Signal an eine mobile Kommunikationseinheit
gesendet, die sich auf bzw. an der Maschine befindet.
Bei dem Empfang des Signals wird die momentane Po-
sition der Maschine bestimmt und mit einem erlaubten
Arbeitsgebiet verglichen. Bei Abweichungen wird ein
Alarm ausgeldst und an die Zentrale gesendet.

[0007] SchlieRlich zeigt WO99/43514 ein Verfahren
zur Sicherung eines Fahrzeugs mittels eines Alarmsy-
stems. Im Betriebszustand des Fahrzeugs ist das Alarm-
system deaktiviert. Im Nicht-Betriebszustand des Fahr-
zeugs kann der Nutzer einen von zwei mdglichen Be-
triebsziistdnden auswahlen, in denen das Alarmsystem
aktiviert ist. In einem dieser beiden Betriebszusténde ist
das Alarmsystem scharf gestellt, im zweiten dieser bei-
den Betriebszustadnde kann das Fahrzeug noch in ge-
wissen Grenzen bewegt werden. Das Fahrzeug kann so-
mit einer fremden Person etwa zum Aufsuchen eines
Parkplatzes (bergeben werden, ohne dass ein Alarm
auslost.

[0008] Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine Frei-
gabeeinrichtung der eingangs genannten Art derart wei-
terzubilden, dass ein zuverlassiger Diebstahlschutz in
einfacher Weise realisiert werden kann. Diese Aufgabe
wird mit einer Freigabeeinrichtung nach Anspruch 1 ge-
|6st.

[0009] Bei der Erfindung ist ein Freigabeprozessor
vorgesehen, der von einer Freigabeschaltung einen Be-
rechtigungscode zugefihrt erhalt und diesen priift und
bei festgestellter Berechtigung die Steuerschaltung ak-
tiviert und dadurch die Vorrichtung freischaltet, d.h. einen
Freischaltzustand herbeifiihrt, so dass dann die Vorrich-
tung beispielsweise mit einem konventionellen Ziind-
schllssel in Betrieb genommen werden kann. Wird da-
gegen die Zulassigkeit des Berechtigungscodes nicht
festgestellt, so wird die Steuerschaltung nicht aktiviert
und dadurchdie Vorrichtung nicht freigeschaltet. Die Vor-
richtung, also beispielsweise die Baumaschine oder ein
Lkw kann dann mittels des Ziindschliissels nicht in Be-
trieb genommen werden.

[0010] Die Vorrichtung kann nur dann in Benutzung
genommen werden, wenn zuvor die Steuerschaltung, al-
so beispielsweise der Maschinencontroller mittels eines
Berechtigungscodes aktiviert ist. Durch Gewaltanwen-
dung laRt sich mdglicherweise die Steuerschaltung zer-
storen, eine Inbetriebnahme durch unberechtigte Dritte
ist jedoch zuverlassig verhindert.

[0011] Das Freigabesignal enthélt eine Information,
welche das fiir den jeweiligen berechtigten Benutzer zu-
gelassene geographische Betriebsgebiet kennzeichnet.
Die Freigabeschaltung fiihrt diese Information einem
Alarmprozessor zu, der von den Positionsortungsmitteln
jeweils die aktuelle geographische Position der Vorrich-
tung zugefiuhrt erhalt. Der Alarmprozessor gibt dann im
Freischaltzustand ein Alarmsignal ab, welches bevor-
zugt auch noch die aktuelle geographische Position der
Vorrichtung enthalt, wenn sich die Vorrichtung auRerhalb
des zuldssigen geographischen Betriebsgebietes befin-
det.
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[0012] BeiBeendigung des Freischaltzustandes Iasst
sich jeweils ein reduziertes geographisches Ruhegebiet
definieren, welches um die zuletzt eingenommene, zu-
gelassene aktuelle geographische Position herum defi-
niert wird und nachfolgend in dem Alarmprozessor ge-
speichert ist. Wenn dann die Vorrichtung wahrend eines
nicht freigeschalteten Zustandes dieses beschrankte
Ruhegebiet verlaldt, gibt der Alarmprozessor bevorzugt
ein Alarmsignal ab, so dass der Radius bei unerlaubter
Entwendung oder Benutzung geographisch entspre-
chend reduziert ist.

[0013] Gema&R einer besonders bevorzugten Ausfih-
rungsform der Erfindung ist der Freigabeprozessor inte-
gral in der Steuerschaltung angeordnet und das Freiga-
besignal erhalt die Freigabeschaltung entweder Uber ei-
nen codierten Schlissel, der in einem entsprechenden
Lesegerat gelesen wird, bevorzugt jedoch mit den ge-
wilinschten nutzungsspezifischen Daten per Funk. Der
Berechtigungscode wird von der Freigabeschaltung fur
jeden Benutzungsvorgang einmalig, bevorzugt jedoch
wahrend jedes Freigabeintervalls periodisch dem Frei-
gabeprozess, zugefihrt. Bei Empfang eines unzulassi-
gen Berechtigungscodes beendet der Freigabeprozes-
sor die Aktivierung der Steuerschaltung, die Vorrichtung
geht damit in den nicht aktiven Zustand zuriick. Diese
Ausfiihrungsform der Erfindung stellt sicher, dass der
Freigabezustand nur dann tber einen langeren Zeitraum
aufrechterhalten bleibt, wenn die Freigabeeinrichtung in-
takt arbeitet und periodisch den Berechtigungscode lie-
fern kann.

[0014] Gemal einer bevorzugten Ausfiihrungsform
der Erfindung enthalt das Freigabesignal, welches die
Freigabeschaltung empfangt, fiir den jeweils berechtig-
ten Benutzer definierte zugelassene Berechtigungszeit-
intervalle. Diese Berechtigungszeitintervalle werden als
Teil des Berechtigungscodes dem Freigabeprozessor
zugeflhrt. Der Freigabeprozessor enthalt in dieser be-
vorzugten Ausflihrungsform der Erfindung eine Zeituhr,
die ein die aktuelle Zeit kennzeichnendes Zeitsignal dem
Freigabeprozessor zufiihrt. Sobald das aktuelle Zeitsi-
gnal auBBerhalb der zugelassenen Berechtigungsinter-
valle liegt, so wird die Steuerschaltung deaktiviert, die
Vorrichtung wird dadurch blockiert, der Freischaltzu-
stand also beendet. Auf diese Weise wird der Dieb-
stahfschutz noch weiter verbessert, da ein unberechtig-
ter Betrieb auflerhalb der Berechtigungszeitintervalle
nicht mdglich ist, also auch eine gewaltsame Entwen-
dung der Vorrichtung innerhalb der unzuldssigen Zeitin-
tervalle zuverlassig unterbleibt.

[0015] Bevorzugt sind in der Vorrichtung Positionsor-
tungsmittel vorgesehen, welche beispielsweise in dem
Zusammenwirken mit dem GPS-System oder mit ande-
ren bekannten Funkzellenortungssystemen eine Bestim-
mung der aktuellen Ortsposition der Vorrichtung gestat-
ten.

[0016] GemaR einer besonders bevorzugten Ausfih-
rungsform der Erfindung enthalt die Freigabeeinrichtung
einen Bewegungs- und/oder Beschleunigungssensor
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oder einen Vibrationssensor, der anspricht, wenn die
Vorrichtung ohne Freigabe, d. h. bei nicht aktivierter
Steuerschaltung, in Bewegung versetzt wird, also bei-
spielsweise durch Fremdgerate angehoben und verla-
den werden soll. Der Sensor aktiviert dann eine entspre-
chende Alarmmeldung, die beispielsweise per Funk an
eine stationdre Uberwachungszentrale weitergegeben
wird. Auf diese Weise kann jede unerwiinschte Bewe-
gung, und insbesondere jeder Diebstahl der Vorrichtung
auch dann festgestellt werden, wenn die Vorrichtung
nicht freigeschaltet ist, also durch einen eigenen Antrieb
nicht in Bewegung versetzt werden kann.

[0017] Bevorzugt enthalt die Freigabeeinrichtung eine
in der Vorrichtung mdéglichst versteckt angebrachte Not-
stromversorgung, welche das Positionsortungssystem,
den Alarmprozessor, den Bewegungs- oder Vibrations-
sensor und gegebenenfalls auch die Zeituhr auch bei
abgetrennter oder zerstorter reguldrer Spannungsquelle
speist, damit die Einrichtung bei dem Versuch einer un-
rechtmafigen Entwendung soweit aktiviert werden kann,
dass die Abgabe eines Alarms per Funk méglich ist. Vor-
teilhafterweise lassen sich mit dem Notstromaggregat
auch die Positionsortungsmittel aktivieren, damit dann
zusammen mit einem Alarmsignal auch die aktuelle Po-
sition der Vorrichtung an die Zentrale Gibertragen werden
kann.

[0018] GemalR einer weiteren bevorzugten Ausfih-
rungsform der Erfindung enthalt die Freigabeeinrichtung
auch einen Datenrekorder, der von der Vorrichtung, der
Steuerschaltung und gegebenenfalls auch den Positi-
onsortungsmitteln die aktuellen Daten erhélt, diese auf-
zeichnet und per Funk an die Zentrale abgeben kann,
damiteine standige Uberwachung der Betriebsdaten und
der Ortsposition der Vorrichtung méglich ist.

[0019] Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung
sind durch die Merkmale der Unteranspriiche gekenn-
zeichnet.

[0020] Im Folgenden wird ein Ausfliihrungsbeispiel der
Erfindung anhand der Zeichnung néher erlautert.
[0021] Die Figur zeigt ein Blockschaltbild der Freiga-
beeinrichtung, die in einer mobilen Vorrichtung, bei-
spielsweise einer Baumaschine oder einem Lkw oder ei-
nem Transportcontainer angeordnet ist. Die Vorrichtung
4 enthalt beispielsweise verschiedene Aggregate 6, wie
Arbeitswerkzeuge, eine Steuerschaltung 8, auch Ma-
schinencontroller genannt, welche die einzelnen Funk-
tionen und Betatigungsschritte der Aggregate und der
Vorrichtung steuert. Vorgesehen ist ferner ein Ziind-
schlof3 5, welches mittels eines Ziindschlissels betatig-
bar ist und beispielsweise die Ziindung eines Antriebs-
motors in bekannter Weise ermdglicht.

[0022] Die Freigabeeinrichtung enthalt ferner eine
Freigabeschaltung 2, die Uber Funk oder

- alternativ Gber einen codierten Schliissel 22 und ein
entsprechendes Lesegerat 21

- ein Freigabesignal erhalt, welches benutzerspezifi-
sche Daten wie Kundenidentifikation, Vorrichtungs-
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identifikation, Nutzungszeitraum und Betriebsdaten,
insbesondere auch zuldssige Betriebszeitintervalle
und zulassige geographische Betriebsgebiete ent-
halt, die in der Freigabeschaltung 2 gegebenenfalls
unter Zwischenspeicherung teilweise oder ganz in
einen Berechtigungscode umgesetzt werden. Der
Berechtigungscode wird einem Freigabeprozessor
10 zugefihrt, der Bestandteil der Steuerschaltung 8
sein kann, der jedoch alternativ auch als separate
Baueinheit ausgefiihrt sein kann.

[0023] Vorgesehen sind ferner Positionsortungsmittel
12, die beispielsweise mit dem GPS-System zusammen-
wirken und eine Bestimmung der aktuellen Position der
Vorrichtung ermdglichen. Eine Zeituhr 11 ist mit dem
Freigabeprozessor 10 verbunden und ist ferner an einen
Alarmprozessor 14 angeschlossen, der von der Freiga-
beschaltung 2 und von der Steuerschaltung Signale
empfangen kann. Die Positionsortungsmittel 12 stehen
ebenfalls mit dem Alarmprozessor 14 und auRerdem mit
einem Datenrekorder 20 in Verbindung, der die aktuellen
Betriebsdaten von den Aggregaten 6 der Vorrichtung 4
und/oder von der Steuerschaltung 8 und von den Posi-
tionsortungsmitteln 12 erhalt.

[0024] Vorgesehen istferner ein Bewegungs- oder Vi-
brationssensor 16, der beim Auftreten von Vibration oder
Bewegungen wahrend der Freischaltphase der Vorrich-
tung aktiviertistund beim Auftreten einer Bewegung oder
einer Vibration ein Sensorsignal an den Alarmprozessor
14 abgibt, der daraufhin ein Alarmsignal erzeugt, wel-
ches entweder direkt per Funk oder Uber den Datenre-
korder 20 per Funk an eine Zentrale Gibertragen werden
kann. Das Sensorsignal des Sensors 16 aktiviert auch
die Positionsortungsmittel 12, so dass die aktuellen Po-
sitionsdaten zusammen mit dem Alarmsignal der Zen-
trale zugefiihrt werden kénnen.

[0025] Die Freigabeeinrichtung enthalt noch ein Not-
stromaggregat, welches in der Vorrichtung mdglichst
verborgen untergebracht ist und dafiir sorgt, dass die
Information Uber eine Manipulation oder einen Diebstahl
der Vorrichtung auch bei abgetrennter oder zerstorter
Versorgungsquelle - beispielsweise durchgeschnittenen
Leitungen oder einem Abtrennen der Batterie - noch an
die Zentrale weitergegeben werden kann.

Patentanspriiche

1. Freigabeeinrichtung fiir eine bewegliche oder fahr-
bare Vorrichtung (4), insbesondere fir eine Bauma-
schine, die mindestens eine Steuerschaltung (8)
zum Steuern und Ausfuhren verschiedener Funktio-
nen enthalt,
mit einer Freigabeschaltung (2),
wobei die Freigabeschaltung (2) nach Empfang ei-
nes Freigabesignals einem Freigabeprozessor (10)
einen Berechtigungscode zuflhrt und
wobei der Freigabeprozessor (10) den Berechti-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

gungscode prift, bei festgestellter Zulassigkeit des
Berechtigungscodes die Steuerschaltung (8) akti-
viert und dadurch die Vorrichtung freischaltet, d.h.
einen Freischaltzustand herbeiflihrt, und bei festge-
stellter Unzulassigkeit des Berechtigungscodes die
Aktivierung der Steuerschaltung (8) verhindert und
dadurch die Vorrichtung nicht freischaltet,
dadurch gekennzeichnet,

- dass die Vorrichtung Positionsortungsmittel
(12) zur Bestimmung der aktuellen Ortsposition
enthalt,

- dass das Freigabesignal der Freigabeschal-
tung (2) eine Information Uber ein fir den jewei-
ligen berechtigten Benutzer zugelassenes geo-
graphisches Betriebsgebiet enthélt, welche die
Freigabeschaltung (2) einem Alarmprozessor
(14) zuflhrt,

- dass die Positionsortungsmittel (12) jeweils
die aktuelle geographische Position dem Alarm-
prozessor (14) zufihren,

- dass der Alarmprozessor (14) im Freischalt-
zustand ein Alarmsignal abgibt, wenn die aktu-
elle geographische Position auRerhalb des zu-
gelassenen geographischen Betriebsgebietes
liegt,

- dass bei Beendigung des Freischaltzustandes
in dem Alarmprozessor (14) ein beschranktes
geographisches Ruhegebiet um die zuletzt zu-
gelassen eingenommene aktuelle Position de-
finiert und gespeichert wird, und

- dass der Alarmprozessor (14) ein Alarmsignal
abgibt, wenn die aktuelle geographische Positi-
on aus dem beschrankten Ruhegebiet wandert.

2. Freigabeeinrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass
der Freigabeprozessor (10) in der Steuerschaltung
(8) enthalten ist.

3. Freigabeeinrichtung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Freigabeschaltung (2) das Freigabesignal draht-
los per Funk oder Gber einen in einer Aufnahmeein-
richtung einflhrbaren codierten Schliissel erhalt.

4. Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Freigabeschaltung (2) den Berechtigungscode
periodisch dem Freigabeprozessor (10) zuflihrt und
bei Empfang eines unzuldssigen Berechtigungsco-
des die Vorrichtung nicht freigibt bzw. eine zuvor frei-
geschaltete Vorrichtung blockiert.

5. Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass
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der Freigabeprozessor (10) in einer Berechtigungs-
tabelle zulassige Berechtigungscodes gespeichert
halt und dass der Inhalt der Berechtigungstabelle
per Funk veranderbar ist.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Freigabeschaltung (2) Gber das empfangene
Freigabesignal eine Information erhalt, welche fir
den jeweils berechtigten Benutzer zugelassene Be-
rechtigungszeitintervalle kennzeichnet, und diese
Information als Teil des Berechtigungscodes dem
Freigabeprozessor (10) zuleitet, dass eine Zeituhr
(11) ein aktuelles zeitkennzeichnendes Zeitsignal
dem Freigabeprozessor (10) zuleitet, und dass der
Freigabeprozessor (10) die Freigabe der Vorrich-
tung beendet, sobald das Zeitsignal aufRerhalb der
zugelassenen Berechtigungszeitintervalle liegt.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Bewegungs- oder Vibrationssensor (16) bei nicht
freigeschalteter Vorrichtung jede Bewegung, Rittel-
bewegung und/oder Beschleunigung der Vorrich-
tung detektiert und Uber den Alarmprozessor (14)
einen Alarm aktiviert.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Bewegungs- und/oder Vibrationssensor (16) bei
der Dektektion einer Bewegung wahrend eines nicht
freigeschalteten Zustandes die Positionsortungsmit-
tel (12) und den Alarmprozessor (14) aktiviert.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Bewegungs- oder Vibrationssensor (16) bei ei-
ner detektierten Bewegung der nicht freigeschalte-
ten Vorrichtung den Alarmprozessor (14) zur Abga-
be eines Alarmsignals aktiviert.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriche,

gekennzeichnet durch

eine in der Vorrichtung verborgen angebrachte Not-
stromversorgung, welche die Positionsortungsmittel
(12), den Alarmprozessor (14), den Sensor (16) ge-
gebenenfalls auch die Zeituhr (11) auch bei abge-
trennter oder zerstorter regularer Spannungsquelle
speist.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass
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12.

13.

14.

15.

16.

das Alarmsignal Gber Funk an eine stationare Zen-
trale abgebbar ist.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Positionsortungsmittel (12) ein GPS-Ortungssy-
stem enthalten, welches die aktuelle geographische
Position ortet.

Freigabeeinrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 11,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Positionsortungsmittel (12) ein Funkzellen-Or-
tungssystem sind.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriche,

gekennzeichnet durch

einen Datenrekorder (20), der von einzelnen Aggre-
gaten (6) der Vorrichtung und von der Steuerschal-
tung (8) Betriebsdaten erhalt, diese aufzeichnet und
per Funk an eine stationére Zentrale abgibt.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Datenrekorder (20) von den Positionsortungs-
mitteln (12) die aktuellen Positionsdaten und von
dem Alarmprozessor (14) das Alarmsignal erhalt
und die aktuellen geographischen Positionsdaten
sowie das Alarmsignal per Funk an die stationare
Zentrale abgibt.

Freigabeeinrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet, dass

mittels des drahtlosen Signallibertragungssystems
innerhalb der Steuerschaltung (8), dem Freigabe-
prozessor (10), der Freigabeschaltung (2), dem
Alarmprozessor (14) und gegebenenfalls dem Da-
tenrekorder (20) alle Einstellungen, wie Berechti-
gungscode, zugelassene Betriebszeitintervalle, zu-
gelassenes Betriebsgebiet etc., an die jeweilige Be-
triebssituation und den jeweiligen Benutzer an-
passbar sind.

Claims

Enabling device for a mobile or movable apparatus
(4), in particular for a construction machine, which
contains at least one control circuit (8) for controlling
and carrying out different functions,

with an enabling circuit (2),

wherein the enabling circuit (2) supplies an authori-
sation code to an enabling processor (10) after re-
ceiving an enabling signal, and
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wherein the enabling processor (10) checks the au-
thorisation code, activates the control circuit (8) if the
permissibility of the authorisation code is established
and thereby enables the apparatus, that is, brings
about an enabled state, and prevents the activation
of the control circuit (8) if the impermissibility of the
authorisation code is established and thereby does
not enable the apparatus, characterised in that

- the apparatus contains position-locating
means (12) for determining the current location,
- the enabling signal of the enabling circuit (2)
contains information about a permitted geo-
graphical operation area for the respective au-
thorised user, which the enabling circuit (2) sup-
plies to an alarm processor (14),

- the position-locating means (12) in each case
supply the current geographical position to the
alarm processor (14),

- the alarm processor (14) emits an alarm signal
when in the enabled state and the current geo-
graphical position lies outside the permitted ge-
ographical operation area,

- when the enabled state in the alarm processor
(14) ends, a limited geographical rest area
around the most recently permittedly assumed
current position is defined and stored, and

- the alarm processor (14) emits an alarm signal
if the current geographical position strays out of
the limited rest area.

Enabling device according to Claim 1,
characterised in that

the enabling processor (10) is contained in the con-
trol circuit (8).

Enabling device according to Claim 1 or 2,
characterised in that

the enabling circuit (2) receives the enabling signal
wirelessly by radio or by means of a coded key which
can be inserted in a receiving device.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the enabling circuit (2) supplies the authorisation
code periodically to the enabling processor (10) and
does not enable the apparatus or blocks a previously
enabled apparatus if an impermissible authorisation
code is received.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the enabling processor (10) keeps permissible au-
thorisation codes stored in an authorisation table and
the content of the authorisation table can be changed
by radio.
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6.

10.

11.

12.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the enabling device (2) receives information by
means of the received enabling signal, which iden-
tifies permitted authorisation time intervals for the
respectively authorised user and forwards this infor-
mation to the enabling processor (10) as part of the
authorisation code, that a timer (11) forwards a cur-
rent time-identifying time signal to the enabling proc-
essor (10), and thatthe enabling processor (10) ends
the enabling of the apparatus as soon as the time
signal is outside the permitted authorisation time in-
tervals.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the movement or vibration sensor (16) detects any
movement, shaking and/or acceleration of the appa-
ratus and activates an alarm by means of the alarm
processor (14) when the apparatus is not enabled.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the movement and/or vibration sensor (16) activates
the position-locating means (12) and the alarm proc-
essor (14) when a movement is detected during a
non-enabled state.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the movement or vibration sensor (16) activates the
alarm processor (14) in order to emit an alarm signal
when a movement of the non-enabled apparatus is
detected.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised by

an emergency power supply which is applied in a
hidden manner in the apparatus and feeds the posi-
tion-locating means (12), the alarm processor (14),
the sensor (16) and where applicable also the timer
(11) even if the regular voltage source is cut off or
destroyed.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the alarm signal can be emitted by radio to a station-
ary centre.

Enabling device according to one of the preceding
claims,
characterised in that
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the position-locating means (12) contain a GPS po-
sitioning system which locates the current geograph-
ical position.

Enabling device according to one of Claims 1 to 11,
characterised in that

the position-locating means (12) are a radio cell po-
sitioning system.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised by

a data recorder (20), which receives operating data
from individual assemblies (6) of the apparatus and
from the control circuit (8), records it and emits it by
radio to a stationary centre.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

the data recorder (20) receives the current position
data from the position-locating means (12) and the
alarm signal from the alarm processor (14) and emits
the current geographical position data and the alarm
signal by radio to the stationary centre.

Enabling device according to one of the preceding
claims,

characterised in that

all settings, such as authorisation code, permitted
operating time intervals, permitted operation area
etc., can be adapted to the respective operating sit-
uation and the respective user by means of the wire-
less signal transmission system within the control
circuit (8), the enabling processor (10), the enabling
circuit (2), the alarm processor (14) and where ap-
plicable the data recorder (20).

Revendications

Dispositif de libération pour un dispositif (4) mobile
ou transportable, en particulier pour une machine de
chantier, qui contient au moins un circuit de com-
mande (8) pour la commande et I'exécution de dif-
férentes fonctions, comprenant un circuit de libéra-
tion (2),

le circuit de libération (2) amenant un code d’autori-
sation a un processeur de libération (10) pour la ré-
ception d’un signal de libération et

le processeur de libération (10) contrélant le code
d’autorisation, activant le circuit de commande (8) si
I'on constate que le code d’autorisation est valable
et activant ainsi le dispositif, c’est-a-dire provoquant
un état d’activation et empéchant I'activation du cir-
cuit de commande (8) si on constate que le code
d’autorisation n’est pas valable et n’activant pas de
ce fait le dispositif, caractérisé en ce que
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-le dispositif contientdes moyens de localisation
de position (12) pour déterminer la position lo-
cale actuelle,

- en ce que le signal de libération du circuit de
libération (2) contient une information sur une
zone d’exploitation géographique autorisée
pour l'utilisateur habilité concerné que le circuit
de libération (2) améne a un processeur d’alar-
me (14),

- en ce que les moyens de localisation de po-
sition (12) aménent respectivement la position
géographique actuelle au processeur d’alarme
(14),

- en ce que le processeur d’alarme (14) émet
dans I'état d’activation un signal d’alarme lors-
que la position géographique actuelle se situe
en dehors de la zone d’exploitation géographi-
que autorisée,

- en ce que, en cas d’expiration de I'état d’acti-
vation dans le processeur d’alarme (14), une zo-
ne de repos géographique limitée est définie
autour de la derniére position actuelle occupée
et autorisée et est mémorisée, et

- en ce que le processeur d’alarme (14) émet
un signal d’alarme lorsque la position géogra-
phique actuelle sort de la zone de repos limitée.

Dispositif de libération selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

le processeur de libération (10) est inclus dans le
circuit de commande (8).

Dispositif de libération selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que

le circuit de libération (2) regoit le signal de libération
sans fil par radio ou par une clé codée pouvant étre
introduite dans un dispositif de logement.

Dispositif de libération selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le circuit de libération (2) améne le code d’autorisa-
tion périodiquement au processeur de libération (10)
et, en cas de réception d’un code d’autorisation non
admis, ne libére pas le dispositif et bloque un dispo-
sitif activé auparavant.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le processeur de libération (10) garde mémorisés
des codes d’autorisation valables dans un tableau
d’autorisation et en ce que le contenu du tableau
d’autorisation peut étre modifié par radio.

Dispositif de libération selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le circuit de libération (2) obtient par le signal de li-
bération recu une information qui caractérise des in-
tervalles de temps d’autorisation admis pour I'utili-
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sateur respectivement autorisé et achemine cette in-
formation comme partie du code d’autorisation au
processeur de libération (10), en ce qu’une minute-
rie (11) achemine un signal de temps actuel carac-
térisant le temps au processeur de libération (10) et
en ce que le processeur de libération (10) achéve
la libération du dispositif dés que le signal de temps
se situe en dehors des intervalles de temps d’auto-
risation autorisés.

Dispositif de libération selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le capteur de mouvement ou de vibration (16) dé-
tecte tout mouvement, mouvement de secousse
et/ou accélération du dispositif lorsque le dispositif
n'est pas activé et active une alarme par l'intermeé-
diaire du processeur d’alarme (14).

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le capteur de mouvement et/ou de vibration (16) ac-
tive les moyens de localisation de position (12) et le
processeur d’alarme (14) en cas de détection d’un
mouvement pendant un état non activé.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le capteur de mouvement ou de vibration (16) active
le processeur d’alarme (14) pour I'’émission d’un si-
gnal d’alarme dans le cas d’'un mouvement détecté
du dispositif non active.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé par

une alimentation en courant de secours placée de
fagon dissimulée dans le dispositif, qui alimente les
moyens de localisation de position (12), le proces-
seur d’alarme (14), le capteur (16), éventuellement
également la minuterie (11) méme si la source de
tension réguliére est coupée ou détruite.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le signal d’alarme peut étre envoyé par radio a une
centrale fixe.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
les moyens de localisation de position (12) contien-
nent un systéme de localisation par GPS qui localise
la position géographique actuelle.

Dispositif de libération selon 'une quelconque des
revendications 1 a 11, caractérisé en ce que

les moyens de localisation de position (12) sont un
systéme de localisation par cellule radio.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
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revendications précédentes, caractérisé par

un enregistreur de données (20), qui recoit de diffé-
rents ensembles (6) du dispositif et du circuit de com-
mande (8) des données de service, les enregistre et
les envoie par radio a une centrale fixe.

Dispositif de libération selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
I'enregistreur de données (20) recoit les données de
position actuelles des moyens de localisation de po-
sition (12) et le signal d’alarme du processeur d’alar-
me (14) et envoie les données de position géogra-
phiques actuelles ainsi que le signal d’alarme par
radio a la centrale fixe.

Dispositif de libération selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
tous les réglages, comme le code d’autorisation, des
intervalles de temps d’exploitation autorisés, le sec-
teur d’exploitation autorisé, etc., peuvent étre adap-
tés a la situation de service respective et a I'utilisa-
teur respectif au moyen du systéme de transmission
de signal sans fil a l'intérieur du circuit de commande
(8), du processeur de libération (10), du circuit de
libération (2), du processeur d’alarme (14) et éven-
tuellement de I'enregistreur de données (20).
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