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(54) Organe de commande à bouton de manipulation rotatif autour de plusieurs axes

(57) Organe de commande doté d'un bouton de ma-
nipulation rotatif autour d'un premier axe et qui peut être
au moins sollicité en rotation autour d'au moins un axe
secondaire contenu dans un plan perpendiculaire au
premier axe, par appui élastique sur au moins un em-
placement localisé au voisinage de la périphérie du bou-
ton de manipulation, et d'un circuit électrique muni de
composants aptes à commuter selon les sollicitations
appliquées au bouton.

Ce dernier est solidarisé à un actionneur qui trans-
met le mouvement de manipulation qui lui est imprimé
auxdits composants, lesquels sont disposés sur une fa-
ce d'un support de circuit électrique orientée en regard
dudit bouton, transmission effectuée via au moins deux
pièces formant interface entre ledit actionneur et ledit
circuit, d'une part un rotor solidaire en rotation de l'ac-
tionneur selon le premier axe, la liaison mécanique en-
tre eux étant prévue pour autoriser des déplacements
relatifs selon le ou les axes secondaires, et d'autre part
une platine comportant des moyens élastiques de
liaison avec le circuit électrique, lesquels sont disposés
sensiblement au droit des emplacements périphériques
d'appui.
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