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(54) Siebvorrichtung

(57)  Die Erfindung betrifft eine Siebvorrichtung mit
einem ersten Schwingkdrper (1), welcher mit ersten
Quertragern (8) versehen ist, und einem zweiten
Schwingkérper (2), welcher mit zweiten Quertragern (9)
versehen ist, welche erste und zweite Quertrager (8, 9)
alternierend angeordnet sind und Einspannvorrichtun-
gen (23) aufweisen, sodaR elastische Siebbelage (21)
zwischen je einem ersten (8) und je einem zweiten

heit (3), welche mit dem ersten Schwingkdrper (1) direkt
gekoppelt ist und Uber welche der erste Schwingkorper
(1) zwangsgefihrt ist, sodal} die eingespannten elasti-
schen Siebbelage (21) zwischen einer gestreckten und
einer gestauchten Lage hin- und herbewegt werden. Er-
findungsgeman ist weiters der zweite Schwingkdrper
(2) mit der Antriebseinheit (3) oder einer anderen An-
triebseinheit direkt gekoppelt und Uber diese zwangs-

Quertrager (9) einspannbar sind, und einer Antriebsein- gefiihrt.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Siebvorrichtung mit
einem ersten Schwingkdrper, welcher mit ersten Quer-
tragern versehen ist, und einem zweiten Schwingkor-
per, welcher mit zweiten Quertragern versehen ist, wel-
che erste und zweite Quertrager alternierend angeord-
net sind und Einspannvorrichtungen aufweisen, sodaf}
elastische Siebbelage zwischen je einem ersten und je
einem zweiten Quertrager einspannbar sind, und einer
Antriebseinheit, welche mit dem ersten Schwingk&rper
direkt gekoppelt ist und Uiber welche der erste Schwin-
gungskoérper zwangsgefihrt ist, sodal} die eingespann-
ten elastischen Siebbelége zwischen einer gestreckten
und einer gestauchten Lage hin- und herbewegt wer-
den.

[0002] Eine solche Siebvorrichtung, wie sie etwa in
der AT 379 088 B gezeigt ist, verhindert durch die Er-
zeugung von Schwingungen in den Siebbeldgen ein
sonst mit der Zeit erfolgendes Zuwachsen der Siebl6-
cher durch das zu siebende Gut. Die zu einer Siebbahn
aneinandergereihten Siebbeldge wechseln dabei peri-
odisch zwischen der gestreckten und der gestauchten
Lage hin und her und bewirken dabei eine auerordent-
liche hohe Beschleunigung des Siebgutes in vertikaler
Richtung, die dafir sorgt, daf3 die Siebbelage auch bei
hoher Materialfeuchtigkeit und langer Siebdauer stan-
dig von Ablagerungen freigehalten werden. Zur Erzeu-
gung der Siebschwingung wird eine den ersten Schwin-
gungskorper ausbildende Tragkonstruktion mit ersten
Quertragern durch eine Antriebseinheit zu kreisférmi-
gen Bewegungen angeregt, wobei die Tragkonstruktion
mit einem Masseteil, welcher den zweiten Schwin-
gungskorper ausbildet und mit zweiten Quertragern ver-
sehen ist, Uber ein Federelement verbunden ist. Durch
diese elastische Kopplung von Tragkonstruktion und
Masseteil kommt eine phasenverschobene Bewegung
derselben zustande, aufgrund der die jeweils zwischen
ersten und zweiten Quertragern eingespannten Siebbe-
lage abwechselnd gestreckt und gestaucht werden. Es
hangt die Schwingungsamplitude der Siebbeldge aber
aufgrund der Federelementkopplung zwischen der
Tragkonstruktion und dem Masseteil sehr stark von der
Beladung durch Siebgut ab, sodaR die Siebgenauigkeit
stark mit der auf den Siebbeldgen vorhandenen Sieb-
gutmasse variiert.

[0003] Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine Sieb-
vorrichtung der eingangs genannten Art anzugeben, bei
der die Amplitude der Siebschwingung weitgehend un-
abhangig von der Héhe der Siebbeladung bleibt, und
welche ein von auflleren Einwirkungen unbeeinflulltes
Siebergebnis und ein wirkungsvolles Sieben, insbeson-
dere von siebschwierigem Siebgut bei einfachem und
kompaktem Aufbau ermoglicht.

[0004] Dies wird erfindungsgemaf dadurch erreicht,
daf der zweite Schwingkdrper gegeniber dem ersten
Schwingkoérper zwangsgefihrt ist.

[0005] Es wirkt daher jedes Antriebsdrehmoment,
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welches auf den ersten Schwingkérper ausgetbt wird
immer in Bezug auf den zweiten Schwingkdrper, wes-
wegen die Bewegungsamplitude unabhangig von der
Beladung im wesentlichen konstant bleibt.

[0006] Eine technisch einfach zu verwirklichende
Form der Antriebseinheit kann in Weiterbildung der Er-
findung durch eine Rotations-Antriebseinheit, vorzugs-
weise durch einen Motor gebildet sein.

[0007] Dabei kann vorgesehen sein, dal die An-
triebswelle des Motors mit einer Exzenter-Welle verbun-
den ist, und daR die Exzenter-Welle zumindest einen
eine Exzenter-Kurbel umfassenden Einfach-Exzenter
aufweist, und daR die Exzenter-Kurbel mit dem ersten
Schwingkoérper gekoppelt ist und die Exzenter-Welle im
zweiten Schwingkdrper gefiihrt ist. Ein Einfach-Exzen-
ter kann relativ schmal aufgebaut werden, wodurch die
Gesamtbreite der erfindungsgemafRen Vorrichtung klein
gehalten werden kann. Ein Lagertausch kann auf einfa-
che Weise durchgefiihrt werden, dafir ist der Lager-
durchmesser relativ gro und erfordert entsprechend
groRe Ausnehmungen.

[0008] Eine alternative Ausfiihrungsform der Erfin-
dung kann darin bestehen, dafl weiters der zweite
Schwingkoérper mit der Antriebseinheit oder einer ande-
ren Antriebseinheit direkt gekoppelt und Uber diese
zwangsgefihrt ist.

[0009] Es wird somit in beide Schwingkérper Bewe-
gungsgréRe und Bewegungsrichtung eingeleitet, wo-
durch sowohl der erste als auch der zweite Schwin-
gungskorper zueinander zwangsgefihrt sind und die
Siebschwingungsamplitude damit auch bei ansteigen-
der Beladung der Siebbeldage anndhernd konstant
bleibt. Eine Verédnderung der Siebqualitat ist daher auch
bei wechselnden duReren Verhaltnissen und Einflissen
nicht festzustellen.

[0010] Die fur den Siebvorgang erforderliche
Zwangsfiihrung der beiden Schwingkdrper kann gemaf
einer weiteren Ausfiihrungsform der Erfindung dadurch
erzeugt werden, dal} die Antriebswelle des Motors mit
einer Exzenter-Welle verbunden ist, die sowohl mit dem
ersten als auch dem zweiten Schwingkérper direkt ge-
koppelt ist. Dadurch kénnen beide Schwingkérper Gber
eine gemeinsame Antriebswelle angetrieben werden,
sodal® das Vorsehen einer weiteren Antriebseinheit
nicht notwendig ist.

[0011] Zur Erzielung einer erh6éhten Relativbewe-
gung zwischen dem ersten und dem zweiten Schwing-
korper kann die Exzenter-Welle zumindest einen aus ei-
ner ersten und einer zweiten Exzenterkurbel zusam-
mengesetzten Doppel-Exzenter aufweisen, wobei die
erste Exzenterkurbel mit dem ersten Schwingkdrper
und die zweite Exzenterkurbel mit dem zweiten
Schwingkoérper gekoppelt ist. Mit Hilfe des Doppel-Ex-
zenters sind die kreisférmigen Bewegungen der beiden
Schwingkdrper so zueinander versetzt, daf} die mit die-
sen verbundenen Quertréger die Siebschwingung der
Siebbelage in geeigneter Weise hervorrufen. Die Ver-
wendung eines Doppel-Exzenters bringt gegentber ei-
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nem Einfach-Exzenter geringere Durchmesserdimen-
sionen, ein Lagerwechsel ist allerdings aufwendiger.
Einfach-Exzenter und Doppel-Exzenter bewirken aber
die gleiche Relativbewegung zwischen den beiden
Schwingkérpern.

[0012] Um die Schwingungsamplitude der Siebbela-
ge und damit die Belagsdehnung und Beschleunigung
des Siebgutes verandern zu kénnen, kann in weiterer
Ausbildung der Erfindung die Exzentrizitat e des zumin-
dest einen Einfach-Exzenters bzw. Doppel-Exzenters in
einem vorbestimmten Bereich einstellbar sein.

[0013] Wenn die erste und die zweite Exzenterkurbel
des Doppelexzenters relativ zur Exzenter-Welle um
180° versetzt sind, so kann die Relativbewegung zwi-
schen den beiden Schwingkdrpern maximiert werden.
Es kann aber, falls erforderlich ein anderer Wert der Ver-
setzung zwischen den Exzenterkurbeln gewahlt wer-
den.

[0014] Eine weitere Variante der Erfindung kann darin
bestehen, dal der zweite Schwingkdrper innerhalb des
ersten Schwingkdrpers angeordnet ist. Durch den Weg-
fall von sonst erforderlichen Durchbriichen fiir Quertra-
gerdurchfihrungenist die staub- und wasserdichte Aus-
fihrung der erfindungsgeméafien Siebvorrichtung ge-
wahrleistet.

[0015] Es stellt eine vorteilhafte Fortbildung der Erfin-
dung dar, wenn der erste Schwingkdrper durch zwei
parallele AuRenwangen gebildetist, die durch die ersten
Quertrager miteinander verbunden sind, und der zweite
Schwingkoérper durch zwei innerhalb der parallelen Au-
Renwangen angeordneten, parallelen Innenwangen ge-
bildet ist, die durch die zweiten Quertréager miteinander
verbunden sind und die ihrerseits parallel zu den beiden
Auflenwangen angeordnet sind. Damit ist die Erregung
des ersten und zweiten Schwingkérpers durch eine al-
lein auf einer Seite positionierte Antriebseinheit moég-
lich.

[0016] Um Ausnehmungen fiir den Bewegungshub
derzweiten Quertragerin den Auflenwangen des ersten
Schwingkérpers zu vermeiden, kénnen die Oberkanten
der beiden Innenwangen gemaR einer weiteren Ausbil-
dung der Erfindung jeweils abgewinkelt sein, und die
zweiten Quertrager auf den abgewinkelten Oberkanten
aufliegen.

[0017] Da beide Schwingkdrper bei Ankopplung tber
Doppel-Exzenter direkt an die Antriebseinheit angekop-
pelt sind und eine mdglichst zentrale Einleitung der An-
triebsdrehmomente vorteilhaft ist, kann eine Weiterbil-
dung der Erfindung darin bestehen, dal} die Exzenter-
Welle sich normal zu den beiden Auflenwangen und den
beiden Innenwangen durch diese hindurch erstreckt
und zwei Doppel-Exzenter aufweist, wobei die ersten
Kurbeln der Doppel-Exzenter in ersten Lagern der Au-
Renwangen und die zweiten Kurbeln der Doppel-Exzen-
ter in zweiten Lagern der Innenwangen aufgenommen
sind.

[0018] In besonders bevorzugter Weise erfolgt die
Einleitung des Antriebsdrehmoments ungefahr im Mas-
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senschwerpunkt der erfindungsgemafen Vorrichtung,
wobei die Exzenter-Welle mit den beiden Doppel-Ex-
zentern ungefahr in Ladngsmitte und auf halber Hohe der
Siebvorrichtung quer zur Langserstreckung derselben
verlauft.

[0019] Eine konstruktiv einfache und dennoch wir-
kungsvolle Lagerung des ersten Schwingkdrpers kann
dadurch erreicht werden, daB die beiden AuRenwangen
des ersten Schwingkoérpers durch Stiutzfeder-Elemente
gegeniiber dem Untergrund abgestitzt sind.

[0020] Der Aufgabebereich jeder Siebvorrichtung ist
einer starken Belastung durch das von oben zugefiihrte
Siebgut unterworfen, die eine sehr grole Abnutzung
des Siebbelages zur Folge hat, die zu einer Verschlech-
terung der Siebgiite fihrt. Um dem abzuhelfen, kann ge-
mal einer Variante der Erfindung im Aufgabebereich ei-
ne zumindest bereichsweise ungelochte, vorzugsweise
konkav gekriimmte Aufgabeflache vorgesehen sein, an
welche die in die alternierend angeordneten Quertrager
des ersten und zweiten Schwingkdrpers eingespannten
Siebbeldge unmittelbar angrenzen. Damit ist der vom
Aufprall des aus einer Schuttvorrichtung zugefiihrten
Siebgutes betroffene Teil der Siebvorrichtung nicht am
Aussiebungsprozel® beteiligt, weshalb dieser Bereich
das Siebergebnis nicht negativ beeinflussen kann.
[0021] Es kann dabei die gleiche Einspanntechnik fiir
die Realisierung der ungelochten Aufgabeflache Ver-
wendung finden wie flr die gelochten Siebbelége, ins-
besondere kann der erste Schwingkérper im Aufgabe-
bereich zumindest zwei Aufgabe-Quertrager aufwei-
sen, zwischen denen ein oder mehrere Belédge, vor-
zugsweise ungelochte Siebbeldge einspannbar sind,
welche die Aufgabeflache ausbilden.

[0022] Auch der Abgabebereich ist einer erhdhten
mechanischen Beanspruchung unterworfen, weshalb
es vorteilhaft ist, wenn im Abgabebereich eine im we-
sentlichen waagrechte Stitzflache ausgebildet ist, auf
der sich ein einseitig in einem der Quertrager des ersten
Schwingkérpers eingespannter Siebbelag erstreckt.
[0023] Weiters betrifft die Erfindung eine Siebvorrich-
tung mit einem ersten Schwingkorper, welcher mit er-
sten Quertragern versehen ist, und einem zweiten
Schwingkorper, welcher mit zweiten Quertragern verse-
hen ist, welche erste und zweite Quertrager alternierend
angeordnet sind und Einspannvorrichtungen aufwei-
sen, sodal elastische Siebbeldage zwischen je einem er-
sten und je einem zweiten Quertrager einspannbar sind,
und einer Antriebseinheit, welche mit dem ersten
Schwingkérper direkt gekoppelt ist und Giber welche der
erste Schwingkdrper zwangsgefihrt ist, sodal die ein-
gespannten elastischen Siebbeldge zwischen einer ge-
streckten und einer gestauchten Lage hin- und herbe-
wegt werden, wobei der erste Schwingkdrper und der
zweite Schwingkdrper durch zumindest ein elastisches
Kopplungselement miteinander verbunden sind, das
den ersten und den zweiten Schwingkérper im wesent-
lichen entlang einer Kopplungs-Achse elastisch schwin-
gungskoppelt, insbesondere mit den Merkmalen einer
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vorstehend beschriebenen erfindungsgemaflen Sieb-
vorrichtung.

[0024] Bei herkdmmlichen Siebvorrichtungen erfolgt
eine Kopplung des ersten und des zweiten Schwingkdr-
pers durch ein elastisches Kopplungselement, um die
Bewegung des ersten Schwingkdrpers zum phasenver-
schobenen Antrieb des zweiten Schwingkdrpers zu ver-
wenden. Die dabei verwendeten schubelastischen
Kopplungselemente sind aber nur flir eine Schwin-
gungsbelastung in einer Richtung ausgelegt, und sind
daher fiir die Aufnahme von Bewegungen, die auch au-
Rerhalb dieser Kopplungs-Achse verlaufen, wie dies bei
kreisférmigen Bewegungen der Fall ist, nicht geeignet.
Derartige bekannte Kopplungselemente halten einer
solchen Belastung nicht stand.

[0025] Aufgabe der Erfindung ist daher, eine Siebvor-
richtung der vorstehend genannten Art anzugeben, mit
der auch elastische Kopplungen zwischen zwei
Schwingkérpern méglich sind, deren Relativbewegun-
gen Uber eine lineare Bewegung hinausgehen.

[0026] Erfindungsgemal wird dies dadurch erreicht,
daR das zumindest eine elastische Kopplungselement
den ersten und den zweiten Schwingkdrper entlang zu-
mindest einer weiteren Kopplungs-Achse elastisch
schwingungskoppelt.

[0027] Auf diese Weise kdnnen alle Bewegungen in
der durch die beiden Kopplungs-Achsen aufgespannten
Ebene vom elastischen Kopplungselement aufgenom-
men, gespeichert und wiederum abgegeben werden,
was insbesondere fir eine kreisférmige Relativbewe-
gung von Vorteil ist. Durch Kopplung der beiden
Schwingkérper miteinander Uber ein erfindungsgema-
Res zumindest zweiachsiges, elastisches Kopplungs-
element kdnnen die kreisférmigen Relativbewegungen
zwischen den Schwingkdrpern in geeigneter Weise auf-
einander abgestimmt werden.

[0028] Eine einfache Bauform des erfindungsgema-
Ren Kopplungselements kann erzielt werden, wenn die
weitere Kopplungs-Achse normal zur Kopplungs-Achse
orientiert ist.

[0029] Eine mdgliche Ausfihrungsform des erfin-
dungsgemaRen Kopplungselements kann nun darin be-
stehen, dall das zumindest eine elastische Kopplungs-
element eine Blattfeder und zwei schubelastische Ele-
mente umfaldt, wobei die zwei schubelastischen Ele-
mente an einem Ende der Blattfeder und an gegeniber-
liegenden Seiten derselben mit dieser und mit einer der
AuRBenwangen des ersten Schwingkdrpers verbunden
sind und das andere Ende der Blattfeder mit einer der
Innenwangen des zweiten Schwingkdrpers verbunden
ist oder umgekehrt. Bewegungen normal zur Blattfeder-
achse werden von dieser ausgeglichen wahrend Bewe-
gungen entlang der Blattfederachse von den am Blatt-
federende angebrachten schubelastischen Elementen
einen Ausgleich erfahren.

[0030] Eine sehr glinstige Bewegungskopplung fir
kreisférmige Relativbewegungen 1alt sich erreichen,
wenn das zumindest eine elastische Kopplungselement
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ein ringférmiges, elastisches Element umfalit, das an
seinem AulRenumfang von einer dem RingaufRendurch-
messer angepalten, hohlzylindrischen Halterung um-
geben istund in seinen Innenumfang ein an den Ringin-
nendurchmesser angepaltes zylindrisches Konsolele-
ment eingreift, wobei die hohlzylindrische Halterung mit
einer der AuRenwangen des ersten Schwingkdrpers
und das zylindrische Konsolelement mit einer der Innen-
wangen des zweiten Schwingkérpers oder umgekehrt
verbunden ist.

[0031] Um die Kopplung der beiden Schwingkdrper
bei groRtmdglicher Lebensdauer des elastischen Ele-
ments zu verbessern, kann das ringférmige, elastische
Element als Zylinderring ausgebildet sein, dessen Dicke
zwischen dem Ringinnendurchmesser und dem
RingauRendurchmesser eine Einschnirung aufweist,
wobei das Verhéltnis von Ringauflendurchmesser zu
Ringinnendurchmesser gréRer als 2,5 betragt. Mit Hilfe
der Einschnlrung kann die Federsteifigkeit beeinfluf3t
werden.

[0032] In weiterer Ausbildung kann das zumindest ei-
ne elastische Kopplungselement ein Aufenkonsolele-
ment und ein in dieses ragendes, koaxial angeordnetes
Innenkonsolelement umfassen, wobei parallel zu der
Kopplungs-Achse und parallel zu der dazu normalen
weiteren Kopplungs-Achse des elastischen Kopplungs-
elements Zugund Druckfedern zwischen gegentiberlie-
genden Flachen des Innen- und AuRenkonsolelements
angeordnet sind. Die Verwendung von nur zwei Konso-
lelementen und den zwischen diesen eingespannten
Federn ermdglicht eine technisch einfache und kosten-
glnstige Realisierung.

[0033] Schlielich kann eine weitere Ausgestaltung
der Erfindung darin bestehen, dal} das zumindest eine
elastische Kopplungselement einen Konsolwinkel und
einen diesen umschlieRenden Zwischenrahmen um-
falt, wobei schubelastische Elemente entlang der
Kopplungs-Achse des elastischen Kopplungselements
zwischen gegenuberliegenden Flachen des Konsolwin-
kels und des Zwischenrahmens angeordnet sind, und
weitere schubelastische Elemente entlang der weiteren
Kopplungs-Achse des elastischen Kopplungselements
zwischen gegenuberliegenden Flachen des Zwischen-
rahmens und auRerhalb des Zwischenrahmens positio-
nierten Stutzwinkeln angeordnet sind, und dal} der Kon-
solwinkel mit einer der Innenwangen des zweiten
Schwingkorpers und die Stutzwinkel mit einer der Au-
fenwangen des ersten Schwingkdrpers verbunden
sind.

[0034] Konsolwinkel, Zwischenrahmen und Stlitzwin-
kel ermdglichen die Einspannung der schubelastischen
Elemente auf wirkungsvolle Weise entlang der beiden
Kopplungs-Achse. Die Verwendung von schubelasti-
schen Elementen ergibt eine sehr robuste und zuver-
lassige Kopplung zwischen den beiden Schwingkdr-
pern.

[0035] Nachfolgend wird die Erfindung anhand des in
den beigeschlossenen Zeichnungen dargestellten Aus-
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fuhrungsbeispiels erlautert. Es zeigt dabei

Fig.1 einen Aufri3 einer Ausfiihrungsform der erfin-
dungsgemafen Siebvorrichtung;

Fig.2 einen Seitenril® der in Fig.1 gezeigten Sieb-
vorrichtung;

Fig.3 einen schematischen Aufri einer weiteren
Ausfuhrungsform der Erfindung;

Fig.4 einen schematischen Seitenri3 der in Fig.3
gezeigten Siebvorrichtung;

Fig.5 einen schematischen Grundri® der in Fig.3
gezeigten Siebvorrichtung;

Fig.6 ein Detail des Aufgabebereiches der Vorrich-
tung geman Fig.3 im Langsschnitt;

Fig.7 einen Grundri} des Details nach Fig.6;

Fig.8 ein Detail des Abgabebereiches der Vorrich-
tung geman Fig.3;

Fig.9 einen Grundri® des Details nach Fig.8;
Fig.10 eine vergrdRerte Darstellung eines Quer-
schnitts durch einen Quertrager der Vorrichtung
nach Fig.3;

Fig.11 einen Grundri® der Darstellung in Fig.10;
Fig.12 ein Detail der Ausfihrungsform der erfin-
dungsgemaRen Vorrichtung nach Fig.3 im Aufrif;
Fig.13 einen Seitenril} des Details nach Fig.12;
Fig.14 einen Aufri® eines Details der Ausfiihrungs-
form der erfindungsgemaRen Vorrichtung nach Fig.
1;

Fig.15 einen Querschnitt des Details nach Fig.14;
Fig.16 einen Aufril eines Details einer weiteren
Ausfihrungsform der erfindungsgemafRen Vorrich-
tung;

Fig.17 einen Seitenril} des Details nach Fig.16;
Fig.18 einen Aufri eines Details einer weiteren
Ausflihrungsform der erfindungsgemafen Vorrich-
tung;

Fig.19 einen Seitenril} des Details nach Fig. 18;
Fig. 20 ein Detail einer weiteren Ausflihrungsform
der erfindungsgemafen Vorrichtung und

Fig. 21 ein Detail einer weiteren Ausfliihrungsform
der erfindungsgemafen Vorrichtung.

[0036] Dieinden Fig.3, 4 und 5 gezeigte Siebvorrich-
tung weist einen ersten Schwingkérper 1 mit ersten
Quertragern 8 und einen zweiten Schwingkdrper 2 mit
zweiten Quertragern 9 auf, welche im Betrieb eine aus
mehreren Siebbeldgen 21 gebildete Siebbahn in
Schwingungen versetzen.

[0037] Um die elastischen Siebbelage 21 (strichliert
gezeichnet) zwischen je einem ersten 8 und je einem
zweiten Quertrager 9 einspannen zu kdnnen, sind diese
alternierend mit gleichen Abstédnden zueinander ange-
ordnet und mit Einspannvorrichtungen 23 versehen, wie
dies in den Fig.10 und 11 im Detail dargestellt ist. In ei-
nen, aus einem Metallprofil 24 gebildeten Quertrager 8,
9 mit der Einspannvorrichtung 23 werden jeweils zwei
Siebbeldge 21 mit ihren dafiir ausgestatteten Enden
eingehangt und durch Eintreiben einer Keilleiste 22 je-
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weils formschlissig fixiert.

[0038] Durch dichtendes Aneinanderreihen von meh-
reren Siebbeldgen 21 auf den Quertragern 8, 9 entsteht
die durch die Siebvorrichtung sich erstreckende Sieb-
bahn, entlang der das Siebgut wahrend des Siebpro-
zesses vom Aufgabebereich 17 zum Abgabebereich 18
bewegt wird. Wahrend dieser Bewegung findet eine
Trennung zwischen dem Uberkorn, das am Ende der
Siebbahn Uber den Abgabebereich 18 abgefiihrt wird
und dem Feinkorn statt, welches durch die Lochung der
Siebbelage 21 hindurch auf die darunterliegende Ebene
gelangt und von dort weiterbewegt wird.

[0039] Eine Antriebseinheit, die durch eine Rotations-
Antriebseinheit, vorzugsweise einen Motor 3 gebildet
ist, ist direkt mit dem ersten Schwingkdrper 1 gekoppelt.
[0040] ErfindungsgemaR ist nun der zweite Schwing-
koérper 2 gegeniber dem ersten Schwingkdrper 1
zwangsgefiihrt. Jedes auf den ersten Schwingkdrper 1
wirkende Drehmoment ist immer auf den zweiten
Schwingkdrper 2 bezogen, weshalb im Betrieb die
Schwingungsamplitude der Siebbeldge weitgehend
konstant gehalten werden kénnen.

[0041] Ein Antriebsform dieser Artistin Fig.20 als De-
tail gezeigt, der tbrige Teil der Vorrichtung entspricht je-
ner der Fig.3, 4 und 5. Die Antriebswelle 13 des Motors
3 ist mit einer Exzenter-Welle 6 verbunden, welche zu-
mindest einen eine Exzenter-Kurbel 33 umfassenden
Einfach-Exzenter aufweist, die Uber ein Lager 35 mit
dem ersten Schwingkérper 1 gekoppelt ist. Die Exzen-
ter-Welle 6 ist hingegen in einem Lager 36 des zweiten
Schwingkérpers 2 gefiihrt, sodall das auf den ersten
Schwingkoérper 1 wirkende Drehmoment entsprechend
gegeniiber dem zweiten Schwingkdrper 2 ausgelbt
wird.

[0042] Fig.21 zeigt die Umkehrung des in Fig.20 ge-
zeigten Antriebsprinzips, welche ebenfalls unter den
Schutzunmfang der Erfindung fallt, wobei die Exzenter-
Kurbel 33 Giber das Lager 36 mit dem zweiten Schwing-
kérper 2 gekoppelt ist und die Exzenter-Welle 6 im La-
ger 35 des ersten Schwingkdrpers 1 gefihrt ist.

[0043] BeideminFig.3und4 gezeigten Ausfihrungs-
beispiel der erfindungsgemaien Vorrichtung kommt ein
Doppel-Exzenter zur Anwendung, wobei der zweite
Schwingkoérper 2 mit der Antriebseinheit, dem Motor 3
direkt gekoppelt und tber diesen zwangsgefihrt ist. Al-
ternativ dazu kann der zweite Schwingkdrper 2 auch
Uber eine andere Antriebseinheit zwangsgefihrt sein,
ein Bewegen der beiden Schwingkérper 1, 2 tber eine
gemeinsame Antriebseinheit 3 ist aber weniger aufwen-
dig und ergibt ein besseres Schwingverhalten der Sieb-
vorrichtung.

[0044] Aus der zwangsgeflihrten Bewegung des er-
sten Schwingkdrpers 1 und des zweiten Schwingkdr-
pers 2 werden die in den ersten 8 und zweiten Quertra-
gern 9 eingespannten Siebbelage 21 periodisch zwi-
schen einer gestreckten und einer gestauchten Lage
hinund herbewegt, woraus sich die Siebschwingung er-
gibt, welche sicherstellt, dak die Lécher der Siebbelage
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21 durch das Siebgut nicht verlegt werden. In Fig.3 ist
der Zustand der maximalen vertikalen Auslenkung der
Quertrager 8 und 9 dargestellt. Die Art der Perforierung
der Siebbelage 21 kann im Rahmen der Erfindung be-
liebig variieren.

[0045] Als Antriebseinheit fiir die erfindungsgemafe
Siebvorrichtung kdénnen elektrische oder hydraulische
Motoren eingesetzt werden, die bevorzugte Betriebsfre-
quenz der erfindungsgemalen Siebvorrichtung wird bei
einer Umdrehungszahl des Motors 3 im Bereich von 400
bis 1000 U/min erreicht.

[0046] Die Antriebswelle 13 des Motors 3 ist in Fig.3
und 4 mit der Exzenter-Welle 6 verbunden, die sowohl
mit dem ersten 1 als auch dem zweiten Schwingkdrper
2 direkt gekoppeltist. Durch die Anordnung des zweiten
Schwingkérpers 2 innerhalb des ersten Schwingkdrpers
1 sind keine zusétzlichen Offnungen fiir die Quertrager-
durchfihrungen erforderlich und es ist daher eine staub-
und wasserdichte Ausfiihrung der erfindungsgemafen
Siebvorrichtung méglich.

[0047] Vorzugsweise ist der erste Schwingkérper 1
durch zwei parallele Aulenwangen 11, die durch die er-
sten Quertrager 8 miteinander verbunden sind, und der
zweite Schwingkorper 2 durch zwei innerhalb der par-
allelen AuBenwangen 11 angeordnete, parallele Innen-
wangen 12 gebildet, die durch die zweiten Quertrager
9 miteinander verbunden sind und die ihrerseits parallel
zu den beiden AuRenwangen 11 angeordnet sind. Da-
durch kénnen der erste 1 und der zweite Schwingkdrper
2 parallele Drehbewegungen ausflihren, sodaR eine ge-
eignete Streck- und Stauchbewegung der einzeln ein-
gespannten Siebbelage 21, die aus Kunststoff, Gummi
oder einem ahnlichen Material hergestellt sein kénnen,
hervorgerufen werden kann, wodurch hdchste Be-
schleunigungen von den Siebbelagen 21 auf das Sieb-
gut Ubertragen werden kdénnen.

[0048] Da beide Schwingkérper 1, 2 direkt angetrie-
ben sind, bleibt die Amplitude des Schwingungsvorgan-
ges, welche die Siebbelage 21 ausfiihren, von der Be-
ladung durch Siebgut und von dessen Zustand weitge-
hend unabhangig konstant.

[0049] Eine Besonderheit der Konstruktion derin den
Fig.3, 4 und 5 dargestellten Vorrichtung ist durch die An-
bringung der ersten und zweiten Quertrager 8, 9 gege-
ben. Wahrend die ersten Quertrager 8 mit ihrer Stirnsei-
te stumpf an der Innenseite der Aulenwangen 11 mit
diesen verbunden sind, liegen die zweiten Quertrager 9
auf den abgewinkelten Oberkanten der beiden Innen-
wangen 12 auf und sind durch Querbleche mit der In-
nenseite der Innenwangen 12 verbunden. Dadurch wird
der Aufbau der Innenwangen 12 insofern vereinfacht,
weil in diesen keine Ausnehmungen fir den Bewe-
gungshub der ersten Quertrager 8 vorgesehen sein
mussen.

[0050] Die Exzenter-Welle 6 erstreckt sich normal zu
den beiden Auflenwangen 11 und den beiden Innen-
wangen 12 durch diese hindurch und weist zwei Doppel-
Exzenter 4, 5 mit ersten Kurbeln 30 und zweiten Kurbeln

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

31 auf, die mit dem ersten bzw. dem zweiten Schwing-
kérper 1, 2 gekoppelt sind. Es kann jede andere mecha-
nisch gleichwertige Anordnung gewahlt werden, die den
gleichen Zweck erflllt. Die ersten Kurbeln 30 der Dop-
pel-Exzenter 4, 5 sind in ersten Lagern 35 der AuRen-
wangen 11 und die zweiten Kurbeln 31 der Doppel-Ex-
zenter 4, 5 in zweiten Lagern 36 der Innenwangen 12
aufgenommen.

[0051] Die mit beiden Schwingkérpern 1, 2 verbunde-
nen Doppel-Exzenter 4, 5 leiten in diese jeweils eine
kreisférmige, zwangsgefiihrte Bewegung ein. Bevor-
zugt sind die erste 30 und die zweite Exzenterkurbel 31
relativ zur Exzenter-Welle 6 um 180° versetzt. Diese
Versetzung, die im Rahmen der Erfindung auch einen
anderen Wert annehmen kann, bewirkt im Betriebszu-
stand der erfindungsgeméafien Siebvorrichtung eine er-
hoéhte Relativbewegung bzw. Amplitude der Schwing-
kérper 1, 2. Pro Umdrehung der Exzenter-Welle 6
kommt es je einmal zum Stauchen und Strecken der
Siebbelage 21. Dieser Vorgang bewirkt den sogenann-
ten Trampolin-Effekt, durch den Beschleunigungswerte
bis zu 55g auf das Siebgut Ubertragen werden. Aus den
erreichten Beschleunigungen kénnen MefRgréRen fiir
die Siebleistung und die Siebglte abgeleitet werden.
[0052] Weiters kann vorgesehen sein, dal die Exzen-
trizitét e (Fig.4) der Doppel-Exzenter 4, 5 in einem vor-
bestimmten Bereich einstellbar ist, indem die Doppel-
Exzenter 4, 5 als austauschbare Buchsen auf der Ex-
zenter-Welle 6 anbringbar sind. Ein beispielhafter Wert
aus der Praxis fur die Exzentrizitat ist e =15mm. Dieser
hangt im wesentlichen von der erforderlichen Siebbe-
lagdehnung und der gewéhlten Belagdicke sowie von
den Eigenschaften des Siebgutes ab. Uber die Exzen-
trizitét e und die Versetzung der Exzenterkurbeln sowie
Uber die Antriebsdrehzahl des Motors 3 kann der Be-
triebspunkt der erfindungsgemafRen Vorrichtung nach
Bedarf eingestellt werden. Die richtige Wahl der Fre-
quenz und der Schwingamplitude der Siebschwingung
ist entscheidend fiir die Qualitét des Siebergebnisses.
[0053] Auch beider Ausfihrungsform der erfindungs-
gemalfien Vorrichtung gemaR Fig. 20 und 21 kann die
Exzentrizitat e1 variiert werden, die Verwendung des
Einfach-Exzenters ergibt eine schmalere Bauform, er-
fordert aber einen grofReren Lagerdurchmesser als bei
einem Doppel-Exzenter.

[0054] Es kénnen auch mehrere Exzenterwellen zum
Antrieb des ersten und des zweiten Schwingkérpers 1,
2 vorgesehen sein, es hat sich aber herausgestellt, daf
eine ungefahr durch den Schwerpunkt hindurchverlau-
fende Exzenter-Welle 6 keine oder nur wenige stérende
Schwingungsresonanzen hervorruft. Die Exzenter-Wel-
le 6 verlauft daher vorzugsweise mit den beiden Doppel-
Exzentern 4, 5 ungeféhr in Langsmitte und auf halber
Hohe der Siebvorrichtung quer zur Langserstreckung
derselben.

[0055] Die beiden AufRenwangen 11 des ersten
Schwingkoérpers 1 sind durch Stiitzfeder-Elemente 20
gegeniiber dem Untergrund abgestiitzt, welche die
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Schwingungsbewegung des ersten Schwingkdrpers 1
aufnehmen.

[0056] Da die Siebbelage im Aufgabebereich einer
herkdmmlichen Siebvorrichtung gewdhnlicherweise ei-
ner starken Belastung ausgesetzt sind, ist bei derin Fig.
3, 4 und 5 gezeigten Ausfiihrungsform im Aufgabebe-
reich 17 eine zumindest bereichsweise ungelochte, vor-
zugsweise konkav gekrimmte Aufgabeflache 39 vorge-
sehen, an welche die in die alternierend angeordneten
Quertrager 8, 9 des ersten 1 und zweiten Schwingkdr-
pers 2 eingespannten Siebbelage 21 unmittelbar an-
grenzen, wie aus Fig.6 hervorgeht. Durch die konkave
Gestalt der Aufgabeflache 39 wird das von oben zuge-
fuhrte Siebgut (Pfeil 16) in Richtung der Siebbeldge 21
bewegt. Um ein Verlegen bzw. Zuwachsen von Siebl6-
chern in diesem stark beanspruchten Teil der Vorrich-
tung zu vermeiden, wird die Aufgabeflache 39 ungelocht
ausgefihrt. Der erste Schwingkdrper 1 weist zu diesem
Zweck im Aufgabebereich 17 zumindest zwei Aufgabe-
Quertrager 15 (Fig.6, 7) auf, zwischen denen ein oder
mehrere Belage, vorzugsweise ungelochte Siebbelage
22 einspannbar sind, welche die Aufgabeflache 39 aus-
bilden. Eine Augabeflache der vorstehend erlauterten
Artist zwar in den Zeichnungen im Zusammenhang mit
der erfindungsgemafen Vorrichtung beschrieben, sie
kann aber fir jede andere Siebvorrichtung ebenso Ver-
wendung finden.

[0057] Am gegenuberliegenden Ende der erfindungs-
gemafen Siebvorrichtung befindet sich, wie in Fig.8 und
9 im Detail dargestellt, der Abgabebereich 18, in dem
eine im wesentlichen waagrechte Stiitzflache 26 ausge-
bildet ist, auf der sich ein einseitig in einem der Quer-
trager 8 des ersten Schwingkdrpers 1 eingespannter
Siebbelag 27 erstreckt, Uber welchen das im Siebpro-
zel verbliebene Uberkorn in Richtung des Pfeils 28 ab-
transportiert wird.

[0058] Fig.1 und 2 zeigen eine Ausfiihrungsform, bei
der die gesamte erfindungsgeméafie Siebvorrichtung
durch Stitztrager 38 in Schraglage gehalten ist, um die
Fortbewegung des Siebgutes vom Aufgabebereich 17
durch die Siebvorrichtung in Richtung zum Abgabebe-
reich 18 zu férdern. Der Motor 3 ist dabei auf einem
TraggerUst 39 in einer erhdhten Stellung gegeniiber
dem Untergrund positioniert.

[0059] Die Realisierung eines definierten Bewe-
gungsablaufes des zweiten Schwingkodrpers 2, der nur
Uber die Wellenlagerung verankert ist, ist durch eine
Kopplung des ersten und zweiten Schwingkdrpers 1, 2
Uber ein oder mehrere elastische Kopplungselemente
70,71,72,73, wie in den Fig.12 bis 19 beispielhaft dar-
gestellt, gewahrleistet. Unter Zugrundelegung der Be-
triebsfrequenz und Schwingmassen wird die Federkon-
stante der Kopplungselemente definiert. Durch eine op-
timale Abstimmung der Federkonstante kann die im Be-
triebszustand auftretende Lagerbelastung auf ein Mini-
mum reduziert werden.

[0060] Die Ankopplung des zweiten Schwingkorpers
2 an den ersten Schwingkdrper 1 durch das elastische
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Kopplungselement 70, 71, 72, 73 bewirkt, daR® die aus
den Schwingkérperbewegungen resultierenden Krafte
aufgenommen, gespeichert und wiederum an die
Schwingkorper 1, 2 abgegeben werden, was zur Mini-
mierung der Antriebskréafte genutzt wird.

[0061] ErfindungsgemaR ist der erste und der zweite
Schwingkorper 1, 2 durch das elastische Kopplungsele-
ment 70, 71, 72, 73, wie es in den Fig.12 bis 19 darge-
stellt ist, entlang einer Kopplungs-Achse 107 und ent-
lang zumindest einer weiteren Kopplungs-Achse 108
elastisch schwingungskoppelt .

[0062] Durch die zwei Kopplungs-Achsen 107, 108
des elastischen Kopplungselements 70, 71, 72, 73 kén-
nen, unabhangig davon ob Einfach- oder Doppel-Ex-
zenter Anwendung finden, alle bei den kreisférmigen
Bewegungen des ersten 1 und des zweiten Schwing-
korpers 2 auftretenden Bewegungskomponenten, unter
der Voraussetzung, daf diese beiden Achsen 107, 108
normal auf die Exzenter-Welle 6 stehen, vom elasti-
schen Kopplungselement 70, 71, 72, 73 aufgenommen
werden.

[0063] In der Ausfiihrungsform gemaR Fig.4 sind in
den Zwischenrdumen zwischen den AuRenwangen 11
und den Innenwangen 12 insgesamt vier Kopplungsele-
mente 70 angeordnet, welches in Fig.12, 13 im Detail
dargestellt ist. Dabei weist das elastische Kopplungs-
element 70 eine Blattfeder 80, die mit ihren Hauptseiten
normal zu einer der Innenwangen 12 des zweiten
Schwingkoérpers 2 und einer der AuRenwangen 11 des
ersten Schwingkorpers 1 angeordnet ist und zwei schu-
belastische Elemente 82, z.B. Schubgummiblécke auf,
wobei die zwei schubelastischen Elemente 82 an einem
Ende der Blattfeder 80 und an gegenuberliegenden Sei-
ten derselben mit dieser und mit der einen Aulienwange
11 verbunden sind. Zu diesem Zweck sind auf die Au-
Renwange 11 geschraubte Winkel 81 mit den schube-
lastischen Elementen 82 und mit dem dazwischenlie-
genden Blattfederende verschraubt. Das andere Ende
der Blattfeder 80 ist Giber eine Konsole 83 mit der einen
Innenwange 12 verbunden, vorzugsweise verschraubt.
[0064] Ebenso kann umgekehrt das andere Ende der
Blattfeder 80 mit der einen AuRenwange 11 und das ei-
ne Ende der Blattfeder 80 zusammen mit den beiden
schubelastischen Elementen 82 mit der einen Innen-
wange 12 verbunden sein.

[0065] Bei vertikaler Orientierung der Blattfeder 80,
wie dies in der Ausfiihrungsform gemafR Fig.3, 4 und 5
verwirklicht ist, werden horizontale Relativbewegungen
des ersten 1 und des zweiten Schwingkérpers 2 durch
die Blattfeder 80 und vertikale Relativbewegungen Uber
die schubelastischen Elemente 82 aufgenommen. In
Richtung der Kopplungs-Achse 107 werden die elasti-
schen Eigenschaften durch die schubelastischen Ele-
mente 82 und deren elastische Konstante bestimmt,
wahrend in Richtung der weiteren Kopplungs-Achse
108 die Federkonstante der Blattfeder 80 wirkt. Die
Kopplungs-Achse 107 und die weitere Kopplungs-Ach-
se 108 sind im rechten Winkel zueinander angeordnet.
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[0066] Inder Ausfihrungsform gemaf Fig. 14, 15 um-
fal3t das elastische Kopplungselement 71 ein ringférmi-
ges, elastisches Element 90, das an seinem AuRenum-
fang von einer dem RingauRendurchmesser
angepalten, hohlzylindrischen Halterung 91,94 umge-
ben ist. In seinen Innenumfang greift ein an den Ringin-
nendurchmesser angepaldtes zylindrisches Konsolele-
ment 92 ein, wobei die hohlzylindrische Halterung 91,
94 mit einer der AuRenwangen 11 des ersten Schwing-
korpers 1 und das zylindrische Konsolelement 92 mit
einer der Innenwangen 12 des zweiten Schwingkdrpers
2 oder umgekehrt verbunden, insbesondere ver-
schraubt ist.

[0067] Das ringférmige, elastische Element 90 ist als
Zylinderring ausgebildet ist, dessen Dicke zwischen
dem Ringinnendurchmesser d und dem Ringaufien-
durchmesser D eine Einschniirung aufweist, wobei das
Verhaltnis von RingauRendurchmesser D zu Ringinnen-
durchmesser d gréfRer als 2,5 betragt. Zur mechani-
schen Ankopplung des Innen- und Au3enbereiches des
ringférmigen Elements kann dieses nach aufen und
nach innen hin jeweils auf einen AuRen- 98 und Innen-
Metallring 99 z.B. aufvulkanisiert sein, sodal} sich eine
unlésbare Verbindung ergibt, wobei der Innen-Metall-
ring 99 z.B. durch einen leichten Pref3sitz fest mit dem
zylindrischen Konsolelement 92 verbunden ist. Der Au-
Ren-Metallring 99 wird so mit dem ringférmigen, elasti-
schen Element 90 in die hohlzylindrische Halterung 91,
94 eingepreldt, dafl der AulRen-Metallring 99 fest mit die-
ser verbunden ist und sich im ringférmigen,elastischen
Element 90 eine entlang seines AuRenumfangs radial
nach innen gerichtete Vorspannung einstellt, die sicher-
stellt, daf das ringférmige, elastische Element 90 in der
Bewegungsebene durch die Relativbewegung der bei-
den Schwingkdrper 1, 2 in keiner Richtung unter eine
Zugspannung gesetzt wird. Der Bewegungshub kann
dabei z.B. 5 bis 20mm betragen. Insgesamt ist der
Schwingkérper 1 mit dem ringférmigen Element 90 und
dieses mit dem Schwingkérper 2 fest verbunden, sodaR
das ringférmige Element 90 im Betrieb der erfindungs-
gemafen Vorrichtung zwar durch die Relativbewegun-
gen Energie aufnimmt und wieder abgibt, selbst aber
keinerlei Rotations-Bewegung gegeniber dem
Schwingkérper 1 und 2 ausflihrt.

[0068] Weiters sind im ringférmigen, elastischen Ele-
ment 90 in Dickenrichtung mehrere Durchbrechungen
97 zur Beeinflussung seiner Federsteifigkeit ausgebil-
det.

[0069] Durch die ringférmige Ausbildung des elasti-
schen Elements, z.B. Gummielements, werden Relativ-
bewegungen zwischen dem ersten 1 und dem zweiten
Schwingkérper 2 nicht nur in Richtung der Normalach-
sen 107, 108 sondern in allen Richtungen unmittelbar
in radial wirkende Streckungen oder Stauchungen um-
gewandelt. Aufgrund der wirkenden Vorspannung wird
das ringférmige, elastische Element 90 insgesamt nur
gepreft und nicht gezogen. Die Ankopplung des ring-
férmigen Elements 90 kann im Rahmen der Erfindung
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auch anders als es in Fig.14, 15 gezeigt ist, gestaltet
sein. Eine Verwendung des elastischen Kopplungsele-
ments 71 ist in den Fig.1 und 2 gezeigt.

[0070] Ein weiteres Ausfihrungsbeispiel istin Fig.16,
17 dargestellt. Das elastische Kopplungselement 72
umfalt ein kastenformiges Aufenkonsolelement 101
und ein in dieses ragendes, koaxial angeordnetes, rohr-
artiges Innenkonsolelement 102, wobei parallel zur
Kopplungs-Achse 107 und parallel zu der dazu norma-
len weiteren Kopplungs-Achse 108 des elastischen
Kopplungselements 72 Zug- und Druckfedern 103, 104
zwischen gegenliberliegenden Flachen des Innen- 102
und AuRenkonsolelements 101 angeordnet sind. Die
Zug- und Druckfedern 103, 104 verlaufen somit senk-
recht zueinander, sodal} sowohl Komponenten der Be-
wegung in vertikaler als auch in horizontaler Richtung
sich als elastische Verformungen in Richtung der Nor-
malachsen 107, 108 entsprechend der jeweiligen ela-
stischen Konstanten der Zug- und Druckfedern 103, 104
ausbilden.

[0071] SchlieBlich ist das Ausflihrungsbeispiel ge-
malk den Fig.18, 19 auf elastische Schubverformung
des elastischen Kopplungselements 73 ausgerichtet,
das einen Konsolwinkel 113 und einen diesen umschlie-
Renden Zwischenrahmen 112 umfallt, wobei entlang
der Kopplungs-Achse 107 des elastischen Kopplungs-
elements 73 zwischen gegentberliegenden Flachen
des Konsolwinkels 113 und des Zwischenrahmens 112
schubelastische Elemente 114 angeordnet sind, und
entlang der weiteren Kopplungs-Achse 108 des elasti-
schen Kopplungselements 73 zwischen gegenuberlie-
genden Flachen des Zwischenrahmens 112 und aul3er-
halb des Zwischenrahmens 112 positionierten Stlitzwin-
keln 110 weitere schubelastische Elemente 111 ange-
ordnet sind. Dabei ist der Konsolwinkel 113 mit einer der
Innenwangen 12 des zweiten Schwingkdrpers 2 ver-
bunden, insbesondere verschraubt und es sind die
Stltzwinkel 110 mit einer der AuRenwangen 11 des er-
sten Schwingkérpers 1 verbunden, insbesondere ver-
schraubt. Weitere &quivalente Ausfihrungsformen des
elastischen Kopplungselements sind nicht explizit an-
geflhrt, kdnnen aber vom Fachmann ohne erfinderi-
sche Uberlegungen verwirklicht werden.

Patentanspriiche

1. Siebvorrichtung mit einem ersten Schwingk&rper
(1), welcher mit ersten Quertragern (8) versehen ist,
und einem zweiten Schwingkdrper (2), welcher mit
zweiten Quertragern (9) versehen ist, welche erste
und zweite Quertrager (8, 9) alternierend angeord-
net sind und Einspannvorrichtungen (23) aufwei-
sen, sodal elastische Siebbelage (21) zwischen je
einem ersten (8) und je einem zweiten Quertrager
(9) einspannbar sind, und einer Antriebseinheit (3),
welche mit dem ersten Schwingkdrper (1) direkt ge-
koppelt ist und Gber welche der erste Schwingkdr-
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per (1) zwangsgefihrt ist, sodal die eingespannten
elastischen Siebbeldge (21) zwischen einer ge-
streckten und einer gestauchten Lage hin- und her-
bewegt werden, dadurch gekennzeichnet, daf
der zweite Schwingkodrper (2) gegeniiber dem er-
sten Schwingkdrper (1) zwangsgefihrt ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Antriebseinheit durch eine
Rotations-Antriebseinheit, vorzugsweise durch ei-
nen Motor (3) gebildet ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB die Antriebswelle (13) des
Motors (3) mit einer Exzenter-Welle (6) verbunden
ist, und daR die Exzenter-Welle (6) zumindest einen
eine Exzenter-Kurbel (33) umfassenden Einfach-
Exzenter aufweist, und daR die Exzenter-Kurbel
(33) mit dem ersten Schwingkérper (1) gekoppelt
ist und die Exzenter-Welle (6) im zweiten Schwing-
korper (2) geflhrt ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB weiters der zweite Schwing-
korper (2) mit der Antriebseinheit (3) oder einer an-
deren Antriebseinheit direkt gekoppelt ist und Uber
diese zwangsgefuhrt ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Antriebswelle (13) des Mo-
tors (3) mit einer Exzenter-Welle (6) verbunden ist,
die sowohl mit dem ersten (1) als auch dem zweiten
Schwingkérper (2) direkt gekoppelt ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Exzenter-Welle (6) zumin-
dest einen aus einer ersten (30) und einer zweiten
Exzenterkurbel (31) zusammengesetzten Doppel-
Exzenter (4, 5) aufweist, wobei die erste Exzenter-
kurbel (30) mit dem ersten Schwingkérper (1) und
die zweite Exzenterkurbel (31) mit dem zweiten
Schwingkorper (2) gekoppelt ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 3 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, daB die Exzentrizitat (e, e1) des
zumindest einen Einfach-Exzenters bzw. des zu-
mindest einen Doppel-Exzenters (4, 5) in einem
vorbestimmten Bereich einstellbar ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die erste (30) und die zweite
Exzenterkurbel (31) relativ zur Exzenter-Welle (6)
um 180° versetzt sind.

Siebvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daBR der zweite
Schwingkérper (2) innerhalb des ersten Schwing-
korpers (1) angeordnet ist.
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1.

12.

13.

14.

15.

16.

Siebvorrichtung nach Anspruch 9, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der erste Schwingkdrper (1)
durch zwei parallele Auflenwangen (11) gebildetiist,
die durch die ersten Quertrager (8) miteinander ver-
bunden sind, und daf} der zweite Schwingkdrper (2)
durch zwei innerhalb der parallelen Aufienwangen
(11) angeordneten, parallelen Innenwangen (12)
gebildet ist, die durch die zweiten Quertrager (9)
miteinander verbunden sind und die ihrerseits par-
allel zu den beiden AuRenwangen (11) angeordnet
sind.

Siebvorrichtung nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Oberkanten der beiden In-
nenwangen (12) jeweils abgewinkelt sind, und da®
die zweiten Quertrager (9) auf den abgewinkelten
Oberkanten aufliegen.

Siebvorrichtung nach einem der Anspriiche 6 bis
11, dadurch gekennzeichnet, daB die Exzenter-
Welle (6) sich normal zu den beiden AuRenwangen
(11) und den beiden Innenwangen (12) durch diese
hindurch erstreckt und zwei Doppel-Exzenter (4, 5)
aufweist, wobei die ersten Kurbeln (30) der Doppel-
Exzenter (4, 5) in ersten Lagern (35) der Aul3en-
wangen (11) und die zweiten Kurbeln (31) der Dop-
pel-Exzenter (4, 5) in zweiten Lagern (36) der In-
nenwangen (12) aufgenommen sind.

Siebvorrichtung nach Anspruch 12, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Exzenter-Welle (6) mit den
beiden Doppel-Exzentern (4, 5) ungefahr in Langs-
mitte und auf halber Héhe der Siebvorrichtung quer
zur Langserstreckung derselben verlauft.

Siebvorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis
13, dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Au-
Renwangen (11) des ersten Schwingkorpers (1)
durch Stutzfeder-Elemente (20) gegeniiber dem
Untergrund abgestutzt sind.

Siebvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB im Auf-
gabebereich (17) eine zumindest bereichsweise
ungelochte, vorzugsweise konkav gekrimmte Auf-
gabeflache (39) vorgesehenist, an welche die in die
alternierend angeordneten Quertrager (8, 9) des er-
sten (1) und zweiten Schwingkérpers (2) einge-
spannten Siebbeldge (21) unmittelbar angrenzen.

Siebvorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der erste Schwingkérper (1) im
Aufgabebereich (17) zumindest zwei Aufgabe-
Quertrager (15) aufweist, zwischen denen ein oder
mehrere Belage, vorzugsweise ungelochte Siebbe-
lage (22) einspannbar sind, welche die Aufgabefla-
che (39) ausbilden.
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18.

19.

20.

21,
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Siebvorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daB im Ab-
gabebereich (18) eine im wesentlichen waagrechte
Stitzflache (26) ausgebildet ist, auf der sich ein ein-
seitig in einem der Quertrdger (8) des ersten
Schwingkoérpers (1) eingespannter Siebbelag (27)
erstreckt.

Siebvorrichtung mit einem ersten Schwingkérper
(1), welcher mit ersten Quertréagern (8) verseheniist,
und einem zweiten Schwingkorper (2), welcher mit
zweiten Quertragern (9) versehen ist, welche erste
und zweite Quertrager (8, 9) alternierend angeord-
net sind und Einspannvorrichtungen (23) aufwei-
sen, sodal elastische Siebbelage (21) zwischen je
einem ersten (8) und je einem zweiten Quertrager
(9) einspannbar sind, und einer Antriebseinheit (3),
welche mit dem ersten Schwingkdrper (1) direkt ge-
koppelt ist und Gber welche der erste Schwingkdr-
per (1) zwangsgefihrtist, sodal die eingespannten
elastischen Siebbelage zwischen einer gestreckten
und einer gestauchten Lage hin- und herbewegt
werden, wobei der erste Schwingkdrper (1) und der
zweite Schwingkdrper (2) durch zumindest ein ela-
stisches Kopplungselement (70, 71, 72, 73) mitein-
ander verbunden sind, das den ersten und den
zweiten Schwingkérper (1, 2) im wesentlichen ent-
lang einer Kopplungs-Achse (107) elastisch
schwingungskoppelt, insbesondere nach einem der
vorhergehenden Anspriche 1 bis 17, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das zumindest eine elastische
Kopplungselement (70, 71, 72, 73) den ersten und
den zweiten Schwingkédrper (1, 2) entlang zumin-
dest einer weiteren Kopplungs-Achse (108) ela-
stisch schwingungskoppelt.

Siebvorrichtung nach Anspruch 18, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die weitere Kopplungs-Achse
(108) normal zur Kopplungs-Achse (107) orientiert
ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 18 oder 19, da-
durch gekennzeichnet, daB das zumindest eine
elastische Kopplungselement (70) eine Blattfeder
(80) und zwei schubelastische Elemente (82) um-
fallt, wobei die zwei schubelastischen Elemente
(82) an einem Ende der Blattfeder (80) und an ge-
genlberliegenden Seiten derselben mit dieser und
mit einer der AuRenwangen (11) des ersten
Schwingkérpers (1) verbunden sind und das andere
Ende der Blattfeder (80) mit einer der Innenwangen
(12) des zweiten Schwingkdrpers (2) verbunden ist
oder umgekehrt.

Siebvorrichtung nach Anspruch 18, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das zumindest eine elastische
Kopplungselement (71) ein ringférmiges, elasti-
sches Element (90) umfal3t, das an seinem AulRen-
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22.

23.

24.

18

umfang von einer dem RingauRendurchmesser (D)
angepalften, hohlzylindrischen Halterung (91) um-
geben ist und in seinen Innenumfang ein an den
Ringinnendurchmesser (d) angepaltes zylindri-
sches Konsolelement (92) eingreift, wobei die hohl-
zylindrische Halterung (91) mit einer der AuRen-
wangen (11) des ersten Schwingkérpers (1) und
das zylindrische Konsolelement (92) mit einer der
Innenwangen (12) des zweiten Schwingkdrpers (2)
oder umgekehrt verbunden ist.

Siebvorrichtung nach Anspruch 21, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das ringférmige, elastische
Element (90) als Zylinderring ausgebildet ist, des-
sen Dicke zwischen dem Ringinnendurchmesser
(d) und dem Ringaufiendurchmesser (D) eine Ein-
schniirung aufweist, wobei das Verhaltnis von
RingauRBendurchmesser (D) zu Ringinnendurch-
messer (d) groRer als 2,5 betragt.

Siebvorrichtung nach Anspruch 18 oder 19, da-
durch gekennzeichnet, daB das zumindest eine
elastische Kopplungselement (72) ein Au3enkon-
solelement (101) und ein in dieses ragendes, koaxi-
al angeordnetes Innenkonsolelement (102) umfaft,
wobei parallel zur Kopplungs-Achse (107) und par-
allel zu der dazu normalen weiteren Kopplungs-
Achse (108) des elastischen Kopplungselements
(72) Zug- und Druckfedern (103, 104) zwischen ge-
genuberliegenden Flachen des Innen-(102) und
AufBlenkonsolelements (101) angeordnet sind.

Siebvorrichtung nach Anspruch 18 oder 19, da-
durch gekennzeichnet, daB das zumindest eine
elastische Kopplungselement (73) einen Konsol-
winkel (113) und einen diesen umschlieRenden
Zwischenrahmen (112) umfal3t, wobei schubelasti-
sche Elemente (114) entlang der Kopplungs-Achse
(107) des elastischen Kopplungselements (73) zwi-
schen gegenilberliegenden Flachen des Konsol-
winkels (113) und des Zwischenrahmens (112) an-
geordnet sind, und weitere schubelastische Ele-
mente (111) entlang der weiteren Kopplungs-Achse
(108) des elastischen Kopplungselements (73) zwi-
schen gegenuberliegenden Flachen des Zwischen-
rahmens (112) und aulerhalb des Zwischenrah-
mens (112) positionierten Stutzwinkeln (110) ange-
ordnet sind, und daR der Konsolwinkel (113) mit ei-
ner der Innenwangen (12) des zweiten Schwingkor-
pers (2) und die Stutzwinkel (110) mit einer der Au-
Renwangen (11) des ersten Schwingkdrpers (1)
verbunden sind.
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