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(57)  L'appareil est destiné a propulser des éléments
de fixation (21) pour fixer une piéce (20) a un support
(30). L'appareil posséde un nez (12) muni d'un sabot
d'appui (14). Le sabot est équipé d'une plague mono-
bloc (15) de positionnement latéral sur laquelle sont mé-
nagées une pluralité de surfaces (8, 8', 8", 84, 85, 83)
d'appui latéral distinctes sensiblement paralléle a I'axe
du nez pour étre appliquée notamment sur un bord
d'une des piéces, support ou a fixer.
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Description

[0001] L'invention concerne les appareils de fixation,
utilisés dans les travaux du batiment, pneumatique, a
gaz ou a poudre pour propulser des éléments de fixation
et ainsi fixer une piéce a fixer sur une piece support.
Plus particulierement l'invention concerne les agrafeu-
ses, avec lesquelles on peut par exemple fixer des pan-
neaux d'habillage.

[0002] llestde plusen plus fréquent de devoir réaliser
ce type de fixation de fagon précise sur le support et
avec une pénétration de longueur donnée.

[0003] Pourcela, les nez des appareils de fixation ac-
tuels sont en général munis d'un sabot d'appui et d'ajus-
tement de pénétration axiale de position réglable paral-
Ielement a I'axe du nez permettant d'appliquer l'appareil
par une surface d'appui située sur I'une de ses extrémi-
tés, sur la piéce a fixer. Mais si la fixation est ainsi ren-
due précise en pénétration axiale des moyens de fixa-
tion, elle reste imprécise en position latérale dans un
plan perpendiculaire a I'axe du nez.

[0004] Or cette position ne peut rester approximative
lorsqu'il s'agit de fixer des piéces par leurs bords sur des
supports pouvant de surcroit étre de surface réduite :
poutres, solives, ou autres supports couramment utili-
sés dans les travaux du béatiment. Cela oblige les
ouvriers utilisant ce type d'appareils a apporter plus de
soin dans leurs travaux de fixation, ce qui entraine une
perte de temps.

[0005] Parle document US 3 670 941, on connait un
appareil de fixation du type présenté ci-dessus, compor-
tant des moyens de positionnement latéral, mais avec
un seul écartement possible.

[0006] ParledocumentFR 2383755, on connaitaus-
si un tel appareil, avec une vis de positionnement latéral
qui exige une trés grande finesse de réglage.

[0007] La demanderesse s'est attachée a proposer
un appareil de fixation du genre présenté ci-dessus,
plus souple et plus simple d'emploi.

[0008] Ainsi, la demanderesse propose un appareil
de fixation du type ci-dessus, comportant un nez muni
d'un sabot d'ajustement de pénétration axiale, selon
I'axe du nez , des éléments de fixation, caractérisé par
le fait que ledit sabot est équipé d'une plague monobloc
de positionnement latéral sur laquelle sont ménagées
une pluralité de surfaces d'appui latéral distinctes sen-
siblement paralléle a I'axe du nez pour étre appliquée
notamment sur un bord d'une des piéces, support ou a
fixer.

[0009] Ainsi, les surfaces d'appui du sabot et de la
plaque de positionnement forment des parties d'équerre
avec lesquelles la plaque a fixer est latéralement posi-
tionnée de fagon précise sans perte de temps.

[0010] Comme la plagque de positionnement latéral
est montée sur le sabot, on peut régler la pénétration
sans dérégler le positionnement latéral, et inversement.
[0011] De préférence, les surfaces d'appui latéral de
la plaque de positionnement sont ménagées a des dis-
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tances différentes de I'axe du nez et utilisables indépen-
damment les unes des autres selon le positionnement
de la plaque sur le sabot.

[0012] Avantageusement, les surfaces d'appui latéral
de la plaque sont circulairement réparties sur la plaque
de positionnement latéral et la plaque est montée rota-
tive sur le sabot et maintenue sous l'action de moyens
de rappel.

[0013] Avantageusement encore, la plaque de posi-
tionnement latéral est fixée sur le sabot par indexage
sur la position d'appui des surfaces d'appui de la plaque
et, de préférence, l'indexation est réalisée par enclique-
tage.

[0014] Avantageusement toujours, la plaque est
agencée pour pouvoir étre montée retournée sur elle-
méme sur le sabot, ce qui double le nombre des surfa-
ces d'appui utilisables par plaque de positionnement.
[0015] Dans une forme de réalisation intéressante de
I'appareil de l'invention, il est prévu au moins un ergot
d'élargissement fonctionnel de la plaque de positionne-
ment latéral.

[0016] L'invention sera mieux comprise a l'aide de la
description suivante et du dessin l'accompagnant sur
lequel :

- lafigure 1 représente une coupe axiale de I'appareil
de fixation selon l'invention,

- lafigure 2 représente une vue en plan de la plaque
de positionnement,

- lesfigures 3 représentent des vues en coupe de di-
verses surfaces d'appui possibles en position in-
dexée.

[0017] Enréférence a lafigure 1, I'appareil de fixation
10 se compose d'un nez 12 d'axe xx' dans lequel cou-
lisse un piston 11 m( par exemple sous l'action de la
pression d'un gazissu d'un compresseur, non représen-
té, pour faire pénétrer axialement dans la piece 20 a
fixer sur un support 30, un élément de fixation 21, par
exemple un clou ou un piton, provenant d'un magasin
d'alimentation également non représenté. Le nez sup-
porte une glissiere d'armement 13, qui lui est solidaire,
et qui comporte une zone striée 3 dans laquelle une zo-
ne striée 3' d'un sabot 14 de sécurité d'appui peut s'en-
castrer selon des positions de réglage de pénétration
axiale de I'élément 21 de fixation.

[0018] A cet effet, le sabot 14 comporte une surface
d'appui 6 perpendiculaire a I'axe xx' pour maintenir I'ex-
trémité du nez 12 a une distance de réglage X de la pié-
ce a fixer.

[0019] La distance de réglage X de la pénétration est
obtenue en faisant glisser le sabot sur la glissiere paral-
lelement al'axe xx' grace au maintien qu'exerce un ergot
9 du sabot dans une lumiére 5 de la glissiére.

[0020] Quand le réglage est obtenu, on serre la glis-
siére 13 contre le sabot 14 entre la téte 7 d'une vis 17
d'axe yy' perpendiculaire a I'axe xx' et un écrou 16 dit
de réglage.
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[0021] Les zones striées 3 et 3' s'encastrent, ce qui
solidarise le sabot et la glissiére.

[0022] Une lumiére 4 permet le passage de la vis 17
a travers le sabot.

[0023] Ici, oninsére entre le sabot et I'écrou de régla-
ge, une plaque monobloc 15 de positionnement latéral
agencée pour tourner en rotation autour de la vis 17 et
étre bloquée selon des positions i indexées, expliquées
ci-aprés, pour lesquelles la plaque présente pour cha-
cune une surface d'appui 8 sensiblement paralléle a
I'axe xx', a une distance Y de cet axe.

[0024] On insére aussi, pour compenser I'épaisseur
de la plaque 15, une bague 19, emmanchée libre sur la
vis, entre le sabot et I'écrou. Cette bague faisant office
de butée, permet la rotation de la plaque autour de la
vis, sous la seule pression d'un ressort de rappel 18
comprimé sur ladite plaque par I'écrou de réglage.
[0025] En référence a la figure 2, qui représente la
plaque 15 en plan, les position i d'indexation des surfa-
ces d'appui 8, repeéreées 8i, ici 84, 8,, 83, et d'une position
8, d'absence de surface d'appui sont matérialisées par
des évidements de préférence, comme ici, oblongs, mé-
nagés sur la face d'appui sur le sabot, repérées 24, 2,
23, 24, et circulairement régulierement répartis autour
del'axeyy'delavis 17, ou de la bague 19, qui traversent
la plaque en un trou 26. Les positions sont successive-
ment obtenues en faisant tourner la plaque jusqu'a en-
castrer un bossage 2 prévu sur le sabot dans I'un des
évidements 24, 2,, 25, ou 24, lequel bossage y est main-
tenu par encliquetage sous l'action du ressort 18.
[0026] Les surfaces d'appui 84, 8,, 83 donnent des
distances latérales Y4, Y,, Y5 différentes entre le bord
de la piece a fixer 20 ou de la piéce support 30 et I'axe
xx' de pénétration axiale de la fixation.

[0027] Parailleurs, un alésage 25 permet le logement
de I'extrémité du ressort 18.

[0028] En référence aux figures 3, celles repérées 3a
a 3e, a chaque évidemment 2' d'indexation d'une face
d'appui 8' de la plaque correspond symétriquement un
évidemment 2" et une face d'appui 8" sur la face oppo-
sée de la plaque et a la surface d'appui 8' permettant
de réaliser la fixation a une distance latérale Y' du bord
de la piece a fixer, correspond la surface d'appui 8" per-
mettant de réaliser cette fixation a une distance latérale
Y" différente de Y'.

[0029] Enfin, comme montré en figure 3a, a l'alésage
25' correspond un alésage 25", symétrique, de loge-
ment de I'extrémité du ressort 18.

[0030] Par ces moyens, la plague est agencée pour
étre montée retournée sur elle-méme et est donc réver-
sible sur le sabot pour étre utilisable sur ses deux faces.
[0031] Les figures 3a, 3b, 3c, 3d, 3e, montrent ainsi
quelques possibilités de réglage des distances latérales
Y offertes par les différentes surfaces d'appui d'une pla-
que de positionnement retournée ou non.

[0032] Notamment, les figures 3d et 3e montrent une
forme de réalisation intéressante de plaques de posi-
tionnement, dans laquelle I'une des surfaces d'appui 8'
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ou 8", ou les deux sur la figure 3d sont constituées par
un ergot (8' ou 8") d'élargissement fonctionnel de la pla-
que, permettant une diminution de la distance Y qui peut
ainsi étre plus petite que I'épaisseur de I'appareil cons-
tituée par I'ensemble nez et sabot.

[0033] Enfin, la figure 3f montre la configuration de la
plaque de la figure 2 en demi-coupe selon un plan pas-
sant par I'axe yy' et I'évidemment 24 pour lequel il n'y a
pas de surface d'appui.

[0034] Le réglage de I'appareil de fixation en position-
nement axial et latéral est obtenu en réalisant les opé-
rations suivantes :

1) on dévisse I'écrou de réglage 16,

2) on fait glisser le sabot 14 sur la glissiere d'arme-
ment 13 sur une position X correspondant a une pé-
nétration axiale souhaitée du moyen de fixation 21,

3) onserreI'écrou 16 sur la bague 19 pour encastrer
les zones de stries 3, 3' et ainsi fixer le sabot sur la
glissiére,

4) on fait tourner la plaque 15 autour de la vis 17 de
fagon a mettre en position la surface d'appui 8 don-
nant la distance Y latérale désirée. La position est
atteinte quand le bossage 2 est encliqueté dans I'un
des évidements 2, 2,, 25 ou 24 correspondant a la
surface d'appui latéralement distante de Y4, Y, Y5
ou Y, de I'axe xx' du nez de l'appareil.

[0035] Pourretournerla plaque 15, on dévisse I'écrou
de réglage 16, on retire la plaque de la bague 19 et le
ressort 18 étant dégagé de l'alésage 25', on remet la
plaque retournée sur la bague 19, on engage le ressort
18 dans l'alésage symétrique 25" de I'alésage 25' et on
revisse |'écrou de réglage 16.

Revendications

1. Appareil de fixation pneumatique, a gaz ou a pou-
dre pour propulser des éléments de fixation (21) et
ainsi fixer une piéce (20) a fixer sur une piéce sup-
port, comportant un nez (12) muni d'un sabot d'ap-
pui (14), caractérisé par le fait que ledit sabot est
équipé d'une plaque monobloc (15) de positionne-
ment latéral sur laguelle sont ménagées une plura-
lité de surfaces (8, 8', 8", 84, 8,, 83) d'appui latéral
distinctes sensiblement paralléle a I'axe du nez
pour étre appliquée notamment sur un bord d'une
des piéces, support ou a fixer.

2. Appareil de fixation selon la revendication 1, dans
lequel les surfaces d'appui (8, 8', 8 ") latéral de la
plaque (15) de positionnement sont ménagées a
des distances (Y, Y', Y") différentes de I'axe du nez.



5 EP 1 459 852 A1

Appareil de fixation selon la revendication 2, dans
lequel les surfaces d'appui latéral de la plaque sont
circulairement réparties (8, 85, 83) sur la plaque de
positionnement latéral, la plaque étant montée ro-
tative et maintenue sous I'action de moyens derap- 5
pel (16, 17, 18).

Appareil de fixation selon I'une des revendications

2 et 3, dans lequel la plaque de positionnement la-
téral est fixée sur le sabot par indexage (2, 2', 2", 10
24, 25, 23, 2,4) sur la position d'appui des surfaces
d'appui de la plaque.

Appareil de fixation selon la revendication 4, dans
lequel l'indexation est réalisée par encliquetage 75
(18, 2, 2").

Appareil de fixation selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel la plaque
est agencée pour pouvoir étre montée retournée 20
sur elle-méme (25", 25", Y', Y", 2', 2") sur le sabot.

Appareil de fixation selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel (3d, 3e) il
est prévu au moins un ergot (8', 8") d'élargissement 25
fonctionnel de la plaque de positionnement latéral.
Appareil de fixation selon I'une des revendications
1a7,dans lequel le sabot d'appui (14) est un sabot

d'ajustement de pénétration axiale, selon I'axe x, x' 30
du nez, des éléments de fixation.

35

40

45

50

55



EP 1 459 852 A1

10
F

1

N

N@ -y
G Tk

a |

N

SANE

7 >= k\\w :
i L ¢ - |

Z T2 7 iy i i
! YA _
S




EP 1 459 852 A1

Z o
126, T 25 25! | 26 ,25”
25 \-2_%\ {/25 ?5’\} JZIG 25" © \ ’ / ‘
5 | N V2 _ |
2’ ] /// .227 2, acy-ad //,/ 2” 2, E ,‘/ / . 2”
] A \//ﬁJ A 7
- ) ¢ ” ) 1. ) ’ C% )
o Y Y Y ey
8/ ~hg gl thgr g le<hg
z | z Al
3a - 3b 3c
Z
25, I /26 25” 25: lz 26 25” 257 ‘ 2’6 25”
e Y
? ] ’




0)) Office européen o \ pPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

EPO FORM 1503 03.82 (P04C02)

des brevets

EP 1 459 852 A1

Numéro de la demande

EP 04 29 0144

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie Citation duddeosc;ranrﬁgts %veer-g;ggiéiﬁon, en cas de besoin, Hce(;/ﬁcngﬁggon %LEAMSESgagNT“Er)\E (l:-fn
Y US 5 261 588 A (LIN JOSEPH) 1,3-8 B25C7/00
16 novembre 1993 (1993-11-16)
* colonne 2, Tigne 33 - colonne 3, Tigne 6
%
* colonne 3, ligne 29 - ligne 53; figures
1-3,5 *
Y GB 2 375 075 A (WHITTAKER DENIS) 1,3-8
6 novembre 2002 (2002-11-06)
* figures 3,4 %
A DE 94 20 286 U (MUELLER ERWIN GMBH & CO) |1

* figures 1,2 *

9 mars 1995 (1995-03-09)

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (Int.CL7)

B25C
Le présent rapport a été établi pour toutes les revendications
Lieu de la recherche Date d'achévement de la recherche Examinateur
La Haye 27 avril 2004 Rilliard, A

CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES

X : particulierement pertinent & lui seul

Y : particulierement pertinent en combinaison avec un
autre document de la méme catégorie

A arrigre-pian technotogique

O divuigation non-écrite

P : document intercalaire

T : théorie ou pnncipe a la base de l'invention

E : document de brevet antérieur, mais publié a la
date de dépdt ou apres cette date

D : cité dans la demande

L : cité pour d'autres raisons

& : membre de la méme famille, document correspondant




EP 1 459 852 A1

ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE
RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO. EP 04 29 0144

La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche européenne visé ci~dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de r'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n’engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

EPO FORM P0460

27-04-2004
Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication
Us 5261588 A 16-11-1993 CN 1079182 A ,B 08-12-1993
GB 2375075 A 06~11-2002  AUCUN

DE 9420286 U 09-03-1995 DE 9420286 U1 09-03-1995

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de 'Office européen des brevets, No.12/82



	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

