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(54) Vorrichtung zum Stanzen

(57) Dargestellt und beschrieben ist eine Vorrich-
tung zum Stanzen von bandförmigem und bogenförmi-
gem Material, insbesondere Karton, mit wenigstens ei-
nem Anlagebereich, in dem Stanzbögen gestapelt an-
geordnet sind, und einem Tiegelbereich, in welchem
durch Zusammenwirken eines Stanzwerkzeuges und
einer Gegenstanzplatte Stanzprodukte, sogenannte
Nutzen, mittels eines Stanzantriebes hergestellt wer-
den, wobei die Stanzbögen durch angetriebene Greife-
relemente durch die Stanzvorrichtung transportiert wer-
den.

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, ein neues

Greifertransportsystem für eine Vorrichtung zum Stan-
zen zu schaffen, welches eine höhere Positioniergenau-
igkeit aufweist und darüber hinaus einen flexiblen Be-
wegungsablauf ermöglicht.

Die Lösung dieser Aufgabe ergibt sich daraus, dass
die Greifer durch wenigstens einseitig parallel zu einer
Bewegungsbahn der Stanzbögen angeordnete Halte-
elemente geführt werden und die Halteelemente von
mindestens einem separaten Antrieb um eine definierte
Strecke parallel zur Transportrichtung der Stanzbögen
vorund zurückbewegt werden, wobei Greifer und Halte-
element wenigstens in Transportrichtung miteinander
bewegungsgekoppelt sind.
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