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(54) Hochregalstapler mit halbautomatischem Betriebsmodus

(57) Gegenstand der Erfindung ist ein Hochregal-
stapler mit einem an einem Hubgerüst (5) befestigten
Lastaufnahmemittel (7a) zum Bedienen von seitlich des
Hochregalstaplers befindlichen Regalen (1, 2), wobei
das Lastaufnahmemittel (7a) in vertikaler Richtung be-
wegbar ist und das Lastaufnahmemittel (7a) horizontal,
in Querrichtung (11) des Hochregalstaplers verschieb-
bar ist. Der Hochregalstapler ist zumindest in seiner
Längsrichtung (10) verfahrbar. Eine Steuervorrichtung
zum Steuern der Bewegungen des Lastaufnahmemit-
tels (7a) und des Hochregalstaplers weist einen Be-
triebsmodus mit den folgenden Merkmalen auf:

- ein Positionieren des Hochregalstaplers in seiner
Längsrichtung (10) ist ausschließlich manuell durch
eine Bedienperson steuerbar,

- ein Positionieren des Lastaufnahmemittels (7a) in
vertikaler Richtung ist ausschließlich manuell durch
eine Bedienperson steuerbar,

- ein Verschieben des Lastaufnahmemittels (7a) in
Querrichtung (11) des Hochregalstaplers ist wahl-
weise manuell durch eine Bedienperson oder auto-
matisch durch die Steuervorrichtung steuerbar.

Die Steuervorrichtung ist mit einem Automatik-
Schalter verbunden, nach dessen Betätigung die Steu-
ervorrichtung folgenden Bewegungen des Lastaufnah-

memittels (7a) automatisch ausführt:

- Verschieben des Lastaufnahmemittels (7a) in
Querrichtung (11) des Hochregalstaplers in das Re-
gal (1, 2) hinein,

- Anheben oder Absetzen einer Last in dem Regal
(1, 2), in Abhängigkeit von dem Signal des Laster-
kennungssensors,

- Verschieben des Lastaufnahmemittels (7a) in
Querrichtung (11) des Hochregalstaplers aus dem
Regal (1, 2) heraus.
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