EP 1 484 467 A2

) oo e IR
(19) o European Patent Office

Office européen des brevets (11) EP 1 484 467 A2
(12) EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG
(43) Verbffentlichungstag: (51) Intcl.’”: EOSF 15/20

08.12.2004 Patentblatt 2004/50
(21) Anmeldenummer: 04012453.9

(22) Anmeldetag: 26.05.2004

(84) Benannte Vertragsstaaten: (71) Anmelder: DORMA GmbH + Co. KG
AT BEBG CHCY CZDEDKEEES FIFRGB GR 58256 Ennepetal (DE)
HUIEIT LI LU MC NL PL PT RO SE SI SK TR
Benannte Erstreckungsstaaten: (72) Erfinder: Stark, Jiirgen
ALHRLT LV MK 45527 Hattingen (DE)

(30) Prioritat: 04.06.2003 DE 10325504

(54) Tiirsteuerung mit einem Prasenzsensor

(57) Die Erfindung betrifft eine Tirsteuerung mit einem Prasenzsensor, der ein Ausldsesignal abgibt. Das Ausl6-
sesignal wird anhand einer Abstandsmessung erzeugt. Vorzugsweise Uiberwacht der Prasenzsensor eine bestimmte
Flache.

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 1 484 467 A2 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Tirsteuerung einer
automatisierten TlUr mit einem Prasenzsensor, insbe-
sondere mit einem Prasenzsensor, der ein Auslosesi-
gnal abgibt.

[0002] Fir die Steuerung von automatischen Tiren
und/oder die Uberwachung von Sicherheitstiiren, z. B.
Notausgangstiiren, werden Ublicherweise Prasenzbe-
reiche der zu steuernden und/oder zu iberwachenden
Turen mittels eines Prasenzsensors Gberwacht, der bei
einer Veranderung innerhalb des Prasenzbereiches ein
entsprechendes Ausldsesignal abgibt, welches z. B. ein
Offnen der Tiir und/oder eine Meldung iiber eine Ande-
rung in dem Prasenzbereich einer Sicherheitstir an ei-
ne Uberwachungszentrale beinhaltet. Als Prasenzsen-
soren werden Ublicherweise Lichtfenstersensoren, ak-
tive Infrarotsensoren oder Ultraschallsensoren einge-
setzt, die als z. B. im Sturzbereich der Tur angeordnete
Sensorleiste angebildet sind. Diese Sensoren arbeiten
in der Regel auf einem Reflektionsprinzip, d. h. ein Aus-
I6sesignal wird bei einer erfolgenden oder nicht mehr
erfolgenden Reflektion erzeugt und ausgegeben, als
Warmedetektoren, die Warmestrahlung vom Kérper ei-
ner Person feststellen, oder als Ultraschallmelder, die
sich reflektierten hochfrequenten Ténen bedienen, de-
ren Frequenz sich dann andert, wenn eine Bewegung
der Reflektionsflache stattfindet. Zur Bewegungssteue-
rung sind auch kombinierte Bewegungsmelder bekannt.
[0003] Alldiesen Sensoren nachteilig ist, dass im We-
sentlichen punktférmige Messungen erfolgen und Mes-
sungen insbesondere zur Tirsteuerung aufgrund von
Problemen mit Bodenbeschaffenheit durch z. B. stark
reflektierende oder stark absorbierende Bdden ca. 20
cm Uber dem Boden aufhoren, d. h. der Messbereich
einen Bereich vom Boden bis ca. 20 cm Uber dem Bo-
den nicht umfasst. Dieser Ausschluss kann jedoch von
Benutzern als stérend empfunden werden, denn ein
sich einer automatischen Tur als erstes nahernder FuR®
eines Benutzers reicht unter Umstanden nicht aus, die-
se zu Offnen oder in diesem Bereich abgestellte Gegen-
stdnde werden von der Prasenzmessung nicht erfasst,
so dass eine Tur unter Umstanden durch diese sogar
unerkannt blockiert werden kann, was insbesondere bei
Notausgangstiiren lebensbedrohlich sein kann.

[0004] Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfin-
dung, eine Tlrsteuerung mit einem Prasenzsensor an-
zugeben, die die zuvor beschriebenen Nachteile nicht
aufweist.

[0005] Diese Aufgabe wird durch die im Patentan-
spruch 1 angegebenen Merkmale geldst. Vorteilhafte
Ausgestaltungen des Gegenstandes des Patentanspru-
ches 1 ergeben sich aus den Unteranspriichen.
[0006] Mit der im Patentanspruch 1 angegebenen
Tulrsteuerung mit einem Prasenzsensor, der ein Auslé-
sesignal abgibt, bei der das Auslésesignal erfindungs-
gemal anhand einer Abstandsmessung erzeugt wird,
sind weder sehr langsame Bewegungen noch kalte Ge-
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gensténde ein Problem fir die bestimmungsgemaie
Erzeugung des Auslésesignales, denn es wird weder ei-
ne Warmedetektion noch eine Geschwindigkeitsdetek-
tion mittels einer Dopplermessung durchgefiihrt. Auch
treten die Probleme Ublicher Lichtfenstersensoren, die
lediglich das Vorhandensein bzw. Nichtvorhandensein
einer Reflektion detektieren, nicht auf, wodurch erfin-
dungsgemal eine Prasenzmessung bis zum Boden er-
folgen kann.

[0007] Bei der erfindungsgemafien Tirsteuerung
wird vorzugsweise von dem Prasenzsensor wahrend ei-
ner Initialisierungsphase ein Abstand zu einer Boden-
flache und/oder anderen sich in einem Sichtbereich des
Prasenzsensors befindlichen Gegenstanden im Tirbe-
reich gelernt, wonach in einer Uberwachungsphase ein
Ausldsesignal erzeugt und ausgegeben wird, wenn sich
ein gemessener Abstand von dem gelernten unter-
scheidet. Hierdurch werden alle nach der Initialisie-
rungsphase in dem Prasenzbereich des Sensors be-
findlichen Gegenstande zuverlassig erfasst, wodurch
ein entsprechendes Ausldsesignal zuverlassig erzeugt
und ausgegeben werden kann. Insbesondere bei tber-
wachten Sicherheitstiiren ist es wichtig, dass Gegen-
stande jeglicher Art, die im Prasenzbereich abgestellt
werden und die Offnung der Sicherheitstiir verhindern
kénnten, zuverlassig erkannt werden, so dass keine un-
erkannte Gefahrenquelle besteht.

[0008] Erfindungsgemal lernt der Prasenzsensor
den Abstand zu der Bodenflache und/oder den anderen
sich in dem Sichtbereich des Prasenzsensors befindli-
chen Gegenstanden wahrend der Initialisierungsphase
in einem stehenden geschlossenen Zustand der Tur
und/oder wahrend einer Bewegung der Tur und/oder in
Abhangigkeit von einem Offnungswinkel der Tiir. Hier-
mit sind alle Situationen der Tur erfassbar, d. h. auch
eine Offnung der Tiir kann unterbrochen bzw. angehal-
ten werden, wenn z. B. eine weitere Person in den
Schwenkbereich der Tir hineintritt.

[0009] Bei der erfindungsgeméafen Tirsteuerung
wird ein Auslésesignal von dem Prasenzsensor vor-
zugsweise erst erzeugt und ausgegeben, nachdem eine
Reaktionszeit verstrichen ist. Hierdurch sind kurzzeitige
Bewegungen oder Anderungen im Prisenzbereich aus-
blendbar, aber z. B. dadurch hervorgerufene langere
statische Anderungen werden aufgrund der erfindungs-
gemal durchgefiihrten Abstandsmessung prazise er-
fasst.

[0010] Der erfindungsgemale Prasenzsensor lber-
wacht vorzugsweise eine bestimmte Flache. Es erfolgt
in dieser Ausgestaltung also keine mehr oder weniger
punktférmige Uberwachung wie bei (blichen Bewe-
gungsmeldern nach dem Stand der Technik, die Gber
eine Linse von Personen abgesandte "Strahlen" emp-
fangen, sondern der gesamte Prasenzbereich, der ins-
besondere den Offnungsbereich der Tiir und den Be-
reich einschlie3t, bei dessen Beschreiten sich die Ttr
offnen soll, wird sicher tiberwacht.

[0011] Erfindungsgemal umfasst das Ausldsesignal
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vorzugsweise ein Schaltsignal zum automatischen Off-
nen einer zu steuernden Tur und/oder ein Haltsignal
zum Anhalten einer automatisch gedéffneten zu steuern-
den Tir und/oder ein Telegramm an eine Uberwa-
chungszentrale.

[0012] Der erfindungsgemale Prasenzsensor ist vor-
zugsweise ein Radarsensor, der weiter vorzugsweise
eine Planarantenne oder eine Hornantenne aufweist.
Natlrlich kann auch wenigstens eine Planarantenne
und/oder wenigstens eine Hornantenne vorhanden
sein, um eine gute Flachenabdeckung zu erreichen.
[0013] Die erfindungsgemaRe Tilrsteuerung kann mit
einer Drehtlir verwendet werden, wobei der Prasenz-
sensor deren Bandseite und/oder Gegenbandseite
Uberwacht. Weiter kann die erfindungsgemafe Tir-
steuerung bei einer Schiebetiir verwendet werden, wo-
bei der Prasenzsensor deren Durchgangsbereich innen
und/oder auflen Gberwacht. Auch eine Verwendung der
erfindungsgeméafen Tirsteuerung mit einer Karussell-
tur ist mdglich, wobei der Prasenzsensor Bereiche vor
und/oder hinter deren Fliigeln Giberwacht. In diesem Fall
ist der Sensor vorzugsweise auf den Fligeln mitfahrend
ausgestaltet.

[0014] Bei der erfindungsgemafRen Tirsteuerung ist
der Prasenzsensor vorzugsweise zur Datenibertra-
gung und/oder zur Ansteuerung seriell oder bidirektio-
nal seriell mit einem Steuersystem verbunden.

[0015] Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile
der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Be-
schreibung einer bevorzugten Ausfiihrungsform.
[0016] Bei dieser beispielhaft beschriebenen bevor-
zugten Ausfuhrungsform ist der in eine Tirsteuerung in-
tegrierte Préasenzsensor ein Radarsensor, dessen Ab-
standsmessungen intelligent ausgewertet werden, wo-
bei die TUrsteuerung z. B. an automatischen Tlren zum
Einsatz kommt.

[0017] Das Radarsystem weist abhangig von dem zu
Uberwachenden Prasenzbereich eine oder mehrere
Planarantenne(n) und/oder Hornantenne(n) auf und es
erfolgt eine Datenlbertragung zum steuernden System
Uber eine bidirektionale serielle Kommunikation. Die
Sensordaten werden Uber eine serielle Kommunikation
ausgegeben, hier z. B. der Eigenstatus, eine erkannte
Abstandsanderung, die Dauer der erkannten Anderung,
eine sporadische Anderung oder eine statische Ande-
rung, sowie ein Schaltsignal "Open Collector" oder Re-
lais zum Steuern der automatischen Tur. Die Parame-
tereinstellung des Sensors erfolgt durch das steuernde
System Uber eine serielle Kommunikation, hier z. B. ei-
ne Einleitung eines Lernmodus, eine Anforderung eines
Selbsttests, manuelle Einstellungen und eine An-
sprechempfindlichkeit.

[0018] Dieser z. B. aus einer Hornantenne bestehen-
de Radarsensor weist eine nachgeschaltete Mikropro-
zessorauswertung auf. Der Sensor wird an die z. B. zu
Uberwachende Drehtir befestigt und sichert in diesem
speziellen Fall die Bandseite oder Gegenbandseite
oder beide Seiten ab. Der Sensor lernt zunachst den
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Abstand zur Bodenflache im stehenden als auch im fah-
renden Betrieb sowie eine eventuell vorhandene Sei-
tenwand oder andere sich in dem Prasenzbereich be-
findliche Gegenstande. In Verbindung mit dem steuern-
den System, z. B. einer intelligenten Tursteuerung, sind
auch Situationen in Abhangigkeit zum Tlrwinkel lern-
bar. Nach dem Lernen der "Tir Gut Situation" reagiert
der Sensor nun mit einer Ausldsung, z. B. einem Schalt-
signal und/oder einem Telegramm an eine Sicherheits-
zentrale, bei einer Veranderung der "Tir Gut Situation"
in Abhangigkeit der eingestellten Parameter. Dies ist bei
der als Drehtiirsensor beschriebenen Situation z. B. die
sporadische Anderung. Wie erwéhnt, eignet sich der
Sensor bei Drehtliren zum Einsatz sowohl auf der Band-
als auch auf der Bandgegenseite. Der Sensor ist auch
an Schiebetiren im Durchgangsbereich innen und/oder
aulen und an Karusselltiren, z. B. mitfahrend am FIU-
gel, als Prasenzmelder einsetzbar.

[0019] Bei dem erfindungsgemafien Sensor kénnen
auch statische Anderungen zur Ausldsung fiihren. Uber
eine einstellbare Zeitschwelle kann eine Reaktionszeit
auf eine Abstandsanderung festgelegt werden. Hiermit
sind kurzzeitige Bewegungen vor oder hinter einer Tur
ausblendbar. Parametrierbar ist auch die Reaktion des
Sensors auf kurzzeitige als auch auf langere Verande-
rungen der gelernten "Tlr Gut Situation”.

[0020] Durch eine kleine Bauform ist der erfindungs-
gemale Sensor besser optisch an einer Tir integrierbar
als die heute Ublichen Sensorleisten.

[0021] Die erfindungsgemafRe Tlrsteuerung kann na-
tirlich auch mit Fenstern verwendet oder zur Uberwa-
chung eines bestimmten Raumes oder einer bestimm-
ten Flache eingesetzt werden.

Patentanspriiche

1. Tursteuerung einer automatischen Tur mit einem
Prasenzsensor, der ein Auslésesignal erzeugt, da-
durch gekennzeichnet, dass das Auslésesignal
anhand einer Abstandsmessung erzeugt wird.

2. Tursteuerung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass von dem Prasenzsensor wahrend
einer Initialisierungsphase ein Abstand zu einer Bo-
denflache und/oder anderen sich in einem Sichtbe-
reich des Présenzsensors befindlichen Gegenstéan-
den im Tirbereich gelernt wird, wonach in einer
Uberwachungsphase ein Ausldsesignal erzeugt
und ausgegeben wird, wenn sich ein gemessener
Abstand von dem gelernten unterscheidet.

3. Tursteuerung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Prasenzsensor den Abstand zu
der Bodenflache und/oder den anderen sich in dem
Sichtbereich des Prasenzsensors befindlichen Ge-
genstdnden wahrend der Initialisierungsphase in
einem stehenden geschlossenen Zustand einer zu



10.

1.

12,

5 EP 1 484 467 A2

steuernden und/oder zu Uberwachenden Tur und/
oder wahrend einer Bewegung der TUr und/oder in
Abhangigkeit von einem Offnungswinkel der Tir
lernt.

Tursteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Pra-
senzsensor ein Ausldsesignal erst erzeugt und aus-
gibt, nachdem eine Reaktionszeit verstrichen ist.

Tlrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Pra-
senzsensor eine bestimmte Flache liberwacht.

Tulrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass das
Auslésesignal ein Schaltsignal zum automatischen
Offnen einer zu steuernden Tir und/oder ein Halt-
signal zum Anhalten einer automatisch geéffneten
zu steuernden Tir und/oder ein Telegramm an eine
Uberwachungszentrale umfasst.

Tlrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Pra-
senzsensor ein Radarsensor ist.

Tursteuerung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Radarsensor wenigstens eine
Planarantenne und/oder wenigstens eine Hornan-
tenne aufweist.

Tilrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass sie mit
einer Drehtlr verwendet wird und der Prasenzsen-
sor deren Bandseite und/oder Gegenbandseite
Uberwacht.

Tilrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass sie mit
einer Schiebetir verwendet wird und der Prasenz-
sensor deren Durchgangsbereich innen und/oder
auRen Uberwacht.

Tilrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass sie mit
einer Karusselltir verwendet wird und der Présenz-
sensor Bereiche vor und/oder hinter deren Flugeln
Uberwacht.

Tulrsteuerung nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Pra-
senzsensor zur Datenubertragung und/oder zur
Ansteuerung seriell oder bidirektional seriell mit ei-
nem Steuersystem verbunden ist.
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