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(54) Dispositif de formation de la foule pour métier à tisser équipé de cadres de lisses, et métier
à tisser incorporant un tel dispositif

(57) Ce dispositif de formation de la foule comprend
un actionneur électrique (40) à mouvement rotatif os-
cillant qui forme un ensemble autonome incorporant un
moteur électrique (46) et un réducteur (60) à roue creu-
se (54). L'arbre de sortie (44) du moteur (46) est équipé

d'un pignon (52) en prise avec une denture interne (54a)
de la roue creuse (54), alors que cette roue creuse est
apte à entraîner en rotation, avec un mouvement d'os-
cillations, un arbre (30) d'entraînement d'une bielle de
liaison avec un cadre de lisses.
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Description

[0001] L'invention a trait à un dispositif de formation
de la foule pour un métier à tisser. L'invention a égale-
ment trait à un métier à tisser équipé d'un tel dispositif.
[0002] Il est connu d'entraîner les cadres de lisses
d'un métier à tisser au moyen d'actionneurs électriques,
la liaison entre chaque cadre et l'actionneur associé
étant assurée par une ou plusieurs bielles, sur un ou
plusieurs leviers oscillants.
[0003] Dans certains dispositifs connus, un excentri-
que est associé à l'une au moins des bielles, ce qui per-
met de transformer un mouvement de rotation d'un mo-
teur électrique en un mouvement de monte et baisse
d'un cadre. Dans ce cas, une agrafe auxiliaire doit être
prévue sur l'une des bielles ou l'un des leviers pour per-
mettre une variation de l'amplitude du mouvement d'un
cadre, c'est-à-dire le réglage de la foule du métier.
[0004] Dans d'autres dispositifs connus, le moteur
électrique est animé d'un mouvement rotatif oscillant,
ce mouvement étant transmis à l'une des bielles de
commande d'un cadre de lisses sans utilisation d'un ex-
centrique. Il est possible de faire varier l'amplitude de la
foule en jouant sur l'amplitude du mouvement oscillant
du moteur.
[0005] C'est à ce second type de dispositif qu'a plus
particulièrement trait l'invention. Dans ce genre de dis-
positif, les matériels connus sont encombrants et le
montage d'un dispositif de formation de la foule est long
et complexe, tout particulièrement dans la mesure où il
nécessite l'assemblage d'organes de réduction du mou-
vement et de moteurs électriques associés pour trans-
former le mouvement du rotor de chaque moteur en un
mouvement dont la vitesse et l'amplitude sont compati-
bles avec la trajectoire souhaitée pour les cadres de lis-
ses.
[0006] Dans cet esprit, l'invention concerne un dispo-
sitif de formation de la foule pour un métier à tisser équi-
pé d'au moins un cadre de lisse qui est actionné par un
système de tirage incorporant, pour le ou chaque cadre,
au moins une bielle de transmission d'un mouvement
d'entraînement généré par un actionneur électrique à
mouvement rotatif oscillant. Ce dispositif est caractérisé
en ce que l'actionneur comprend un ensemble autono-
me incorporant un moteur électrique et un réducteur à
roue creuse, l'arbre de sortie du moteur étant équipé
d'un pignon en prise avec une denture interne de la roue
creuse, alors que cette roue creuse est apte à entraîner
en rotation, avec un mouvement d'oscillations, un arbre
d'entraînement de la bielle précitée.
[0007] Grâce à l'invention, l'actionneur associé à cha-
que cadre de lisses constitue un matériel compact et
pouvant être manipulé et installé de façon autonome,
ce qui facilite la construction d'un dispositif de formation
de la foule et les opérations de maintenance d'un métier
à tisser équipé d'un tel dispositif.
[0008] Selon des aspects avantageux, un tel dispositif
peut incorporer une ou plusieurs des caractéristiques

suivantes, prises dans toute combinaison technique-
ment admissible :

- Le réducteur est formé dans un boîtier disposé à
une extrémité du moteur, ce boîtier étant fermé et
contenant le pignon, la roue creuse et un lubrifiant.

- L'actionneur peut être équipé d'un frein.
- L'arbre d'entraînement peut être relié à la ou aux

bielles par un maneton fixe en rotation sur cet arbre.
- L'actionneur est équipé, sur une même face d'ex-

trémité, de premiers moyens de connexion d'un cir-
cuit électrique d'alimentation de puissance et de se-
conds moyens de connexion d'un circuit électrique
de contrôle/commande de l'actionneur, ces pre-
miers et seconds moyens de connexion étant avan-
tageusement séparés les uns des autres.

- L'actionneur est équipé, sur la même face d'extré-
mité, de moyens de raccordement à un circuit de
circulation d'un fluide de refroidissement.

- La face d'extrémité de l'actionneur sur laquelle sont
prévus les moyens de connexion et, éventuelle-
ment, les moyens de raccordement, est celle à par-
tir de laquelle fait saillie l'arbre d'entraînement de la
bielle de transmission de mouvement.

- L'actionneur est apte à être monté sur un support
pourvu de moyens complémentaires des moyens
de connexion et, éventuellement, des moyens de
raccordement, l'arbre d'entraînement étant apte à
traverser ce support lorsque l'actionneur est monté
sur celui-ci. On peut prévoir des moyens de fixation
de l'actionneur sur le support.

[0009] L'invention concerne également un métier à
tisser équipé d'un dispositif de formation de la foule tel
que précédemment décrit. Un tel métier est plus écono-
mique et plus facile à entretenir que les métiers connus.
[0010] L'invention sera mieux comprise et d'autres
avantages de celle-ci apparaîtront plus clairement à la
lumière de la description qui va suivre d'un mode de réa-
lisation d'un dispositif de formation de la foule et d'un
métier à tisser conformes à son principe, donnée uni-
quement à titre d'exemple et faite en référence aux des-
sins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une représentation schématique de
principe en perspective d'un métier à tisser confor-
me à l'invention ;

- la figure 2 est une vue en perspective éclatée d'une
partie du métier de la figure 1 ;

- la figure 3 est une coupe dans le plan P3 à la figure
2 et

- la figure 4 est une vue en perspective par l'intérieur
du pignon de sortie du moteur électrique et de la
roue creuse du réducteur de l'actionneur représen-
té aux figures 1 à 3.

[0011] Le métier à tisser M représenté à la figure 1
comprend plusieurs cadres de lisse, dont un seul est
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représenté sur cette figure avec la référence C. Ce ca-
dre C est équipé de lisses 10 dont les oeillets respectifs
11 sont traversés par des fils de chaîne 12 se déplaçant
dans le sens de la flèche F1.
[0012] Le cadre C est animé d'un mouvement d'os-
cillations verticales dans le sens de la double flèche F2.
Ce mouvement est commandé par des bielles dont une
seule est visible à la figure 1 avec la référence 20 qui
sont attelées en partie basse du cadre C ainsi que sur
deux leviers oscillants 22. Ces leviers 22 sont reliés en-
tre eux par une bielle 24, alors que l'un des leviers 22
est relié par une bielle 26 à un maneton 28 monté sur
un arbre d'entraînement 30 constituant l'organe de sor-
tie d'un actionneur rotatif électrique 40.
[0013] Cet actionneur 40 est monté sur une platine
support 80. En pratique, et comme représenté en traits
mixtes aux figures 1 et 2, la platine est prévue suffisam-
ment large pour lui permettre de supporter un ou plu-
sieurs autres actionneurs 40' du type de l'actionneur 40.
Le nombre d'actionneurs 40 est adapté en fonction du
nombre de cadres C à entraîner.
[0014] L'actionneur 40 est pourvu de deux orifices,
dont un seul est visible à la figure 2 avec la référence
41, qui sont alignés avec des orifices 81 prévus sur la
platine 80, ce qui permet le passage de vis de fixation
dont une seule est visible avec la référence 43, la se-
conde étant repérée par son trait d'axe X43. Des écrous
43a sont prévus pour immobiliser les vis 43 et équiva-
lentes dans les orifices 41 et 81.
[0015] Ainsi qu'il ressort plus particulièrement des fi-
gures 2 à 4, l'actionneur 40 comprend un corps 42 al-
longé selon une direction A-A' correspondant à un axe
de rotation d'un rotor 44 appartenant à un moteur élec-
trique 46. Le rotor 44 forme l'arbre de sortie du moteur
46.
[0016] On note 48 le stator du moteur 46, ce stator
étant disposé radialement autour de la partie principale
du rotor 44. Le rotor 44 est supporté par rapport au corps
42 grâce à des paliers 44a et 44b.
[0017] Par rapport à la partie médiane du rotor 44 si-
tuée entre les paliers, le rotor se prolonge jusqu'au ni-
veau d'un système de frein 50 commandé électrique-
ment et connu en soi.
[0018] On note 44c l'extrémité du rotor 44 disposé au
niveau du frein 50.
[0019] Au niveau de son extrémité 44d opposée à
l'extrémité 44c, le rotor 44 est monobloc avec un pignon
52. En variante, le pignon 52 peut être rapporté sur le
rotor 44. Ce pignon 52 est pourvu d'une denture externe
52a adaptée pour coopérer avec une denture interne
54a d'une roue creuse 54 qui est monobloc avec l'arbre
d'entraînement 30. La denture 54a est ménagée sur la
surface radiale interne d'un secteur 54b fixé sur la partie
principale 54c de la roue 54 au moyen de vis, dont une
seule est visible à la figure 3, avec la référence 55.
[0020] En variante, la roue creuse 54 pourrait être
rapportée sur l'arbre 30 et assemblée à celui-ci par tout
moyen approprié. Selon une autre variante, le secteur

54b pourrait être monobloc avec la partie principale 54c.
[0021] Des paliers 30a et 30b supportent l'arbre 30 et
la roue creuse 54 par rapport au reste de l'actionneur 40.
[0022] Les éléments 52 et 54 sont disposés à l'inté-
rieur d'un boîtier 56 fermé par un capot 58, de telle sorte
qu'il est formé, entre le palier 44b et le capot 58, un vo-
lume fermé V56 dans lequel est retenu prisonnier un lu-
brifiant, tel que de l'huile, et dans lequel les éléments
52 et 54 constituent un réducteur 60 du mouvement ro-
tatif oscillant du rotor 44, ce qui permet de commander
le mouvement rotatif oscillant de l'arbre 30 et, par là mê-
me, celui des leviers basculants 22 et le mouvement os-
cillant du cadre C dans le sens de la double flèche F2.
[0023] Grâce à l'invention, le mouvement rotatif os-
cillant F3 du rotor 44 est transmis, grâce aux organes
52 et 54, à l'arbre 30 qui est ainsi animé d'un mouvement
de même nature F4. Ce mouvement est transmis par le
maneton 28 à la bielle 26 qui a un mouvement F5 lui-
même transmis par les leviers 22 et les bielles 20 et 26
au cadre C qui a le mouvement F2.
[0024] Il est à noter que l'amplitude et la vitesse du
mouvement F2, c'est-à-dire de la foule, sont aisément
réglables en jouant l'amplitude et la vitesse du mouve-
ment F3.
[0025] On note 40a la face d'extrémité de l'actionneur
40 à partir de laquelle l'arbre 30 fait saillie au-delà du
capot 58.
[0026] L'actionneur 40 est pourvu, au niveau de cette
face 40a, d'un connecteur 72 destiné à permettre le rac-
cordement de l'actionneur 40 sur un connecteur 82 de
forme correspondante porté par la platine 80 et raccordé
à une ligne 82a d'alimentation en courant électrique de
l'actionneur 40. Le connecteur 82 est prévu sur la face
80a de la platine 80 contre laquelle vient en appui la
face 40a lorsque l'actionneur est monté sur la platine.
[0027] De même, l'actionneur 40 est équipé d'un se-
cond connecteur 74 destiné à être raccordé sur un con-
necteur 84 de forme correspondante, également prévu
sur la face 80a de la platine 80. Le connecteur 84 est
relié par une ligne 84a à des moyens non représentés
de contrôle/commande de l'actionneur 40.
[0028] Les connecteurs 72 et 74 sont suffisamment
distants les uns des autres pour éviter tout risque de
perturbation. En variante, les connecteurs 72 et 74 pour-
raient être regroupés sous la forme d'un seul connec-
teur, certains fils conducteurs étant alors blindés pour
éviter les perturbations.
[0029] La platine 80 est pourvue d'un orifice 85 de
passage de l'extrémité de l'arbre 30 sur laquelle est
montée le maneton 28.
[0030] Deux orifices 76 et 78 ménagés sur la face 40a
sont destinés à coopérer avec des organes de raccor-
dement mâles 86, respectivement 88, prévus sur la face
80a de la platine 80 pour permettre la circulation vers
l'intérieur du corps 42 d'un fluide caloporteur de refroi-
dissement du moteur 46. En effet, un circuit 46a de cir-
culation de fluide caloporteur est prévu dans le boîtier
42, notamment entre le stator 48 et le corps 42.
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[0031] A la figure 2, les flèches F6 et F7 représentent
le sens de circulation du fluide caloporteur.
[0032] Ainsi, par le montage de l'actionneur 40 sur la
platine 80, on peut réaliser, en une opération, l'alimen-
tation en puissance du moteur 46, le contrôle électrique
de l'actionneur 40 et son raccordement au circuit de re-
froidissement.
[0033] En outre, le nombre d'actionneurs peut être
aisément et rapidement adapté au nombre de cadres à
entraîner. De même, les opérations de maintenance
sont facilitées, notamment l'échange standard d'un ou
plusieurs actionneurs.

Revendications

1. Dispositif de formation de la foule pour métier à tis-
ser (M) équipé d'au moins un cadre de lisses (C)
actionné par un système de tirage incorporant, pour
le ou chaque cadre de lisses, au moins une bielle
(20, 24, 26) de transmission d'un mouvement (F3)
d'entraînement généré par un actionneur électrique
à mouvement rotatif oscillant, caractérisé en ce
que ledit actionneur comprend un ensemble auto-
nome (40) incorporant un moteur électrique (46) et
un réducteur (60) à roue creuse (54), l'arbre de sor-
tie (44) dudit moteur étant équipé d'un pignon (52)
en prise avec une denture interne (54a) de ladite
roue creuse, alors que ladite roue creuse est apte
à entraîner en rotation, avec un mouvement rotatif
oscillant (F4), un arbre (30) d'entraînement de ladite
bielle (20, 24, 26).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que ledit réducteur (60) est formé dans un boîtier
(56) disposé à une extrémité (44d) dudit moteur
(46), ledit boîtier étant fermé (58) et contenant ledit
pignon (52), ladite roue creuse (54) et un lubrifiant.

3. Dispositif selon l'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ledit actionneur est
équipé d'un frein (50).

4. Dispositif selon l'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ledit arbre d'entraîne-
ment (30) est relié à ladite bielle (20, 24, 26) par un
maneton (28) fixe en rotation sur ledit arbre.

5. Dispositif selon l'une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ledit actionneur (40) est
équipé, sur une même face d'extrémité (40a), de
premiers moyens (72) de connexion à un circuit
électrique (82a) d'alimentation de puissance et de
seconds moyens (74) de connexion à un circuit
électrique (84a) de contrôle/commande dudit ac-
tionneur.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en

ce que ledit actionneur (40) est équipé, sur la même
face d'extrémité (40a), de moyens (76, 78) de rac-
cordement à un circuit (86, 88) de circulation (F6,
F7) d'un fluide de refroidissement.

7. Dispositif selon l'une des revendications 5 ou 6, ca-
ractérisé en ce que la face d'extrémité (40a) dudit
actionneur (40) sur laquelle sont prévus lesdits
moyens de connexion (72, 74) et, éventuellement,
lesdits moyens de raccordement (76, 78), est celle
à partir de laquelle fait saillie ledit arbre d'entraîne-
ment (30).

8. Dispositif selon l'une des revendications 5 à 7, ca-
ractérisé en ce que ledit actionneur (40) est apte
à être monté sur un support (80) pourvu de moyens
(82, 84, 86, 88) complémentaires desdits moyens
de connexion (72, 74) et, éventuellement, desdits
moyens de raccordement (76, 78), ledit arbre d'en-
traînement (30) étant apte à traverser (en 85) ledit
support lorsque ledit actionneur est monté sur ledit
support.

9. Métier à tisser (M) équipé d'un dispositif de forma-
tion de la foule (C, 10-88) selon l'une des revendi-
cations précédentes.
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