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(54) Machines a imprimer

(57) L'invention concerne une machine a imprimer
comportant un bati (2) de support, un plateau rotatif (4)
par rapport au bati (2) autour d'un axe de rotation (A-A),
des moyens d'entrainement en rotation du plateau, au
moins deux mandrins (6) de maintien de deux objets a
imprimer successivement, lesdits mandrins étant portés
par le plateau (4), des moyens d'entrainement (94) en
rotation des mandrins autour des axes (B-B) de rotation
paralléles a I'axe (A-A) de rotation du plateau (4) et une

pluralité de postes de travail (18, 18A, 18B) répartis
autour du plateau rotatif (4).

Cette machine est caractérisée en ce qu'elle com-
porte des moyens de déplacement de chaque mandrin
dans un plan paralléle au plan du plateau (4) pour mo-
difier I'écartement entre I'axe (B-B) de rotation du man-
drin et I'axe (A-A) de rotation du plateau, et en ce que
lesdits moyens de déplacement des mandrins sont
adaptés pour synchroniser le déplacement de chaque
mandrin (6) avec la rotation du plateau (4).

18A
36
2
32 | A
N R
| 9 oon |
/ﬁ
6 =
34 e 14
T 1o
i = (7 : )\ —|—178B
o 3
. 1 1 228
18— g *{ 7 A I
\\@é ; .
& \> 5 ‘ | 1 20
56— W 2NV — =
] ) 7
o—t—TT @ \i/w
| = @ \B L—
= 22 20 24
26 ,
FIG.1
-

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 1 518 675 A1 2

Description

Machine a imprimer.

[0001] La présente invention concerne une machine
a imprimer du type comportant un bati de support, un
plateau rotatif par rapport au bati autour d'un axe de ro-
tation, des moyens d'entrainement en rotation du pla-
teau, au moins deux mandrins de maintien de deux ob-
jets aimprimer successivement, les mandrins étant por-
tés par le plateau, des moyens d'entrainement en rota-
tion des mandrins autour d'axes de rotation paralléles a
I'axe de rotation du plateau et une pluralité de postes de
travail répartis autour du plateau rotatif.

[0002] Une machine aimprimer de ce type est connue
notamment par le document US 3,718,517. Cependant,
cette machine est compliquée et encombrante.

[0003] L'invention a pour but de proposer une machi-
ne a imprimer plus simple et moins encombrante.
[0004] Aceteffet, I'invention a pour objet une machine
a imprimer du type précipité, caractérisée en ce qu'elle
comporte des moyens de déplacement de chaque man-
drin dans un plan paralléle au plan du plateau pour mo-
difier I'écartement entre I'axe de rotation du mandrin et
I'axe de rotation du plateau, lesdits moyens de déplace-
ment des mandrins sont adaptés pour synchroniser le
déplacement de chaque mandrin avec la rotation du pla-
teau.

[0005] Suivant des modes particuliers de réalisation,
la machine a imprimer comporte I'une ou plusieurs de
caractéristiques suivantes :

- lesmoyens de déplacement comprennent une unité
de pilotage et au moins un actionneur de déplace-
ment des mandrins et l'unité de pilotage est adaptée
pour commander le déplacement des mandrins en
fonction de la position du plateau,

- le ou chaque actionneur de déplacement des man-
drins est porté par le béati et comporte des moyens
libérables de liaison au mandrin,

- les moyens d'entrainement en rotation des man-
drins sont portés par le bati et comportent des
moyens libérables d'accouplement en rotation avec
chaque mandrin,

- les moyens d'entrainement en rotation des man-
drins sont montés mobiles par rapport au bati et
sont couplés a l'actionneur de déplacement des
mandrins pour leur déplacement simultanément au
déplacement des mandrins,

- les moyens d'entrainement en rotation des man-
drins sont fixes par rapport au bati et la machine
comporte un accouplement homocinétique sans jeu
interposé entre lesdits moyens d'entrainement en
rotation et les moyens libérables d'accouplement
en rotation,

- les mandrins sont reliés entre eux par une courroie
de transmission du mouvement de rotation d'un
mandrin a l'autre,
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- chaque actionneur de déplacement des mandrins
est solidaire du plateau et comporte des moyens de
liaison permanents a chaque mandrin,

- les moyens d'entrainement en rotation des man-
drins sont solidaires du plateau et comportent des
moyens de liaison permanents a chaque mandrin,

- les moyens d'entrainement en rotation des man-
drins comportent un moteur dont I'axe est paralléle
a I'axe des mandrins et est disposé sensiblement
dans leur prolongement,

- l'unité de pilotage est apte a commander l'action-
neur de déplacement des mandrins et/ou les
moyens d'entrainement en rotation des mandrins
pour synchroniser le déplacement des mandrins
dans le plan paralléle au plan du plateau et I'entrai-
nement en rotation des mandrins,

- le plateau supporte au moins deux chariots de sup-
port de mandrin, sur chacun desquels un mandrin
est monté mobile en rotation, et le plateau comporte
des premiers moyens de guidage des chariots de
support de mandrin,

- les premiers moyens de guidage s'étendent radia-
lement sur le plateau et sont propres a amener un
déplacement radial des mandrins,

- le bati comporte des seconds moyens de guidage
des chariots formant un anneau et comprenant plu-
sieurs parties complémentaires, une partie des se-
conds moyens de guidage étant solidaire du bati et
une partie étant mobile par rapport au bati et soli-
daire du chariot de support pour son déplacement,

- lamachine comporte un poste a impression équipé
d'un écran portant un décor a imprimer, un moyen
d'entrainement en translation de I'écran, et l'unité
de pilotage est apte a commander les moyens d'en-
trailnement en rotation des mandrins en synchronis-
me avec les moyens d'entrainement de I'écran.

[0006] L'invention sera mieux comprise alalecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d'exemple et faite en se référant aux dessins sur
lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective de la machine
a imprimer selon l'invention ;

- la figure 2 est une vue partielle en perspective de
la machine a imprimer selon l'invention ;

- lafigure 3 est une vue en perspective d'un chariot
de support de mandrin ;

- lafigure 4 est une vue en perspective d'un chariot
de support de mandrin, d'un porte-chariot et des
moyens d'entrainement et de déplacement des
mandrins selon l'invention ;

- lafigure 5 est une vue de c6té d'un chariot de sup-
port de mandrin, d'un porte-chariot et des moyens
d'entrainement et de déplacement des mandrins
selon l'invention ; et

- lafigure 6 est une vue en coupe d'un chariot de sup-
port de mandrin, d'un porte-chariot, des moyens
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d'entrainement en rotation et en déplacement des
mandrins selon une variante de réalisation de I'in-
vention.

[0007] La machine a imprimer selon l'invention est
destinée a imprimer des objets selon par exemple un
procédé de marquage a chaud ou par impression séri-
graphique.

[0008] La machine a imprimer selon l'invention est il-
lustrée sur les figures 1 et 2. Elle comporte un bati 2
supportant un plateau rotatif 4 équipé de mandrins 6
porteurs d'objet a imprimer, des moyens d'entrainement
8 en rotation du plateau, des moyens de déplacement
10 des mandrins et des moyens d'entrainement 12 en
rotation des mandrins.

[0009] Le bati 2 est formé par un cadre 14 rectangu-
laire métallique dans lequel une paroi de séparation 16
est fixée. Cette paroi 16 divise la machine en une partie
avant supportant des postes de travail 18 et une partie
arriére dans laquelle les moyens d'entrainement 8, 12
et de déplacement 10 des mandrins 6 sont montés.
[0010] La paroi de séparation 16 comprend une
ouverture 20 traversée par le plateau rotatif 4.

[0011] Le plateau rotatif 4 comprend un axe horizontal
A-A, des chariots de support 22 de mandrin et des rails
de guidage 24 de ces chariots 22.

[0012] Les chariots de support 22 sont montés a la
périphérie du plateau rotatif 4. lls comprennent chacun
un mandrin 6 porteur d'objet a imprimer et un moyen
d'accouplement libérable interposé entre ce mandrin 6
et les moyens d'entrainement 12 en rotation de ce man-
drin. Ainsi, chaque mandrin 6 est apte a étre entrainé
en rotation autour d'un axe central B-B paralléle a I'axe
A-A du plateau rotatif 4.

[0013] Les rails de guidage 24 des chariots 22 sont
fixés sur le plateau rotatif 4 par paire. lls s'étendent dans
une direction radiale au plateau rotatif 4 pour permettre
le déplacement d'un chariot 22 entre une position dans
laquelle le chariot est proche de I'axe A-A et une position
dans laquelle le chariot est éloigné de cet axe. Ainsi, les
chariots 22 sont déplagables dans un plan paralléle au
plateau rotatif 4.

[0014] Des découpes 26 radiales sont formées entre
chaque paire de rails 24 pour le passage des moyens
d'entrainement 12 en rotation des mandrins.

[0015] Le plateau rotatif 4 est apte a étre entrainé pas
a pas, en rotation autour de I'axe A-A par un moteur 30
standard de type triphasé associé a unindexeur 28. L'in-
dexeur 28 est propre a assurer une immobilisation des
mandrins 6 porteur d'objet a imprimer au droit des dif-
férents postes de travail.

[0016] De maniére connue en soi, la paroi de sépara-
tion 16 comporte des postes de travail 18, 18A, 18B ré-
partis autour de I'ouverture 20.

[0017] Les postes de travail 18, 18A, 18B compren-
nent par exemple un poste de chargement, un poste de
flammage, un ou plusieurs postes d'impression par sé-
rigraphie ou par marquage a chaud, un poste de sécha-
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ge, un poste de vernissage et un poste de décharge-
ment. Sur les figures 1 et 2, six postes de travail ont été
représentés et il est également possible d'augmenter ou
de diminuer le nombre de ces postes de travail.

[0018] Seule une partie d'un poste d'impression 32
par sérigraphie a été représentée sur la figure 1. Un tel
poste d'impression 32 comprend notamment deux tra-
verses 34 distantes, fixées a une plaque 36 dans un plan
perpendiculaire au plan formé par le plateau rotatif 4.
Un écran a impression, non représenté, est monté entre
les deux traverses 34. Un moteur non représenté, est
apte a entrainer en translation I'écran d'impression se-
lon un mouvement tangentiel au plateau, a une vitesse
égale a la vitesse de rotation périphérique des objets a
imprimer. Le poste d'impression 32 est tel que la distan-
ce séparant la plaque 36 de I'axe A-A du plateau rotatif
4 est constante pendant les cycles d'impression.
[0019] Comme visible sur la figure 3, chaque chariot
de support 22 est formé par une plaque 35 rectangulaire
équipée de deux glissieres 36. Un mandrin rotatif 6 fait
sailli sur une face de la plaque, dite face avant. Ce man-
drin 6 est solidaire d'une manivelle d'entrainement 38
en rotation faisant saillie sur une autre face, dite face
arriere, opposée a la face avant.

[0020] Les glissieres 36 sont fixées sur chaque bord
longitudinal de la plaque 35. Ces glissiéres 36 coopé-
rent avec la paire de rails 24 fixés sur le plateau rotatif 4.
[0021] Lamanivelle d'entrainement 38 est formée par
un bras 40 comprenant un orifice 42 a une de ses ex-
trémités et un double galet suiveur 44 a son autre ex-
trémité. L'orifice 42 est apte a maintenir solidairement
un arbre d'entrainement en rotation du mandrin 6.
[0022] Comme visible sur la figure 4, le double galet
suiveur 44 de la manivelle est adapté pour étre engagé
dans une double rainure 48 d'un guide d'entrainement
46, lorsque le chariot de support 22A est en vis a vis
d'un poste de travail 18A et, dans une rainure disconti-
nue d'un premier chemin de came, non représenté, lors-
que le chariot de support 22A est entre deux postes de
travail.

[0023] Ce premier chemin de came est circulaire, de
diametre inférieur au diamétre du plateau rotatif 4. Il est
partiellement réalisé dans une plaque intermédiaire.
Cette plaque est fixe par rapport au bati 2 et est montée
entre le plateau rotatif 4 et le carter du moteur. Ce che-
min de came comprend d'une part une rainure formée
dans la plaque intermédiaire, interrompue au niveau de
certains postes de travail 18 et d'autre part des trongons
de rainure 48, chacun formé dans un guide d'entraine-
ment 46.

[0024] Le guide d'entrainement 46 est apte a entrai-
ner en rotation la manivelle 38 autour de I'axe B-B pour
faire tourner le mandrin 6.

[0025] Le double galet suiveur 44 permet de rattraper
les jeux entre la rainure formée dans la plaque intermé-
diaire et la rainure 48 formée dans le guide d'entraine-
ment 46. Cependant, en variante, un simple galet est
utilisé.
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[0026] Un montant 50 de traction du chariot de sup-
port s'étend a partir d'un c6té de la plaque 35 du chariot
de support. Un galet de came 52 est fixé a I'extrémité
libre du montant. Ce galet de came 52 est mobile en
rotation par rapport a un axe paralléle a I'axe B-B des
mandrins.

[0027] Comme visible surles figures 1,2 et4, ce galet
de came 52 est adapté pour étre engagé dans une cha-
pe 54 lorsque le chariot de support 22 est au niveau d'un
poste de travail 18 et, dans une rainure 56 d'un second
chemin de came 60 lorsque le chariot de support 22 est
entre deux postes de travail 18.

[0028] Le second chemin de came 60 est circulaire et
est partiellement réalisé sur la paroi de séparation 16
pour le guidage des chariots d'un poste de travail a
l'autre.

[0029] Ce chemin de came 60 est délimité par le bord
de I'ouverture 20 de la paroi de séparation 16. Il com-
prend d'une part une rainure 56 formée sur la paroi de
séparation 16, interrompue au niveau de certains pos-
tes de travail 18, 18A, 18B et d'autre part des trongons
de rainure 62, chacun formé dans une chape 54 au ni-
veau de ces interruptions.

[0030] Comme visible sur les figures 4 et 5, chaque
chariot de support 22A est apte a s'engager dans un
porte-chariot 64, lorsqu'il est en vis a vis d'un poste de
travail 18.

[0031] Le porte-chariot 64 estrelié aux moyens de dé-
placement 10 pour entrainer en déplacement le chariot
22A surles rails 24 du plateau rotatif 4 entre une position
proche du poste de travail 18A et une position éloignée
de celui-ci.

[0032] Le porte-chariot 64 est formé d'une embase 68
rectangulaire comportant une face 70 en regard du pla-
teau rotatif, appelée face avant, et une face 72 en regard
des moyens d'entrainement 12 et de déplacement 10,
appelée face arriere.

[0033] La face avant 70 de I'embase 68 comprend
une protubérance centrale sur la laquelle la chape 54
est fixée. La rainure 62, formée dans la chape 54, est
adaptée pour recevoir le galet de came 52 du chariot de
support 22A de maniére a pouvoir déplacer le chariot.
[0034] Deux glissieres de guidage 74 sont fixées sur
les cotés longitudinaux de la face avant 70 de I'embase.
Ces glissiéres 74 sont aptes a coulisser dans des rails
76 fixés au bati 2 de la machine, radialement au plateau
rotatif 4.

[0035] Une vis sans fin 78 est vissée dans une douille
taraudée 80 fixée a I'extrémité d'un orifice vertical pra-
tiqgué dans I'embase 68. Cette vis sans fin 78 est entrai-
née en rotation par un groupe moto-réducteur de dépla-
cement 82 pour faire coulisser le porte-chariot 64 sur
les rails 76 du bati 2 radialement au plateau rotatif 4.
[0036] Le groupe moto-réducteur 82 de déplacement
est fixé solidairement au bati 2. Un renvoi d'angle 84A
est monté entre l'arbre d'entrainement 86 du moto-ré-
ducteur 82 et la vis sans fin 78.

[0037] Une poulie 88 est également fixée sur l'arbre
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86 du groupe moto-réducteur 82. Une courroie, non re-
présentée, est montée sur cette poulie 88 et sur une
poulie non représentée, fixée a un arbre d'entrainement
d'un renvoi d'angle 84B d'un poste de travail adjacent.
Cette courroie transmet le mouvement de rotation du
groupe moto-réducteur 82 de déplacement de sorte que
celui-ci est apte a déplacer le chariot de support 22A du
poste de travail 18A et le chariot 22B du poste de travail
18B adjacent.

[0038] Avantageusement, ce systéme de courroie et
poulies permet de déplacer deux mandrins 6 position-
nés a des postes de travail différents en simultané. Ce-
pendant, il est également possible de fixer au bati 2 ra-
dialement au plateau rotatif 4, plusieurs groupes moto-
réducteur de déplacement. Chaque groupe moto-ré-
ducteur est alors apte a déplacer un unique chariot 22.
[0039] Le porte-chariot 64 est relié aux moyens d'en-
trailnement 12 en rotation pour faire tourner un mandrin
lorsque le chariot de support 22A est dans une position
proche d'un poste de travail 18A.

[0040] Le guide d'entrainement 46 est monté mobile
en rotation sur la face avant 70 du porte-chariot. Le gui-
de 46 comporte une double rainure 48 et est apte a re-
cevoir le double galet suiveur 44 de la manivelle pour
entrainer en rotation le mandrin 6. Le guide 46 est soli-
daire d'un arbre d'entrainement 90 traversant transver-
salement I'embase 68.

[0041] L'arbre d'entrainement 90 est fixé a un accou-
plement homocinétique 92 sans jeu de type accouple-
ment de Schmidt et est entrainé en rotation par un grou-
pe moto-réducteur 94 d'entrainement en rotation des
mandrins. Le groupe moto-réducteur 94 est fixé au bati
2.

[0042] L'accouplement de Schmidt 92 permet de
transmettre un mouvement de rotation d'un premier axe
a un second axe mobile par rapport au premier axe. Ain-
si, le mouvement de rotation du groupe moto-réducteur
94 est transmis au guide d'entrainement 46 du porte-
chariot 64 pendant le déplacement du porte-chariot ra-
dialement au plateau rotatif 4.

[0043] Avantageusement, I'arbre d'entrainement 90
des mandrins est parallele et sensiblement dans le pro-
longement de l'axe B-B des mandrins 6 de sorte
gu'aucun renvoi d'angle n'est nécessaire. Ainsi, la pré-
cision sur le positionnement angulaire des mandrins est
augmentée.

[0044] Une poulie 96 est montée entre I'accouple-
ment de Schmidt 92 et le groupe moto-réducteur d'en-
trailnement 94 en rotation. Une courroie non représen-
tée, est montée sur cette poulie 96 et sur une poulie non
représentée, fixée a un arbre d'entrainement en rotation
d'un mandrin d'un poste de travail adjacent 18B.
[0045] Ce mécanisme de courroie et poulies permet
de transmettre le mouvement de rotation d'un mandrin
au droit d'un poste de travail 18A a un mandrin a un
poste de travail 18B adjacent. Ainsi, avantageusement
des mandrins positionnés au droit de différents postes
de travail tournent en simultané avec la méme vitesse
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de rotation.

[0046] Une unité de pilotage 98 est reliée au groupe
moto-réducteur de déplacement 82, au groupe moto-ré-
ducteur d'entrainement 94 en rotation des mandrins et
aux moyens d'entrainement en rotation 8, 28, 30 du pla-
teau rotatif 4.

[0047] Cette unité de pilotage 98 est apte a synchro-
niser le mouvement de déplacement d'un ensemble por-
te-chariot 64, chariot de support 22 et mandrin 6 avec
le mouvement de rotation du plateau rotatif 4.

[0048] Cette unité de pilotage 98 est également apte
a synchroniser le mouvement de déplacement du man-
drin 6 avec le mouvement de rotation du mandrin 6.
[0049] Alternativement, cette unité de pilotage 98 est
également reliée aux moyens d'entrainement des pos-
tes de travail, tels que par exemple pour un poste d'im-
pression, aux moyens d'entrainement d'un écran, ou de
racles pour synchroniser le mouvement de rotation des
mandrins avec le mouvement translatif de I'écran.
[0050] Enfonctionnement, le plateau rotatif 4 entraine
les mandrins 6, portés par les chariots de support 22,
d'un poste de travail 18A a l'autre 18B.

[0051] Lors de ce mouvement, le galet de came 52
coulisse dans la rainure 56 du second chemin de came
60 et le double galet suiveur 44 coulisse dans le premier
chemin de came.

[0052] Lorsqu'un chariot de support 22A arrive a
proximité d'un poste de flammage, d'un poste de sécha-
ge oud'un poste d'impression, le galet de came 52 quitte
la rainure 56 du chemin de came 60 et s'engage a I'in-
térieur de la rainure 56 de la chape 54 du porte-chariot.
[0053] Puis, le double galet suiveur 44 du chariot de
support 22A s'engage dans la double rainure 48 du gui-
de d'entrainement 46 du porte-chariot.

[0054] L'unité de pilotage 98 commande alors le dé-
placement du porte-chariot 64 dans une direction radia-
le au plateau rotatif 4 pour rapprocher le mandrin 6 du
poste d'impression 18A. Le chariot de support 22A ren-
du provisoirement solidaire du porte-chariot 64, coulisse
sur les rails 24 du plateau rotatif 4 pour venir en contact
du maillage de I'écran du poste d'impression.

[0055] L'unité de pilotage 98 commande la rotation du
groupe moto-réducteur 94 qui entraine le guide d'entrai-
nement 46 en rotation. Le mouvement de rotation du
guide 46 est transmis a la manivelle d'entrainement 38
par l'intermédiaire du double galet suiveur 44 engagé
dans la double rainure 48 du guide. Comme la manivelle
38 est solidaire de I'arbre d'entrainement des mandrins,
les mandrins tournent sur eux-mémes.

[0056] Une fois I'objet imprimé, I'unité de pilotage 98
commande au groupe moto-réducteur 82 le déplace-
ment du porte-chariot 64 et du chariot 22A pour éloigner
le mandrin 6 du poste d'impression. Ainsi, la chape 54
ameéne le galet de came 52 en vis a vis de la rainure du
second chemin de came 60 et le guide d'entrainement
46 en vis a vis du premier chemin de came. Pendant le
déplacement du porte-chariot 64 et du chariot 22, le pla-
teau rotatif 4 est entrainé en rotation.
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[0057] Selon la forme de l'objet a imprimer ou le type
de poste a impression utilisé, I'unité de pilotage 98 est
programmée soit pour synchroniser le mouvement de
rotation des mandrins 6 avec le mouvement de dépla-
cement des mandrins, soit au contraire pour réaliser un
mouvement de déplacement suivi d'un mouvement de
rotation.

[0058] Ainsi, par exemple, pour un objet de forme
oblongue tel que visible sur la figure 1, ['unité de pilotage
98 commande un premier déplacement pour amener les
mandrins contre le maillage de I'écran. Puis, elle com-
mande un mouvement d'entrainement en rotation des
mandrins concomitants a un mouvement de déplace-
ment de ceux-ci pour les éloigner de I'écran. Enfin, elle
commande un déplacement des mandrins pour les éloi-
gner du maillage de I'écran de maniére concomitante a
un mouvement de rotation des mandrins.

[0059] La figure 6 représente une variante de réalisa-
tion de l'invention dans laquelle le moto-réducteur d'en-
trailnement 94 en rotation des mandrins est solidaire de
I'embase 68 du porte-chariot. L'arbre d'entrainement de
ce moto-réducteur 94 est directement en prise avec le
guide d'entrainement 46 sans interposition d'un accou-
plement de Schmidt.

[0060] Dans ce mode de réalisation de l'invention, le
groupe moto-réducteur d'entrainement 94 en rotation
est monté mobile par rapport au bati. Il est par exemple
monté sur des rails.

[0061] En fonctionnement, le moto-réducteur de dé-
placement 82 des mandrins, solidaire du bati 2, est apte
a déplacer I'ensemble formé par le chariot de support
22, le porte-chariot 64 et le groupe moto-réducteur d'en-
trailnement 94 en rotation des mandrins.

[0062] Alternativement, la machine a imprimer selon
l'invention comprend un groupe moto-réducteur d'en-
trainement en rotation des mandrins fixés solidairement
au chariot de support 22. Dans ce cas, le plateau rotatif
4 entraine en rotation avec lui I'ensemble des groupes
moto-réducteurs d'entrainement en rotation.

[0063] Alternativement également, la machine a im-
primer selon l'invention comprend un groupe moto-ré-
ducteur de déplacement 82 des mandrins pour chaque
mandrin 6. Ces groupes moto-réducteurs de déplace-
ment sont fixés solidairement au plateau rotatif 4. Le pla-
teau les entraine en rotation d'un poste de travail a
l'autre.

[0064] Envariante, le mouvementde déplacementra-
dial des mandrins est assuré par un profil de came.
Dans ce cas, le premier et le second chemins de came
sont circulaires et comprennent une partie ascendante
et une partie descendante au niveau de certains postes
de travail tels que par exemple au niveau d'un poste
d'impression. Dans ce mode de réalisation, la machine
a imprimer ne comprend pas de moto-réducteur de dé-
placement 82 des mandrins, ni de porte-chariot 64.
[0065] En variante également, les rainures du premier
chemin de came et les rainures 56 et 62 du second che-
min de came 60 comprennent un profil particulier per-
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mettant de modifier I'orientation angulaire de I'axe B-B
des mandrins au niveau de certains postes de travail.
[0066] En variante également, les rails de guidage 24
ont une forme Iégérement arrondie qui permet tout de
méme un rapprochement ou un éloignement d'un poste
de travail.

[0067] Avantageusement, cette machine a imprimer
posséde une mobilité en rotation et en déplacement
dans un plan paralléle au plan du plateau rotatif.
[0068] Avantageusement également, cette machine
offre une grande précision de positionnement des man-
drins compatible avec les exigences des différents pro-
cédés d'impression et notamment celui de la presse a
dorer.

[0069] Avantageusement, cette machine permet de
varier la distance entre I'objet a imprimer et I'écran d'im-
pression tout en entrainant en rotation les objets. Ainsi,
il est possible d'imprimer de objets de forme complexe
tels que par exemple des objets a section elliptique.
[0070] Avantageusement, cette machine a imprimer
ne nécessite pas le soulévement et I'abaissement des
postes d'impression aprés chaque impression. En effet,
comme les postes d'impression sont lourds et encom-
brants, leur déplacement est malaisé.

Revendications
1. Machine a imprimer comportant :

- un bati (2) de support,

- un plateau rotatif (4) par rapport au bati (2)
autour d'un axe de rotation (A-A),

- des moyens d'entrainement (8, 30) en rotation
du plateau,

- au moins deux mandrins (6) de maintien de
deux objets a imprimer successivement, lesdits
mandrins étant portés par le plateau (4),

- des moyens d'entrainement (94) en rotation
des mandrins autour d'axes (B-B) de rotation
paralléles a I'axe (A-A) de rotation du plateau
(4),

- une pluralité de postes de travail (18, 18A, 18B)
répartis autour du plateau rotatif (4),

caractérisée en ce que la machine comporte
des moyens de déplacement (22, 24, 36, 64, 82,
98) de chaque mandrin dans un plan paralléle au
plan du plateau (4) pour modifier I'écartement entre
I'axe (B-B) de rotation du mandrin et I'axe (A-A) de
rotation du plateau, et en ce que lesdits moyens de
déplacement des mandrins sont adaptés pour syn-
chroniser le déplacement de chaque mandrin (6)
avec la rotation du plateau (2).

2. Machine a imprimer selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce que les moyens de déplacement
(22, 24, 36, 64, 82, 98) comprennent une unité de
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10.

pilotage (98) et au moins un actionneur (82) de dé-
placement des mandrins et en ce que |'unité de pi-
lotage est adaptée pour commander le déplace-
ment des mandrins (6) en fonction de la position du
plateau (4).

Machine a imprimer selon la revendication 2, ca-
ractérisée en ce que le ou chaque actionneur (82)
de déplacement des mandrins est porté par le bati
(2) et comporte des moyens libérables de liaison
(22, 52, 54, 64) au mandrin.

Machine a imprimer selon la revendication 2 ou 3,
caractérisée en ce que les moyens d'entraine-
ment (94) en rotation des mandrins sont portés par
le bati (2) et comportent des moyens (22, 38, 46,
64) libérables d'accouplement en rotation avec cha-
que mandrin (6).

Machine a imprimer selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que les moyens d'entrainement
(94) en rotation des mandrins sont montés mobiles
par rapport au bati (2) et sont couplés a 'actionneur
de déplacement (82) des mandrins pour leur dépla-
cement simultanément au déplacement des man-
drins.

Machine a imprimer selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que les moyens d'entrainement
(94) en rotation des mandrins sont fixes par rapport
au bati (2) et en ce que la machine comporte un
accouplement homocinétique sans jeu (92) interpo-
sé entre lesdits moyens d'entrainement en rotation
et les moyens libérables d'accouplement (22, 38,
46, 64) en rotation.

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications 1 a 6, caractérisée en ce que les
mandrins (6) sont reliés entre eux par une courroie
de transmission du mouvement de rotation d'un
mandrin a l'autre.

Machine a imprimer selon la revendication 2, ca-
ractérisée en ce que chaque actionneur de dépla-
cement (82) des mandrins (6) est solidaire du pla-
teau (4) et comporte des moyens de liaison perma-
nents a chaque mandrin.

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications 1, 2, 3 et 8, caractérisée en ce que
les moyens d'entrainement (94) en rotation des
mandrins sont solidaires du plateau (4) et compor-
tent des moyens de liaison permanents a chaque
mandrin.

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisée en ce que
les moyens d'entrainement (94) en rotation des
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mandrins comportent un moteur dont I'axe est pa-
ralléle a I'axe des mandrins et est disposé sensible-
ment dans leur prolongement.

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications 2 a 10, caractérisée en ce que l'unité
de pilotage (98) est apte a commander I'actionneur
de déplacement (82) des mandrins et/ou les
moyens d'entrainement (94) en rotation des man-
drins pour synchroniser le déplacement des man-
drins dans le plan paralléle au plan du plateau (4)
et I'entrainement en rotation des mandrins (6).

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisée en ce que
le plateau (4) supporte au moins deux chariots de
support (22) de mandrin, sur chacun desquels un
mandrin (6) est monté mobile en rotation, et en ce
que le plateau (4) comporte des premiers moyens
de guidage (24, 36) des chariots de support (22) de
mandrin.

Machine a imprimer selon la revendication 12, ca-
ractérisée en ce que les premiers moyens de gui-
dage (24, 36) s'étendent radialement sur le plateau
(4) et sont propres a amener un déplacement radial
des mandrins (6).

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications 12 et 13, caractérisée en ce que le
bati (2) comporte des seconds moyens (56, 60, 62)
de guidage des chariots (22) formant un anneau et
comprenant plusieurs parties complémentaires,
une partie (56, 60) des seconds moyens de guidage
étant solidaire du bati (2) et une partie (62) étant
mobile par rapport au bati (2) et solidaire du chariot
de support (22) pour son déplacement.

Machine a imprimer selon I'une quelconque des re-
vendications 2 a 14, caractérisée en ce qu'elle
comporte un poste a impression (18A) équipé d'un
écran portant un décor a imprimer, un moyen d'en-
trainement en translation de I'écran, et en ce que
l'unité de pilotage (98) est apte a commander les
moyens d'entrainement (94) en rotation des man-
drins en synchronisme avec les moyens d'entraine-
ment de I'écran.
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