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Description

DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présente invention concerne de manière gé-
nérale un instrument électronique portable, notamment
une pièce d’horlogerie, comprenant un boîtier et une in-
terface utilisateur pour la sélection de fonctions de l’ins-
trument électronique portable, cette interface utilisateur
comprenant au moins un premier organe de commande
monté mobile dans un orifice de montage ménagé dans
le boîtier de façon à avoir une course de translation selon
un axe d’actionnement, cet organe de commande étant
actionnable par pression pour être amené d’une position
dite non enfoncée à une position dite enfoncée et pro-
duire en réponse un signal de commande, l’organe de
commande comprenant une tige électriquement conduc-
trice qui traverse l’orifice de montage et qui comporte
des première et seconde extrémités débouchant respec-
tivement à l’intérieur et à l’extérieur du boîtier, cette tige
étant adaptée pour permettre la transmission de signaux
électriques de et/ou vers l’instrument électronique por-
table lorsque l’organe de commande est amené dans sa
position enfoncée.

ARRIÈRE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Des instruments électroniques répondant à la
définition générale mentionnée ci-dessus sont déjà con-
nus. Les documents EP 1 109 084 A1 et EP 1 134 630
A1 décrivent par exemple de tels instruments électroni-
ques. Le document EP 1 109 084 A1 décrit en particulier
une telle solution où un organe de commande du type
susmentionné au moins est exploité pour effectuer la re-
charge d’un accumulateur électrique logé dans l’instru-
ment alors que le document EP 1 134 630 A1 décrit une
solution où un organe de commande au moins est ex-
ploité pour transmettre et/ou recevoir des données de
l’instrument électronique.
[0003] L’intérêt de ces solutions antérieures (qui vaut
aussi pour la présente invention) réside dans l’utilisation
d’un ou plusieurs organes de commande (classiquement
du type bouton-poussoir) pour relier électriquement l’ins-
trument électronique à une unité externe, par exemple
un ordinateur personnel. De la sorte, aucun élément de
contact spécifique n’est nécessaire pour établir une
liaison électrique entre l’instrument électronique et l’unité
externe, cette liaison électrique étant établie dès lors que
le ou les organes de commande configurés pour présen-
ter la double fonction susmentionnée sont amenés en
position enfoncée.
[0004] Une particularité des deux solutions antérieu-
res ci-dessus réside dans l’utilisation de l’élément de re-
tenue de l’organe de commande (similaire à une clavette
de retenue) comme élément de contact permettant de
remplir la fonction classique de l’organe de commande,
à savoir la commande des fonctions de l’instrument élec-
tronique. Une autre particularité de ces solutions anté-

rieures réside dans le fait que la tige de l’organe de com-
mande, en position non enfoncée, est flottante du point
de vue électrique. En position non enfoncée, des charges
électriques sont donc susceptibles de s’accumuler sur la
tige de l’organe de commande. Lors de l’actionnement
de l’organe de commande, cette accumulation de char-
ges électriques peut alors être reportée sur les terminaux
au contact desquels est amené l’organe de commande
et occasionner des dommages, en particulier à l’électro-
nique de l’instrument. Ceci constitue un problème critique
pour des solutions du type susmentionné étant donné
que l’organe de commande remplit deux fonctions et éta-
blit une liaison directe avec des composants sensibles
de l’électronique de l’instrument, en particulier son unité
processeur et les mémoires associées.
[0005] Une solution pour remédier à ce problème peut
consister à protéger les terminaux au contact desquels
est amené l’organe de commande au moyen de compo-
sants électriques de protection permettant d’établir un
chemin pour la décharge des charges électriques accu-
mulées. Il s’agit de composants de protection bien con-
nus, dits composants ESD ("electro-static discharge"). Il
est toutefois souhaitable de trouver une solution qui per-
mette d’assurer que des charges électriques ne puissent
en premier lieu s’accumuler sur la tige de l’organe de
commande lorsque celui-ci est en position non enfoncée.

RÉSUMÉ DE L’INVENTION

[0006] La présente invention a ainsi pour objet un ins-
trument électronique dont les caractéristiques sont énon-
cées dans la revendication 1 et un dispositif de comman-
de dont les caractéristiques sont énoncées dans la re-
vendication 12.
[0007] Des modes de réalisation avantageux de la pré-
sente invention font l’objet des revendications dépendan-
tes.
[0008] La solution proposée consiste à prévoir des
moyens pour amener la tige de l’organe de commande
à un potentiel électrique déterminé lorsque cet organe
de commande occupe la position non enfoncée et pour
interrompre la connexion de la tige de l’organe de com-
mande au potentiel électrique déterminé lorsque cet or-
gane de commande occupe la position enfoncée et per-
mettre ainsi la transmission des signaux électriques de
et/ou vers l’instrument électronique.
[0009] Selon un mode de réalisation préféré, les
moyens susmentionnés sont constitués par un élément
de retenue axiale de l’organe de commande réalisé en
un matériau électriquement conducteur. Cet élément de
retenue est amené, en position non enfoncée, au contact
d’un élément de référence électriquement conducteur
(qui peut avantageusement être une partie du boîtier de
l’instrument électronique) qui est porté à un potentiel
électrique déterminé, le contact de l’élément de retenue
avec cet élément de référence étant interrompu lorsque
l’organe de commande est amené en position enfoncée.
Cet élément de retenue peut être configuré comme une
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clavette de retenue traditionnelle.
[0010] Selon un autre aspect préféré, l’organe de com-
mande coopère avec un premier contact électrique ac-
tionné par la première extrémité de la tige pour produire
le signal classique de commande, cette première extré-
mité de la tige étant isolée électriquement par une gaine
isolante pour éviter tout contact électrique direct avec le
premier contact électrique. Selon cet aspect préféré, l’or-
gane de commande coopère en outre avec une lame de
contact électrique distincte du premier contact électrique,
cette lame de contact électrique étant isolée électrique-
ment de la tige en position non enfoncée et connectée
électriquement à la tige en position enfoncée pour per-
mettre la transmission de signaux électriques de et/ou
vers l’instrument électronique.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0011] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaîtront plus clairement à la lec-
ture de la description détaillée qui suit de divers modes
de réalisation de l’invention donnés uniquement à titre
d’exemples non limitatifs et illustrés par les dessins an-
nexés où :

- la figure 1 montre une vue en plan générale d’un
instrument électronique selon l’invention se présen-
tant ici avantageusement sous la forme d’une mon-
tre-bracelet comprenant une pluralité d’organes de
commande de type bouton-poussoir ;

- la figure 2a est une vue en coupe de l’un des organes
de commande de l’instrument de la figure 1 selon un
premier mode de réalisation, cet organe de comman-
de étant illustré dans sa position non enfoncée ;

- la figure 2b est une vue en coupe similaire à celle
de la figure 2a où l’organe de commande est illustré
en position enfoncée ;

- la figure 2c est une vue en plan partielle de l’organe
de commande de la figure 2a dans sa position non
enfoncée ;

- la figure 2d est une vue en plan similaire à celle de
la figure 2c où l’organe de commande est illustré en
position enfoncée ;

- la figure 3 est une vue de principe de la configuration
et du fonctionnement de l’organe de commande des
figures 2a à 2d où cet organe de commande remplit,
outre sa fonction traditionnelle de commande, une
fonction additionnelle permettant la transmission de
signaux électriques de et/ou vers l’instrument
électronique ;

- la figure 4 est une vue en coupe similaire à celle de
la figure 3a présentant une variante de réalisation ; et

- les figures 5a et 5b sont des vue en coupes similaires
à celles des figures 2a et 2b, respectivement, pré-
sentant encore une autre variante de réalisation.

DESCRIPTION DES MODES DE RÉALISATION PRÉ-
FÉRÉS

[0012] L’invention procède, comme déjà mentionné,
de l’idée générale qui consiste à relier un instrument élec-
tronique portable (par exemple une montre-bracelet) à
un dispositif électrique ou électronique externe par l’in-
termédiaire d’au moins un organe de commande de l’in-
terface utilisateur dont est équipée l’instrument électro-
nique portable. Par "transmission de signaux électri-
ques", on englobera notamment l’application de signaux
électriques dans l’optique d’effectuer la recharge d’un
accumulateur en énergie électrique ainsi que la commu-
nication de données à destination et/ou depuis l’instru-
ment électronique portable. Le dispositif externe peut
ainsi être un dispositif électrique de charge pour accu-
mulateur ou un dispositif électronique de communication,
par exemple un ordinateur personnel.
[0013] Dans le cadre de la présente invention, on com-
prendra que le ou les organes de commande ainsi con-
figurés remplissent deux fonctions, à savoir leur fonction
première de commande pour la sélection de fonctions
de l’instrument électronique portable (sélection de mo-
des de fonctionnement ou d’informations, mise à jour de
données ou de paramètres de l’instrument électronique
portable, par ex. l’heure et/ou la date, etc.) et la fonction
additionnelle de moyen de transmission de signaux élec-
triques.
[0014] On comprendra encore que la transmission de
signaux électriques (par exemple pour la recharge d’un
accumulateur et/ou la communication de données) peut
être établie dès lors que le ou les organes de commande
configurés à cet effet sont amenés en position enfoncée.
La connexion de l’instrument électronique portable au
dispositif électrique ou électronique externe sera donc
établie grâce à un adaptateur agencé pour amener les
organes de commande concernés en position enfoncée.
La description de cet adaptateur ne sera pas abordée ici
car elle ne concerne pas directement l’objet de la pré-
sente invention. Dans la suite de la description, il suffira
de comprendre que cet adaptateur est préférablement
agencé pour servir de dispositif de recharge pour accu-
mulateur en énergie électrique et d’interface de commu-
nication avec une unité de traitement externe, tel un or-
dinateur personnel. Pour la mise en oeuvre de la présen-
te invention, il n’est toutefois pas nécessaire que les or-
ganes de commande soient configurés pour remplir ces
deux fonctions.
[0015] La présente invention sera décrite en référence
à une pièce d’horlogerie se présentant avantageusement
sous la forme d’une montre-bracelet. L’invention s’appli-
que néanmoins de manière identique à tout instrument
électronique portable qu’il remplisse ou non une fonction
horlogère.
[0016] La figure 1 montre une vue en plan d’ensemble
d’une montre-bracelet, désignée globalement par la ré-
férence numérique 1, constituant un exemple de mise
en oeuvre de l’invention. Elle comprend notamment un
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boîtier 2 délimité dans cet exemple par une partie infé-
rieure 3 formant carrure et fond, et une partie supérieure
4 formant lunette qui porte par ailleurs une glace 5. La
lunette 4 est ajustée de manière classique sur la carrure
3, un joint étant interposé entre ces éléments pour assu-
rer l’étanchéité du boîtier 2.
[0017] La carrure 3 est traversée dans cet exemple
par cinq organes de commande de type bouton-poussoir
désignés respectivement par les références numériques
11, 12, 13, 14 et 15. Il va de soi que cet exemple est
donné à titre purement illustratif seulement et qu’il suffit,
pour mettre en oeuvre la présente invention, que l’ins-
trument comporte au moins un organe de commande
configuré comme cela sera décrit ci-après. Les cinq or-
ganes de commande 11 à 15 forment ensemble une in-
terface utilisateur avec laquelle le porteur peut interagir
pour sélectionner les diverses fonctions de la montre-
bracelet 1.
[0018] Les organes de commande 11 à 15 sont placés
ici latéralement sur la carrure 3 en des endroits typiques
pour une montre-bracelet, à savoir sensiblement à 2 h,
3 h, 4 h, 8 h et 10 h respectivement. Il va de soi que les
organes de commande 11 à 15 pourraient être disposés
en d’autres endroits. L’un des organes de commande au
moins pourrait ainsi être placé sur la face avant de la
montre, par exemple à 6 h.
[0019] Dans tout ce qui suit, on s’intéressera unique-
ment à la structure de l’organe de commande 11. Dans
cet exemple, les organes de commande 12, 13, 14 et 15
présentent une configuration similaire. Plus particulière-
ment, les deux organes de commandes 11 et 13 forment
des terminaux d’entrée/sortie pour l’établissement d’une
communication avec au moins une unité électronique lo-
gée à l’intérieur du boîtier 2, alors que les organes de
commande 14 et 15 sont exploités pour assurer la re-
charge d’un accumulateur en énergie électrique de l’ins-
trument électronique portable. L’organe de commande
12 n’est utilisé que comme réserve et pourrait être con-
figuré comme un organe de commande classique pour
remplir uniquement son rôle de commande. Cet organe
de commande 12 pourrait d’ailleurs être configuré com-
me une tige-couronne classique pour la mise à l’heure
de la montre.
[0020] La figure 2a montre une vue en coupe partielle
de la figure 1 prise au niveau de l’organe de commande
11 selon son axe d’actionnement désigné X-X. Comme
déjà mentionné, les organes de commande 12, 13, 14
et 15 présentent une configuration similaire. L’organe de
commande 11 est monté mobile dans un orifice de mon-
tage 3a ménagé dans la carrure 3 de façon à avoir une
course de translation selon l’axe d’actionnement X-X.
L’organe de commande 11 est actionnable par pression,
comme un poussoir classique, pour être amené d’une
position dite non enfoncée, comme illustré dans la figure
2a, à une position dite enfoncée, illustrée dans la figure
2b.
[0021] L’organe de commande 11 se compose princi-
palement d’une tige 100, de forme allongée, réalisée en

un matériau électriquement conducteur, avantageuse-
ment en métal. Cette tige 100 présente de préférence,
mais pas exclusivement, une forme cylindrique et traver-
se la carrure 3 de part en part. Une première extrémité
de la tige 100 débouche ainsi à l’intérieur de la cavité
formée par la carrure 3 alors que la seconde extrémité
de la tige 100 débouche à l’extérieur de la carrure 3 de
manière à pouvoir être actionnée par un utilisateur.
L’étanchéité est assurée de manière classique par un ou
plusieurs joints toriques 9 logés dans une ou plusieurs
gorges 110 ménagées sur la tige 100.
[0022] La tige 100 peut être réalisée d’une seule pièce.
Cette tige pourrait toutefois être réalisée en deux parties,
l’une en matériau conducteur ordinaire (par exemple un
acier inox ordinaire, par ex. l’acier 4C27A) et l’autre, so-
lidaire de la première, en un matériau résistant à la cor-
rosion (par exemple un acier inox performant du type de
l’acier 316L). Il serait en effet avantageux de réaliser la
partie exposée de la tige 100 dans ce dernier matériau
pour éviter toute corrosion sous l’effet de la sueur ou des
frottements, le reste de la tige pouvant être réalisé dans
un matériau conducteur ordinaire.
[0023] Sur sa seconde extrémité, la tige 100 est ter-
minée par une tête 120 de plus grand diamètre. Dans
cet exemple, la tige 100 et la tête 120 de l’organe de
commande sont réalisées d’une pièce. Au titre d’alterna-
tive, il est parfaitement envisageable de réaliser ces deux
éléments séparément et de les rendre ensuite solidaires
l’un de l’autre ou encore de surmouler une tête en matière
plastique sur la tige 100 conductrice. Pour remplir la fonc-
tion désirée de transmission de signaux électriques, on
comprendra qu’il convient en tous les cas d’assurer un
accès électrique à la tige 100 depuis l’extérieur. Le sur-
moulage ou le montage d’une tête plastique sur la tige
devra donc être tel que l’extrémité externe de la tige puis-
se être contactée électriquement depuis l’extérieur.
[0024] La carrure 3 est de préférence également réa-
lisée en une matière électriquement conductrice, la tige
100 étant en conséquence isolée de cette carrure 3 par
un manchon isolant 30. Dans cet exemple préféré, cette
carrure 3 est par ailleurs portée, en fonctionnement, à
un potentiel électrique déterminé, ici le potentiel de mas-
se de l’instrument portable comme schématisé dans les
figures. L’utilité de cette connexion électrique apparaîtra
plus clairement dans la suite de la présente description.
La carrure 3 pourrait alternativement être réalisée en un
matériau non conducteur auquel cas le manchon 30 n’est
plus nécessaire (un élément conducteur supplémentaire
porté au potentiel électrique déterminé étant alors requis
comme on le verra ci-après).
[0025] Le manchon isolant 30 présente une forme gé-
nérale tubulaire avec un épaulement 31 agencé pour ve-
nir en appui, depuis l’extérieur de la carrure 3, sur un
épaulement correspondant 3b ménagé dans l’orifice de
montage 3a. Ce manchon isolant 30 est donc introduit
dans l’orifice de montage 3a depuis l’extérieur et est pré-
férablement rendu solidaire de la carrure 3, par exemple
par chassage, vissage ou collage. Ce manchon 30 peut
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avantageusement être réalisé en aluminium éloxé, en
matière plastique, en matière céramique, ou toute autre
matière dans la mesure où au moins la surface de contact
entre le manchon 30 et les parties conductrices avoisi-
nantes est isolée électriquement.
[0026] Un moyen de rappel élastique 6, formé dans
cet exemple d’un ressort hélicoïdal, est placé entre
l’épaulement 31 du manchon isolant 30 et la tête 120 de
l’organe de commande. Lors d’une pression sur l’organe
de commande, ce moyen de rappel 6 est donc comprimé
entre l’épaulement 31 et la tête 120 comme illustré dans
la figure 2b, exerçant de la sorte une force de rappel
tendant à ramener l’organe de commande de sa position
enfoncée à sa position non enfoncée. On notera que
l’épaulement 31 du manchon isolant assure également
que la tête 120 de l’organe de commande, ici conductrice,
ne rentre pas en contact avec la carrure 3.
[0027] L’organe de commande comporte encore un
élément de retenue 40 adapté pour retenir axialement la
tige 100 de l’organe de commande. A cet effet, l’élément
de retenue 40 est rendu solidaire de la tige 100 et est
placé du côté intérieur de la carrure 3 afin de contrecarrer
l’action du moyen de rappel 6 qui tend à extraire l’organe
de commande de son logement. L’élément de retenue
40 est avantageusement configuré comme une clavette
de retenue traditionnelle qui est introduite dans une gor-
ge 140 ménagée sur la tige 100. Cet élément de retenue
40 est par ailleurs réalisé en un matériau électriquement
conducteur.
[0028] Dans la figure 2a, on peut voir que, en position
non enfoncée, l’élément de retenue 40 vient en appui sur
la carrure 3, en périphérie de l’orifice de montage 3a. De
la sorte une liaison électrique est assurée, en position
non enfoncée, entre la tige 100 de l’organe de commande
et la carrure 3. La tige 100 de l’organe de commande est
ainsi amenée au même potentiel électrique que la carrure
3. En position enfoncée, par contre, cette liaison électri-
que est interrompue en raison du déplacement axial de
l’élément de retenue 40 qui accompagne le mouvement
de la tige 100.
[0029] Comme mentionné plus haut, la carrure 3 pour-
rait être réalisée en un matériau non conducteur, par
exemple en plastique, le manchon isolant 30 n’étant plus
nécessaire. Afin d’amener la tige 100 de l’organe de com-
mande à un potentiel électrique déterminé, il conviendra
alors de disposer, au voisinage de la tige 100, un élément
de référence conducteur porté au dit potentiel électrique
déterminé et de prévoir que la tige 100 soit amenée au
contact de cet élément de référence en position non en-
foncée. La figure 4 montre une variante de réalisation où
la carrure 3 n’est pas réalisée en un matériau électrique-
ment conducteur, rendant l’utilisation du manchon isolant
30 inutile, et où un tel élément de référence 35, par exem-
ple un anneau métallique fixé à l’intérieur de la carrure
3, est interposé entre l’élément de retenue 40 et la carrure
3. Cet élément de référence 35 pourrait par exemple faire
partie intégrante de la lunette 4, cette dernière étant alors
réalisée en un matériau électriquement conducteur.

[0030] Dans les modes de réalisation susmentionnés,
la mise au potentiel électrique déterminé de la tige 100
est avantageusement et préférablement assurée par
l’élément de retenue 40. Pour la mise en oeuvre de l’in-
vention, il est toutefois envisageable d’assurer cette
liaison électrique par d’autres moyens. Une lame de con-
tact pour la mise au potentiel électrique déterminé pour-
rait par exemple être ménagée pour coopérer avec la
tige 100 de sorte qu’un contact électrique avec la tige
100 soit établi en position non-enfoncée et interrompu
en position enfoncée (par analogie à la lame de contact
portant la référence numérique 60 dans les figures 2a et
2b et dont l’utilité est expliquée plus loin).
[0031] D’une manière générale, on aura ainsi compris
que la structure de l’organe de commande est telle que,
en position non enfoncée, la tige 100 de l’organe de com-
mande est amenée à un potentiel électrique déterminé,
rendant ainsi impossible l’accumulation de charges élec-
triques sur cette même tige. En position enfoncée, par
contre, cette liaison électrique est interrompue, rendant
possible la transmission de signaux électriques par l’in-
termédiaire de la tige 100.
[0032] On va maintenant s’intéresser plus particuliè-
rement à la configuration du dispositif de commande et
à la structure des contacts électriques proposée pour
assurer, d’une part, la fonction première de l’organe de
commande et, d’autre part, la fonction additionnelle de
moyen de transmission de signaux électriques.
[0033] La figure 3 montre une vue de principe de la
configuration et du fonctionnement du dispositif de com-
mande envisagé pour permettre à l’organe de comman-
de de remplir, outre sa fonction traditionnelle de com-
mande, une fonction additionnelle permettant la trans-
mission de signaux électriques de et/ou vers l’instrument
électronique. L’organe de commande est représenté
schématiquement dans cette figure et porte la référence
C. Cet organe de commande C coopère classiquement
avec un premier contact électrique SW1 pour remplir sa
fonction de commande. Un signal de commande SEL est
ainsi produit en réponse à l’activation du contact électri-
que SW1, à savoir en réponse à une pression sur l’organe
de commande C. Un second contact électrique SW2,
distinct du premier contact SW1 assure la liaison avec
une ligne d’entrée/sortie I/O reliée par exemple à une
unité de traitement logée à l’intérieur de l’instrument élec-
tronique portable. Ce second contact électrique SW2
remplit une fonction additionnelle permettant d’établir
une liaison électrique entre l’entrée/sortie I/O et l’organe
de commande C, ou plus exactement la tige de cet or-
gane de commande C. Cette possibilité est schématisée
dans la figure 3 par la connexion de l’organe de com-
mande C et de l’entrée/sortie I/O au travers du contact
électrique SW2. Cette liaison n’est établie que lorsque
l’organe de commande C est amené en position enfon-
cée pour fermer le contact électrique SW2. En position
non enfoncée, le contact électrique SW2 relie, comme
schématisé, l’organe de commande C à un potentiel élec-
trique déterminé VREF représenté ici comme un potentiel
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électrique formant masse. On aura compris que les pre-
mier et second contacts électriques SW1 et SW2 sont
indépendants mais sont néanmoins actionnés simulta-
nément en réponse à une pression sur l’organe de com-
mande C.
[0034] La particularité du dispositif de commande pro-
posé réside essentiellement dans le fait que, en position
non enfoncée, la partie électriquement conductrice de
l’organe de commande C, qui sert de moyen de liaison
électrique avec l’entrée/sortie I/O (à savoir la tige de l’or-
gane de commande), n’est pas laissée à l’état flottant
mais est portée à un potentiel électrique déterminé, évi-
tant de la sorte toute accumulation de charges électri-
ques sur cette partie de l’organe de commande.
[0035] En référence à nouveau aux figures 2a et 2b,
on va maintenant décrire un mode de réalisation préféré
des contacts électriques susmentionnés. Dans ces figu-
res, on peut voir que la carrure 3 définit une cavité inté-
rieure dans laquelle prend place, de manière classique,
un module électronique 7 (représenté partiellement dans
la figure 2a) comprenant notamment une plaquette de
circuit imprimé, ou PCB, 70 portant divers composants
électriques et électroniques (non représentés) dont une
unité de traitement de données (par ex. un microcontrô-
leur ou un microprocesseur), des moyens de mémorisa-
tion (par ex. EEPROM, FLASH ou similaire) et d’autres
composants pour la mise en oeuvre des fonctions de la
montre-bracelet 1. Des composants horlogers (base de
temps, diviseur de fréquence, moyens d’affichage ana-
logique et/ou digital, etc.) sont en particulier classique-
ment prévus dans cet exemple pour remplir diverses
fonctions horlogères incluant notamment l’affichage de
l’heure. La référence 75 indique un élément optionnel
formant entretoise disposé sur la face supérieure du PCB
70 et qui supporte notamment les moyens d’affichage de
l’instrument électronique.
[0036] Dans les figures 2a et 2b, on a encore repré-
senté partiellement une source d’énergie électrique 8
pour alimenter notamment le module électronique 7 sus-
mentionné. Il peut s’agir d’une pile traditionnelle ou d’un
accumulateur rechargeable (et dont la recharge peut par
exemple être opérée par l’intermédiaire d’au moins l’un
des organes de commande, comme déjà mentionné).
[0037] Dans ce mode de réalisation, le premier contact
électrique SW1 de la figure 3 est réalisé classiquement
sous la forme d’une lame de contact électrique 50 com-
prenant une base solidaire du module électronique 7
(cette base est ici maintenue entre le PCB 70 et l’entre-
toise 75) et une extension flexible qui coopère avec l’ex-
trémité de la tige 100, cette extrémité étant isolée élec-
triquement de la lame de contact 50 par une gaine iso-
lante 150 pouvant être réalisée dans un matériau simi-
laire à celui du manchon isolant 30. L’extension flexible
de la lame de contact 50 est agencée pour être amenée
classiquement au contact de l’autre partie du premier
contact électrique (non représentée dans les figures 2a
et 2b). Dans le cas d’espèce, il s’agit d’une métallisation
52 formée sur la tranche du PCB 70 comme illustré dans

la vue en plan partielle de la figure 2c. Dans cette figure
2c, l’entretoise 75 n’a pas été représentée afin de décou-
vrir l’ensemble du dispositif de commande. La figure 2d
montre une vue en plan analogue à celle de la figure 2c,
organe de commande 11 en position enfoncée, où l’on
peut voir l’extension flexible de la lame de contact 50
venir au contact de la métallisation 52.
[0038] La fonction du second contact électrique SW2
de la figure 3 est réalisée grâce à l’élément de retenue
40 solidaire de la tige 100 et à une seconde lame de
contact électrique 60 disposée tangentiellement à la tige
100 au voisinage de son extrémité recouverte par la gai-
ne isolante 150. Cette lame de contact électrique 60 est
elle aussi maintenue par sa base entre le PCB 70 et
l’entretoise 75. De la sorte, en position non enfoncée
(figures 2a et 2c), la lame de contact électrique 60 est
en contact avec la gaine isolante 150 et, en position en-
foncée (figures 2b et 2d), la lame de contact électrique
60 est en contact avec la tige 100.
[0039] Dans les figures 2a à 2d, on peut constater que
la gaine isolante 150 remplit deux fonctions, à savoir l’iso-
lation électrique entre la tige 100 et le premier contact
électrique (quelque soit la position de l’organe de com-
mande) ainsi que l’isolation électrique entre la tige 100
et la lame de contact électrique 60 (en position non en-
foncée uniquement). La lame de contact électrique 60
pourrait bien évidemment coopérer avec une gaine iso-
lante distincte de la gaine isolante 150.
[0040] On notera par ailleurs que la gain isolante 150
est terminée ici par une portion de plus grand diamètre.
Cette caractéristique n’est pas nécessaire mais permet
d’éviter tout contact électrique éventuel entre les lames
50 et 60, la portion de plus grand diamètre étant interpo-
sée entre ces deux lames.
[0041] Au titre d’alternative à la solution des figures 2a
à 2d, la lame de contact électrique 60 pourrait être rem-
placée par une lame de contact coopérant non pas di-
rectement avec la tige 100 mais avec l’élément de rete-
nue 40. Il conviendrait par exemple de disposer une telle
lame de contact en regard de l’élément de retenue de
sorte qu’une connexion électrique avec la tige 100 soit
établie, par l’intermédiaire de l’élément de retenue 40,
lorsque l’organe de commande est amené dans sa po-
sition enfoncée. Une telle variante est illustrée dans les
figures 5a et 5b où l’on peut voir que la lame de contact
60 précédemment utilisée est remplacée par une autre
lame de contact 65 disposée en regard de l’élément de
retenue 40.
[0042] On comprendra que diverses modifications
et/ou améliorations évidentes pour l’homme du métier
peuvent être apportées aux modes de réalisation décrits
dans la présente description sans sortir du cadre de l’in-
vention défini par les revendications annexées. En par-
ticulier, la présente invention n’est pas limitée unique-
ment à une utilisation dans une montre-bracelet mais
s’applique à toute autre application dans un instrument
électronique portable.
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Revendications

1. Instrument électronique portable (1) comprenant un
boîtier (2) et une interface utilisateur (11 à 15) pour
la sélection de fonctions dudit instrument électroni-
que portable, cette interface utilisateur comprenant
au moins un premier organe de commande (11)
monté mobile dans un orifice de montage (3a) mé-
nagé dans ledit boîtier de façon à avoir une course
de translation selon un axe d’actionnement (X-X),
cet organe de commande (11) étant actionnable par
pression pour être amené d’une position dite non
enfoncée à une position dite enfoncée et produire
en réponse un signal de commande (SEL),
ledit organe de commande (11) comprenant une tige
(100) électriquement conductrice qui traverse ledit
orifice de montage et qui comporte des première et
seconde extrémités débouchant respectivement à
l’intérieur et à l’extérieur dudit boîtier (2), cette tige
(100) étant adaptée pour permettre la transmission
de signaux électriques de et/ou vers l’instrument
électronique portable lorsque ledit organe de com-
mande (11) est amené dans ladite position enfon-
cée,
cet instrument électronique étant caractérisé en ce
qu’il comporte en outre des moyens (3, 30, 40; 35,
40) pour amener la tige (100) de l’organe de com-
mande (11) à un potentiel électrique déterminé lors-
que ledit organe de commande (11) occupe ladite
position non enfoncée et pour interrompre la con-
nexion de la tige (100) de l’organe de commande
(11) au dit potentiel électrique déterminé lorsque le-
dit organe de commande (11) occupe ladite position
enfoncée et permettre ainsi la transmission desdits
signaux électriques de et/ou vers l’instrument élec-
tronique portable.

2. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que ledit organe de com-
mande (11) est retenu axialement dans ledit boîtier
(2) par un élément de retenue (40) solidaire de ladite
tige (100) et réalisé en un matériau électriquement
conducteur, cet élément de retenue (40) étant ame-
né, lorsque ledit organe de commande (11) occupe
ladite position non enfoncée, au contact d’un élé-
ment de référence (3; 35) électriquement conducteur
qui est porté au dit potentiel électrique déterminé, le
contact dudit élément de retenue (40) avec ledit élé-
ment de référence (3; 35) étant interrompu lorsque
ledit organe de commande (11) est amené en posi-
tion enfoncée.

3. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 2, caractérisé en ce que ledit boîtier (2) com-
porte une partie (3) au moins réalisée en un matériau
électriquement conducteur et dans laquelle est mon-
té ledit organe de commande (11), cette partie (3)
formant ledit élément de référence porté au dit po-

tentiel électrique déterminé, la tige (100) dudit orga-
ne de commande étant isolée électriquement de la-
dite partie électriquement conductrice (3) du boîtier
(2) par un manchon isolant (30) introduit dans ledit
orifice de montage (3a) de l’organe de commande.

4. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 3, caractérisé en ce que ledit élément de rete-
nue (40) est disposé sur ladite tige (100) à l’intérieur
dudit boîtier (2), en ce que ledit manchon isolant
(30) comporte un épaulement (31) venant en appui
avec un épaulement correspondant (3b) ménagé sur
ledit orifice de montage (3a) à l’extérieure dudit boî-
tier (2), et en ce que ledit organe de commande (11)
comporte en outre une tête (120) solidaire de la se-
conde extrémité de la tige (100) et présentant un
diamètre supérieur au diamètre de la tige (100), un
moyen de rappel élastique (6) étant disposé entre
ledit épaulement (31) du manchon isolant (30) et la-
dite tête (120) de l’organe de commande (11) afin
de ramener ledit organe de commande (11) de sa
position enfoncée à sa position non enfoncée après
actionnement.

5. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 3 ou 4, caractérisé en ce que ledit manchon
isolant (30) est réalisé en aluminium éloxé, en ma-
tière plastique, en matière céramique, ou toute autre
matière comprenant une surface externe électrique-
ment isolante.

6. Instrument électronique portable selon l’une quel-
conque des revendications 2 à 5, caractérisé en ce
que ledit élément de retenue (40) est configuré com-
me une clavette de retenue de poussoir.

7. Instrument électronique portable selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé en ce que ledit organe de commande (11) coo-
père avec un premier contact électrique (SW1, 50,
52) actionné par la première extrémité de la tige
(100) pour produire ledit signal de commande (SEL),
cette première extrémité de la tige (100) étant isolée
électriquement par une gaine isolante (150) pour évi-
ter tout contact électrique direct avec ledit premier
contact électrique (SW1, 50, 52),
et en ce que ledit organe de commande (11) coo-
père en outre avec une lame de contact électrique
(60; 65) distincte dudit premier contact électrique
(SW1, 50, 52), cette lame de contact électrique (60;
65) étant isolée électriquement de ladite tige (100)
en position non enfoncée et connectée électrique-
ment à ladite tige (100) en position enfoncée pour
permettre ladite transmission de signaux électriques
de et/ou vers l’instrument électronique (1).

8. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 7, caractérisé en ce que ladite lame de contact
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électrique (60) est disposée tangentiellement à ladi-
te tige (100) au voisinage de ladite première extré-
mité de la tige (100) de sorte que, en position non
enfoncée, la lame de contact électrique (60) est en
contact avec ladite gaine isolante (150) et de sorte
que, en position enfoncée, la lame de contact élec-
trique (60) est en contact avec ladite tige (100).

9. Instrument électronique portable selon la revendica-
tion 7 en dépendance des revendications 2 à 6, ca-
ractérisé en ce que ladite lame de contact électri-
que (65) n’est pas disposée en contact direct avec
la tige (100) dudit organe de commande, cette lame
de contact électrique (65) étant disposée en regard
dudit élément de retenue (40) de sorte qu’une con-
nexion électrique avec la tige (100) est établie, par
l’intermédiaire dudit élément de retenue (40), lors-
que ledit organe de commande (11) est amené dans
ladite position enfoncée.

10. Instrument électronique portable selon l’une quel-
conque des revendications 7 à 9, caractérisé en ce
que ladite gaine isolante (150) est réalisé en alumi-
nium éloxé, en matière plastique, en matière céra-
mique, ou toute autre matière comprenant une sur-
face externe électriquement isolante.

11. Instrument électronique portable selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé en ce que ladite interface comporte en outre des
deuxième (13), troisième (14) et quatrième (15) or-
ganes de commande configurés de manière similai-
re au dit premier organe de commande (11), lesdits
premier et deuxième organes de commande (11, 13)
étant exploités pour échanger des données avec le-
dit instrument électronique, lesdits troisième et qua-
trième organes de commande (14, 15) étant exploi-
tés pour assurer la recharge d’un accumulateur (8)
dudit instrument électronique.

12. Dispositif de commande pour instrument électroni-
que portable, comprenant au moins un organe de
commande (11) monté mobile dans un support (3)
de façon à avoir une course de translation selon un
axe d’actionnement (X-X), cet organe de commande
(11) étant actionnable par pression pour être amené
d’une position dite non enfoncée à une position dite
enfoncée,
ledit organe de commande (11) comprenant une tige
(100) électriquement conductrice agencée pour per-
mettre la transmission de signaux électriques de
et/ou vers l’instrument électronique portable lorsque
ledit organe de commande (11) est amené dans la-
dite position enfoncée,
ce dispositif de commande comprenant un premier
contact électrique (SW1), isolé électriquement de la-
dite tige (100), et susceptible d’être actionné par l’or-
gane de commande (11) pour produire en réponse

un signal de commande (SEL),
ce dispositif de commande comprenant en outre un
second contact électrique (SW2) susceptible d’être
actionné par l’organe de commande (11) pour éta-
blir, en position enfoncée, une liaison électrique en-
tre ladite tige (100) et une ligne d’entrée/sortie (I/O)
de l’instrument électronique portable formant une li-
gne de transmission desdits signaux électriques,
ce dispositif de commande étant caractérisé en ce
que, en position non enfoncée, ledit second contact
électrique (SW2) établit une liaison électrique entre
ladite tige (100) et un potentiel électrique déterminé
évitant ainsi l’accumulation de charges électriques
sur ladite tige (100).

Claims

1. Portable electronic instrument (1) including a case
(2) and a user interface (11 to 15) for selecting func-
tions of said portable electronic instrument, said user
interface including at least a first control member (11)
mounted to be mobile in an assembly orifice (3a)
arranged in said case so as to have a translation
travel along an axis of actuation (X-X), said control
member (11) being able to be actuated by pressure
to be brought from a position called the non pushed-
in position to a position called the pushed-in position
and to generate in response a control signal (SEL),
said control member (11) including an electrically
conductive stem (100) which passes through said
assembly orifice and which includes first and second
ends opening out respectively inside and outside
said case (2), said stem (100) being adapted to allow
transmission of electric signals from and/or to the
portable electronic instrument, when said control
member (11) is brought into said pushed-in position,
said electronic instrument being characterized in
that it further includes means (3, 30, 40; 35, 40) for
bringing the stem (100) of the control member (11)
to a determined electric potential when said control
member (11) occupies said non pushed-in position
and for interrupting the connection of the stem (100)
of the control member (11) to said determined elec-
tric potential when said control member (11) occu-
pies said pushed-in position and for thus allowing
transmission of said electric signals from and/or to
the portable electronic instrument.

2. Portable electronic instrument according to claim 1,
characterized in that said control member (11) is
retained axially in said case (2) by a retaining ele-
ment (40) secured to said stem (100) and made of
an electrically conductive material, said retaining el-
ement (40) being brought, when said control member
(11) occupies said non pushed-in position, into con-
tact with an electrically conductive reference ele-
ment (3; 35) which is brought to said determined
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electric potential, the contact of said retaining ele-
ment (40) with said reference element (3; 35) being
interrupted when said control member (11) is brought
to the pushed-in position.

3. Portable electronic instrument according to claim 2,
characterized in that said case (2) includes at least
one part (3) made of an electrically conductive ma-
terial and in which said control member (11) is mount-
ed, said part (3) forming said reference element
brought to said determined electric potential, the
stem (100) of said control member being electrically
insulated from said electrically conductive part (3) of
the case (2) by an insulating sleeve (30) introduced
into said assembly orifice (3a) of the control member.

4. Portable electronic instrument according to claim 3,
characterized in that said retaining element (40) is
arranged on said stem (100) inside said case (2), in
that said insulating sleeve (30) includes a shoulder
(31) abutting a corresponding shoulder (3b) ar-
ranged on said assembly orifice (3a) outside said
case (2), and in that said control member (11) further
includes a head (120) secured to the second end of
the stem (100) and having a larger diameter than the
diameter of the stem (100), elastic return means (6)
being arranged between said shoulder (31) of the
insulating sleeve (30) and said head (120) of the con-
trol member (11) in order to return said control mem-
ber (11) from its pushed-in position to its non pushed-
in position after actuation.

5. Portable electronic instrument according to claim 3
or 4, characterized in that said insulating sleeve
(30) is made of eloxated aluminium, plastic material,
ceramic material, or any other material including an
electrically insulating external surface.

6. Portable electronic instrument according to any one
of claims 2 to 5, characterized in that said retaining
element (40) is configured like a push-button retain-
ing key.

7. Portable electronic instrument according to any one
of the preceding claims, characterized in that said
control member (11) cooperates with a first electric
contact (SW1, 50, 52) actuated by the first end of
the stem (100) to generate said control signal (SEL);
said first end of the stem (100) being electrically in-
sulated by an insulating sheath (150) to prevent any
direct electric contact with said first electric contact
(SW1, 50, 52),
and in that said control member (11) further coop-
erates with an electric contact strip (60; 65) distinct
from said first electric contact (SW1, 50, 52), said
electric contact strip (60, 65) being electrically insu-
lated from said stem (100) in the non pushed-in po-
sition and electrically connected to said stem (100)

in the pushed-in position to allow said transmission
of electric signals from and/or to the electronic in-
strument (1).

8. Portable electronic instrument according to claim 7,
characterized in that said electric contact strip (60)
is arranged tangentially to said stem (100) in prox-
imity to said first end of the stem (100) such that, in
the non pushed-in position, the electric contact strip
(60) is in contact with said insulating sheath (150)
and such that, in the pushed-in position, the electric
contact strip (60) is in contact with said stem (100).

9. Portable electronic instrument according to claim 7,
when it depends on claims 2 to 6, characterized in
that said electric contact strip (65) is not arranged
in direct contact with the stem (100) of said control
member, said electric contact strip (65) being ar-
ranged facing said retaining element (40) such that
an electric connection is established with the stem
(100), via said retaining element (40), when said con-
trol member (11) is brought into said pushed-in po-
sition.

10. Portable electronic instrument according to any one
of claims 7 to 9, characterized in that it said insu-
lating sheath (150) is made of eloxated aluminium,
plastic material, ceramic material or any other ma-
terial including an electrically insulating external sur-
face.

11. Portable electronic instrument according to any one
of the preceding claims, characterized in that said
interface further includes second (13), third (14) and
fourth (15) control members configured in a similar
manner to said first control member (11), said first
and second control members (11, 13) being exploit-
ed to exchange data with said electronic instrument,
said third and fourth control members (14, 15) being
exploited to recharge an accumulator (8) of said elec-
tronic instrument.

12. Control device for a portable electronic instrument,
including at least one control member (11) mounted
to be mobile in a support (3) so as to have a trans-
lation travel along an axis of actuation (X-X), said
control member (11) being able to be actuated by
pressure to be brought from a position called the non
pushed-in position to a position called the pushed-
in position,
said control member (11) including an electrically
conductive stem (100) arranged for allowing trans-
mission of electric signals from and/or to the portable
electronic instrument when said control member (11)
is brought into said pushed-in position,
said control device including a first electric contact
(SW1), electrically insulated from said stem (100),
and capable of being actuated by the control member
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(11) to generate a control signal (SEL) in response,
said control device further including a second electric
contact (SW2) capable of being actuated by the con-
trol member (11) to establish, in the pushed-in posi-
tion, an electric contact between said stem (100) and
an input/output line (I/O) of the portable electronic
instrument forming a transmission line of said electric
signals,
said control device being characterized in that, in
the non pushed-in position, said second electric con-
tact (SW2) establishes an electric connection be-
tween said stem (100) and a determined electric po-
tential thus preventing accumulation of electric
charges on said stem (100).

Patentansprüche

1. Tragbares elektronisches Instrument (1), das ein
Gehäuse (2) und eine Anwenderschnittstelle (11 bis
15) für die Auswahl von Funktionen des tragbaren
elektronischen Instruments umfasst, wobei diese
Anwenderschnittstelle wenigstens ein erstes Steu-
erorgan (11) umfasst, das in einer Montageöffnung
(3a) beweglich angebracht ist, die in dem Gehäuse
in der Weise angeordnet ist, dass eine Translations-
bahn längs einer Betätigungsachse (X-X) vorhanden
ist, wobei dieses Steuerorgan (11) durch Druck be-
tätigbar ist, um aus einer so genannten nicht einge-
rückten Position in eine so genannte eingerückte Po-
sition gebracht zu werden und um in Reaktion darauf
ein Steuersignal (SEL) zu erzeugen,
wobei das Steuerorgan (11) einen elektrisch leiten-
den Stift (100) umfasst, der durch die Montageöff-
nung verläuft und ein erstes und ein zweites Ende
aufweist, die in den Innenraum bzw. in die äußere
Umgebung des Gehäuses (2) münden, wobei dieser
Stift (100) so beschaffen ist, dass er die Übertragung
elektrischer Signale von und/oder zu dem tragbaren
elektronischen Instrument ermöglicht, wenn das
Steuerorgan (11) in die eingerückte Position ge-
bracht ist,
wobei dieses elektronische Instrument dadurch ge-
kennzeichnet ist, dass es außerdem Mittel (3, 30,
40; 35, 40) umfasst, um den Stift (100) des Steuer-
organs (11) auf ein bestimmtes elektrisches Poten-
tial zu bringen, wenn das Steuerorgan (11) die nicht
eingerückte Position einnimmt, und um die Verbin-
dung zwischen dem Stift (100) des Steuerorgans
(11) und dem bestimmten elektrischen Potential zu
unterbrechen, wenn das Steuerorgan (11) die ein-
gerückte Position einnimmt, und um somit die Über-
tragung der elektrischen Signale von und/oder zu
dem tragbaren elektronischen Instrument zu ermög-
lichen.

2. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass dieses

Steuerorgan (11) in dem Gehäuse (2) axial durch
ein Halteelement (40) gehalten wird, das mit dem
Stift (100) fest verbunden ist und aus einem elek-
trisch leitenden Material verwirklicht ist, wobei die-
ses Halteelement (40) dann, wenn das Steuerorgan
(11) die nicht eingerückte Position einnimmt, in einen
Kontakt mit einem elektrisch leitenden Referenzele-
ment (3; 35) geführt wird, das auf dem bestimmten
elektrischen Potential gehalten wird, wobei der Kon-
takt des Halteelements (40) mit dem Referenzele-
ment (3; 35) unterbrochen wird, wenn das Steueror-
gan (11) in die eingerückte Position gebracht wird.

3. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Ge-
häuse (2) wenigstens einen Teil (3) aufweist, der aus
einem elektrisch leitenden Werkstoff verwirklicht ist
und in dem das Steuerorgan (11) angebracht ist, wo-
bei dieser Teil (3) das auf dem bestimmten elektri-
schen Potential gehaltene Referenzelement bildet,
wobei der Stift (100) des Steuerorgans von dem
elektrisch leitenden Teil (3) des Gehäuses (2) durch
eine isolierende Muffe (30), die in die Montageöff-
nung (3a) des Steuerorgans eingeführt ist, elektrisch
isoliert ist.

4. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Hal-
teelement (40) an dem Stift (100) innerhalb des Ge-
häuses (2) angeordnet ist, dass die isolierende Muffe
(30) eine Schulter (31) aufweist, die sich an einer
entsprechenden Schulter (3b) abstützt, die in der
Montageöffnung (3a) außerhalb des Gehäuses (2)
ausgebildet ist, und dass das Steuerorgan (11) au-
ßerdem einen Kopf (120) aufweist, der mit dem zwei-
ten Ende des Stifts (100) fest verbunden ist und ei-
nen Durchmesser besitzt, der größer ist als der
Durchmesser des Stifts (100), wobei ein elastisches
Rückstellmittel (6) zwischen der Schulter (31) der
isolierenden Muffe (30) und dem Kopf (120) des
Steuerorgans (11) angeordnet ist, um das Steueror-
gan (11) nach einer Betätigung aus seiner einge-
rückten Position in seine nicht eingerückte Position
zurückzuführen.

5. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die isolierende Muffe (30) aus eloxiertem Aluminium,
aus einem Kunststoff, aus einem Keramikwerkstoff
oder aus irgendeinem anderen Werkstoff, der eine
elektrisch isolierende äußere Oberfläche aufweist,
verwirklicht ist.

6. Tragbares elektronisches Instrument nach einem
der Ansprüche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
dass das Halteelement (40) als Drückerhalteteil
konfiguriert ist.
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7. Tragbares elektronisches Instrument nach einem
der vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Steuerorgan (11) mit einem er-
sten elektrischen Kontakt (SW1, 50, 52) zusammen-
wirkt, der durch das erste Ende des Stifts (100) be-
tätigt wird, um das Steuersignal (SEL) zu erzeugen,
wobei dieses erste Ende des Stifts (100) durch eine
Isolierhülle (150) elektrisch isoliert ist, um jeglichen
direkten elektrischen Kontakt mit dem ersten elek-
trischen Kontakt (SW1, 50, 52) zu vermeiden,
und dass das Steuerorgan (11) außerdem mit einem
elektrischen Kontaktplättchen (60; 65) zusammen-
wirkt, das von dem ersten elektrischen Kontakt
(SW1, 50, 52) verschieden ist, wobei dieses elektri-
sche Kontaktplättchen (60; 65) von dem Stift (100)
in der nicht eingerückten Position elektrisch isoliert
ist und mit dem Stift (100) in der eingerückten Posi-
tion elektrisch verbunden ist, um die Übertragung
elektrischer Signale von und/oder zu dem elektroni-
schen Instrument (1) zu ermöglichen.

8. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass das
elektrische Kontaktplättchen (60) tangential zu dem
Stift (100) in der Nähe des ersten Endes des Stifts
(100) angeordnet ist, derart, dass das elektrische
Kontaktplättchen (60) in der nicht eingerückten Po-
sition mit der Isolierhülle (150) in Kontakt ist, und
derart, dass das elektrische Kontaktplättchen (60) in
der eingerückten Position mit dem Stift (100) in Kon-
takt ist.

9. Tragbares elektronisches Instrument nach An-
spruch 7, wenn abhängig von den Ansprüchen 2 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass das elektrische
Kontaktplättchen (65) nicht in direktem Kontakt mit
dem Stift (100) des Steuerorgans angeordnet ist, wo-
bei dieses elektrische Kontaktplättchen (65) gegen-
über dem Halteelement (40) angeordnet ist, derart,
dass eine elektrische Verbindung mit dem Stift (100)
über das Halteelement (40) hergestellt wird, wenn
das Steuerorgan (11) in die eingerückte Position ge-
bracht ist.

10. Tragbares elektronisches Instrument nach einem
der Ansprüche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet,
dass die Isolierhülle (150) aus eloxiertem Alumini-
um, aus einem Kunststoff, aus einem Keramikwerk-
stoff oder aus irgendeinem anderen Werkstoff, der
eine elektrisch isolierende äußere Oberfläche be-
sitzt, verwirklicht ist.

11. Tragbares elektronisches Instrument nach einem
der vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Schnittstelle außerdem ein zwei-
tes (13), ein drittes (14) und ein viertes (15) Steuer-
organ aufweist, die ähnlich wie das erste Steueror-
gan (11) konfiguriert sind, wobei das erste und das

zweite Steuerorgan (11, 13) verwendet werden, um
Daten mit dem elektronischen Instrument auszutau-
schen, während das dritte und das vierte Steueror-
gan (14, 15) verwendet werden, um das Wiederauf-
laden eines Akkumulators (8) des elektronischen In-
struments zu gewährleisten.

12. Steuervorrichtung für ein tragbares elektronisches
Instrument, das wenigstens ein Steuerorgan (11)
umfasst, das in einem Träger (3) beweglich ange-
bracht ist, derart, dass eine Translationsbahn längs
einer Betätigungsachse (X-X) vorhanden ist, wobei
dieses Steuerorgan (11) durch Druck betätigbar ist,
um aus einer so genannten nicht eingerückten Po-
sition in eine so genannte eingerückte Position ge-
bracht zu werden,
wobei das Steuerorgan (11) einen elektrisch leiten-
den Stift (100) aufweist, der so beschaffen ist, dass
er die Übertragung elektrischer Signale von und/
oder zu dem tragbaren elektronischen Instrument er-
möglicht, wenn das Steuerorgan (11) in die einge-
rückte Position gebracht ist,
wobei diese Steuervorrichtung einen ersten elektri-
schen Kontakt (SW1) aufweist, der von dem Stift
(100) elektrisch isoliert ist und durch das Steueror-
gan (11) betätigt werden kann, um in Reaktion darauf
ein Steuersignal (SEL) zu erzeugen,
wobei diese Steuervorrichtung außerdem einen
zweiten elektrischen Kontakt (SW2) aufweist, der
durch das Steuerorgan (11) betätigt werden kann,
um in der eingerückten Position eine elektrische Ver-
bindung zwischen dem Stift (100) und einer Ein-
gangs-/Ausgangsleitung (I/O-Leitung) des tragba-
ren elektronischen Instruments herzustellen, die ei-
ne Leitung für die Übertragung der elektrischen Si-
gnale bildet,
wobei diese Steuervorrichtung dadurch gekenn-
zeichnet ist, dass der zweite elektrische Kontakt
(SW2) in der nicht eingerückten Position eine elek-
trische Verbindung zwischen dem Stift (100) und ei-
nem bestimmten elektrischen Potential herstellt, wo-
durch die Ansammlung elektrischer Ladungen an
dem Stift (100) verhindert wird.
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