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Description

DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présente invention concerne, de manière
générale, un système de transmission de signaux élec-
triques entre un instrument électronique portable et un
adaptateur, comme par exemple, entre une montre et un
chargeur, ou encore entre une montre et une interface
de communication reliée à une unité de communication
externe, telle un ordinateur personnel. L’invention con-
cerne plus particulièrement les moyens permettant d’éta-
blir une liaison électrique entre l’instrument électrique
portable et l’adaptateur pour la transmission de signaux
électriques depuis et/ou vers l’instrument portable.

ARRIÈRE-PLAN TECHNOLOGIQUE

[0002] Il est connu dans l’art antérieur, notamment des
documents EP 1 109 084 et EP 1 134 630, des moyens
pour recharger l’accumulateur et respectivement pour
charger ou extraire des informations d’un instrument
électronique portable, comme une montre. Dans les deux
documents, la montre comprend un boîtier contenant un
module électronique commandé par l’intermédiaire d’au
moins un organe de commande ayant des moyens de
contact électrique accessibles depuis l’extérieur du boî-
tier. L’organe de commande est susceptible d’occuper
une première position non-enfoncée dans laquelle aucu-
ne liaison électrique n’est établie entre les moyens de
contact électrique et le module électronique et une se-
conde position enfoncée dans laquelle une liaison élec-
trique est établie entre les moyens de contact électrique
et le module électronique.
[0003] Dans le document EP 1 109 084, la montre est
alimentée par un accumulateur rechargeable et com-
prend deux organes de commande pour commander des
fonctions horlogères, chacun des organes de commande
étant relié à un pôle respectif de l’accumulateur après
pression sur ces organes.
[0004] Dans le document EP 1 134 630, la montre com-
prend une unité électronique interne et au moins un or-
gane de commande pour commander une fonction hor-
logère, l’organe de commande étant également utilisé
pour émettre et/ou recevoir des données avec une unité
externe de communication telle qu’un ordinateur person-
nel.
[0005] Dans les deux documents susmentionnés,
aucune mention n’est faite quand aux moyens d’adapta-
tion employés pour réaliser l’interface entre la montre et
le chargeur ou l’ordinateur personnel.
[0006] Il est connu dans l’art antérieur, notamment du
document US 6 319 034, l’utilisation d’une interface de
communication entre un instrument électronique porta-
ble et une unité de communication externe. Cette inter-
face de communication comprend un support présentant
une cavité destinée à recevoir l’instrument portable. La
cavité est prévue plus large que l’instrument et présente,

d’un côté, une surface élastique et, de l’autre côté, un
élément mobile actionnable manuellement de manière à
comprimer l’instrument portable entre la surface élasti-
que et l’élément mobile. Afin de transmettre des données
entre l’interface de communication et l’instrument porta-
ble, l’élément mobile est pourvu d’éléments de connexion
venant s’enficher dans des bornes de l’instrument pré-
vues spécifiquement à cet effet.
[0007] Une telle interface de communication présente
néanmoins certains inconvénients. Ainsi, l’utilisation d’un
élément mobile actionnable manuellement nécessite,
d’une part, des moyens d’actionnement de cet élément
mobile qui s’avèrent complexes et coûteux et, d’autre
part, une attention particulière de l’utilisateur pour s’as-
surer du bon établissement de la connexion électrique
entre interface de communication et l’instrument porta-
ble. On notera encore que les éléments de connexion
étant supportés par l’élément mobile, il est nécessaire
de disposer les bornes de connexion dans une même
zone ce qui engendre des contraintes de fabrication coû-
teuses pour l’instrument.
[0008] De plus, comme mentionné ci-avant, les bornes
de connexion utilisées sont spécifiquement prévues pour
les communications entre l’instrument portable et l’inter-
face, ce qui impose, d’une part, des contraintes au niveau
de la disposition des organes de commande traditionnels
et qui pose, d’autre part, des problèmes d’étanchéité sup-
plémentaires au niveau du boîtier de l’instrument porta-
ble. Une solution qui consisterait à utiliser les organes
de commande tels que décrits dans les documents EP
1 109 084 et EP 1 134 630 n’est pas souhaitable dans
la mesure où cela nécessiterait de prévoir un élément
mobile encore plus complexe voir plusieurs éléments
mobiles suivant la répartition des organes de commande.

RÉSUMÉ DE L’INVENTION

[0009] L’invention a pour objet de pallier les inconvé-
nients susmentionnés. C’est pourquoi, un but général de
la présente invention est donc de proposer un système
de transmission de signaux électriques entre un instru-
ment électronique portable et un adaptateur permettant
d’assurer une liaison électrique simple, ne nécessitant
pas de construction particulière au niveau de l’instrument
portable, tout en assurant une construction d’adaptateur
simple et peu coûteuse, ne nécessitant pas de moyens
de connexion mobiles ou disposés sur un élément mo-
bile, pour effectuer cette liaison électrique.
[0010] La présente invention a ainsi pour objet un sys-
tème de transmission de signaux électriques du type sus-
mentionné dont les caractéristiques sont énoncées dans
la revendication 1.
[0011] L’invention a également pour objet un adapta-
teur pour un tel système, dont les caractéristiques sont
énoncées dans la revendication 6.
[0012] Des modes de réalisation avantageux de la pré-
sente invention font l’objet des revendications dépendan-
tes.
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[0013] La solution proposée pour le système de trans-
mission consiste à prévoir, d’une part, un instrument por-
table susceptible de transmettre des signaux électriques
via ses organes de commande usuels et, d’autre part,
un adaptateur présentant une empreinte dimensionnée
pour recevoir l’instrument portable de manière à ce que
les organes de commande utilisé pour transmettre des
signaux électriques soient en position enfoncés tout en
assurant une liaison électrique entre l’instrument et
l’adaptateur, lorsque l’instrument est placé dans l’em-
preinte.
[0014] Selon un aspect préféré de l’invention, l’em-
preinte de l’adaptateur comprend un ou plusieurs loge-
ments dimensionnés pour recevoir les organes de com-
mande de l’instrument portable. Ces logements présen-
tent avantageusement de haut en bas, une surface de
guidage pour amener la montre en position, une surface
d’appui pour amener les organes de commande dans
leur position enfoncée et des moyens de contact électri-
que, de préférence sous la forme d’une lame métallique
flexible agencée dans une cavité, pour contacter les
moyens de contact électrique de l’organe de commande
accessibles extérieurement.

BRÈVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0015] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaîtront plus clairement à la lec-
ture de la description détaillée qui suit de modes de réa-
lisation de l’invention donnés uniquement à titre d’exem-
ple non limitatif et illustrés par les dessins annexés où :

- la figure la représente une vue de dessus d’un adap-
tateur selon un premier mode de réalisation préféré
de l’invention ;

- la figure 1b représente une vue de dessus d’un ins-
trument électronique portable, se présentant ici
avantageusement sous la forme d’une montre-bra-
celet comprenant une pluralité d’organes de com-
mande de type bouton-poussoir, compatible avec
l’adaptateur de la figure 1a selon le premier mode
de réalisation de l’invention ;

- la figure 2a représente une vue en coupe partielle
des figures 1 a et 1 b, selon l’axe d’actionnement X-
X d’un organe de commande, avant l’introduction de
l’instrument portable dans l’empreinte de
l’adaptateur ;

- la figure 2b représente une vue en coupe partielle
des figures 1a et 1b, selon l’axe d’actionnement X-
X d’un organe de commande, après l’introduction de
l’instrument portable dans l’empreinte de
l’adaptateur ;

- la figure 3 représente une vue de face d’un des lo-
gements de l’empreinte de l’adaptateur selon une
variante de réalisation particulière ;

- la figure 4 représente une vue de dessus d’un adap-
tateur selon un deuxième mode de réalisation de
l’invention.

DESCRIPTION DE MODES DE RÉALISATION PRÉ-
FÉRÉS

[0016] L’invention procède, comme déjà mentionné,
de l’idée générale qui consiste à relier un instrument élec-
tronique portable (par exemple une montre-bracelet) à
un dispositif électrique ou électronique externe par l’in-
termédiaire d’au moins un organe de commande de l’in-
terface utilisateur dont est équipé l’instrument électroni-
que portable. Par "transmission de signaux électriques",
on englobera notamment l’application de signaux élec-
triques dans l’optique d’effectuer la recharge d’un accu-
mulateur en énergie électrique ainsi que la communica-
tion de données à destination et/ou depuis l’instrument
électronique portable. Le dispositif externe peut ainsi être
un dispositif électrique de charge pour accumulateur ou
une interface de communication avec un dispositif élec-
tronique de communication, comme par exemple un or-
dinateur personnel. Dans la suite de la présente descrip-
tion, on nommera ce dispositif électrique de charge et/ou
cette interface de communication, adaptateur, dans la
mesure où le chargeur et/ou l’interface de communica-
tion permettent d’adapter l’instrument électronique por-
table à un autre usage que celui qui était prévu initiale-
ment.
[0017] Dans le cadre de la présente invention, on com-
prendra que le ou les organes de commande de l’instru-
ment électronique portable sont configurés pour remplir
deux fonctions, à savoir leur fonction première de com-
mande pour la sélection de fonctions de l’instrument élec-
tronique portable (sélection de modes de fonctionnement
ou d’informations, mise à jour de données ou de para-
mètres de l’instrument électronique portable, par ex.
l’heure et/ou la date, etc.) et la fonction additionnelle de
moyen de transmission de signaux électriques par l’in-
termédiaire de moyens de contact électrique accessibles
depuis l’extérieur de la montre.
[0018] On comprendra encore que la transmission de
signaux électriques (par exemple pour la recharge d’un
accumulateur et/ou la communication de données) est
établie dès lors que le ou les organes de commande con-
figurés à cet effet sont amenés en position enfoncée. La
connexion de l’instrument électronique portable au dis-
positif électrique ou électronique externe sera donc éta-
blie grâce à un adaptateur agencé pour amener les or-
ganes de commande concernés en position enfoncée.
[0019] La présente invention sera décrite en référence
à un système de transmission entre une pièce d’horlo-
gerie se présentant avantageusement sous la forme
d’une montre-bracelet et un adaptateur se présentant
avantageusement sous la forme d’un support pour mon-
tre-bracelet. L’invention s’applique cependant de maniè-
re identique à tout instrument électronique portable qu’il
remplisse ou non une fonction horlogère ainsi qu’à tout
adaptateur qu’il remplisse ou non la fonction de support.
[0020] La figure 1a représente une vue de dessus d’un
adaptateur désigné globalement par la référence numé-
rique 100, selon un premier mode de réalisation préféré
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de l’invention. Comme mentionné précédemment, cet
adaptateur 100 se présente avantageusement sous la
forme d’un support 101 pour montre-bracelet définissant
sur sa partie supérieure une empreinte 102 dimension-
née pour recevoir la montre-bracelet (représentée à la
figure 1 b). On entend par empreinte : une cavité empê-
chant un déplacement ou une rotation dans le plan prin-
cipal de l’instrument portable, une fois positionné dans
la cavité.
[0021] Selon l’exemple illustré, le support 101 est pour-
vu de deux ouvertures 103 et 104 disposées de part et
d’autre de l’empreinte 102, de manière à laisser passer
le bracelet de la montre. L’empreinte présente de préfé-
rence une excavation circulaire 105 dans laquelle le fond-
carrure de la montre-bracelet vient s’emboîter. L’em-
preinte 102 présente également deux surfaces latérales
106 et 107 comportant respectivement deux et trois lo-
gements, désignés respectivement par les références
numériques 108, 109, 110, 111 et 112, destinés à rece-
voir chacun un des cinq organes de commande de la
montre-bracelet. On notera cependant que le nombre
d’organes de commande dont est pourvu la montre-bra-
celet, est donné uniquement à titre d’exemple, ainsi que
le nombre de logements correspondants prévus dans
l’empreinte 102, cette dernière devant comprendre au
moins un logement susceptible de recevoir le ou les or-
ganes de commande de la montre.
[0022] Chacun des logements, 108, 109, 110 et 112,
correspondant à un organe de commande configuré pour
remplir deux fonctions, présente des moyens de contact
électrique pour assurer la liaison électrique entre l’adap-
tateur 100 et la montre-bracelet, moyens de contact dont
des exemples de réalisation seront détaillés ultérieure-
ment.
[0023] On notera encore que le support 101 comprend
à l’intérieur le dispositif électrique de charge et/ou l’inter-
face électronique de communication avec un ordinateur
personnel (tous deux non représentés sur cette figure).
[0024] De préférence, l’adaptateur 100 est pourvu de
moyens indicateurs de son état de fonctionnement. Ainsi
par exemple, une indication relative à l’état de charge de
l’accumulateur de la montre peut être fournie au moyen
d’une première diode 113 électroluminescente d’une
première couleur lorsque la montre est en charge et d’une
deuxième diode d’une deuxième couleur pour indiquer
que la charge est terminée (la montre étant positionnée
sur le support). A titre d’alternative, on peut prévoir une
seule diode 113 passant dans un mode de clignotement
ou d’extinction pour indiquer la fin de la charge, ou encore
une diode bicolore. Une indication relative à l’état de
transfert de données peut être fournie au moyen d’une
diode 114 qui est allumée lorsque des données sont
échangées entre l’ordinateur et la montre via l’interface
de communication de l’adaptateur (la montre étant posi-
tionnée sur l’adaptateur).
[0025] Pour le cas d’un adaptateur susceptible de ser-
vir à la fois de chargeur et d’interface de communication,
il est prévu d’apposer en regard de chacune des diodes

indicatrices, 113 et 114, un signe représentant le mode
de fonctionnement correspondant. Dans l’exemple re-
présenté, le signe 115 correspondant au mode de charge
est une batterie et le signe 116 correspondant au mode
de transfert de données est une flèche à double sens.
Dans la suite de la présente description, l’adaptateur 100
sera présenté comme servant à la fois de chargeur et
d’interface de communication. Néanmoins, on compren-
dra que ce qui suit est également applicable à un adap-
tateur susceptible de ne réaliser qu’une des deux fonc-
tions.
[0026] La figure 1b montre une vue en plan d’ensemble
d’une montre-bracelet destinée à coopérer avec l’adap-
tateur de la figure 1a. La montre-bracelet est désignée
globalement par la référence numérique 200. Elle com-
prend notamment un boîtier 201 délimité dans cet exem-
ple par une partie inférieure 202 formant carrure et fond,
qui vient s’emboîter comme mentionné précédemment
dans l’excavation 105 pratiquée dans l’empreinte 102 de
l’adaptateur, et une partie supérieure 203 formant lunette
qui porte par ailleurs une glace 204. La lunette 203 est
ajustée de manière classique sur la carrure 202, un joint
étant interposé entre ces éléments pour assurer l’étan-
chéité du boîtier 201.
[0027] La carrure 202 est traversée dans cet exemple
par cinq organes de commande de type bouton-pous-
soirs désignés respectivement par les références numé-
riques 208, 209, 210, 211 et 212. Il va de soi que cet
exemple est donné à titre purement illustratif seulement
et qu’il suffit, pour mettre en oeuvre la présente invention,
que l’instrument comporte au moins un organe de com-
mande configuré comme cela sera décrit ci-après. Les
cinq organes de commande 208 à 212 forment ensemble
une interface utilisateur avec laquelle le porteur peut in-
teragir pour sélectionner les diverses fonctions de la
montre-bracelet 200.
[0028] Les organes de commande 208 à 212 sont pla-
cés ici latéralement sur la carrure 202 en des endroits
typiques pour une montre-bracelet, à savoir sensible-
ment à 2 h, 3 h, 4 h, 8 h et 10 h respectivement. Il va de
soi que les organes de commande 208 à 212 pourraient
être disposés en d’autres endroits.
[0029] Dans cet exemple, les organes de commande
208, 209, 210 et 212 présentent une configuration simi-
laire, l’organe de commande 211 étant par contre confi-
guré comme un organe de commande classique pour
remplir uniquement son rôle de commande. Cet organe
de commande 211 pourrait d’ailleurs être configuré com-
me une tige-couronne classique pour la mise à l’heure
de la montre.
[0030] Selon un exemple de réalisation préféré, deux
organes de commande 208 et 209 sont utilisés pour être
connectés aux deux bornes de charge de l’accumulateur
lorsqu’ils sont en position enfoncée. Deux autres organes
210 et 212 sont utilisés pour établir une communication
avec un bus bifilaire, l’un servant de terminal d’horloge
et l’autre de terminal de données, également lorsqu’ils
sont en position enfoncée. Le dernier organe 211 reste
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inutilisé. Bien évidemment ce dernier organe pourra être
utilisé en cas de besoin.
[0031] Les figures 2a et 2b montrent chacune une vue
en coupe partielle des figures la et 1 b, prise au niveau
de l’organe de commande 210 selon son axe d’action-
nement désigné X-X et du logement 110 correspondant
à cet organe, représentant la montre 200 respectivement
avant et après son introduction dans l’empreinte 102 de
l’adaptateur 100.
[0032] Dans un premier temps, on s’intéressera à
l’adaptateur 100. Ce dernier est essentiellement formé
par le support 101 de la montre-bracelet 200 présentant
une empreinte 102 dimensionnée pour recevoir cette
montre-bracelet. La coupe de l’adaptateur 100 est repré-
sentée au niveau du logement 110, dont un exemple de
réalisation préféré est décrit ci-après.
[0033] Le logement 110 comprend, dans sa partie su-
périeure, des moyens de guidage réalisés sous la forme
d’une portion évasée 117 pour amener en position la
montre 200 et en particulier l’organe de commande 210
correspondant. On notera à cet effet qu’avantageuse-
ment les parois latérales 106 et 107 de l’empreinte 102
présentent également une portion évasée pour guider la
montre lors de son introduction dans l’empreinte.
[0034] Selon une variante non représentée, la portion
évasée 117 présente à son extrémité inférieure un épau-
lement servant de moyens de retenue de l’organe de
commande 210 et ainsi de la montre une fois introduite
dans l’empreinte 102. Pour la mise en oeuvre de cette
variante, il est important de s’assurer, d’une part, que
l’organe de commande 210 est dans sa position enfon-
cée (i.e. la liaison électrique est établie), une fois la mon-
tre 200 introduite dans l’empreinte 102, tout en s’assurant
d’autre part qu’un jeu suffisant est laissé au niveau de la
course de l’organe de commande 210 afin de pouvoir
désengager la montre 200 sans contrainte mécanique
excessive.
[0035] La portion évasée 117 est suivie par une sur-
face d’appui 118 contre laquelle vient s’appuyer la partie
supérieure de la face de poussée 213 de l’organe de
commande 210, lorsque la montre 200 est dans l’em-
preinte 102. La profondeur du logement 110, i.e. la dis-
tance depuis la surface latérale 107 de l’empreinte (non
visible sur cette coupe) jusqu’à la surface d’appui 118,
est dimensionnée de sorte que l’organe de commande
210, une fois la montre introduite dans l’empreinte, est
dans sa position enfoncée.
[0036] On remarquera à cet effet, que les logements
108, 109, 110 et 112 correspondant aux organes de com-
mande 208, 209, 210 et 212, sont disposés de sorte que
la surface d’appui 118 de chacun de ces logements sert
également de surface de retenue de la montre dans l’em-
preinte, pour le cas où les organes de commande sont
munis de moyens de rappel 222 depuis leur position en-
foncée vers leur position non-enfoncée. En effet, dans
ce cas, chaque surface d’appui compense l’action de l’or-
gane de commande venant s’appuyer sur la surface d’ap-
pui opposée.

[0037] Sous la surface d’appui 118, en correspondan-
ce avec la partie inférieure de la face de poussée 213 de
l’organe de commande 210 après introduction de la mon-
tre dans l’empreinte, des moyens de contact électrique
119 sont agencés dans une cavité 120 pratiquée dans
la partie inférieure du logement 110. Ces moyens de con-
tact électrique sont réalisés de préférence au moyen
d’une lame métallique flexible 119 présentant une force
de rappel inverse à celle de l’organe de commande 210.
Cette lame 119 présente dans la zone en regard de la
partie inférieure de la face de poussée 213 de l’organe
de commande une portion coudée 121 faisant légère-
ment saillie par rapport au plan vertical défini par la sur-
face d’appui 118. Alternativement cette portion coudée
peut être remplacée par une portion étampée en forme
de bossage comme représentée à la figure 3. Cette dis-
position de la lame 119 dans le logement 110 permet
non seulement d’assurer un bon contact électrique avec
la partie conductrice de l’organe de commande accessi-
ble extérieurement, par exemple la face de poussée 213,
mais aussi d’éviter l’application de fortes contraintes mé-
caniques sur la lame 119 lors de l’introduction de la mon-
tre dans l’empreinte.
[0038] La figure 3 représente une vue de face du lo-
gement 110 selon une variante de réalisation préférée.
On retrouve la portion évasée 117 sous laquelle est si-
tuée la surface d’appui 118 servant de surface de retenue
de l’organe de commande correspondant de l’instrument
portable. Les pointillés entourant la surface d’appui 118
illustre la surface de poussée 213 de l’organe de com-
mande lorsque l’instrument est placé dans l’empreinte.
La lame 119 est positionnée dans la cavité 120. Cette
lame électriquement conductrice présente, selon cette
variante, une portion étampée en forme de bossage 121,
ou de manière équivalente une portion coudée comme
mentionné précédemment aux figures 2a et 2b, réalisant
le contact électrique avec la surface de poussée 213 de
l’organe de commande.
[0039] Selon une autre variante de réalisation du lo-
gement 110 (non représentée), la surface d’appui 118
vient en contact avec l’ensemble de la face de poussée
213 de l’organe de commande 210, amenant l’organe de
commande dans sa position enfoncée lorsque la montre
200 est introduite dans l’empreinte 102. Afin d’assurer la
liaison électrique, la surface d’appui est alors recouverte
d’une couche de métallisation faisant office de moyens
de contact électrique. Néanmoins selon cette variante,
un frottement fort est imposé entre la face de poussée
213 de l’organe de commande et la couche de métalli-
sation, ce qui peut altérer la qualité du contact après un
usage répété.
[0040] En référence à nouveau aux figures 2a et 2b,
on retrouve comme mentionné précédemment le fond
de l’empreinte présentant avantageusement une exca-
vation 105 dont les lignes de coupe sont de préférence
similaires à celles du fond-carrure 202 de la montre, ce
qui permet d’emboîter cette dernière de manière stable
lors de son introduction dans l’empreinte. Cependant, on
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comprendra que le fond de l’empreinte peut présenter
d’autres lignes de coupe, dans la mesure où au moins
une surface de butée est prévue pour retenir la course
verticale de la montre de manière à ce que les organes
de commande soient en contact avec les moyens de con-
tact électrique agencés dans les logements.
[0041] Le support 101 de l’adaptateur comprend en
outre les éléments permettant d’assurer la fonction de
chargeur et/ou d’interface de communication. Pour as-
surer la fonction chargeur, l’adaptateur 100 est classi-
quement muni d’un transformateur 122 susceptible
d’être connecté au réseau domestique auquel on asso-
ciera de préférence un circuit de contrôle de courant 123
dans le but d’éviter toute surcharge de l’accumulateur de
la montre. A titre d’alternative, le transformateur peut fai-
re partie du connecteur réseau du câble d’alimentation
comme ceci est bien connu pour des petits appareils por-
tables branchés au réseau.
[0042] Pour assurer la fonction d’interface de commu-
nication, l’adaptateur est muni d’un module d’interfaçage
124 entre un bus de communication et un port de com-
munication (parallèle, sériel...) d’un ordinateur person-
nel. On pourra utiliser, par exemple, un bus bifilaire, où
une ligne de transmission est utilisée pour transmettre
un signal d’horloge et où l’autre ligne de transmission est
utilisée pour transmettre des signaux de données. Alter-
nativement, la première ligne pourra être utilisée pour
transmettre des signaux depuis l’instrument portable et
l’autre ligne pour recevoir des signaux depuis l’extérieur
de l’instrument. Chacune de ces lignes de transmission
est reliée au module de communication de la montre par
l’intermédiaire d’un organe de commande de cette der-
nière. Une solution préconisant l’utilisation d’un bus USB
et d’un port de communication USB présente l’avantage
de pouvoir utiliser l’alimentation du bus USB pour effec-
tuer les opérations de charges, aucun adaptateur au sec-
teur externe n’étant alors plus nécessaire.
[0043] Les moyens de contact électrique 119 agencés
dans le logement 110 sont connectés électriquement au
transformateur 122 et/ou à l’interface de communication
124, par exemple par soudage, par l’intermédiaire une
plaquette de circuit imprimé 125, ou PCB, supportant ces
éléments.
[0044] On va maintenant s’intéresser à la montre-bra-
celet 200 et plus particulièrement à l’organe de comman-
de 210. L’organe de commande 210 est monté mobile
dans un orifice de montage 214 ménagé dans la carrure
202 de façon à avoir une course de translation selon l’axe
d’actionnement X-X. L’organe de commande 210 est ac-
tionnable par pression, comme un poussoir classique,
pour être amené d’une position dite non enfoncée, i.e.
avant son introduction dans l’empreinte 102 de l’adapta-
teur, comme illustré dans la figure 2a, à une position dite
enfoncée, i.e. après son introduction dans l’empreinte
102 de l’adaptateur, illustrée dans la figure 2b.
[0045] L’organe de commande 210 se compose prin-
cipalement d’une tige 215, de forme allongée, réalisée
en un matériau électriquement conducteur, avantageu-

sement en métal. Cette tige 215 présente de préférence,
mais pas exclusivement, une forme cylindrique et traver-
se la carrure 202 de part en part. Une première extrémité
de la tige 215 débouche ainsi à l’intérieur de la cavité
formée par la carrure 202 alors que la seconde extrémité
de la tige 215 débouche à l’extérieur de la carrure 202.
L’étanchéité est assurée de manière classique par un ou
plusieurs joints toriques 216 logés dans une ou plusieurs
gorges 217 ménagées sur la tige 215.
[0046] Sur sa seconde extrémité, la tige 215 est ter-
minée par une tête 218 de plus grand diamètre, présen-
tant une face externe de poussée 213. Dans cet exemple,
la tige 215 et la tête 218 de l’organe de commande sont
réalisées d’une seule pièce électriquement conductrice
assurant ainsi un moyen de contact de électrique acces-
sible depuis l’extérieur du boîtier. Pour remplir la fonction
désirée de transmission de signaux électriques, on com-
prendra qu’il convient en tous cas d’assurer un accès
électrique à la tige 215 depuis l’extérieur.
[0047] La carrure 202 est également réalisée selon
une variante en une matière électriquement conductrice,
la tige 215 étant en conséquence isolée de cette carrure
202 par un manchon isolant 219. Dans cet exemple pré-
féré, la carrure 202 est par ailleurs portée, lors d’une
utilisation normale indépendante de l’adaptateur, à un
potentiel électrique déterminé, ici le potentiel de masse
de l’instrument portable. Le manchon isolant 219 présen-
te avantageusement une forme générale tubulaire avec
un épaulement 220 agencé pour venir en appui, depuis
l’extérieur de la carrure 202, sur un épaulement corres-
pondant 221 ménagé dans l’orifice de montage 214. Ce
manchon isolant 219 est donc introduit dans l’orifice de
montage 214 depuis l’extérieur et est préférablement
rendu solidaire de la carrure 202, par exemple par chas-
sage, vissage ou collage.
[0048] Un moyen de rappel élastique 222, formé dans
cet exemple d’un ressort hélicoïdal, est placé entre
l’épaulement 220 du manchon isolant 219 et la tête 218
de l’organe de commande. Lors d’une pression sur l’or-
gane de commande, ce moyen de rappel 222 est donc
comprimé entre l’épaulement 220 et la tête 218 comme
illustré dans la figure 2b, exerçant de la sorte une force
de rappel tendant à ramener l’organe de commande 210
de sa position enfoncée à sa position non enfoncée, il-
lustrée à la figure 2a. On notera que l’épaulement 220
du manchon isolant assure également que la tête 218
de l’organe de commande, ici conductrice, ne rentre pas
en contact électrique avec la carrure 202.
[0049] L’organe de commande comporte encore un
élément de retenue 223 adapté pour retenir axialement
la tige 215 de l’organe de commande. A cet effet, l’élé-
ment de retenue 223 est rendu solidaire de la tige 215
et est placé du côté intérieur de la carrure 202 afin de
contrecarrer l’action du moyen de rappel 222 qui tend à
extraire l’organe de commande de son orifice de monta-
ge 214. L’élément de retenue 223 est avantageusement
configuré comme une clavette de retenue traditionnelle
qui est introduite dans une gorge 224 ménagée sur la
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tige 215. Cet élément de retenue 223 peut être par
ailleurs réalisé en un matériau électriquement conduc-
teur.
[0050] On notera encore que la carrure 202 définit une
cavité intérieure dans laquelle prend place, de manière
classique, un module électronique de communication
205 (représenté partiellement dans la figure 2a) compre-
nant notamment une plaquette de circuit imprimé 206,
ou PCB, portant divers composants électriques et élec-
troniques (non représentés) dont une unité de traitement
de données (par ex. un microcontrôleur ou un micropro-
cesseur), des moyens de mémorisation (par ex. EE-
PROM, FLASH ou similaire) et d’autres composants pour
la mise en oeuvre des fonctions de la montre-bracelet
200. Des composants horlogers (base de temps, diviseur
de fréquence, moyens d’affichage analogique et/ou di-
gital, etc.) sont en particulier classiquement prévus dans
cet exemple pour remplir diverses fonctions horlogères
incluant notamment l’affichage de l’heure. La référence
207 indique un élément optionnel formant entretoise dis-
posé sur la face supérieure du PCB 206 et qui supporte
notamment les moyens d’affichage de l’instrument élec-
tronique. On a encore représenté partiellement une sour-
ce d’énergie électrique 226, pour alimenter notamment
le module électronique 205 susmentionné. Il peut s’agir
d’une pile traditionnelle ou d’un accumulateur rechargea-
ble (dont la recharge peut par exemple être opérée par
l’intermédiaire d’au moins l’un des organes de comman-
de, comme déjà mentionné).
[0051] Ainsi, dans ce premier mode de réalisation, on
comprendra donc que sur la figure 2a, i.e. en position
non enfoncée, l’élément de retenue 223 vient en appui
sur la carrure 202, en périphérie de l’orifice de montage
214. De la sorte, en position non enfoncée, une mise à
la masse de l’organe de commande est assurée, la tige
215 étant reliée électriquement à la carrure 202.
[0052] En revanche sur la figure 2b, i.e. en position
enfoncée, la tige 215 n’est plus reliée électriquement à
la carrure 202 en raison du déplacement axial de l’élé-
ment de retenue 223 qui accompagne le mouvement de
la tige 215, rendant possible la transmission de signaux
électriques par l’intermédiaire de la tige 215 alors reliée
électriquement au module de communication 205 de la
montre. On notera que dans cette position enfoncée, l’or-
gane de commande est susceptible de fonctionner com-
me un poussoir classique, ce qui est réalisé au moyen
d’un premier contact électrique classique et comme or-
gane de transmission de signaux électriques, ce qui est
réalisé au moyen d’un second contact électrique. Un
exemple de réalisation de ces deux contacts électriques
est détaillé ci-après.
[0053] Le premier contact électrique est réalisé clas-
siquement sous la forme d’une lame de contact électri-
que 225 comprenant une base solidaire du module_élec-
tronique de communication 205 (cette base est ici main-
tenue entre le PCB 206 et l’entretoise 207) et une exten-
sion flexible qui coopère avec l’extrémité de la tige 215,
cette extrémité étant isolée électriquement de la lame de

contact 225 par une gaine isolante 227 pouvant être réa-
lisée dans un matériau similaire à celui du manchon iso-
lant 219. L’extension flexible de la lame de contact 225
est agencée pour être amenée classiquement au contact
de l’autre partie du premier contact électrique (non re-
présentée dans les figures 2a et 2b). Dans le cas d’es-
pèce, il s’agit d’une métallisation formée sur la tranche
du PCB 206. Ainsi en position enfoncée, l’extension flexi-
ble de la lame de contact 225 venir au contact de la mé-
tallisation sur le PCB 206.
[0054] Le second contact électrique est réalisé grâce
à l’élément de retenue 223 solidaire de la tige 215 et à
une seconde lame de contact électrique 228 disposée
tangentiellement à la tige 215 au voisinage de son ex-
trémité recouverte par la gaine isolante 227. Cette lame
de contact électrique 228 est elle aussi maintenue par
sa base entre le PCB 206 et l’entretoise 207. De la sorte,
en position non enfoncée (figure 2a), la lame de contact
électrique 228 est en contact avec la gaine isolante 227
et, en position enfoncée (figure 2b), la lame de contact
électrique 228 est en contact avec la tige 215.
[0055] Afin de dissocier l’utilisation des organes de
commande 208 à 212 dans le mode de fonctionnement
normal et dans le mode de fonctionnement comme or-
gane de transmission de signaux électriques, divers so-
lutions peuvent être adoptées. Une solution avantageuse
est de prévoir une détection automatique, par exemple
par le module de communication 205, d’une pression si-
multanée sur tous les organes de commande pendant
une période de temps prédéterminée, ce qui apparaît
essentiellement lorsque l’instrument électronique est
placé sur l’adaptateur 100. Alternativement, une fonction
d’activation d’un mode de communication pourrait être
prédéfinie dans l’éventail des fonctions de l’instrument
électronique et cette fonction pourrait être appelée et sé-
lectionnée au moyen de l’interface utilisateur de l’instru-
ment. Alternativement encore, la présence de l’instru-
ment électronique portable sur l’adaptateur peut être dé-
tecté au travers de la mise à un potentiel déterminé de
l’une des lignes de transmission via l’un des organes de
commande.
[0056] La figure 4 représente une vue de dessus d’un
adaptateur désigné globalement par la référence numé-
rique 300, selon un deuxième mode de réalisation de
l’invention. Cet adaptateur 300 se présente sous la forme
d’un support 301 pour montre-bracelet définissant sur sa
partie supérieure une empreinte 302 dimensionnée pour
recevoir la montre-bracelet (non représentée). Selon
l’exemple illustré, le support 301 est pourvu d’une pre-
mière et deuxième ouvertures 303 et 304 disposées de
part et d’autre de l’empreinte 302 de manière à laisser
passer le bracelet de la montre et d’une troisième ouver-
ture latérale 305 susceptible de recevoir un élément de
raccord avec une unité de communication externe, tel le
secteur ou un ordinateur personnel, selon que l’adapta-
teur est utilisé respectivement comme chargeur ou inter-
face de communication.
[0057] L’empreinte 302 présente de préférence une
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excavation circulaire 306 dans laquelle le fond-carrure
de la montre-bracelet vient s’emboîter. Une ouverture
308 est pratiquée dans le fond de cette excavation,
ouverture 308 au travers de laquelle des moyens de con-
tact électrique 309 font saillie de manière à établir une
liaison électrique entre l’interface de communication de
l’adaptateur et une borne de l’accumulateur ou le module
de communication de la montre via le fond métallique de
cette dernière. L’empreinte 302 présente également un
logement 310 similaire à celui décrit dans le cadre des
figures 2a et 2b. On notera que de la même manière,
des moyens de contact électrique 311, préférablement
sous la forme d’une lame conductrice flexible, sont agen-
cés dans le logement. Ce logement 310 est de préférence
situé à une position correspondant à 3h sur la montre-
bracelet destinée à être introduite dans l’empreinte.
[0058] On comprendra donc que la fonction de char-
geur ou respectivement celle d’interface de communica-
tion peuvent être réalisées en utilisant l’organe de com-
mande et le fond de la montre comme bornes de charge
de l’accumulateur ou respectivement comme terminaux
de transfert de données.
[0059] On comprendra que diverses modifications et
/ ou améliorations évidentes pour l’homme du métier peu-
vent être apportées aux différentes modes de réalisation
de l’invention décrits dans la présente description sans
sortir du cadre de l’invention défini par les revendications
annexées. En particulier, la présente invention n’est pas
limitée uniquement à une utilisation dans une montre-
bracelet mais s’applique à toute autre application dans
un instrument électronique portable.
[0060] En lieu et place des organes de commande du
type boutons-poussoirs, on pourra par ailleurs utiliser
tout autre type d’organe de commande dans la mesure
où il présente deux positions distinctes permettant res-
pectivement un couplage ou un découplage des termi-
naux d’entrée/sortie. On peut par exemple penser à une
tige-couronne présentant au moins deux positions axia-
les distinctes. Le déplacement de l’élément de liaison
pourrait par ailleurs suivre un déplacement autre qu’en
translation. On peut par exemple penser à un organe de
commande où l’élément mobile subirait un déplacement
en rotation.
[0061] On aura enfin compris que la nature de l’unité
électronique de communication avec laquelle on désire
établir une liaison au travers des terminaux d’entrée/sor-
tie peut être variable. Il peut s’agir d’une unité processeur
comme décrit, d’une unité mémoire uniquement ou d’une
unité dont on désirerait ajuster les caractéristiques de
fonctionnement (par exemple un circuit diviseur de fré-
quence, un capteur, etc.).

Revendications

1. Système de transmission de signaux électriques en-
tre un instrument électronique portable (200) et un
adaptateur (100) caractérisé en ce qu’il

comprend :

- l’instrument électronique portable comprenant
un boîtier (201) contenant un module électroni-
que (205) commandé par l’intermédiaire d’au
moins un premier organe de commande (208 à
212) ayant des premiers moyens de contact
électrique (213) accessibles depuis l’extérieur
du boîtier, ledit premier organe de commande
étant susceptible d’occuper une première posi-
tion non-enfoncée dans laquelle aucune liaison
électrique n’est établie entre les premiers
moyens de contact électrique et le module élec-
tronique et une seconde position enfoncée dans
laquelle une liaison électrique est établie entre
les premiers moyens de contact électrique et le
module électronique et
- l’adaptateur étant adapté pour établir une
liaison avec ledit instrument et permettre la
transmission de signaux électriques, cet adap-
tateur comprenant un support (101) présentant
une empreinte (102) dimensionnée pour rece-
voir ledit instrument, l’empreinte comportant au
moins un premier logement (108 à 112) dans
lequel sont agencés des deuxièmes moyens de
contact électrique (119), ledit premier logement
étant dimensionné pour recevoir ledit premier
organe de commande, de manière à ce que,
d’une part, ledit premier organe de commande
soit amené en position enfoncée et, d’autre part,
lesdits premiers et deuxièmes moyens de con-
tact électriques soient amenés en contact, lors-
que l’instrument est placé dans l’empreinte.

2. Système de transmission selon la revendication 1,
dans lequel le module électronique est alimenté par
un accumulateur rechargeable (226) ayant des pre-
mière et deuxième bornes de charge et dans lequel
l’instrument comprend des premier (208) et deuxiè-
me (209) organes de commande respectivement
connectés, dans leur position enfoncée, à l’une et à
l’autre des deux bornes de charge, caractérisé en
ce que l’adaptateur comprend des moyens de char-
ge (122) et en ce que l’empreinte comprend des
premier (108) et deuxième (109) logements corres-
pondant aux dits premier et deuxième organes de
commande, établissant, lorsque l’instrument est pla-
cé dans l’empreinte, une liaison électrique entre ledit
accumulateur et lesdits moyens de charges pour
permettre la charge de l’accumulateur.

3. Système de transmission selon la revendication 1,
dans lequel l’instrument comprend des premier
(210) et deuxième (212) organes de commande con-
nectés dans leur position enfoncée au dit module
électronique, caractérisé en ce que l’adaptateur
comprend une interface de communication (124) en-
tre le module électronique de l’instrument et une uni-
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té externe de communication et en ce que l’emprein-
te comprend des premier (110) et deuxième (112)
logements correspondant aux dits premier et deuxiè-
me organes de commande, établissant une liaison
électrique entre ledit module électronique et l’unité
externe de communication pour transmettre des
données depuis et / ou vers l’instrument.

4. Système de transmission selon la revendication 1,
dans lequel le module électronique est alimenté par
un accumulateur rechargeable (226) ayant des pre-
mière et deuxième bornes de charge et dans lequel
l’instrument comprend des premier (208) deuxième
(209) respectivement connectés dans leur position
enfoncée à l’une et à l’autre des deux bornes de
charge, et des troisième (210) et quatrième (212)
organes de commande connectés dans leur position
enfoncée au module électronique caractérisé en
ce que l’adaptateur comprend des moyens de char-
ge (122) et une interface de communication (124)
entre le module électronique de l’instrument et une
unité externe de communication et en ce que l’em-
preinte comprend des premier (108), deuxième
(109), troisième (110) et quatrième (112) logements
correspondant aux dits organes de commande, éta-
blissant, lorsque l’instrument est placé dans l’em-
preinte, une première liaison électrique entre ledit
accumulateur et lesdits moyens de charge pour per-
mettre la charge de l’accumulateur et une deuxième
liaison électrique entre ledit module électronique et
l’unité externe de communication pour transmettre
des données depuis et / ou vers l’instrument.

5. Système de transmission selon l’une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que l’instru-
ment comprend des moyens de désactivation des
fonctions usuelles des organes de commande, lors-
que l’instrument est placé dans l’empreinte.

6. Adaptateur (100 ; 300) adapté pour établir une
liaison électrique avec un instrument électronique
portable (200) et permettre la transmission de si-
gnaux électriques, ledit instrument étant commandé
par l’intermédiaire d’au moins un premier organe de
commande (208 à 212) ayant des premiers moyens
de contact électrique (213) accessibles depuis l’ex-
térieur de l’instrument, ledit premier organe de com-
mande étant susceptible d’occuper une première po-
sition non-enfoncée et une seconde position enfon-
cée, caractérisé en ce que l’adaptateur comprend
un support (101 ; 301) présentant une empreinte
(102 ; 302) dimensionnée pour recevoir ledit instru-
ment, l’empreinte comportant au moins un logement
(110 ; 310) dans lequel sont agencés des deuxièmes
moyens de contact électrique (119, 311), ledit loge-
ment étant dimensionné pour recevoir ledit premier
organe de commande, de manière à ce que, d’une
part, ledit premier organe de commande soit amené

en position enfoncée et, d’autre part, lesdits premiers
et deuxièmes moyens de contact électriques soient
amenés en contact, lorsque l’instrument est placé
dans l’empreinte.

7. Adaptateur selon la revendication 6, pour instrument
électrique portable dans lequel ledit premier organe
de commande comprend des moyens de rappel
(222) depuis la seconde position enfoncée vers la
première position non-enfoncée, caractérisé en ce
que les deuxièmes moyens de contact électrique
sont réalisés sous la forme d’une lame métallique
flexible (119) ayant une force de rappel inverse à
celle de l’organe de commande.

8. Adaptateur selon la revendication 7, caractérisé en
ce que ledit logement présente une surface d’appui
(118) contre laquelle vient s’appuyer au moins une
partie d’une surface de poussée (213) de l’organe
de commande lorsque l’instrument est placé dans
l’empreinte de manière à amener l’organe de com-
mande en position enfoncée.

9. Adaptateur selon la revendication 8, pour instrument
électronique portable dans les premiers moyens de
contact électrique comprennent ladite surface de
poussée, caractérisé en ce que ledit logement pré-
sente sous la surface d’appui une cavité (120) dans
laquelle est agencée ladite lame qui présentent une
portion coudée (121) ou étampée en forme de bos-
sage faisant saillie par rapport au plan vertical défini
par la surface d’appui et en ce que ladite portion
coudée est en contact avec une partie de ladite sur-
face de poussée lorsque l’instrument est placé dans
l’empreinte.

10. Adaptateur selon la revendication 6, caractérisé en
ce que ledit logement présente une surface d’appui
(118) contre laquelle vient s’appuyer au moins une
partie d’une surface de poussée (213) de l’organe
de commande lorsque l’instrument est placé dans
l’empreinte de manière à amener l’organe de com-
mande en position enfoncée et en ce que les deuxiè-
mes moyens de contact électrique sont réalisés sous
la forme d’une couche de métallisation apposée sur
ladite surface d’appui de manière à contacter une
partie électriquement conductrice de ladite surface
de poussée.

11. Adaptateur selon l’une des revendications 6 à 10,
caractérisé en ce que ledit logement comprend
dans sa partie supérieure des moyens de guidage
(117) pour amener en position l’organe de comman-
de (210).

12. Adaptateur selon la revendication 11, caractérisé
en ce que les moyens de guidage sont réalisés sous
la forme d’une portion évasée.
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13. Adaptateur selon la revendication 12, caractérisé
en ce que ladite portion évasée présente à son ex-
trémité inférieure des moyens de retenue de l’organe
de commande, lorsque l’instrument est placé dans
l’empreinte.

14. Adaptateur selon l’une des revendications 6 à 13,
caractérisé en ce que l’empreinte présente au
moins une surface de butée pour retenir la course
verticale de l’instrument de manière à ce que l’orga-
ne de commande soit en contact avec les deuxièmes
moyens de contact électrique.

15. Adaptateur selon l’une des revendications 6 à 14,
caractérisé en ce que le fond de l’empreinte pré-
sente une excavation (105 ; 306) dans laquelle le
fond de l’instrument vient s’emboîter.

16. Adaptateur selon la revendication 15, pour instru-
ment électronique portable ayant un fond métallique,
caractérisé en ce que une ouverture (308) est pra-
tiquée dans ladite excavation, au travers de laquelle
des troisièmes moyens de contact électrique (309)
font saillie de manière à établir un contact électrique
avec le fond de l’instrument.

17. Adaptateur selon l’une des revendications 8 à 10,
pour instrument portable électronique comprenant
au moins quatre organes de commande (208, 209,
210, 212) diamétralement opposés deux à deux, ca-
ractérisé en ce que l’empreinte comprend au moins
quatre logements (108, 109, 110, 112) correspon-
dant aux organes de commande, et en ce que la
surface d’appui (118) de chacun de ces logements
sert également de surface de retenue de l’organe de
commande venant s’appuyer sur la surface d’appui
diamétralement opposée.

18. Adaptateur selon l’une des revendications 6 à 17,
caractérisé en ce que l’adaptateur est un support
pour montre-bracelet.

Claims

1. System for transmitting electric signals between a
portable electronic instrument (200) and an adaptor
(100), characterized in that it includes:

- the portable electronic instrument including a
case (201) containing an electronic module
(205) controlled via at least a first control mem-
ber (208 to 212) having first electric contact
means (213) accessible from the exterior of the
case, said first control member being able to oc-
cupy a first non pushed-in position in which no
electric contact is established between the first
electric contact means and the electronic mod-

ule and a second pushed-in position in which an
electric connection is established between the
first electric contact means and the electronic
module, and
- the adaptor being adapted to establish a con-
nection with said instrument to allow transmis-
sion of electric signals, this adaptor including a
support (101) having a pattern cavity (102) di-
mensioned to receive said instrument, the pat-
tern cavity including at least a first housing (108
to 112) in which second electric contact means
(119) are arranged, said first housing being di-
mensioned to receive said first control member,
such that, on the one hand, said first control
member is brought into the pushed-in position
and, on the other hand, said first and second
electric contact means are brought into contact,
when the instrument is placed in the pattern cav-
ity.

2. Transmission system according to claim 1, wherein
the electronic module is powered by a rechargeable
accumulator (226) having first and second charging
terminals and wherein the instrument includes first
(208) and second (209) control members respective-
ly connected, in their pushed-in position, to one and
the other of the two charging terminals, character-
ized in that the adaptor includes charging means
(122) and in that the pattern cavity includes first
(108) and second (109) housings corresponding to
said first and second control members, establishing,
when the instrument is placed in the pattern cavity,
an electric connection between said accumulator
and said charging means to charge the accumulator.

3. Transmission system according to claim 1, wherein
the instrument includes first (210) and second (212)
control members connected in their pushed-in posi-
tion to said electronic module, characterized in that
the adaptor includes a communication interface
(124) between the electronic module of the instru-
ment and an external communication unit and in that
the pattern cavity includes first (110) and second
(112) housings corresponding to said first and sec-
ond control members, establishing an electrical con-
nection between said electronic module and the ex-
ternal communication unit for transmitting data from
and/or to the instrument.

4. Transmission system according to claim 1, wherein
the electronic module is powered by a rechargeable
accumulator (226) having first and second charging
terminals and wherein the instrument includes first
(208) and second (209) control members respective-
ly connected in their pushed-in position to one of the
charging terminals, and third (210) and fourth (212)
control members connected in their pushed-in posi-
tion to the electronic module, characterized in that
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the adaptor includes charging means (122) and a
communication interface (124) between the elec-
tronic module of the instrument and an external com-
munication unit and in that the pattern cavity in-
cludes first (108), second (109), third (110) and
fourth (112) housings corresponding to said control
members, when the instrument is placed in the pat-
tern cavity, a first electric connection between said
accumulator and said charging means for charging
the accumulator and a second electric connection
between said electronic module and the external
communication unit for transmitting data from and/or
to the instrument.

5. Transmission system according to any of the pre-
ceding claims, characterized in the instrument in-
cludes means for deactivating the usual functions of
the control members when the instrument is placed
in the pattern cavity.

6. Adaptor (100; 300) adapted for establishing an elec-
tric connection with a portable electronic instrument
(200) and allowing transmission of electric signals,
said instrument being controlled via at least a first
control member (208 to 212) having first electric con-
tact means (213) accessible from the exterior of the
instrument, said first control member being capable
of occupying a first non pushed-in position and a
second pushed-in position, characterized in that
the adaptor includes a support (101; 301) having a
pattern cavity (102; 302) dimensioned to receive said
instrument, the pattern cavity including at least one
housing (110; 310) in which second electric contact
means (119, 311) are arranged, said housing being
dimensioned to receive said first control member,
such that, on the one hand, said first control member
is brought into the pushed-in position and, on the
other hand, said first and second electric contact
means are brought into contact, when the instrument
is placed in the pattern cavity.

7. Adaptor according to claim 6, for a portable electron-
ic instrument, wherein said first control member in-
cludes return means (222) from the second pushed-
in position to the first non pushed-in position, char-
acterized in that the second electric contact means
are made in the form of a flexible metal strip (119)
having an opposite return force to that of the control
member.

8. Adaptor according to claim 7, characterized in that
said housing has a support surface (118) against
which at least one part of a thrust surface (213) of
the control member abuts when the instrument is
placed in the pattern cavity so as to bring the control
member into a pushed-in position.

9. Adaptor according to claim 8, for a portable electron-

ic instrument wherein the first electric contact means
include said thrust surface, characterized in that,
under the support surface, said housing has a cavity
(120) in which said strip is arranged, which has a
bent portion or boss-shaped stamped portion (121)
projecting with respect to the vertical plane defined
by the support surface and in that said bent portion
is in contact with said thrust portion when the instru-
ment is placed in the pattern cavity.

10. Adaptor according to claim 6, characterized in that
it said housing has a support surface (118) against
which at least a port of a thrust surface (213) of the
control member abuts when the instrument is placed
in the pattern cavity so as to bring the control member
into the pushed-in position and in that the second
electric contact means are made in the form of a
metallisation layer affixed to said support surface so
as to contact an electrically conductive part of said
thrust surface.

11. Adaptor according to any of claims 6 to 10, charac-
terized in that said housing includes in its top part
guide means (117) for bringing the control member
(210) into position.

12. Adaptor according to claim 11, characterized in
that the guide means are made in the form of a flared
portion.

13. Adaptor according to claim 12, characterized in
that, at its lower end, said flared portion has means
for retaining the control member when the instrument
is placed in the pattern cavity.

14. Adaptor according to any of claims 6 to 13, charac-
terized in that the pattern cavity has at least one
stop surface for retaining the vertical travel of the
instrument such that the control member is in contact
with the second electric contact means.

15. Adaptor according to any of claims 6 to 14, charac-
terized in that the bottom of the pattern cavity in-
cludes an excavated portion (105; 306) in which the
back cover of the instrument is fitted.

16. Adaptor according to claim 15, for a portable elec-
tronic instrument, having a metal back cover, char-
acterized in that an aperture (308) is made in said
excavated portion, through which third electric con-
tact means (309) project so as to establish an electric
contact with the back cover of the instrument.

17. Adaptor according to any of claims 8 to 10, for a
portable electronic instrument, including at least four
control members (208, 209, 210, 212) diametrically
opposite each other in pairs, characterized in that
the pattern cavity includes at least four housings
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(108, 109, 110, 112) corresponding to the control
members, and in that the support surface (118) of
each of these housings also acts as a surface for
retaining the control member abutting the diametri-
cally opposite support surface.

18. Adaptor according to any of claims 6 to 17, charac-
terized in that the adaptor is a support for a wrist-
watch.

Patentansprüche

1. System zum Übertragen elektrischer Signale zwi-
schen einem tragbaren elektronischen Instrument
(200) und einem Adapter (100), dadurch gekenn-
zeichnet, dass es umfasst:

- ein tragbares elektronisches Instrument, das
ein Gehäuse (201) aufweist, das ein elektroni-
sches Modul (205) enthält, das über wenigstens
ein erstes Steuerorgan (208 bis 211) gesteuert
wird, das erste elektrische Kontaktmittel (213)
besitzt, die von außerhalb des Gehäuses zu-
gänglich sind, wobei das erste Steuerorgan eine
erste nicht eingerückte Position, in der keine
elektrische Verbindung zwischen den ersten
elektrischen Kontaktmitteln und dem elektroni-
schen Modul hergestellt ist, und eine zweite ein-
gerückte Position, in der eine elektrische Ver-
bindung zwischen den ersten elektrischen Kon-
taktmitteln und dem elektronischen Modul her-
gestellt ist, einnehmen kann, und
- der Adapter ausgebildet ist, um eine Verbin-
dung mit dem Instrument herzustellen und die
Übertragung elektrischer Signale zu ermögli-
chen, wobei dieser Adapter einen Träger (101)
aufweist, der eine Vertiefung (102) aufweist, die
bemessen ist, um das Instrument aufzunehmen,
wobei die Vertiefung wenigstens eine erste Auf-
nahme (108 bis 112) umfasst, in der zweite elek-
trische Kontaktmittel (119) angeordnet sind, wo-
bei die erste Aufnahme bemessen ist, um das
erste Steuerorgan in der Weise aufzunehmen,
dass einerseits das erste Steuerorgan in die ein-
gerückte Position gebracht wird und anderer-
seits die ersten und zweiten elektrischen Kon-
taktmittel in Kontakt gebracht werden, wenn das
Instrument in die Vertiefung eingesetzt ist.

2. Übertragungssystem nach Anspruch 1, in dem das
elektronische Modul durch einen wiederaufladbaren
Akkumulator (226) versorgt wird, der einen ersten
und einen zweiten Ladeanschluss besitzt, und in
dem das Instrument ein erstes Steuerorgan (208)
und ein zweites Steuerorgan (209) umfasst, die in
ihrer eingerückten Position mit dem einen bzw. dem
anderen der Ladeanschlüsse verbunden sind, da-

durch gekennzeichnet, dass der Adapter Lademit-
tel (122) umfasst und dass die Vertiefung eine erste
Aufnahme (108) und eine zweite Aufnahme (109)
umfasst, die dem ersten bzw. dem zweiten Steuer-
organ entsprechen und dann, wenn das Instrument
in die Vertiefung eingesetzt ist, eine elektrische Ver-
bindung zwischen dem Akkumulator und den Lade-
mitteln herstellen, um die Ladung des Akkumulators
zu ermöglichen.

3. Übertragungssystem nach Anspruch 1, in dem das
Instrument ein erstes Steuerorgan (210) und ein
zweites Steuerorgan (212) umfasst, die in ihrer ein-
gerückten Position mit dem elektronischen Modul
verbunden sind, dadurch gekennzeichnet, dass
der Adapter eine Kommunikationsschnittstelle (124)
zwischen dem elektronischen Modul des Instru-
ments und einer externen Kommunikationseinheit
aufweist und dass die Vertiefung eine erste Aufnah-
me (110) und eine zweite Aufnahme (112) aufweist,
die dem ersten bzw. dem zweiten Steuerorgan ent-
sprechen und eine elektrische Verbindung zwischen
dem elektronischen Modul und der externen Kom-
munikationseinheit herstellen, um Daten von und/
oder zu dem Instrument zu übertragen.

4. Übertragungssystem nach Anspruch 1, in dem das
elektronische Modul durch einen wiederaufladbaren
Akkumulator (226) versorgt wird, der einen ersten
und einen zweiten Ladeanschluss besitzt, und in
dem das Instrument ein erstes Steuerorgan (208)
und ein zweites Steuerorgan (209) umfasst, die in
ihrer eingerückten Position mit dem einen bzw. dem
anderen der zwei Ladeanschlüsse verbunden sind,
und ein drittes Steuerorgan (210) und ein viertes
Steuerorgan (212) aufweist, die in ihrer eingerückten
Position mit dem elektronischen Modul verbunden
sind, dadurch gekennzeichnet, dass der Adapter
Lademittel (122) und eine Kommunikationsschnitt-
stelle (124) zwischen dem elektronischen Modul des
Instruments und einer externen Kommunikations-
einheit aufweist und dass die Vertiefung eine erste
Aufnahme (108), eine zweite Aufnahme (109), eine
dritte Aufnahme (110) und eine vierte Aufnahme
(112) umfasst, die den Steuerorganen entsprechen
und dann, wenn das Instrument in die Vertiefung ein-
gesetzt ist, eine erste elektrische Verbindung zwi-
schen dem Akkumulator und den Lademitteln her-
stellen, um das Laden des Akkumulators zu ermög-
lichen, und eine zweite elektrische Verbindung zwi-
schen dem elektronischen Modul und der externen
Kommunikationseinheit herstellen, um Daten von
und/oder zu dem Instrument zu übertragen.

5. Übertragungssystem nach einem der vorhergehen-
den Ansprüche, dadurch gekennzeichnet, dass
das Instrument Mittel umfasst, um die normalen
Funktionen der Steuerorgane zu deaktivieren, wenn
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das Instrument in die Vertiefung eingesetzt ist.

6. Adapter (100; 300), der ausgebildet ist, um eine elek-
trische Verbindung mit einem tragbaren elektroni-
schen Instrument (200) herzustellen und die Über-
tragung elektrischer Signale zu ermöglichen, wobei
das Instrument über wenigstens ein erstes Steuer-
organ (208 bis 212) gesteuert wird, das erste elek-
trische Kontaktmittel (213) besitzt, die von außerhalb
des Instruments zugänglich sind, wobei das erste
Steuerorgan eine erste nicht eingerückte Position
und eine zweite eingerückte Position einnehmen
kann, dadurch gekennzeichnet, dass der Adapter
einen Träger (101; 301) umfasst, der eine Vertiefung
(102; 302) aufweist, die bemessen ist, um das In-
strument aufzunehmen, wobei die Vertiefung wenig-
stens eine Aufnahme (110; 310) aufweist, in dem
zweite elektrische Verbindungsmittel (119, 311) an-
geordnet sind, wobei die Aufnahme bemessen ist,
um das erste Steuerorgan aufzunehmen, derart,
dass einerseits das erste Steuerorgan in die einge-
rückte Position gebracht wird und dass andererseits
die ersten und die zweiten elektrischen Kontaktmittel
in Kontakt gebracht werden, wenn das Instrument in
die Vertiefung eingesetzt wird.

7. Adapter nach Anspruch 6 für ein tragbares elektri-
sches Instrument, in dem das erste Steuerorgan
Rückstellmittel (222) aus der zweiten eingerückten
Position in die erste nicht eingerückte Position um-
fasst, dadurch gekennzeichnet, dass die zweiten
elektrischen Kontaktmittel in Form eines flexiblen
metallischen Plättchens (119) verwirklicht sind, das
eine Rückstellkraft besitzt, die zu jener des Steuer-
organs entgegengesetzt ist.

8. Adapter nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
net, dass die Aufnahme eine Abstützoberfläche
(118) aufweist, gegen die sich wenigstens ein Teil
einer Schubfläche (213) des Steuerorgans abstützt,
wenn das Instrument in die Vertiefung eingesetzt ist,
derart, dass das Steuerorgan in die eingerückte Po-
sition gebracht wird.

9. Adapter nach Anspruch 8 für ein tragbares elektro-
nisches Instrument, wobei die ersten elektrischen
Kontaktmittel die Schuboberfläche aufweisen, da-
durch gekennzeichnet, dass die Aufnahme unter
der Abstützoberfläche einen Hohlraum (120) auf-
weist, in der das Plättchen angeordnet ist, das einen
gebogenen oder gestanzten Abschnitt (121) in Form
eines Höckers aufweist, der in Bezug auf die verti-
kale Ebene, die durch die Abstützfläche definiert ist,
vorsteht, und dass der gekrümmte Abschnitt mit ei-
nem Teil der Schuboberfläche in Kontakt ist, wenn
das Instrument in die Vertiefung eingesetzt ist.

10. Adapter nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-

net, dass die Aufnahme eine Abstützoberfläche
(118) aufweist, gegen die sich wenigstens ein Teil
der Schuboberfläche (213) des Steuerorgans ab-
stützt, wenn das Instrument in die Vertiefung einge-
setzt ist, derart, dass das Steuerorgan in die einge-
rückte Position gebracht wird, und dass die zweiten
elektrischen Kontaktmittel in Form einer Metallisie-
rungsschicht verwirklicht sind, die auf die Ab-
stützoberfläche aufgebracht ist, derart, dass sie mit
einem elektrisch leitenden Teil der Schuboberfläche
einen Kontakt herstellt.

11. Adapter nach einem der Ansprüche 6 bis 10, da-
durch gekennzeichnet, dass die Aufnahme in ih-
rem oberen Teil Führungsmittel (117) aufweist, um
das Steuerorgan (210) in seine Position zu bringen.

12. Adapter nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, dass die Führungsmittel in Form eines erwei-
terten Abschnitts verwirklicht sind.

13. Adapter nach Anspruch 12, dadurch gekennzeich-
net, dass der erweiterte Abschnitt an seinem unte-
ren Ende Mittel zum Halten des Steuerorgans auf-
weist, wenn das Instrument in die Vertiefung einge-
setzt ist.

14. Adapter nach einem der Ansprüche 6 bis 13, da-
durch gekennzeichnet, dass die Vertiefung wenig-
stens eine Anschlagoberfläche aufweist, um die ver-
tikale Bewegung des Instruments anzuhalten, der-
art, dass das Steuerorgan mit den zweiten elektri-
schen Kontaktmitteln in Kontakt gelangt.

15. Adapter nach einem der Ansprüche 6 bis 14, da-
durch gekennzeichnet, dass der Boden der Ver-
tiefung eine Höhlung (105; 306) aufweist, in die der
Boden des Instruments eingepasst wird.

16. Adapter nach Anspruch 15 für ein tragbares elektro-
nisches Instrument, das einen metallischen Boden
besitzt, dadurch gekennzeichnet, dass in der Höh-
lung eine Öffnung (308) ausgebildet ist, durch die
dritte elektrische Kontaktmittel (309) vorstehen, der-
art, dass ein elektrischer Kontakt mit dem Boden des
Instruments hergestellt wird.

17. Adapter nach einem der Ansprüche 8 bis 10 für ein
tragbares elektronisches Instrument, das wenig-
stens vier Steuerorgane (208, 209, 210, 212) auf-
weist, die paarweise diametral einander gegenüber
angeordnet sind, dadurch gekennzeichnet, dass
die Vertiefung wenigstens vier Aufnahmen (108,
109, 110, 112) aufweist, die den Steuerorganen ent-
sprechen, und dass die Abstützoberfläche (118) je-
der dieser Aufnahmen außerdem als Oberfläche
zum Halten des Steuerorgans dient, das sich auf der
diametral gegenüberliegenden Abstützoberfläche

23 24 



EP 1 519 457 B1

14

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

abstützt.

18. Adapter nach einem der Ansprüche 6 bis 17, da-
durch gekennzeichnet, dass der Adapter ein Trä-
ger für eine Armbanduhr ist.

25 26 



EP 1 519 457 B1

15



EP 1 519 457 B1

16



EP 1 519 457 B1

17



EP 1 519 457 B1

18


	bibliographie
	description
	revendications
	dessins

