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(57)  Die Erfindung betrifft ein Handgerat zur Durch-
fihrung von Massagen und/oder zur Erzeugung von .

mechanischen StoRwellen in einem menschlichen oder Flg. 1
tierischen Korper. Das Handgerat umfasst einen Antrieb
und eine autarke Spannungsversorgung, ein Fiihrungs-
element, welches mittels des Antriebs eine oszillierende
Bewegung ausfiuhrt, und einen am Fihrungselement fi-

xierten Massagekopf. i .
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Handgerat zur Durch-
fihrung von Massagen.

[0002] Massagegerate werden in unterschiedlichsten
Ausfiihrungsformen zur Massage von Menschen und
auch Tieren eingesetzt. Insbesondere fir die Massage
von Pferden werden Massagegeréate verwendet, die vor
Ort in Stallen oder dergleichen eingesetzt werden. Be-
kannte Massagegerate dieser Art weisen ein von einer
Bedienperson handhabbares Massageteil auf, welches
motorisch angetrieben wird um definierte Massagebe-
wegungen auszuftihren. Der Motor wird Uber einen
Netzanschluss mit einer Versorgungsspannung ge-
speist. Hierzu weist das Massagegerat ein Anschlus-
skabel mit einem Stecker auf, welcher in eine vor Ort
vorhandene Steckdose eingesteckt wird.

[0003] Nachteilig hierbei ist zum einen, dass in Ge-
stuten, Stallen und dergleichen nur in begrenztem Um-
fang Steckdosen zur Spannungs- und Stromversorgung
zur Verfligung stehen. Daher ist es notwendig, Verlan-
gerungskabel einzusetzen, damit das Massagegerat
am gewlinschten Einsatzort zur Verfligung steht.
[0004] Einweiterer gravierender Nachteil besteht dar-
in, dass bei einem Aufleneinsatz derartiger Massage-
gerate in Gestuten, Stallen und dergleichen Beschadi-
gungen des Anschlusskabels nicht auszuschlieRen
sind. Die dadurch freiliegenden elektrischen Leitungen
stellen eine erhebliche Geféahrdung fir Menschen und
Tiere dar.

[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde ein
moglichst kostenglinstiges, flexibles und funktionssi-
cheres System zur Durchfiihrung von Massagen bereit-
zustellen.

[0006] Zur Lésung dieser Aufgabe sind die Merkmale
der Anspriiche 1 und 14 vorgesehen. Vorteilhafte Aus-
fihrungsformen und zweckmafige Weiterbildungen der
Erfindung sind in den Unteranspriichen beschrieben.
[0007] Das erfindungsgemale Handgerét dient zur
Durchfiihrung von Massagen und/oder zur Erzeugung
von mechanischen StoRwellen in einem menschlichen
oder tierischen Kérper und weist einen Antrieb mit einer
autarken Spannungsversorgung auf. Weiterhin ist ein
Fuhrungselement vorgesehen, welches mittels des An-
triebs eine oszillierende Bewegung ausfiihrt. An diesem
Fuhrungselement ist der Massagekopf fixiert, wobei be-
sonders vorteilhaft der Massagekopf exzentrisch fixiert
ist.

[0008] Ein wesentlicher Vorteil des erfindungsgema-
Ren Handgerats besteht darin, dass dieses eine inte-
grierte Spannungsversorgung aufweist und damit flexi-
bel an beliebigen Orten und unabhangig von stationaren
Spannungsversorgungen einsetzbar ist.

[0009] Ein weiterer wesentlicher Vorteil des erfin-
dungsgemafien Handgerats besteht darin, dass durch
die im Handgerat gekapselte Anordnung der Span-
nungsversorgung, die bevorzugt von einem Akkumula-
tor oder einer Batterie gebildet ist, keine Gefahr durch
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Stromschlage oder dergleichen von dem Handgerat
ausgeht.

[0010] Weiterhin ist vorteilhaft, dass das erfindungs-
gemale Handgerat eine kompakte Bauform aufweist
und kostenglinstig herstellbar ist.

[0011] Das erfindungsgemafe Handgerat kann so-
wohl zur Massage von Menschen als auch zur Massage
von Tieren, insbesondere von Pferden, eingesetzt wer-
den.

[0012] Die Massagewirkung kann durch eine geeig-
nete Ausbildung des Massagekopfs auf einfache Weise
vorgegeben werden. Dabei kann besonders vorteilhaft
ein Bausatz verschiedener Massagekdpfe eingesetzt
werden, wobei je nach Anwendungsfall unterschiedli-
che Massagekdpfe am Handgerat montiert sein kon-
nen. Die Massagekdpfe kénnen sich dabei sowohl hin-
sichtlich ihrer Geometrie und GréR3e, als auch hinsicht-
lich ihrer Materialbeschaffenheit unterscheiden.

[0013] Das so ausgebildete Handgerat weist einen
modularen Aufbau auf. Der jeweilige Massagekopf wird
dabei vorzugsweise auf ein Fihrungselement aufge-
setzt, welches aus einem Gehause hervorsteht, in wel-
chem der Antrieb und die Spannungsversorgung inte-
griert sind. Die Montage oder eine Umrlstung des
Handgerats kann damit schnell und einfach bewerkstel-
ligt werden.

[0014] Der Massagekopf ist vorteilhaft exzentrisch
auf dem eine oszillierende Bewegung ausflihrende Fih-
rungselement montiert. Durch die oszillierende Bewe-
gung des Fihrungselements fiihrt der Massagekopf ei-
ne periodische Massagebewegung aus, deren Maxima-
lamplitude durch die Exzentrizitdt der Lagerung des
Massagekopfs und dessen Durchmesser bestimmt ist.
ZweckmaRigerweise kann die Maximalamplitude durch
Variation der Exzentrizitat, d.h. durch unterschiedliche
Lagerungen des Massagekopfs am Fiihrungselement
sowie durch Variation der Durchmesser beim Einsatz
unterschiedlicher Massagekoépfe variiert werden. Alter-
nativ kann bei einem zentrisch gelagerten Massagekopf
dessen Form eine vorgegebene Asymmetrie bezlglich
dessen Langsachse aufweisen, so dass durch die Form
des Massagekopfes eine entsprechende Massagebe-
wegung erhalten wird.

[0015] Die mit dem Massagekopf durchgefiihrten pe-
riodischen Massagebewegungen eignen sich insbeson-
dere auch zum Einreiben von Cremes und dergleichen
auf der Haut von Menschen und Tieren. Generell kann
das Handgerat hierbei derart weitergebildet sein, dass
aus dem Massagekopf die jeweilige Creme an seine Au-
Renseite selbsttatig geférdert wird.

[0016] In einer weiteren vorteilhaften Verwendung
wird das erfindungsgemafle Handgerat zur Erzeugung
von mechanischen StoRwellen in einem menschlichen
oder tierischen Korper eingesetzt. In diesem Fall wird
das Handgerat zu medizinischen, therapeutischen
Zwecken eingesetzt. Insbesondere bei muskuléren Be-
schwerden und/oder Gelenkproblemen von Menschen
und Tieren kdnnen mit dem Handgerat mechanische
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Behandlungen durchgefiihrt werden. Durch eine geeig-
nete Wahl der Form des Massagekopfes in Verbindung
mit einer geeigneten Materialauswahl des Massage-
kopfes kann der Amplitudenverlauf der StoRwellen, die
durch Aufsetzen des Massagekopfes auf die Haut des
Menschen oder Tieres erzeugt werden und sich in das
Innere des Korpers fortpflanzen, gezielt vorgeben wer-
den. Durch Vorgabe der Drehzahl des Antriebs des
Handgeréats kann die Pulsfolgefrequenz der StoRwellen
eingestellt werden.

[0017] In einer besonders einfachen und kostengiin-
stigen Ausfiihrungsfbrm ist das Gehause des Handge-
rats mit den darin integrierten Komponenten vom
Grundkdrper einer elektrischen Zahnburste gebildet.
Derartige elektrische Zahnbirsten kénnen durch Auf-
setzen des Massagekopfs in einfacher Weise zu Mas-
sagegeraten bzw. therapeutischen Geraten umgeristet
werden.

[0018] Die Erfindung wird im Nachstehenden anhand
der Zeichnungen erlautert. Es zeigen:

Figur 1: Schematische Darstellung eines Aus-
fihrungsbeispiels des erfindungsgema-
Ren Handgerats.

Figur 2a, b:  Langsschnittdarstellungen zweier Aus-
fihrungsformen von Massageképfen mit
rotationssymmetrischen Querschnitten
fur das Handgerat gemaf Figur 1.

Draufsicht auf die Unterseite eines Mas-
sagekopfs mit rotationssymmetrischem
Querschnitt.

Figur 3:

Figur 4: Abwandlung des Massagekopfs gemaf

Figur 3.

Draufsicht auf die Unterseite eines Mas-
sagekopfs mit nicht rotationssymmetri-
schem Querschnitt.

Figur 5:

[0019] Figur 1 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel eines
Handgeréts 1 welches zum Massieren von Menschen
und Tieren einsetzbar ist. Weiterhin kdnnen derartige
Handgeréte generell zur Erzeugung von mechanischen
StoRwellen in menschlichen und tierischen Kérpern ein-
gesetzt werden. Ohne Beschrankung der Allgemeinheit
der vorliegenden Erfindung wird im Folgenden allein auf
die Anwendung des Handgeréats als Massagegerat Be-
zug genommen. Das Handgerat 1 weist ein Gehduse 2
auf, welches bevorzugt aus Kunststoff, insbesondere
aus einem oder mehreren Kunststoffspritzteilen be-
steht. Das Gehause 2 dient als Handgriff, an welchem
eine Bedienperson das Handgerat 1 zur Durchfliihrung
einer Massage halt. Die AuRenkontur ist dementspre-
chend angepasst und ausgeformt. Im Gehause 2 ist ein
Antrieb 3 mit einer autarken Spannungsversorgung 4 in-
tegriert. Der Antrieb 3 besteht aus einem Elektromotor.
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Die Spannungsversorgung 4 ist bevorzugt von einem
Akkumulator gebildet. Alternativ kann die Spannungs-
versorgung 4 von einer Batterie gebildet sein. Der Zu-
gang zu diesen Komponenten erfolgt tiber einen Deckel
2a, der den Boden des Gehauses 2 bildet.

[0020] Das Gehduse 2 weist eine lang gestreckte
Form auf, wobei an dem oberen, l&dngsseitigen Rand
des Gehauses 2 ein Fihrungselement 5 ausmiindet.
Das Fuhrungselement 5 ist von einer Welle gebildet,
welche bevorzugt aus Metall, insbesondere Stahl be-
steht. Die Langsachse der Welle verlauft parallel zur
Langsachse des Gehauses 2, ist beziglich dieser je-
doch seitlich versetzt. Das Fihrungselement 5 ist in ei-
nem Lager 5a an der Oberseite des Gehauses 2 geflhrt.
Der im Innenraum des Gehauses 2 verlaufende untere
Teil des Flihrungselements 5 ist tiber ein Getriebe 6 an
den Elektromotor gekoppelt. Mittels des Getriebes 6
wird die Drehbewegung des Elektromotors in eine peri-
odisch oszillierende Bewegung des Fiuhrungselements
5 umgesetzt.

[0021] Das obere freie Ende des Fihrungselements
5, welches Uber das Geh&use 2 hervorsteht, bildet ein
Anschlussmittel fiir einen Massagekopf 7. Der Massa-
gekopf 7 weist im vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel ei-
ne zylindrische Form auf. Die Symmetrieachse des
Massagekopfs 7 verlauft parallel zu den Langsachsen
des Gehaduses 2 und des Fuhrungselements 5.

[0022] Das Anschlussmittel des Massagekopfs 7 ist
in einer Aufnahme 8 an der Unterseite des Massage-
kopfs 7 gelagert. Die Aufnahme 8 besteht aus einer Aus-
nehmung, die an der ebenen Unterseite des Massage-
kopfs 7 ausmiindet. Die Langsachse der Ausnehmung
verlauft parallel zur Symmetrieachse des Massage-
kopfs 7. Dabei liegt die Aufnahme 8 in einem vorgege-
benen Abstand Ax zur Symmetrieachse. Durch diese
Exzentrizitédt der Aufnahme 8 wird die oszillierende Be-
wegung des Fuhrungselements 5 in eine periodische
Massagebewegung des Massagekopfs 7 quer zu des-
sen Symmetrieachse umgesetzt. Die Maximalamplitu-
de der vom Massagekopf 7 ausgeiibten Massagebewe-
gung ist dabei durch die Exzentrizitdt Ax der Position
der Aufnahme 8 sowie den Durchmesser des Massage-
kopfs 7 vorgegeben. Dabei ist die Maximalamplitude der
Massagebewegung umso gréRer je groRer die Exzen-
tritdt bzw. der Durchmesser des Massagekopfs 7 ist.
[0023] Zur Montage des Massagekopfs 7 wird das
Fihrungselement 5 mit dem Anschlussmittel in die Auf-
nahme 8 in der Unterseite des Massagekopfs 7 einge-
steckt. Die das Fihrungselement 5 bildende Welle weist
einen kreisférmigen Querschnitt auf. Im einfachsten Fall
weist das von dem Ende der Welle gebildete Anschlus-
selement denselben kreisférmigen Querschnitt auf. In
diesem Fall ist die Aufnahme 8 des Massagekopfs 7
derart ausgebildet, dass die mit dem Anschlussmittel ei-
ne formschliissige und bevorzugt eine reibschliissige
Verbindung bildet. Alternativ kénnen an dem An-
schlussmittel und/oder in der Aufnahme 8 Rastmittel
vorgesehen sein, mittels derer das Anschlussmittel in
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der Aufnahme 8 fixiert wird. Weiterhin kann die Welle
am oberen Ende abgefast sein, so dass das An-
schlussmittel einen nicht rotationssymmetrischen Quer-
schnitt aufweist. Die Aufnahme 8 weist dann einen ent-
sprechend ausgeformten Querschnitt auf.

[0024] Der Massagekopf 7 besteht im vorliegenden
Fall aus einem Kunststoffspritzteil. Generell kann der
Massagekopf 7 auch aus Gummi, Metall oder aus meh-
reren der vorgenanten Materialien bestehen. Dabei wird
das Material des Massagekopfs 7 an die jeweilige Ap-
plikation der Massage angepasst. Beispielsweise kon-
nen fir schonende Massagen weiche Materialien wie
zum Beispiel Gummi verwendet werden. Fir therapeu-
tische Zwecke eignen sich besonders metallische Mas-
sagekopfe 7, insbesondere Massagekopfe 7 aus Kupfer
oder Silber.

[0025] Auch die Oberflachenstruktur des Massage-
kopfs 7 kann an die jeweilige Applikation angepasst
sein. Im vorliegenden Fall weist der Massagekopf 7 eine
glatte Mantelflache auf. Alternativ kann die Mantelstruk-
tur auch Strukturierungen wie zum Beispiel Rippen oder
dergleichen aufweisen.

[0026] SchlieBlich kann auch die Grofte und Geome-
trie des Massagekopfs 7 an die jeweilige Applikation an-
gepasst sein. Insbesondere kann auch die Exzentrizitat
der Aufnahme 8 und damit die Maximalamplitude der
Massagebewegungen an die jeweilige Applikation an-
gepasst sein.

[0027] Besonders vorteilhaft sind fiir ein Handgerat 1,
wie es in Figur 1 dargestellt ist, in einem Bausatz meh-
rere unterschiedliche Massagekopfe 7 vorgesehen
sind.

Das so gebildete modulare System erlaubt eine einfa-
che und schnelle Anpassung des Handgeréts 1 an un-
terschiedliche Applikationen.

[0028] Die Figuren 2a und 2b zeigen zwei weitere Va-
rianten von Massagekopfen 7, die als Bestandteil eines
Bausatzes flr das Handgerat 1 gemal Figur 1 einsetz-
bar sind. Analog zu dem in Figur 1 dargestellten zylin-
drischen Massagekopf 7 weisen auch die Massagekdp-
fe 7 gemaf den Figuren 2a und 2b einen rotationssym-
metrischen Querschnitt auf. In weiterer Ubereinstim-
mung mit dem Massagekopf 7 gemaf Figur 1 weisen
die Massagekopfe 7 gemal den Figuren 2a und 2b je-
weils eine Aufnahme 8 fiir das Fuihrungselement 5 des
Handgeréts 1 auf. Dabei sind die Aufnahmen 8 wieder-
um von einer an der Unterseite des Massagekopfs 7
ausmindenden Ausnehmung gebildet. Die Formen der
Ausnehmungen der Massagekopf 7 gemaR den Figuren
2a und 2b entsprechen der Ausnehmung gemaf Figur
1. Diese bilden somit eine universelle Schnittstelle zum
Anschluss an das Fihrungselement 5 des Handgerats
1 geman Figur 1, so dass diese als Komponenten eines
Bausatzes austauschbar am Handgerat 1 montierbar
sind.

[0029] Die Exzentrizitdten Ax, die durch die Abstande
der Ausnehmungen zu den Symmetrieachsen der Mas-
sagekopfe 7 definiert sind, kénnen bei den Massage-
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kopfen 7 gemaR den Figuren 1, 2a und 2b unterschied-
lich ausgebildet sein. Dasselbe gilt fir die GréRen, Ma-
terialbeschaffenheiten und Oberflachenstrukturen die-
ser Massagekopfen 7.

[0030] Weiterhin unterscheiden sich die Geometrien
dieser Massagekopfe 7. Der Massagekopf 7 gemaR Fi-
gur 2a weist eine konische Form auf. Der Massagekopf
7 geman Figur 2b weist eine im Wesentlichen kugelfor-
mige Kontur auf, wobei der Massagekopf 7 an der Un-
terseite abgeflacht ist. Durch die Vorgabe der Auf3en-
struktur kann die Auflageflache der Massagekopfs 7 bei
Durchflihrung einer Massage in geeigneter Weise vari-
iert und an die jeweilige Applikation angepasst werden.
Die in den Figuren 1, 2a und 2b dargestellten Geome-
trien stellen dabei keine abschlielende Aufzéhlung dar.
Vielmehr kann die Kontur des Massagekopfs 7 frei va-
riiert werden.

[0031] Figur 3 zeigt eine weitere Variation eines Mas-
sagekopfs 7, der als weitere Komponente des Bausat-
zes vom Massagekopf 7 fir das Handgerat 1 gemaf
Figur 1 einsetzbar ist. In Figur 3 ist die Unterseite des
rotationssymmetrischen, im vorliegenden Fall zylindri-
schen Massagekopfs 7 dargestellt. Im Unterschied zu
den Massageképfen 7 gemaf den Figuren 1, 2a und 2b
weist der Massagekopf 7 zwei identisch ausgebildete
Aufnahmen 8 auf, in welchen das Flhrungselement 5
fixiert werden kann. Die Aufnahmen 8 sind wiederum
von Ausnehmungen gebildet, die an der Unterseite des
Massagekopfs 7 ausminden und entsprechen in ihrer
Form den Aufnahmen 8 der Massagekdpfe 7 gemaf
den Figuren 1, 2a und 2b. Die Aufnahmen 8 des Mas-
sagekopfs 7 gemal Figur 3 liegen in unterschiedlichen
Absténden Ax; und Ax, zur Symmetrieachse des Mas-
sagekopfes 7. Damit kann durch Einflhren des Fiih-
rungselements 5 in die erste oder zweite Aufnahme 8
des Massagekopfs 7 die Exzentrizitdt und damit die Ma-
ximalamplitude der Massagebewegung des Massage-
kopfs 7 variiert werden.

[0032] Beider Ausflihrungsform gemaR Figur 3 weist
der Massagekopf 7 zwei diskrete Aufnahmen 8 in unter-
schiedlichen Abstanden zur Symmetrieachse auf. Die-
se Ausfiihrungsform kann generell dahingehend erwei-
tert werden, dass der Massagekopf 7 eine Aufnahme 8
aufweist, mittels derer die Exzentrizitdt der Lagerung
des Fihrungselements 5 kontinuierlich einstellbar ist.
[0033] Hierzu kann beispielsweise der Massagekopf
7 gemal Figur 3 dahingehend abge&ndert werden,
dass diese eine leistenformige Aufnahme 8 aufweist.
Ein Massagekopf 7 mit einer derartigen Aufnahme 8 ist
in Figur 4 dargestellt. Diese Aufnahme 8 verlauft in die-
sem Fallin vertikaler Richtung des Massagekopfs 7 und
ist als langgestreckte Ausnehmung ausgebildet, die
wiederum an der Unterseite des Massagekopfs 7 aus-
mindet. Die Breite der leistenférmigen Ausnehmung ist
dabei konstant. An den Innenwanden der Ausnehmung
sind bevorzugt Rastmittel oder dergleichen angeordnet.
Das Fiihrungselement 5 kann nun in beliebigen Positio-
nen der leistenformigen Aufnahme 8 eingefiihrt werden.
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Durch die Rastmittel erfolgt dabei eine Lagefixierung
des Fihrungselements 5 in der Einfuhrposition in der
Aufnahme 8.

[0034] Figur 5 zeigt eine weitere Variante eines Mas-
sagekopfs 7, welcher als weitere Komponente des Bau-
satzes fur das Handgerat 1 gemal Figur 1 einsetzbar
ist. Der Massagekopf 7 geman Figur 5 weist im Unter-
schied zu den Ausfiihrungsformen gemaR dem Figuren
1 - 4 einen nicht rotationssymmetrischen Querschnitt
auf. Der Querschnitt des Massagekopfs 7 weist eine
Kontur eines abgerundeten, gleichseitigen Dreiecks auf
und ist damit beztglich diskreter Drehwinkel von 120°
drehsymmetrisch ausgebildet.

[0035] Generell kann der Querschnitt derartiger Mas-
sagekopfe 7 auch andere Drehsymmetrien aufweisen.
Prinzipiell kann der Massagekopf 7 auch komplett un-
symmetrisch ausgebildet sein. In diesem Fall kann der
Massagekopf 7 insbesondere auch zentrisch am Fuh-
rungselement 5 gelagert sein. Wesentlich hierbei ist,
dass die Kontur des Massagekopfes 7 generell derart
ausgebildet ist, dass keine scharfe Kanten an der Au-
Renflache des Massagekopfs 7 auftreten.

[0036] Der Massagekopf 7 gemal Figur 5 weist drei
identisch ausgebildete Aufnahmen 8 fiir das Fiihrungs-
element 5 auf. Die Aufnahmen 8 sind wiederum von an
der Unterseite des Massagekopfs 7 ausmiindenden
Ausnehmungen ausgebildet. Die Aufnahmen 8 sind ent-
sprechend der Drehsymmetrie des Massagekopf 7 in
Winkeln von 120° versetzt zueinander angeordnet. Da-
bei liegen die Aufnahmen 8 in unterschiedlichen Ab-
sténden Ax,, Ax, und Axz zur Symmetrieachse des Mas-
sagekopfs 7. Durch Einfihren des Massagekopfs 7 in
die unterschiedlichen Aufnahmen 8 kann durch Variati-
on der Exzentrizitdt wiederum die Maximalamplitude
der Massagebewegung geandert werden.

Bezugszeichenliste

[0037]

(1) Handgerat

(2) Gehéduse

(2a) Deckel

(3) Antrieb

(4) Spannungsversorgung
(5) Fihrungselement
(5a) Lager

(6) Getriebe

(7) Massagekopf

(8) Aufnahme
Patentanspriiche

1. Handgerat zur Durchfihrung von Massagen und/
oder zur Erzeugung von mechanischen Stol3wellen
in einem menschlichen oder tierischen Kérper mit
einem Antrieb und einer autarken Spannungsver-
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10.

sorgung, mit einem Fuhrungselement, welches mit-
tels des Antriebs eine oszillierende Bewegung aus-
fuhrt, und mit einem am Fihrungselement fixierten
Massagekopf.

Handgerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Massagekopf (7) am Fiihrungs-
element (5) exzentrisch fixiert ist.

Handgerat nach einem der Anspriiche 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass der Antrieb (3) und
die Spannungsversorgung (4) in einem, einen
Handgriff bildenden Gehause (2) integriert sind.

Handgerat nach einem der Anspriiche 1 - 3, da-
durch gekennzeichnet, dass der Antrieb (3) von
einem Elektromotor gebildet ist und dass die Span-
nungsversorgung (4) von einem Akkumulator oder
einer Batterie gebildet ist.

Handgerat nach einem der Anspriiche 3 oder 4, da-
durch gekennzeichnet, dass ein Ende des Fih-
rungselements (5) Uber das Gehause (2) hervor-
steht und ein Anschlussmittel flir den Massagekopf
(7) bildet, wobei das Fihrungselement (5) von einer
Welle gebildet ist.

Handgerat nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass am oberen Rand des Gehauses (2)
ein Lager (5a) vorgesehen ist, in welchem das Fih-
rungselement (5) gefiihrt ist.

Handgerat nach einem der Anspriiche 6, dadurch
gekennzeichnet, dass das Fihrungselement (5)
Uber ein Getriebe (6) an den Antrieb (3) gekoppelt
ist, mittels dessen dem Fiihrungselement (5) die os-
zillierende Bewegung aufgepragt wird, wobei die
Langsachse der das Fihrungselement (5) bilden-
den Welle parallel zur Langsachse des Gehauses
(2) verlauft.

Handgerat nach einem der Anspriiche 1 - 7, da-
durch gekennzeichnet, dass der Massagekopf (7)
wenigstens eine Aufnahme (8) aufweist, in welche
das Fihrungselement (5) einfiihrbar ist.

Handgerat nach einem der Anspriiche 2 - 8, da-
durch gekennzeichnet, dass der Massagekopf (7)
mehrere, in unterschiedlichen Abstanden zum Zen-
trum des Massagekopfs (7) angeordnete Aufnah-
men (8) aufweist, in welche das Fihrungselement
(5) einfihrbar ist.

Handgerat nach einem der Anspriiche 8 oder 9, da-
durch gekennzeichnet, dass das Anschlussmittel
des Fihrungselements (5) in die oder eine Aufnah-
me (8) einsteckbar ist.
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Handgeréat nach einem der Anspriiche 1 - 10, da-
durch gekennzeichnet, dass der Massagekopf (7)
aus Kunststoff, Gummi und/oder Metall besteht.

Handgerat nach einem der Anspriiche 1 - 11, da-
durch gekennzeichnet, dass der Massagekopf (7)
einen rotationssymmetrischen oder einen bezlg-
lich diskreter Drehwinkel drehsymmetrischen Quer-
schnitt aufweist, wobei die Drehsymmetrieachse
des Massagekopfs (7) parallel in Abstand zur
Langsachse des Flihrungselements (5) verlauft.

Handgerat nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Massagekopf (7) eine zylindri-
sche oder konische Form oder eine Kugelform auf-
weist, oder dass der Massagekopf in seinem Zen-
trum eine Auswolbung aufweist.

Massagekopf nach einem der Anspriiche 1 - 13, mit
einer Schnittstelle zum Aufsetzen auf einen Grund-
koérper eines Handgerats, in welchem ein Antrieb
(3) und eine Spannungsversorgung (4) integriert
sind.

Massagekopf nach Anspruch 14, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Handgerat (1) von einer
elektrischen Zahnbirste gebildet ist.

Massagekopf nach einem der Anspriiche 13 oder
14, gekennzeichnet durch deren Mehrfachanord-
nung zur Ausbildung eines Bausatzes.
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