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(54) Brieftaubenkonstatiersystem

(57) Es wird ein Brieftaubenkonstatiersystem be-
schrieben. Dieses besteht aus wenigstens einem Ein-
satzgerat, elektronischen Taubenringen sowie wenig-
stens einem Erfassungsgerat im Heimatschlag. Die
elektronischen Taubenringe umfassen Transponder mit
Speichern, die im Einsatzgerat kontaktlos lesbar und
beschreibbar und im Erfassungsgerat kontaktlos lesbar
sind. Das Erfassungsgerat umfasst ein Lesegerat, ei-

nen Zeitnehmer und Speicher, die mit den gelesenen
Transponderdaten sowie damit verkniipften Ankunfts-
zeiten beschreibbar sind. Zusatzlich ist das Erfassungs-
gerat mit wenigstens einer elektronischen Kamera ver-
bunden, mit der Bilder der heimkehrenden Brieftauben
aufnehmbar und die Speicher des Erfassungsgerates
zusatzlich mit den Bilddaten der aufgenommen Brief-
tauben beschreibbar sind.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Brieftaubenkonsta-
tiersystem nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.
[0002] Brieftaubenkonstatiersysteme dienen dazu,
die Ankunftszeiten bei Flugwettbewerben eingesetzter
Brieftauben manipulationssicher zu erfassen, um Gber
die Entfernung zwischen Auflaort und Heimatschlag in
Verbindung mit der bendétigten Flugzeit die Flugge-
schwindigkeit zu ermitteln. Diese GroRRe bestimmt die
Platzierungen der eingesetzten Brieftauben.

[0003] Ublicherweise werden Flugwettbewerbe mit
Brieftauben folgendermafien durchgefiihrt. Jeder Ziich-
ter transportiert seine mit elektronischen Taubenringen
ausgestatteten Brieftauben zum Vereinshaus, wo die
Brieftauben fir den Flugwettbewerb "eingesetzt" wer-
den. Die geschieht kontaktlos durch ein Einsatzgerat,
an dessen Einsatzantenne die Brieftauben mit ihren an
den FiRen befestigten elektronischen Taubenringen
nacheinander herangefiihrt werden, so dass Transpon-
derdaten gelesen und/oder ausgetauscht und gespei-
chert werden kénnen.

[0004] AnschlieRend werden die eingesetzten Brief-
tauben "eingekorbt", d. h. in Transportkafige gesteckt
und mit Transportfahrzeugen zum Startort verbracht.
Am Startort, auch AuflalBort genannt, werden die Brief-
tauben "aufgelassen". Dabei werden alle Transportka-
fige von Hilfspersonen oder durch mechanische Vor-
richtungen zu einem Startzeitpunkt gleichzeitig geoff-
net, so dass alle Brieftauben ihre Transportkafige ver-
lassen und den Flug zum Heimatschlag antreten kon-
nen.

[0005] Nach dem Eintreffen im Heimatschlag werden
die Brieftauben konstatiert, d. h. ihre Ankunftszeit wird
erfasst und mit ihrer Ringnummer im elektronischen
Taubenring verknlipft gespeichert. Die geschieht kon-
taktlos durch ein Erfassungsgerat des Ziichters, dessen
Leseantenne im Einsprungbereich des Heimatschlags
angeordnet ist und die Transponderdaten liest, sobald
die heimkehrende Brieftaube den Einsprungbereich
passiert.

[0006] AnschlieRend Gbermittelt der Zlichter die Kon-
statierdaten der heimgekehrten Brieftauben an das Ein-
satzgerat des Vereins. Dies kann durch Datenferniiber-
tragung oder auch durch Transport des Erfassungsge-
rates oder wenigstens eines mobilen Speichers zum
Einsatzgerat des Vereins und Datenlibertragung vor Ort
geschehen. Schliel3lich werden die gesamten Daten
des Vereins fir sich oder zusammen mit anderen kon-
kurrierenden Vereinen ausgewertet und die Platzierun-
gen ermittelt.

[0007] Da alle Zichter Startgelder zahlen, aus denen
die Ziichter bestplatzierter Brieftauben in manchen Lan-
dern hohe Gewinnpramien erhalten und dariiber hinaus
auch der Wert ihrer Tiere hoch taxiert wird, besteht fiir
Zlchter weniger erfolgreicher Brieftauben der Anreiz zu
Manipulationen, um auch endlich einmal hohe Gewinn-
pramien kassieren zu kdnnen. Diese Manipulationen
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sind darauf gerichtet, dem Erfassungsgerat im Heimat-
schlag eine friihere Ankunft der Brieftaube vorzutéu-
schen als sie dann tatsachlich eintrifft.

[0008] Wenn der Zichter seine Brieftaube am ver-
einseigenen Einsatzgerat selbst einsetzen darf, kdnnte
er z. B. den elektronischen Brieftaubenring versteckt am
eigenen Korper tragen und zusammen mit der Brieftau-
be in die Nahe der Einsatzantenne bringen, so dass das
Einsatzgerat Daten aus dem Speicher des Transpon-
ders lesen und in den Speicher schreiben kann, ohne
dass der elektronische Brieftaubenring am Fuf} der
Brieftaube befestigt ist.

[0009] Spater kann der Zlichter den elektronische
Brieftaubenring manuell an die Leseantenne des Erfas-
sungsgerates am Heimatschlag heranfiihren und die
Ankunft seiner Brieftaube in vermeintlicher Rekordzeit
vortauschen.

[0010] Dieser Manipulationsmdglichkeit soll dadurch
vorgebeugt werden, dass der Zichter nicht mehr seine
eigenen Brieftauben, sondern nur noch fremde Brieftau-
ben einsetzen darf. Allerdings kann dies dazu fiihren,
dass missguinstige Ziichter die Macht Giber mégliche Fa-
voriten-Brieftauben dazu nutzen, die Tiere beim Einset-
zen vorsatzlich zu verletzen oder gar zu téten, um ihre
Teilnahme am Flugwettbewerb zu verhindern.

[0011] Wenn der Zichter seine Brieftaube am ver-
einseigenen Einsatzgerat nicht selbst einsetzen darf,
kénnte er versuchen, mit einer Kopie der Transponder-
daten der eingesetzten Brieftauben den Speicher des
Transponders eines identischen zweiten elektronischen
Brieftaubenrings zu beschreiben und diesen dann ma-
nuell an die Leseantenne des Erfassungsgerates am
Heimatschlag heranfiihren. Dadurch kénnte er eben-
falls die Ankunft seiner Brieftaube in vermeintlicher Re-
kordzeit vortduschen.

[0012] Gegen diese Manipulationsversuche sind
zahlreiche MaRnahmen entwickelt worden, die die An-
fertigung von Kopien erschweren, wie z. B. VerschlUs-
selung, Kontrolllesen und verandertes Riickschreiben
oder Authentifizierungen der Daten elektronischen Tau-
benring. Allerdings erhéhen diese Maflnahmen den
Aufwand an Soft- und Hardware bei den Einsatzgera-
ten, elektronischen Taubenringen und Erfassungsgera-
ten sowie auch die Ubertragungszeit der Daten beim
Einsetzen und Erfassen. Daher sind hier wirtschaftliche
und technische Grenzen gesetzt.

[0013] Die Brieftaubenreiseordnungen einiger Lan-
der sehen auch zuséatzliche Kontrollen vor. So muss der
Zichter in den Niederlanden nach Ankunft einer Brief-
taube die Ankunft innerhalb von 10 Minuten telefonisch
bei seinem Verein melden. Dadurch sind bei Manipula-
tionsverdacht zeitnahe Uberpriifungen der Ziichteran-
gaben mdglich. In Taiwan muss der Zichter nach An-
kunft einer Brieftaube diese sogar innerhalb von 10 Mi-
nuten in das Vereinshaus bringen, um die Rickkehr der
Brieftaube nachzuweisen.

[0014] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Brieftaubenkonstatiersystem nach dem Oberbegriff des
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Anspruchs 1 gegen Manipulationsversuche sicherer
auszufihren.

[0015] Diese Aufgabe wird bei einem Brieftaubenkon-
statiersystem nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1
durch die Merkmale dieses Anspruchs gel6st.

[0016] Weiterbildungen und vorteilhafte Ausgestal-
tungen ergeben sich aus den Unteranspriichen.
[0017] Die Erfindung geht von der Uberlegung aus,
dass die vorerwdhnten Manipulationen erschwert wer-
den, wenn giiltige Konstatierdaten den Nachweis erhal-
ten missen, dass auRer dem elektronischen Tauben-
ring auch die Brieftaube selbst den Einsprungbereich im
Heimatschlag passiert hat. Dies geschieht hier durch
zuséatzliche Bilddaten der Brieftaube, die dann im Verein
mit Bilddaten der eingesetzten Brieftaube verglichen
werden kénnen. Da Brieftauben sich durch die Farben
ihres Gefieders und ihrer Augen eindeutig unterschei-
den lassen, sind Bilder eine geeignete Mdglichkeit zur
Identifizierung. Diese kdnnten auch den kurzfristigen
Transport ins Vereinshaus als Nachweis der Ankunft im
Heimatschlag entbehrlich machen.

[0018] Vorzugsweise umfasst das Erfassungsgerat
ein Verschlusselungssystem, mit dem die Transponder-
daten, Ankunftszeiten und Bilddaten untrennbar mitein-
ander verknUpfbar sind.

[0019] Dadurch sollen Manipulationsversuche er-
schwert werden, einzelne Daten nachtraglich auszutau-
schen oder zu bearbeiten.

[0020] Weiterhin kann das Erfassungsgerat zusatz-
lich integral ein Auswertegerat fir geografische Koordi-
naten aus empfangenen Daten eines Satellitennaviga-
tionssystems umfassen, und die Speicher des Erfas-
sungsgerates kénnen zusatzlich mit den geografischen
Koordinaten beschreibbar sein.

[0021] Die zusatzliche Berlicksichtigung von geogra-
fischen Koordinaten soll eine weitere Manipulations-
moglichkeit erschweren. So gibt es Ziichter, die auller
dem Heimatschlag noch einen entfernten Nebenschlag
unterhalten. Liegt nun der Nebenschlag dichter am Auf-
laBort als der Hauptschlag, so kénnte der Ziichter Brief-
tauben aus dem Nebenschlag einsetzen, sie gegenlber
dem Verein aber als Brieftauben aus dem Hauptschlag
ausweisen. Ein solcher Manipulationsversuch wird nur
dann aufgedeckt, wenn auch die geografischen Koordi-
naten des Ortes mit registriert werden, an dem die Riick-
kehr der Brieftaube erfasst wird. Ist dies nicht der Hei-
matschlag, sondern der Nebenschlag, so weichen die
Koordinaten zwangslaufig von den Koordinaten des
Heimatschlages ab.

[0022] Auch diese erganzenden Daten kénnen mit
den Ubrigen Daten durch das Verschlisselungssystem
untrennbar miteinander verknlpft werden, so dass ein
Austausch oder eine nachtragliche Bearbeitung und
Veranderung der Daten erschwert wird.

[0023] Weiterhin kann die wenigstens eine Kamera
Uber ein Bussystem oder eine drahtlose Schnittstelle mit
dem Erfassungsgeréat verbunden sein.

[0024] Es lassen sich dadurch handelsiibliche Kom-
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ponenten, z. B. Web-Kameras, einsetzen, deren Bild-
daten in ahnlicher Weise dem Erfassungsgerat zuge-
fuhrt werden kénnen, wie die Uber die Leseantennen ge-
lesenen Transponderdaten und diese Daten kénnen al-
le zeitnah miteinander verknipft werden.

[0025] Bei mehreren Leseantennen und Kameras am
selben Lesegerat kann dies dadurch geschehen, dass
die Bilddaten bei der Erzeugung und/oder Zwischen-
speicherung mit Zeitmarken versehen werden, die
Transponderdaten beim Lesen und/oder der Zwischen-
speicherung ebenfalls mit Zeitmarken versehen werden
und die Bilddaten und Transponderdaten schlieBlich
Uber identische oder ahnliche Zeitmarken verknUlpft
werden. Die Zeitmarken kénnen relative Zeitmarken
oder Echtzeitmarken sein. Bei relativen Zeitmarken er-
folgt noch eine Verknipfung mit Echtzeitmarken, die
von einem Zeitmesser zur Verfligung gestellt werden.
Durch das Verbinden von Bilddaten mit Zeitmarken kén-
nen auch Bildfolgen aus mehreren Einzelbildern in der
richtigen Reihenfolge zeitlich dem Lesezeitpunkt der
Transponderdaten zugeordnet werden.

[0026] Vorzugsweise ist die Kamera an einer Halte-
rung befestigbar, die an einem die Leseantenne des Er-
fassungsgerates aufnehmenden Landebrett angeord-
net ist.

[0027] Durch diese Vorrichtung wird die Befestigung
und Positionierung der Kamera erleichtert und aul3er-
dem auch eine einheitliche Aufnahmerichtung und ein
einheitlicher Aufnahmeabstand vorgegeben, so dass
die Unterscheidungskriterien der eingesetzten Brieftau-
ben sicher und reproduzierbar erfasst werden und die
Bilddaten einheitliche Abbildungen zeigen und besser
vergleichbar sind.

[0028] Die Kamera an der Halterung ist vorzugsweise
bereits auf das Landebrett vorausgerichtet.

[0029] Dies erleichtert dem Ziichter die Montage und
stellt sicher, dass die Bilder im Erfassungszeitpunkt
auch tatsachlich die Unterscheidungskriterien der Brief-
taube beinhalten. Die Halterungen kénnen dabei auf
beiden Seiten des Landebrettes angeordnet sein, umiin
Anpassung an die Ausrichtung des Einsprungsbereichs
zur Sonne die Kamera so anzuordnen, dass sie nicht
durch direkt einfallendes Sonnenlicht beeintrachtigt
wird.

[0030] Weiterhin kann an der Halterung eine Beleuch-
tungsvorrichtung befestigbar sein.

[0031] Dies ermdglicht eine Ausleuchtung des Bildfel-
des zur Erzeugung einwandfreier Bilder auch in der
Dammerung oder bei Kameras, die im Inneren des Hei-
matschlages angeordnet sind, um besser gegen einfal-
lendes Sonnenlicht oder Witterungseinfliisse geschiitzt
Zu sein.

[0032] Bei mehreren mit Leseantennen ausgestatte-
ten Landebretter und darauf gerichteten Kameras kon-
nen die Landebretter optische Mittel fiir die Zuordnung
zwischen Leseantennen und Kameras umfassen.
[0033] Dadurch wird die Installation und Einrichtung
fur den Zichter vereinfacht, da sich die Zuordnung zwi-



5 EP 1 544 803 A2 6

schen Leseantennen und Kameras dann automatisch
vom Erfassungsgerat durchfihren Iasst.

[0034] AuRBerdem kénnen Kameras eingesetzt wer-
den, die iber einen seriellen Bus mit dem Erfassungs-
gerat verbunden werden und dynamische Adressen er-
halten. Bei derartigen Kameras ist ndmlich keine feste
Zuordnung zu den Leseantennen gegeben ist, auf die
sie gerichtet sind und die Zuordnung der Kameras muss
deshalb bei jedem Start des Brieftaubenkonstatiersy-
stems neu erfasst werden.

[0035] Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines
Ausflhrungsbeispiels naher erldutert, das in der Zeich-
nung dargestellt ist. In der Zeichnung zeigen:

Fig. 1  eine schematische Anordnung der Kompo-
nenten des Heimatschlages eines Brieftau-
benkonstatiersystems und

Fig. 2 eine mdgliche Darstellung sdmtlicher Daten
auf einem grafischen Bildschirm.

[0036] Die Komponenten des Heimatschlages eines

Brieftaubenkonstatiersystems umfassen ein Erfas-
sungsgerat 10, an dessen eine Schnittstelle 12 mehrere
Leseantennen 14, 14', 14", 14 " und an dessen andere
Schnittstelle 16 mehrere Kameras 18, 18', 18", 18" an-
geschlossen sind.

[0037] Das Erfassungsgerat 10 selbst beinhaltet ei-
nen Rechner 20 mit einem Speicher 22, Sende- und
Empfangskomponenten 24 sowie Multiplexer 26 fiir die
Leseantennen 14, 14', 14", 14 ™, einen Zeitmesser 28
und ein Auswertegerat 30 fir geografische Koordinaten
aus empfangenen Daten eines Satellitennavigationssy-
stems. Da in den komplexen Daten des Satellitennavi-
gationssystems auch die Uhrzeit enthalten ist, kann ein
gesonderter Zeitmesser fiir die Bereitstellung von Echt-
zeitmarken auch entfallen und das Auswertegerat 30 flr
geografische Koordinaten diese Aufgabe mit Giberneh-
men. Der Zeitmesser 28 und das Auswertegerat 30 sind
integral im Erfassungsgerat 10 angeordnet, so dass Ma-
nipulationen erheblich erschwert sind. Lediglich die Sa-
tellitenantenne ist extern angeordnet. Der Rechner 20
kann neben der Steuerung der einzelnen Komponenten
auch die Verschlisselung und Verknlpfung samtlicher
Daten bernehmen, die in den Speicher 22 geschrieben
werden.

[0038] Um die Daten des Speichers 22 zum Einsatz-
gerat des Vereins zu transportieren, ist ferner eine
Schnittstelle 50 vorgesehen. Darliber kdnnen die Daten
des Speichers 20 per Datenferniibertragung oder auch
bei Mitnahme des gesamten Lesegerétes 10 per direk-
ter Datenlbertragung zum Einsatzgerat des Vereins
Ubertragen werden. Eine dritte MAglichkeit besteht dar-
in, die Daten Uber die Schnittstelle 50 in einen mobilen
Speicher 52 zu laden und diesen dann nach Transport
in den Verein in das Einsatzgerat auszulesen. Die
Schnittstelle 50 kann aber auch genutzt werden, um bei
Abwesenheit vom Heimatschlag die Daten uber ein
Kommunikationsnetz an ein mobiles Endgerat des
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Zichters zu Ubertragen. SchlieRlich besitzt das Erfas-
sungsgerat 10 noch eine Anzeigevorrichtung 32 zur op-
tischen Darstellung der erfassten und gespeicherten
Daten.

[0039] Bei dem Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 sind
vier Leseantennen 14, 14', 14", 14 " vorhanden. Diese
kénnen auch als Doppelantennen mit zwei Schleifen
ausgefihrt sein, die wechselweise umgeschaltet wer-
den, aber nur jeweils einem Einsprungloch zugeordnet
sind. Auf3er der in Fig. 1 gezeigten Anschlussméglich-
keit Uber die Schnittstelle 12 kdnnen Leseantennen mit
aktiven Komponenten auch Uber ein serielle Bussystem
an eine Schnittstelle 48 angeschlossen werden. Diese
Leseantennen mit aktiven Komponenten erzeugen ei-
gene Zeitmarken, mit denen die Transponderdaten ver-
knUpft werden, ehe sie zum Rechner 20 tubertragen und
dort nochmals mit Echtzeitdaten des Zeitmessers 28
oder aus Satellitensignalen gewonnenen Echtzeitdaten
des Auswertegerates 30 verknlpft werden.

[0040] Auf den Landebrettern sind neben den Lese-
antennen 14, 14', 14", 14 ™ optische Mittel 34, 34', 34",
34", hier Leuchtdioden, angeordnet, die beim Einrich-
ten des Systems nacheinander zum Zeitpunkt des Le-
sens einer Leseantenne aktiviert werden, um bei Ver-
wendung mehrerer Kameras eine Zuordnung der Ka-
mera zu der jeweiligen Leseantenne zu ermdglichen.
[0041] Die vier Kameras sind tber einen Hub 36 Uber
eine USB-Schnittstelle an das Lesegerat 10 ange-
schlossen. Auch hier werden die Bilddaten bei der Er-
zeugung in der Kamera 18, 18', 18", 18 " und/oder Zwi-
schenspeicherung in der Kamera 18, 18',18 ", 18 " oder
dem Hub 36 mit eigenen Zeitmarken verknipft. Fir die
Bearbeitung dieser Zeitmarken gelten die Ausfihrun-
gen zu den Leseantennen analog. Die Zeitmarken die-
nen dazu, Zeitverzégerungen auf den seriellen Bussen
oder der Datenverarbeitung zu berlicksichtigen und
rickzurechnen, um Echtzeitwerte bei der Konstatierung
angeben zu kdnnen.

[0042] Zusatzlich kénnen noch Lichtquellen 38, 38',
38 ", 38 " einer Beleuchtungseinrichtung vorgesehen
sein, die bei Erfassung einer heimkehrenden Brieftaube
zur Erzielung ausreichend beleuchteter Bilder einge-
schaltet werden.

[0043] Umdas Lesegeratzum Konstatieren heimkeh-
render Brieftauben einzurichten, ist zunachst die Zuord-
nung der Kameras 18, 18', 18" und 18 ™ zu den Lese-
antennen 14, 14', 14 " und 14 " herzustellen. Dies ge-
schieht durch einen vom Rechner 20 gesteuerten Ein-
richtemodus, bei dem nacheinander die optischen Mittel
34, 34', 34" und 34 " eingeschaltet werden, die Kame-
rabilder dann aufgrund ihrer die optischen Mittel abbil-
denden Bilddaten identifiziert werden und so mitden Le-
seantennen, auf die sie gerichtet sind, automatisch ver-
knUpft werden.

[0044] Alternativ kann dieser Vorgang auch manuell
durchgefiihrt werden, indem nacheinander vom Ziichter
Taubenattrappen mit elektronischen Ringen an die Le-
seantennen heran gefiihrt werden. Durch den Lesevor-
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gang wird dann die betreffende Leseantenne identifi-
ziert und aus dem Vergleich der Kamerabilder mit und
ohne Taubenattrappe dann manuell die Kamera der be-
treffenden Leseantenne, auf die sie gerichtet ist, zuge-
ordnet. Anschlieend ist das Lesegerat bereit.

[0045] Kehrt eine Brieftaube nach einem Wettflug zu-
ruck, so wird beim Passieren des Einsprungbereichs die
Konstatierung vorgenommen, indem uber die elektro-
magnetische Koppelung des Transponders im elektro-
nischen Taubenring die Transponderdaten iber die ent-
sprechende Leseantenne erfasst und im Rechner zwi-
schengespeichert werden. Gleichzeitig werden dabei
auch die geografischen Daten sowie die Uhrzeit und das
Datum erfasst und zwischengespeichert. Ferner wer-
den die von der Kamera erfassten Bilder mit Zeitmarken
versehen und zwischengespeichert.

[0046] AnschlieRend werden dann samtliche Daten
vom Rechner 20 untrennbar miteinander verkn(ipft oder
verschlisselt und in den Speicher 22 geschrieben. Von
dort kénnen Sie dann Uber die Schnittstelle 50 in der
bereits weiter oben beschrieben Weise zum Einsatzge-
rat des Vereins und/oder zum mobilen Endgerat des
Zichters Ubermittelt werden. Im Einsatzgerat des Ver-
eins oder anderen Speichermedien des Vereins sind
ebenfalls Bilder der eingesetzten Brieftauben gespei-
chert, so dass ein Vergleich auf Ubereinstimmung der
konstatierten mit den eingesetzten Brieftauben mdglich
ist.

[0047] Fig. 2 zeigt eine mogliche Darstellung samtli-
cher erfasster Daten auf einem grafischen Bildschirm.
In ein von der Kamera erfasstes Bild einer Brieftaube
werden an den vier Ecken des Bildes folgende Daten
eingebunden: geografische Koordinate des Heimat-
schlages im Feld 40, Flugnummer oder AuflaRort im
Feld 42, Transponderdaten, wie Identnummer der Brief-
taube, Taubenringnummer, Verbandsnummer der Brief-
taube im Feld 44 sowie Ankunftszeit und Ankunftsdatum
der Brieftaube im Feld 46.

Patentanspriiche

1. Brieftaubenkonstatiersystem, bestehend aus we-
nigstens einem Einsatzgerat, elektronischen Tau-
benringen sowie wenigstens einem Erfassungsge-
rat im Heimatschlag, wobei die elektronischen Tau-
benringe Transponder mit Speichern umfassen, die
im Einsatzgerat kontaktlos lesbar und beschreibbar
und im Erfassungsgerat kontaktlos lesbar sind, und
das Erfassungsgerat ein Lesegeréat, einen Zeitmes-
ser und einen Speicher umfasst, die mit den gele-
senen Transponderdaten sowie damit verknUpften
Ankunftszeiten beschreibbar sind, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Erfassungsgerat zusatz-
lich mit wenigstens einer elektronischen Kamera
verbunden ist, mit der Bilder der heimkehrenden
Brieftauben aufnehmbar und die Speicher des Er-
fassungsgerates zusatzlich mit den Bilddaten der
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10.

1.

aufgenommen Brieftauben beschreibbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Speicher des Er-
fassungsgerates mit den Bilddaten in Verknipfung
mit den Ankunftszeiten beschreibbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 1 oder
2, dadurch gekennzeichnet, dass Erfassungsge-
rat ein Verschllisselungssystem umfasst, mit dem
die Transponderdaten, Ankunftszeiten und Bildda-
ten untrennbar miteinander verknipfbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
das Erfassungsgerat zusatzlich integral ein Aus-
wertegerat flr geografische Koordinaten aus emp-
fangenen Daten eines Satellitennavigationssy-
stems umfasst und die Speicher des Erfassungs-
gerates zusatzlich mit den geografischen Koordina-
ten beschreibbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, dass mit dem Verschlis-
selungssystem die Transponderdaten, Ankunfts-
zeiten, Bilddaten und geografischen Koordinaten
untrennbar miteinander verknipfbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
die wenigstens eine Kamera Uber ein Bussystem
oder eine drahtlose Schnittstelle mit dem Erfas-
sungsgerat verbunden ist.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass
die Kamera an einer Halterung befestigbar ist, die
an einem eine Leseantenne des Lesegerates auf-
nehmenden Landebrett angeordnet ist.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, dass die Kamera an der
Halterung auf das Landebrett vorausgerichtet ist.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 7 oder
8, dadurch gekennzeichnet, dass an der Halte-
rung eine Beleuchtungsvorrichtung befestigbar ist.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass
bei mehreren mit Leseantennen ausgestatteten
Landebrettern und darauf gerichteten Kameras die
Landebretter optische Mittel fir die automatische
Zuordnung zwischen Leseantennen und Kameras
umfassen.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass
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bei mehreren mit Leseantennen ausgestatteten
Landebrettern und darauf gerichteten Kameras
Zeitmarkengeber vorhanden sind, dass die Zeit-
markengeber den Leseantennen zur Verknipfung
von Transponderdaten mit Zeitmarken und/oder
den Kameras zur Verknipfung von Bilddaten mit
Zeitmarken zugeordnet sind, dass die mit Zeitmar-
ken verknlpften Transponderdaten und/oder die
mit Zeitmarken verknulpften Bilddaten zusatzlich
mit Echtzeit- oder Referenzzeitmarken eines Zeit-
messers verknlpfbar und in einen Speicher
schreibbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach Anspruch 11,
dadurch gekennzeichnet, dass bei mit Zeitmar-
ken verknupften Transponderdaten und mit Zeit-
marken verknlpften Bilddaten die Transponderda-
ten und die Bilddaten Uber die Zeitmarken zuord-
nerbar und die zugeordneten Transponderdaten
und Bilddaten gemeinsam mit Echtzeit- oder Refe-
renzzeitmarken eines Zeitmessers verknipfbar und
in einen Speicher schreibbar sind.

Brieftaubenkonstatiersystem nach einem der An-
spriche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass
das Erfassungsgerat eine Schnittstelle umfasst,
Uber die die im Speicher gespeicherten Daten zu
einem Einsatzgerat des Vereins und/oder einem
mobilen Endgerat des Zichters Ubertragbar sind.
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