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Description

[0001] Laprésenteinvention serapporte a undispositif
d’affichage pour montre du type comportant un mouve-
ment muni d’un bati et un organe d’affichage, mobile en
rotation autour d’'un axe.

[0002] Dans de telles montres, I'affichage se fait, gé-
néralement au moyen d’aiguilles montées sur un mobile
du mouvement, une aiguille par fonction affichée. On
connait ainsile document CH1473 qui propose un exem-
ple d’une telle réalisation. Il en résulte que, pour les mon-
tres comportant de nombreuses fonctions, le nombre
d’aiguilles est important et tend a surcharger le cadran.
Le butde la présente invention estde simplifier I'affichage
en assurant l'indication d’au moins deux informations
avec le méme organe.

[0003] Selon I'invention, le dispositif d’affichage com-
prend les caractéristiques définies a la revendication 1.
[0004] Parmiles solutions envisageables, il est avan-
tageux que la premiére roue d’'information soit coaxiale
au mobile d’affichage et que le premier organe de liaison
comprenne une came et un marteau muni d’'un organe
élastique agencé pour maintenir en appui le marteau
contre lacame, I'un étant monté surle mobile d’affichage,
l'autre sur la premiére roue d’information. De la sorte,
tant que I'organe de commande n’est pas activé, le mo-
bile d’affichage est entrainé en rotation en synchronisme
avec la premiére roue d’ information.

[0005] D’autres avantages et caractéristiques de l'in-
vention ressortiront de la description qui va suivre, faite
en regard du dessin annexé, dans lequel:

Ml La figure 1 représente une montre de type chro-
nographe munie d’ un dispositif d’affichage selon
I'invention ;

M La figure 2 est un schéma logique de fonctionne-
ment du mouvement selon l'invention,

H La figure 3 est une vue en coupe d’un mouvement
muni d’ un dispositif d’affichage selon un premier
mode de réalisation de l'invention,

M Les figures 4a a 4d montrent le cété cadran du
mouvement de la figure 3, dans différents états cor-
respondants aux étapes définies dans le schéma de
la figure 2, et

M La figure 5 illustre le c6té fond du mouvement de
la figure 3, lorsque la fonction chronographe est ver-
rouillée.

M Les figures 6 et 7 montrent une partie de mouve-
ment de montre muni un dispositif d’affichage selon
un deuxiéme mode de réalisation de I'invention, ne
comportant qu'une aiguille affichant soit I'heure soit
la minute, vu en coupe sur la figure 6 et en plan sur
la figure 7.
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[0006] La montre représentée sur la figure 1 est de
type chronographe. Elle comporte, de maniéere classi-
que, une boite 10 servant de logement a un mouvement,
lequel porte un cadran 12, des aiguilles des heures de
temps courant 14, des minutes de temps courant et de
temps chronométré 16 et des secondes de temps chro-
nomeétré 20.

[0007] L’affichage du temps courant est corrigé au
moyen d’ une couronne de mise a I'heure 22, reliée aux
organes du mouvement par une tige de mise a I'’heure
non visible au dessin.

[0008] Les fonctions relatives au chronométrage sont
assurées par trois poussoirs 24, 26 et 28 respectivement
disposés a deux heures, quatre heures et huit heures.
Le poussoir 24 commande le départ et I'arrét d’ une me-
sure de temps chronométré, alors que le poussoir 26
assure la mise a zéro des aiguilles 16 et 20 lorsqu’ une
mesure de temps chronométré a été interrompue. Enfin,
le poussoir 28 permet de faire passer le mécanisme de
chronographe d’un premier état, dans lequel il est ver-
rouillé, dans un deuxiéme état dans lequel il est déver-
rouillé.

[0009] Lorsque le mécanisme de chronographe est
verrouillé, I'aiguille 16 affiche les minutes de temps cou-
rant, alors que, lorsqu’il est déverrouillé, il indique le
temps chronométré. A I'état verrouillé, les poussoirs 24
et 26 sont inactifs.

[0010] Ce mécanisme fait partie d’ un mouvement qui
comporte, de maniére classique et non visible au dessin,
une source d’énergie telle qu’ un barillet, une base de
temps telle qu’un balancier-spiral, un rouage de finissa-
ge, dont seul un mobile 29 est visible sur la figure 4a, et
un échappement reliant le rouage de finissage au balan-
cier pour en assurer I'entretien, ainsi que des mécanis-
mes de mise a I'heure et de chronographe. Les différents
composants du mouvement sont disposés sur un bati
30, formé d’une platine et de ponts, qui assure le posi-
tionnement relatif des différentes pieces mobiles.
[0011] La figure 2 permet d’ illustrer I'effet des diffe-
rents poussoirs selon les états du mécanisme de chro-
nographe, lesquels sont identifiés par une lettre majus-
cule entourée d’un cercle. Sur cette figure, une pression
sur les poussoirs 24, 26 et 28, correspond respective-
ment aux indications P1, P2 et P3.

[0012] Dans I'état initial, identifié par A et correspon-
dant a la situation illustrée par les figures 4a et 4b, le
mécanisme de chronographe estverrouillé. L’aiguille des
secondes de chronographe 20 est a midi et I'aiguille des
minutes 16 affiche le temps courant, les poussoirs 24 et
26 étant inactifs.

[0013] Une pression P3 provoque le déverrouillage du
mécanisme de chronographe. Il en résulte que l'aiguille
des minutes 16 s’aligne sur douze heures, se superpo-
sant ainsi a 'aiguille des secondes de temps chronomé-
tré 20. Cet état, représenté sur la figure 4c, est identifié
par la lettre B. L’aiguille des minutes 16 affiche donc ainsi
les minutes de temps chronométre, égales a zéro au dé-
but de la mesure.
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[0014] Dans cet état, les poussoirs 24 (P1) et 28 (P3)
sont actifs. Une pression P1 a pour effet de faire partir
le comptage d’ un temps chronométré, l'aiguille de se-
condes de temps chronométré 20 se mettant a tourner
et, plus lentement, I'aiguille des minutes 16. Cet état,
représenté sur la figure 4d et identifié par la lettre C,
amene I'affichage dans une situation telle qu’illustrée par
la figure 1.

[0015] ATl'état B, une pression P3 raméne le mécanis-
me de chronographe dans son état initial A.

[0016] AlétatC, seulle poussoir 24 est actif. Une pres-
sion P1 a pour effet d’arréter le comptage du temps chro-
nométré. Les aiguilles 16 et 20 s’arrétent donc dans la
position correspondant au temps mesuré, ce qui corres-
pond a I'état D, qui ne différe de I'état B que du fait que
les aiguilles ne sont pas a zéro.

[0017] Une nouvelle pression P1 a alors pour effet de
faire redémarrer le comptage, le mécanisme se retrou-
vant ainsi a I'état C, alors qu’ une pression P2 raméne
les aiguilles 16 et 20 a midi, ce qui correspond a I'état B.
[0018] Surles figures 4 et 5 et afin d’éviter de surchar-
ger le dessin, les ressorts n’ ont été représentés que de
maniére schématique, au moyen d’ une fleche montrant
la force qu’ ils engendrent, associée a une référence Fi,
"i" étant égal a la référence de la piéce sur laquelle le
ressort agit. lls sont essentiellement visibles sur la figure
4b.

[0019] Plus précisément, les figures 4a et 4b repré-
sentent le mécanisme dans sa position de repos, corres-
pondant a I'état A, et les figures 4c et 4d dans des posi-
tions correspondant respectivement aux états B et C de
la figure 2. Parmi les figures 4a a 4d, qui montrent le
mouvement c6té cadran, certaines pieces sont retirées
ou partiellement arrachées de I'une ou l'autre de ces fi-
gures, pour mieux voir les piéces sous-jacentes.

[0020] Dans la description relative au mouvement dé-
crit en référence aux figures 3 a 5, les termes de roue ou
de mobile sont utilisés pour différentier les constituants
des rouages de chronographe, respectivement de finis-
sage.

[0021] Le mouvementdécrit ci-aprés en référence aux
figures 3 a 5 comporte, de maniére classique et non vi-
sible au dessin, une source d’énergie telle qu’un barillet,
une base de temps telle qu’un balancier spiral, un rouage
de finissage dont seul un mobile 29 est visible sur les
figures 3 et 4, et un échappement reliant le rouage de
finissage au balancier pour en assurer I'entretien, ainsi
que des mécanismes de mise a I'heure et de chronogra-
phe. Ces différents composants sont disposés sur un
bati 30, formé d’ une platine et de ponts, qui assure le
positionnement relatif des différentes piéces mobiles du
mouvement.

[0022] Lafigure 3représente lapartie centrale du mou-
vement, vue en coupe selon la ligne llI-1ll de la figure 43,
avec un axe A-A correspondant a I'axe autour duquel
pivotent les aiguilles 14, 16 et 20. Le bati 30 porte, fixé
rigidement sur sa face c6té cadran, un tube 32 compre-
nant une assiette 32a solidaire du bati 30 et deux portions
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cylindriques 32b et 32c, d’axe confondu avec I'axe A-A
et disposées l'une a la suite de l'autre, reliées par un
épaulement 32d, et destinées a servir d’arbre fixe pour
assurer le pivotement de mobiles et de roues, comme
cela sera expliqué ci-apreés.

[0023] Un mobile de minutes de temps courant 34 est
monté pivotant sur le tube 32. Il est muni d’'un canon 34a
engageé sur la portion cylindrique 32b du tube 32 et d’'une
planche 34b comportant une denture 34c a sa périphérie.
Le canon 344, la planche 34b et la denture 34c sont faites
d’'une seule piéce.

[0024] Le mobile 34 engréne en permanence, par sa
denture 34c, avec le mobile 29 du rouage de finissage,
dans un rapport d’ engrenages choisi de maniére a ce
qu’il effectue un tour par heure de temps courant.
[0025] La planche 34b est munie :

H D’une découpe 34d en forme de portion annulaire
embrassantun angle de 50° environ, dont la fonction
sera précisée plus loin,

B d’'un tenon 34e, sur lequel est monté pivotant un
marteau 36 de liaison, ainsi que

M d’'un ressort tendant a repousser le marteau 36
vers le centre et schématiquement représenté par
la fleche F36 (figure 4b).

[0026] Une roue d’aiguille des minutes 38 estdisposée
libre en rotation sur la portion cylindrique 32c du tube 32.
Cette roue 38 n’est visible, en plan, que sur la figure 4c.
Elle comprend une planche 38a munie, a sa périphérie,
d’ une denture 38b, et un canon 38c engagé sur le tube
32 et s’ étendant vers le haut suffisamment pour que son
extrémité libre soit dégagée et permette la fixation de
I'aiguille des minutes 16. Cette derniére assure a la fois
I'affichage du temps courant et du temps chronométre,
comme cela sera expliqué plus loin. Le canon 38c se
prolonge en dessous de la planche 38a. Une came 38d,
appelée généralement coeur, et plus particulierement vi-
sible en plan sur les figures 4a, 4b et 4d, y est fixée par
chassage ou soudage. Sa face inférieure est en appui
contre I'épaulement 32d. Cette came 38d est disposée
de maniere a ce qu’elle puisse coopérer avec le marteau
36, comme cela sera expliqué plus loin.

[0027] Le mouvement comporte un dispositif d’isola-
tion dont la référence des composants commence par
39 et qui comprend un mobile d’isolation 391 monté sur
le canon 34a, une bascule 392, une roue de retenue 393
montée pivotante sur la bascule 392, un levier d’isolation
394 et un cliquet 395 monté sur le levier 394 (figure 4a).
[0028] Le mobile 391 comprend deux planches super-
posées 391a et 391b, reliées rigidement 'une a l'autre
et munies a leur périphérie de dentures respectivement
référencées 391 c et 391 d, et une goupille 391e fixée
dans la planche 391a (figure 3). Cette derniére, inférieu-
re, est munie de dents de loups, bien visibles sur la figure
4a, alors que la denture 391d, de la planche supérieure
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391b comporte le méme nombre de dents et présente
un méme profil et un méme diamétre que la denture 34c.
La goupille 391e est engagée dans la découpe 34d et
s’étend jusqu’au niveau du marteau 36.

[0029] La bascule de retenue 392 est montée sur le
bati 30, pivotant dans sa partie médiane. Elle porte, a
I'une de ses extrémités, la roue 393 qui peut tourner sur
un tenon 392a chassé dans la bascule 392, alors que
I'autre extrémité forme un nez 392b qui, comme celasera
expliqué plus loin, permet de commander le déplacement
de la bascule 392. Un ressort F392 tend a appliquer le
nez 392b sur une surface d’ appui.

[0030] Comme représenté schématiquement sur la fi-
gure 3, la roue 393 est formée de deux planches 393a
et 393b, reliées entre elles par un encliquetage 393c et
respectivement susceptibles d’étre en prises avec les
dentures 34c et 391d. L’encliquetage 393c est agencé
de maniére a ce que, lorsque le mobile 34 tourne dans
le sens horaire, I'encliquetage est bloqué, de telle sorte
que la planche 393b entraine le mobile 391 en rotation.
Si, au contraire, c’est ce dernier qui est tourné dans le
sens horaire, seule la planche 393b est entrainée, I'en-
cliguetage 393c assurant sa fonction de débrayage.
[0031] Le levier 394 comporte (figure 4a) :

- un corps 394a monté pivotant sur le bati 30, par en-
gagement d’un trou 394b pratiqué a l'une des extré-
mités du corps 394a du levier dans un tenon non
référencé, solidaire du bati 30,

- unnez 394c, se trouvant au voisinage du trou 394b,
et destiné a commander le déplacement du levier
394,

- un tenon 394d chassé dans le corps a I'extrémité
opposeée a celle munie du trou 394b, surlequel pivote
le cliquet 395, et

- une goupille 394e, formant butée et limitant le mou-
vement du cliquet 395.

[0032] Le levier 394 est positionné par I'appui du nez
394c contre une surface d’appui, par I'action d’ un ressort
F394. Un ressort F395 tend a maintenir le cliquet 395 en
appui contre la goupille 394e.

[0033] Lemobiled’ isolation 391 peutétredéplacéd’un
angle d’environ 45° par rapport au mobile 34, par enga-
gement du cliquet 395 dans la denture 391c. Lors de ce
mouvement, la goupille 391e, se mouvantlibrementdans
la découpe 34d, souléve le marteau 36 dont I'extrémité
libre est ramenée vers 'extérieur.

[0034] Lorsque le mécanisme de chronographe est
verrouillé, par des moyens qui seront expliqués plus loin,
le marteau 36, positionné par le ressort F36 qui tend a
I'appliquer contre la came 38d, assure une fonction d’or-
gane de liaison entre le mobile 34 et la roue 38, qui sont
ainsi solidaires en rotation. Cela revient donc a dire que
I'aiguille des minutes 16, portée par le canon 38c de la

10

20

25

30

35

40

45

50

55

roue 38, affiche les minutes de temps courant.

[0035] Pour assurer le comptage d’'un temps chrono-
métré, le mouvement représenté au dessin comporte une
roue des secondes de chronographe 40, montée pivo-
tante dans le tube 32, visible sur la figure 5 et partielle-
ment sur la figure 3, ainsi qu’ un baladeur 42 (figures 3,
4c et 5). La roue 40 comprend un arbre 40a, monté pi-
votant dans le tube 32 et dans le bati 30, une planche
40b chassée sur I'arbre 40a et munie d’ une denture, une
came 40c, également chassée sur I'arbre 40a, et un doigt
d’entrainement 41.

[0036] Le mécanisme de chronographe comprend, en
outre et non visible au dessin, un embrayage muni d’ une
roue qui, lorsque le mécanisme de chronographe est a
I'état C, relie cinématiquement la roue 40 au rouage de
finissage, de telle sorte qu’ elle est entrainée en rotation,
araison d’ un tour par minute. Un tel embrayage est bien
connu de 'homme du métier.

[0037] Le baladeur 42 comporte un arbre 42a (figure
3) monté rotatif dans une pierre 43, a trou olivé, chassée
sur un pont du bati 30 et sur une bascule 44, elle-méme
pivotant sur le bati 30 et qui sera décrite de maniére plus
détaillée ci-aprés. [l comporte, en outre, deux roues 42b
et 42c, respectivement destinées a coopérer avec le
doigt 41 et avec la roue 38. Selon la position qu’ occupe
labascule 44, la roue 42b se trouve ou non dans I'espace
balayé par le doigt 41. Par ailleurs, la roue 42c est en
permanence en prise avec la denture 38b. La bascule
44 tend a se déplacer en direction du centre du mouve-
ment, sous l'effet d’un ressort F44 (figure 5).

[0038] Lorsque le mécanisme de chronographe se
trouve dans I'un des états B, C ou D, le marteau 36 est
soulevé par la goupille 391e, de telle sorte qu’ il n” est
plus en appui contre la came 38d. Le mobile 34 etla roue
38 ne sont donc plus solidaires en rotation. De plus, lors-
que le mécanisme est en I'état C, I'arbre 42a est disposé
parallelement a 'axe A-A et sa roue 42b peut étre en-
trainée en rotation par le doigt 41, de un pas a chaque
tour de la roue 40. En d’autres termes, le baladeur 42
assure une fonction d’ organe de liaison entre la roue de
secondes de temps chronométrée 40 et la roue 38, de
telle sorte que cette derniére permette 'affiche des mi-
nutes de temps chronométré lorsque le mécanisme se
trouve dans I'état C ou D.

[0039] Les organes de liaison que forment le marteau
36, le ressort F36 et la came 38d d’ une part, le baladeur
42 d’ autre part, assurent ensemble une fonction de
moyens de commutation.

[0040] Comme le mobile des minutes de temps cou-
rant 34 tourne en permanence, entrainé par le rouage
de finissage, il faut que le mobile d’isolation 391 tourne
avec lui, sinon la commande du marteau 36 ne pourrait
plus étre assurée. A cet effet, la roue de retenue 393 est
amenée en prise avec les dentures 34c du mobile 34 et
391d du mobile d’isolation 391, les deux planches 393a
et 393b étant rendues solidaires en rotation par I'encli-
quetage 393c.

[0041] Pourassurerles fonctions telles qu’elles ont été
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définies enréférence alafigure 2, le mécanisme de chro-
nographe représenté aux figures 4 et 5, comprend, en
plus des rouages et du dispositif d’isolation décrits plus
haut :

- uncommutateur permettant de rendre active ou non
la fonction de chronométrage, et dont les piéces
constitutives sont définies par des références com-
mengant par 46,

- un dispositif de commande, commandant le départ
et 'arrét d’'une mesure, et dont les piéces constitu-
tives sont définies par des références commengant
par 48, et

- un dispositif de mise a zéro, permettant de réinitia-
liser les compteurs de temps chronométré, et dont
les pieces constitutives sont définies par des réfé-
rences commengant par 50.

[0042] On relévera que ces dispositifs interagissent et
gue certaines piéces sont arbitrairement définies comme
faisant partie de I'un plutét que de I'autre dispositif.
[0043] Lecommutateur46 est commandé par le pous-
soir 28. Il permet d’amener l'aiguille des minutes 16 a
zéro, et de rendre actif le poussoir 24. Il comporte, a cet
effet (figure 4a) :

- unorgane de commutation 461, comprenant :

B un corps 461a en forme d'oiseau, avec une
téte 461b munie d’ un trou 461c dans lequel est
engageé une tige traversant le bati 30 de part en
part et portant un doigt 461d visible sur la figure
5, un bec 461e, deux ailes 461f et 461 g, l'aile
461g étant munie d’ une goupille 461 h, et une
queue 461j, la téte étant disposée du coté du
centre du mouvement et la queue 461j a la pé-
riphérie, au voisinage de 7 heures,

B un levier 461k monté pivotant sur la queue
461jets’étendant surle pourtour du mouvement
de 7 a 9 heures, muni d’'une goupille 461 m dis-
posée de maniére a se trouver ou non sur le
chemin parcouru par le poussoir 28 lorsqu’il est
actionné selon la position qu’occupe le levier
461k, et d’ une butée 461 n disposée a son ex-
tréemité libre,

M un cliquet 461 p monté pivotant sur le levier
461 k et limité dans son mouvement par la butée
461 n,

- une came de commutation, par exemple une roue a
colonnes 462, schématiquement représentée, com-
mandée en rotation par le cliquet 461 p, tournant sur
le bati 30 en 462a, et coopérant avec les nez 392b
de la bascule 392 et 394c¢ du levier 394,
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- unlevierd’enclenchement 464, comportant un corps
de forme allongée 464a, monté pivotant sur le bati
30 dans sa partie médiane, et dont I'une des extré-
mités estmunie d’'un nez464b agencé pour coopérer
avec les colonnes de la roue 462, alors que l'autre
extrémité comporte un premier trou oblong 464c
danslequel un plot 465 est monté coulissant, destiné
a coopérer avec le dispositif de commande 48, et un
deuxiéme trou oblong 464d, dans lequel estlogé une
goupille a téte 466, elle-méme fixée sur le bati 30,
assurant le positionnement du levier dans le plan du
mouvement.

[0044] Les piéces constitutives du commutateur 46
sont positionnées par des ressorts schématiquement re-
présentés sur la figure 4b, et plus particulierement :

- le corps 461 a par le ressort F461 a,

- lelevier 461Kk, par le ressort F461k qui tend a le ra-
mener lorsqu’ une pression a été appliquée sur le
poussoir 28,

- lecliquet 461 p par le ressort F461 p qui le maintient
en appui contre la goupille 461 n,

- le corps 464a par le ressort F464a, qui tend a appli-
quer le nez 464b contre la roue 462, et

- le plot 465 par le ressort F465 qui tend a I'appuyer
du cété extérieur du trou oblong 464c.

[0045] Le dispositif de commande 48 est plus particu-
lierement visible sur la figure 5. Il comprend :

- un levier de commande 481 comportant :

M un corps 481adisposé a la périphérie du mou-
vement de 2 a 7 heures, qui pivote en 481 b sur
le bati 30 légérement en dessous de 4 heures,
et qui est muni, a 'une de ses extrémités, d’ un
pliage 481c s’étendant dans I'épaisseur du plot
465, et

M un cliquet 481d, monté pivotant sur I'autre ex-
trémité du corps 481 a, dont la fonction sera pré-
cisée ci-dessous,

- unecame482, par exemple de type roue a colonnes,
entrainée par le cliquet 481d, qui commande I'em-
brayage de chronographe, non représenté au des-
sin, et positionne I'organe de commutation 461 par
son doigt 461 d.

[0046] Les piéces constitutives du dispositif de com-
mande 48 sont positionnées par des ressorts et plus
particulierement :
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- le corps 481a, par le ressort F481a qui tend a le
ramener lorsqu’ une pression a été appliquée sur le
poussoir 24, et

- le cliquet 481d, par le ressort F481d, qui l'applique
contre la came 482.

[0047] Le dispositif de mise a zéro 50 comporte :

- un levier de mise a zéro 501 (figure 4a), disposé et
monté pivotant a la périphérie le bati 30 et s’étendant
de 4 heures a 6 heures, muni a son extrémité voisine
de 4 heures d’une goupille 501a destinée a coopérer
avec le poussoir 26, et a son autre extrémité d’'une
gorge 501b destinée a coopérer avec la goupille 461
h,

- unmarteau 502 de mise a zéro des minutes disposé
au voisinage de laroue a colonnes 462 et s’ étendant
jusque vers la partie centrale du mouvement pour
coopérer avec la came 38d par une surface d’appui
502a, muni :

W d’'un nez 502b, qui coopére avec les colonnes
de la roue 462, et

M d’'une goupille 502c destinée a coopérer avec
l'aile 461f, et

- unmarteau 503 de mise a zéro des secondes (figure
5) monté pivotant sur la face opposée du bati 30 au
voisinage de la came 482, muni :

B d’'un nez 503a, coopérant avec la came 482,

B d’'un doigt de retenue 503b coopérant avec la
bascule 44 par l'intermédiaire d’ une goupille
44a que comporte cette derniére, et

M d’'une surface d’appui 503c destinée aamener
l'aiguille des secondes a zéro en venant prendre
appui contre la came 40c.

[0048] Les piéces constitutives du dispositif de mise a
zéro 50 sont positionnées par des ressorts et plus
particulierement :

- lelevier 501, par le ressort F501, quitend a le rame-
ner aprés qu’une pression a été appliquée sur le
poussoir 26,

- le marteau 502 par le ressort F502, qui tend a appli-
quer la surface d’ appui 502a contre la came 38d, et

- le marteau 503 par le ressort F503, qui tend a 'ap-
pliquer contre la came 40c.

[0049] Le mouvement comprend, en outre, un mobile
des heures de temps courant 52, monté pivotant sur le
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canon 38c de la roue 38 d’aiguille des minutes. Le mobile
52 porte l'aiguille 14 des heures de temps courant. Il est
relié cinématiquement au mobile 34 par un rouage de
minuterie, qui divise le mouvement d’ un facteur 12. Ce
rouage de minuterie n’ a pas été représenté pour éviter
de surcharger le dessin.

[0050] Lorsque le mécanisme de chronographe estau
repos, soit a I'état A défini en référence a la figure 2, ses
pieces constitutives se trouvent dans la position repré-
sentée sur les figures 4a, 4b et 5. Plus précisément, le
nez 392b de la bascule de retenue 392 se trouve entre
deux colonnes de la roue a colonnes 462 sous I'effet du
ressort F392, de telle sorte que la roue de retenue 393
n’ est pas en prise avec les dentures 34c et 391d. Le nez
394c du levier 394 se trouve également entre deux co-
lonnes sous I'effet du ressort F394, de telle sorte que le
cliqguet 395 est en retrait de la denture 391 c. Ainsi, le
marteau 36, sous l'action du ressort F36, est en appui
contre la came 38d. La roue 38 de l'aiguille des minutes
tourne, en conséquence, en synchronisme avec le mo-
bile des minutes de temps courant 34.

[0051] Le levier d’enclenchement 464 est en appui,
par son nez 464b et sous I'effet du ressort F464a, contre
une colonne de la roue 462, de telle sorte que le plot 465
n’est pas interposé entre le poussoir 24 et le pliage 481
¢, ce qui rend le poussoir 24 inactif. Par ailleurs, une
action sur le poussoir 26 fait pivoter le levier 501, mais
sans qu'il agisse sur d’autres piéces.

[0052] Une pressionsurle poussoir 28 actionne la gou-
pille 461m, laquelle entraine avec elle le levier 461 k, ce
qui fait commuter le mécanisme de chronographe. Plus
précisément, le basculement du levier 461k, entraine le
cliqguet 461 p, qui fait tourner la roue a colonne 462 et
engendre les mouvements suivants, qui se déroulent
pratiquement simultanément ou dans 'ordre suivant :

- lenez392bdelabascule de retenue 392 est soulevé
par une colonne, ce qui ameéne la roue 393 en prise
avec les dentures 34c et 391d ;

- lenez 394c du levier 394 est soulevé, de telle sorte
que le cliquet 395 entre en prise avec la denture
391c, entrainant en rotation, dans le sens horaire,
le mobile 391 et la seule planche 393b, la planche
3934, en prise avec le mobile 34, étant débrayée, a
cause de I'encliquetage 393c ;

- durant le mouvement relatif du mobile 391 en réfé-
rence au mobile 34, la goupille 391e souléve le mar-
teau 36, de telle sorte que la came 38d de la roue
38n’ est plus maintenue en phase avecle mobile 34 ;

- le nez 502b du marteau 502 tombe, sous l'effet du
ressort F502, entre deux colonnes de la roue 462,
la surface d’ appui 502a venant coopérer avec la
came 38d de maniére telle que la roue 38, qui porte
I'aiguille 16, amene cette derniére a midi ; et
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- le nez 464b du levier d’ enclenchement 464 tombe
entre deux colonnes de la roue 462 sous l'effet du
ressort F464a, amenant le plot 465 entre le poussoir
24 et le pliage 481c.

[0053] Le mécanisme se trouve alors dans |'état B dé-
finidans la figure 2 etreprésenté surlafigure 4c. L'organe
de liaison que forment le marteau 36 et la came 38d
n’assure alors plus la liaison entre la roue 38 et le mobile
34. Le commutateur 46 joue ainsi le rOle d’ organe de
commande, et désactive cet organe de liaison. Dans cet
état, les poussoirs 24 et 28 sont fonctionnels. En pressant
sur le poussoir 28 une nouvelle fois, le levier 461k, bas-
cule et entraine le cliquet 461p. Cela fait tourner la roue
a colonnes 462, ce qui engendre les mouvements sui-
vants, qui se déroulent pratiquement simultanément ou
dans l'ordre suivant :

- le nez 392b de la bascule de retenue 392 tombe
entre deux colonnes de la roue 462 sous l'effet du
ressort F392, la roue 393 se dégageant ainsi des
dentures 34c et 391d;

- le nez 502b est soulevé par une colonne, de telle
sorte que le marteau 502 libére la came 38d ;

- lenez 394cretombe entre deux colonnes et le levier
394 reprend la position représentée sur la figure 4a
sous l'effet du ressort F394 ;

- sous l'effet du ressort F36, le marteau 36 bascule et
prend appui contre la goupille 391e, ce qui fait tour-
ner le mobile d’ isolation 391, puis contre la came
38d qui entraine la roue 38 jusqu’a ce que l'aiguille
16 affiche a nouveau les minutes de temps courant ;
et

- le nez464b du levier d’enclenchement 464 est sou-
levé par une colonne de la roue 462, de telle sorte
que le plot 465 quitte 'espace compris entre le pliage
481 c et le poussoir 24.

[0054] Le mécanisme a ainsi retrouvé I'état A repré-
senté sur la figure 4a.

[0055] De I'état B, représenté sur la figure 4c, il est
aussi possible d’ activer le poussoir 24, ce qui a pour
effet de faire démarrer une mesure de temps chronomé-
tré. Plus précisément, le poussoir 24 appuie contre le
plot 465, lequel coulisse dans le trou oblong 464c et,
appliqué contre le pliage 481c, fait pivoter le corps 481a
du levier 481. Son cliquet 481d, plus particulierement
visible sur la figure 5, fait tourner la came 482 de un pas.
Ce déplacement de la came 482 engendre les mouve-
ments décrits ci-dessous, qui se déroulent pratiquement
simultanément ou dans 'ordre suivant :

- le marteau 503, visible sur la figure 5, est soulevé
par son nez 503a, de telle sorte que la surface d’ap-
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pui 503c se libére de la came 40c ;

- I'embrayage de chronographe améne la roue d’em-
brayage en prise alafois avec le rouage de finissage
et la roue de secondes 40 de chronographe, de ma-
niére a ce que cette derniére soit entrainée en rota-
tion et, avec elle, I'aiguille des secondes de chrono-
graphe 20 ;

- le doigt de retenue 503b libére la goupille 44a de la
bascule 44, de telle sorte que le ressort F44 fait pi-
voter la bascule 44, la roue 42b étant alors position-
née de maniére a ce qu’elle se trouve dans I'espace
balayé par le doigt 41, lequel peut ainsi faire tourner
le baladeur 42 et, par lui, la roue 38 de I'aiguille des
minutes, a raison de un pas chaque minute ; et

- ledoigt461d est soulevé par une colonne delacame
482, ce qui fait basculer le corps 461a (figure 4b) et
le levier 461k de I'organe de commutation 461. De
la sorte, la goupille 461m est décalée par rapport au
poussoir 28, rendant ainsi ce dernier inactif. De plus,
I'aile 461f souléve le marteau 502 par sa goupille
502c, autorisant ainsi la rotation de la roue 38 de
I'aiguille des minutes.

[0056] En outre, le pivotement du corps 461a améne
sa goupille 461 h dans la gorge 501 b du levier de mise
a zéro 501. Au cours de cette opération, I'organe de
liaison que forme le baladeur 42, commandé par le dis-
positif de commande 48 par l'intermédiaire du marteau
503, passe de I'état désactivé a I'état activé.

[0057] Le mécanisme se trouve alors dans la position
représentée sur la figure 4d, qui correspond a I'état C de
la figure 2. Dans cet état, seul le poussoir 24 est actif.
En effet, la goupille 461 m est décalée par rapport au
poussoir 28, ce qui rend ce dernier inactif. En outre, le
corps 461a, dont la position est définie par le doigt 461d
en appui contre une colonne de la came 482, reste dans
cette position, méme si la gorge 501 b libére la goupille
461 h. En d’ autres termes, une pression sur le poussoir
26 est sans effet.

[0058] Une pression sur le poussoir 24 'améne en ap-
pui contre le plot 465 qui coulisse dans le trou oblong
464c et, appliqué contre le pliage 481c, fait pivoter le
levier 481. Son cliquet 481d (figure 5) fait tourner la came
482 d’'un nouveau pas. Ce déplacement de la came 482
engendre les mouvements décrits ci-dessous, qui se dé-
roulent pratiquement simultanément ou dans l'ordre
suivant :

- I'embrayage de chronographe est déplacé, de telle
sorte que la roue des secondes de chronographe 40
n’est plus reliée au rouage de finissage, ce qui fait
qu’elle s’arréte ;

- le doigt 461d passe de I'appui contre une colonne
delacame 482 a une position dans lequel il se trouve
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entre deux colonnes, sans pour autant que le corps
461 a etle doigts 461d ne pivotent, car le corps 461a
est retenu par la goupille 461 h engagée dans la
gorge 501b du levier 501 ; et

- le nez 502a du marteau 502 se trouve entre deux
colonnes de la roue 462, mais ne change pas de
position, a cause de la goupille 502¢ qui est en appui
contre l'aile 461f du corps 461 a.

[0059] Le marteau 503 est retenu par des moyens si-
milaires a ceux retenant le marteau 502, mais qui n’ ont
pas été représentés pour éviter de surcharger le dessin.
Le mécanisme de chronographe se trouve alors dans
I'état D du schéma logique de la figure 2. Cet état, qui n’
est pas représenté au dessin, permet une action sur les
poussoirs 24 et 26. Une pression sur le poussoir 24 fait
repartir le comptage du temps, le mécanisme retrouvant
I'état C par une nouvelle rotation de la came 482. Ainsi,
'embrayage de chronographe est réenclenché, alors
que le nez 503a du marteau et le doigt 461d sont en
appui contre une colonne de la came 482.

[0060] Lorsque le mécanisme est a I'état D, une pres-
sion exercée sur le poussoir 26 entraine le levier 501 qui,
en pivotant, libére la goupille 461 h. Comme le doigt 461
d se trouve entre deux colonnes de la came 482 plus rien
ne le retient, de telle sorte que le ressort F461 a raméne
I'organe de commutation 461 dans la position représen-
tée sur la figure 4b. De plus, le marteau 502 n’ est plus
retenu par 'aile 461f, de telle sorte que son ressort F502
le fait basculer et prendre appui contre la came 38d, ce
qui a pour effet de ramener I'aiguille des minutes 16 a
zéro.

[0061] Un processus similaire estappliqué au marteau
503, de telle sorte que la came 40c est également sou-
mise a une force qui raméne a midi I'aiguille des secon-
des de temps chronométré 20. Le mécanisme de chro-
nographe se trouve a nouveau a I'état B défini ci-dessus,
de telle sorte qu’ il est possible de presser sur le poussoir
28, pour ramener le mécanisme a I'état A, ou les pous-
soirs 24 et 26 sont inactifs et ou I'aiguille des minutes 16
affiche les minutes de temps courant. Il est aussi possible
de presser sur le poussoir 24, pour faire démarrer une
nouvelle mesure, le mécanisme se retrouvant a I'état C.
[0062] Le dispositif d” affichage représenté aux figures
6 et 7 assure l'indication soit de la minute, soit de I'heure.
Il est représenté en position d’ affichage de la minute sur
la figure 7a, de I'heure sur la figure 7b. Il est destiné
équiper un mouvement de montre comprenant un bati
110, qui porte une source d’ énergie, en 'occurrence un
barillet 112, visible surlafigure 6, lequel entraine un roua-
ge de finissage, dont le premier mobile est une roue des
minutes 114. Cette derniere, disposée au centre du mou-
vement, pivote sur le bati 110 autour d’ un axe A-A et
porte une chaussée 116 montée a friction et qui engréne
avec une roue de minuterie 118, laquelle entraine une
roue des heures 120.

[0063] Lachaussée 116 etlaroue des heures 120 ef-
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fectuent respectivement un tour en soixante minutes et
en douze heures, leur position angulaire définissant I'état
de l'information a afficher. Elles assurent donc ainsi une
fonction de roues d’ information. En outre, la chaussée
116 et les roues de minuterie 118 et des heures 120
jouent le réle habituellement dévolu au rouage de minu-
terie dans les mouvements de montre classique, a la
différence prés qu’ aucun de ces mobiles ne porte d’
aiguille.

[0064] La chaussée comprend plus précisément une
portion tubulaire 116a, percée de part en part et engagée
a friction sur la roue de grande moyenne 114, un pignon
116b solidaire de la portion 116a et engrenant avec la
roue de minuterie 118, une planche de roue 116c, fixée
a la portion 116a, munie d’ une denture 116d et portant
un marteau 122. Ce dernier est monté pivotant sur un
tenon 123 chassé dans la planche 116¢. Ce marteau est
soumis a l'action d’ un ressort, schématiquement repré-
senté par une fleche F1 sur les figures 7a et 7b, qui tend
a repousser le marteau 122 en direction de I'axe A-A.
[0065] Lachaussée 116 porte, libre en rotation, un mo-
bile d’ affichage 124 comprenant, rigidement solidaires
le uns des autres, une planche 124a munie d’ une denture
124b a sa périphérie, un canon 124c engagé sur la por-
tion tubulaire 116a et une came 124d interposée entre
la planche 124a et la planche 116c, a la méme hauteur
que le marteau 122. De la sorte, sous I'effet du ressort
F1, le marteau 122 est appliqué contre la came 124d. Il
en résulte que le mobile d’ affichage 124 est entrainé en
rotation par la chaussée 116, par I'intermédiaire du mar-
teau 122 etde lacame 124d, effectuant un tour en soixan-
te minutes. Cette situation est illustrée sur la figure 7a .
[0066] Le canon 124c porte une aiguille 126 qui, dans
les conditions décrites ci-dessus, affiche donc la minute
de temps courant.

[0067] Larouedes heures 120 estdécalée par rapport
au centre du mouvement. Elle comprend une planche
120a munie d’une denture 120b a sa périphérie qui en-
gréne avec le pignon de la roue de minuterie 118. Elle
est disposée libre en rotation sur un tube 128 chassé sur
le bati 110. Elle porte un marteau 130 monté pivotant sur
untenon 130a chassé dans la planche 120a. Ce marteau
130 comprend une téte 130b et une queue 130c dispo-
sées de part et d’ autre du point de pivotement, dont la
fonction sera précisée plus loin. La planche 120a pré-
sente une ouverture 120c en forme de portion annulaire
et s’ étendant sur un angle d’ environ 90° (figures 7a et
7b).

[0068] Une roue de commande 132 est montée
coaxialement a la roue des heures 120 autour du tube
128. Elle comporte une planche 132a intercalée entre la
roue 120 et le bati 110 et munie, a sa périphérie, d’ une
denture 132b. Une goupille 132c est chassée dans la
planche, disposée de maniére a ce qu’ elle soit engagée
dans l'ouverture 120c et dépasse de cette ouverture, s’
étendant dans I'épaisseur du marteau 130, et disposée
de maniére a coopérer avec la queue 130c.

[0069] Les planches 120a et 132a sont munies cha-
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cune d’ un trou identifié par la lettre e. Un ressort-fil 134
est interposé entre ces planches, ses extrémités étant
engagées dans les trous 120e et 132e (figures 7a et 7b).
Ce ressort tend a maintenir les roues 120 et 134 dans
une position relative telle que la goupille 132c se trouve
sensiblement a I'une des extrémités de I'ouverture 120c.
[0070] Le dispositif d’ affichage comprend, en outre,
une roue 136 comportant, rigidement solidaires le uns
des autres, une planche 136a munie d’ une denture 136b
asapériphérie, unarbre 136¢fixérigidementalaplanche
136a et engagé pivotant dans le tube 128, ainsi qu’ une
came 136d, interposée entre les planches 136a et 1323,
au méme niveau que le marteau 130. La roue 136 a le
méme diamétre et le méme nombre de dents que laroue
d’ indication 124 avec laquelle elle est reliée cinémati-
quement par l'intermédiaire d’ un renvoi 138 monté pi-
votant sur le bati 110.

[0071] Comme cela a été expliqué ci-dessus, l'aiguille
126, portée par la roue d’ indication 124, affiche I'infor-
mation définie par la position angulaire de la roue des
minutes 114 lorsque le dispositif se trouve dans la posi-
tion illustrée a la figure 7a .

[0072] Si, maintenant, par des moyens qui seront dé-
crits ultérieurement, la roue 132 est tournée par rapport
a la roue 120, la goupille 132¢ se déplace dans I'ouver-
ture 120c. Lors de ce mouvement, elle vient prendre ap-
pui contre la queue 130c du marteau 130 et la souléve,
detelle sorte que la téte 130c est poussée contre lacame
136d et exerce une pression qui provoque la rotation de
la roue 136 jusqu’ a étre en appui sur la partie la plus
centrale de la came 136d. Dans cette position, la roue
136 occupe une position angulaire correspondant a celle
de la roue des heures 120. En outre, la queue 130c est
agencée de maniére a ce que la goupille 132¢ soit main-
tenue dans sa position extréme, ce qui correspond a une
fonction de cran.

[0073] Comme le renvoi 138 relie laroue 136 a la roue
d’ indication 124, cette derniére est aussi entrainée en
rotation. Les roue 124 et 136 ayant le méme nombre de
dents, elles tournent dans le méme sens et a la méme
vitesse que la roue des heures 120. La chaussée 116 n’
est pas impliquée dans ce mouvement. Le marteau 122
est donc soulevé. En d’ autres termes, le déplacement
de laroue 132 en référence a la roue des heures 120 fait
passé I'affichage de l'indication des minutes a celle des
heures.

[0074] Pour assurer le déplacement de la roue 132, le
dispositif selon I'invention comprend, en outre, une com-
mande 140 montée coulissante sur le bati 110, un rateau
142 disposé au voisinage, au méme nouveau que la roue
132, et commandé par un doigt 140a que comprend la
commande 140 et un ressort 144 coopérant avec le ra-
teau 142 pour le maintenir, en position de repos, dans la
position représentée sur la figure 7a. Un poussoir, non
représenté au dessin, monté coulissant dans la boite de
la montre, coopére avec la commande 140 et la pousse
en direction de I'axe A-A. Le doigt 140a fait basculé le
rateau 142, lequel entraine, avec lui, la roue 132, ce qui
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commande l'affichage de I'heure, par le processus qui
vient d’ étre décrit.

[0075] Dés que le poussoir est relaché, le ressort 144
ramene le rateau 142 dans sa position de départ qui, par
ce mouvement, fait tourner en sens inverse la roue 132.
De la sorte, la goupille 132c¢ ne retient plus la queue 130c
dumarteau 130. Le ressort 134 participe a ce mouvement
et repositionne la roue 132 dans une position relative a
la roue 120 correspondant a celle représentée sur la fi-
gure 7a, l'aiguille 126 affichant donc, a nouveau les mi-
nutes.

Revendications

1. Dispositif d’affichage pour mouvement de montre du
type comportant :

- un bati (30 ; 110),

- un ensemble de roues montées pivotantes sur
le bati et dont la position angulaire d’'une pre-
miére (34 ; 116) et d'une deuxieme (40 ; 120)
d’entre elles est fonction de I'état d’'une informa-
tion a afficher, un organe d’affichage (16 ; 126)
mobile autour d’'un axe (A-A), et

- un mobile d’affichage (38 ; 124), monté pivo-
tant sur le bati (30 ; 110) autour dudit axe (A-A)
et agencé pour porter I'organe d’affichage (16 ;
126),

caractérisé en ce qu’ilcomprend, en combinaison :

- des moyens de liaison (36,38d, 41,42;
122,124d, 130,136, 138) destinés a assurer une
liaison cinématique dudit mobile (38 ; 124) avec
'une ou l'autre des premiére (34; 116) et
deuxiéme (40 ; 120) roues, et

- des moyens d’actionnement (39, 42, 44 ; 132)
destinés a coopérer avec les moyens de liaison
et agencés de maniere a permettre une com-
mutation de la liaison dudit mobile de I'une a
I'autre desdites premiere et deuxiéme roues.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que la premiére roue (34 ; 116) est coaxiale audit
mobile (38 ; 124), et en ce que lesdits moyens de
liaison comportent une came (38d ; 124d) fixée so-
lidairement en rotation audit mobile d’affichage (38 ;
124) et un premier marteau (36 ; 122) disposé sur
la premiére roue (34 ; 116) en regard de ladite came
etmunid’'un organe élastique (F36 ; F1) agencé pour
le maintenir en appui contre la came, de maniére a
ce que ladite premiére roue (34 ; 116) puisse entrai-
ner ledit mobile (38 ; 124) en rotation par I'action du
marteau (36 ; 122) sur la came (38d ; 124d).

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que lesdits moyens d’actionnement comportent
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un mécanisme de commande (44, 48, 50) et un mé-
canisme de commutation (46), agencé pour activer
ou non le mécanisme de commande et pour coopé-
rer avec le premier marteau (36) de maniere a ce
qu'’il soit retiré de la came (38d) lorsque ledit méca-
nisme de commande (44, 48, 50) est active.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce que ledit mécanisme de commande (44, 48, 50)
est compris dans un mécanisme de chronographe.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que ladite deuxieme roue (120) est montée pivo-
tante autour d’un axe sensiblement parallele a I'axe
(A-A) du mobile (124) et en ce que les moyens de
liaison (122,124d, 130, 136, 138) comportent, en
outre : 'une roue de liaison (136) disposée coaxia-
lement a la deuxiéme roue (120), et reliée cinéma-
tiquement audit mobile (124), 'un deuxi€éme marteau
(130) et une deuxiéme came (136a), disposés I'un
sur la roue de liaison (136) l'autre sur la deuxieme
roue (120), eten ce que les moyens d’actionnement
comprennent un organe d’embrayage-débrayage
(132) agencé pour appliquer ou non le deuxieme
marteau (130) contre la deuxiéme came (136a) de
maniére a ce que, lorsqu’il est appliqué, le couple
engendré sur le mobile (124a) par la roue de liaison
(136a) soit supérieur a celui exercé par le premier
marteau (122) sur la premiére came (124d).

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que une roue de renvoi (138) estintercalée entre
laroue deliaison (136) etle mobile (124), de maniére
a ce que ledit mobile tourne dans le méme sens que
la deuxiéme roue, lorsqu’elles sont cinématique-
ment reliées 'une a l'autre.

Dispositif selon 'une des revendications 1 a 6, ca-
ractérisé en ce que lesdits moyens d’actionnement
sont de type mono-stable et agencés de telle sorte
que, lors d’'un actionnement, les moyens de liaison
relient ledit mobile (124) a 'une (120) desdites roues
et lorsque [l'actionnement est interrompu, les
moyens de liaison relient le mobile a l'autre roue
(116).

Dispositif selon I'une des revendications 1 a 6, ca-
ractérisé en ce que lesdits moyens d’actionnement
sont de type bi-stable et agencés de telle sorte que,
lors d’un premier actionnement, les moyens de
liaison relient ledit mobile (38) a I'une (40) desdites
roues et lors d'un deuxiéme actionnement, les
moyens de liaison relient le mobile (38) a I'autre roue
(34).
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Claims

Display device for a watch movement of the type
comprising:

- aframe (30; 110),

- aset of wheels pivotably mounted on the frame
and wherein the angular position of a first (34;
116) and a second (40; 120) of said wheels is a
function of the state of a piece of information to
be displayed, and

- a display member (16; 126) mobile about an
axis (A-A), and

- a display mobile (38; 124) pivotably mounted
on the frame (30; 110) about said axis (A-A) and
arranged for carrying the display member (16;
126),

characterized in that it includes, in combination:

- connecting members (36, 38d, 41, 42; 122,
124d, 130, 136, 138) for kinematically connect-
ing said mobile (38; 124) to one or other of the
first (34; 116) and second (40; 120) wheels, and
- activating means (39, 42, 44; 132) cooperating
with the connecting members and arranged to
allow the connection of said mobile to be
switched from one of said first and second
wheels to the other.

Device according to claim 1, characterized in that
the first wheel (34; 116) is coaxial with said mobile
(38; 124) and in that said connecting means include
a cam (38d; 124d) securely fixed to said display mo-
bile (38; 124) in rotation and a first hammer (36; 122)
disposed on the first wheel (34; 116) facing said cam
and provided with an elastic member (F36, F1) ar-
ranged to hold it abutting against the cam, such that
said first wheel (34; 116) can drive said mobile (38;
124) in rotation via the action of the hammer (36;
122) on the cam (38d; 124d).

Device according to claim 2, characterized in that
said activating means include a control mechanism
(44, 48, 50) and a switching mechanism (46), ar-
ranged for enabling or disabling the control mecha-
nism and for cooperating with the first hammer (36)
such thatit is removed from the cam (38d) when said
control mechanism (44, 48, 50) is activated.

Device according to claim 3, characterized in that
said control mechanism (44, 35 48, 50) is included
in a chronograph mechanism.

Device according to claim 2, characterized in that
said second wheel (120) is pivotably mounted about
an axis substantially parallel to the axis (A-A) of the
mobile (124) and in that the connecting means (122,
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124d, 130, 136, 138) further comprise:

- a connecting wheel (136) disposed coaxially
with the second wheel (120) and kinematically
connected to said mobile (124),

- a second hammer (130) and a second cam
(136a) one disposed on the connecting wheel
(136) and the other on the second wheel (120),
and in that the activating means include a cou-
pling-disconnecting member (132) arranged for
applying or not applying the second hammer
(130) against the second cam (136a) such that,
when it is applied, the torque generated on the
mobile (124a) by the connecting wheel (136a)
is greater than that exerted by the first hammer
(122) on the first cam (124d).

Device according to claim 5, characterized in that
an intermediate wheel (138) is inserted between the
connecting wheel (136) and the mobile (124) such
that said mobile rotates in the same direction as the
second wheel, when they are kinematically connect-
ed to each other.

Device according to any of claims 1 to 6, character-
ized in that said activating means are of the mono-
stable type and arranged such that, during activation,
the connecting means connect said mobile (124) to
one (120) of said wheels and when the activation is
interrupted, the connecting means connect the mo-
bile to the other wheel (116).

Device according to any of claims 1 to 6, character-
ized in that said activating means are of the bi-stable
type and arranged such that, during a first activation,
the connecting means connect said mobile (38) to
one (40) of said wheels and during a second activa-
tion, the connecting means connect the mobile (38)
to the other wheel (34).

Patentanspriiche

Anzeigevorrichtung fir Uhrwerk der Bauart, die um-
fasst:

- ein Gestell (30; 110),

- eine Gruppe von Radern, die drehbar auf dem
Gestell montiert sind und deren Winkelposition
eines ersten (34; 116) und eines zweiten (40;
120) von ihnen vom Zustand einer anzuzeigen-
den Information abhangt,

- ein um eine Achse (A-A) bewegbares Anzei-
georgan (16; 126) und

- ein Anzeigedrehteil (38; 124), das auf dem Ge-
stell (30; 110) um die Achse (A-A) drehbar mon-
tiert ist und ausgebildet, um das Anzeigeorgan
(16; 126) zu tragen,
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dadurch gekennzeichnet, dass sie in Kombination
umfasst:

- Verbindungsmittel (36, 38d, 41, 42; 122, 124d,
130, 136, 138), die dazu bestimmt sind, eine ki-
nematische Verbindung des Drehteils (38; 124)
mit dem einen oder dem anderen der ersten (34;
116) und zweiten (40; 120) Rader sicherzustel-
len, und

- Betétigungsmittel (39, 42, 44; 132), die dazu
bestimmt sind, mit den Verbindungsmittel zu-
sammenzuarbeiten und derart ausgebildet, um
eine Umschaltung der Verbindung des Drehteils
von dem einen zum anderen der ersten und
zweiten Réder zu erlauben.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Rad (34; 116) koaxial zum
Drehteil (38; 124) ist, und dadurch, dass die Ver-
bindungsmittel eine Kurvenscheibe (38d; 124d) um-
fassen, die am Anzeigedrehteil (38; 124) rotierend
fest befestigt ist und einen ersten Hammer (36; 122),
der auf dem ersten Rad (34 ; 116) gegenuber der
Kurvenscheibe angeordnet ist und mit einem elasti-
schen Organ (F36; F1) ausgestattet, das ausgebil-
detist, umihn in Abstitzung gegen die Kurvenschei-
be derart zu halten, damit das erste Rad (34; 116)
das Drehteil (38; 124) durch Betatigung des Ham-
mers (36; 122) auf die Kurvenscheibe (38d; 124d)
rotierend antreibt.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Betatigungsmittel einen Steuer-
mechanismus (44, 48, 50) und einen Umschaltme-
chanismus (46) umfassen, der ausgebildet ist, um
den Steuermechanismus zu aktivieren oder nicht
und um mit dem ersten Hammer (36) derart zusam-
menzuarbeiten, dass er von der Kurvenscheibe
(38d) abriickt, wenn der Steuermechanismus (44,
48, 50) aktiviert ist.

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Steuermechanismus (44, 48,
50) in einem Chronographenmechanismus enthal-
ten ist.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das zweite Rad (120) drehbar um
eine etwa zur Achse (A-A) des Drehteils (124) par-
allele Achse montiert ist und dadurch, dass die Ver-
bindungsmittel (122, 124d, 130, 136, 138) weiterhin
umfassen:

- ein Verbindungsrad (136), das koaxial zum
zweiten Rad (120) angeordnet ist und kinema-
tisch mit dem Drehteil (124) verbunden,

- einen zweiten Hammer (130) und eine zweite
Kurvenscheibe (136a), wobei ein Teil auf dem
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Verbindungsrad (136) und das andere auf dem
zweiten Rad (120) angeordnetist, und dadurch,
dass die Betatigungsmittel ein Kupplungs-Aus-
kupplungs-Organ (132) umfassen, das ausge-
bildet ist, um den zweiten Hammer (130) gegen
die zweite Kurvenscheibe (136a) derart anzu-
driikken oder nicht, dass, wenn er angedrickt
ist, das auf das Drehteil (124a) vom Verbin-
dungsrad (136a) ausgelibte Moment gréRer ist
als das, was vom ersten Hammer (122) auf die
erste Kurvenscheibe (124d) ausgelibt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein Zeigerstellrad (138) zwischen
dem Verbindungsrad (136) und dem Drehteil (124)
derart zwischengestellt ist, dass das Drehteil in die-
selbe Richtung dreht wie das zweite Rad, wenn sie
kinematisch miteinander verbunden sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Betatigungsmittel
monostabiler Bauart sind und derart ausgebildet,
dass bei einer Betatigung die Verbindungsmittel das
Drehteil (124) mit einem (120) der Rader verbinden
und, wenn die Betatigung unterbrochen ist, die Ver-
bindungsmittel das Drehteil mit dem anderen Rad
(116) verbinden.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Betatigungsmittel
bistabiler Bauart sind und derart ausgebildet, dass
bei einer ersten Betatigung die Verbindungsmittel
das Drehteil (38) mit einem (40) der Rader verbinden
und bei einer zweiten Betatigung die Verbindungs-
mittel das Drehteil (38) mit dem anderen Rad (34)
verbinden.
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