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Description

[0001] La présente invention se rapporte aux coffres
pour le stockage d’objets.

[0002] Plus particulierement, I'invention vise parmices
coffres, ceux qui comprennent une partie fixe et une par-
tie mobile montée déplagable par rapport a la partie fixe,
entre une position ouverte maximale permettant 'acces
al'intérieur du coffre et une position fermée dans laquelle
ladite partie mobile empéche I'acces a I'intérieur du cof-
fre.

[0003] Le document NL 1 014 557 C divulgue un tel
coffre comprenant aussi dans sa partie fixe un péne de
serrure apte a prendre une position de verrouillage dans
laquelle le péne coopere avec la partie mobile pour fixer
ladite partie mobile dans sa position fermée. Ledit péne
est aussi apte a prendre une position de déverrouillage
dans laquelle le péne ne coopére plus avec la partie mo-
bile pour permettre a ladite partie mobile de prendre sa
position ouverte maximale. Ledit coffre comprend aussi
un moyen détection de la position de verrouillage ou de
déverrouillage du péne apte a étre connecté avec une
unité d’alarme.

[0004] Ce type de coffre présente de nombreux incon-
vénients notamment lorsqu'’il est utilisé pour stocker tem-
porairement un objet placé dans ledit coffre par un opé-
rateur, cet objet devant normalement étre récupéré par
la suite par un utilisateur.

[0005] En effet, lorsqu’un utilisateur souhaite récupé-
rer un objet déterminé placé dans le coffre par une autre
personne, l'utilisateur doit tout d’abord entrer un code
confidentiel ou une clé dans un dispositif de commande
coopérant avec des moyens de fermeture pour ouvrir le
coffre et réceptionner 'objet, puis par la suite refermer
la partie mobile du coffre vers la partie fixe.

[0006] Néanmoins, lorsque l'utilisateur ou I'opérateur
ne raméne pas exactement la partie mobile dans sa po-
sition fermée par rapport a la partie fixe, les moyens de
fermeture ne peuvent pas alors verrouiller et fixer la partie
mobile dans sa position fermée par rapport a la partie
fixe dudit coffre en laissant ainsiunlibre accés al'intérieur
dudit coffre.

[0007] La présente invention a pour but de pallier les
inconvénients de I'état de la technique mentionné ci-des-
Sus.

[0008] A cet effet, selon I'invention, le coffre de stoc-
kage en question comprend des moyens de rappel auto-
matique de la partie mobile de sa position ouverte maxi-
male vers sa position fermée, la partie fixe du coffre com-
prenant un péne de serrure apte a prendre 'une au moins
des positions suivantes:

- une position de verrouillage dans laquelle le péne
coopére avec la partie mobile pour fixer ladite partie
mobile dans sa position fermée ou dans sa position
ouverte maximale par rapport a la partie fixe, et

- une position de déverrouillage dans laquelle le péne
ne coopére plus avec la partie mobile pour permettre
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a ladite partie mobile de prendre sa position ouverte
maximale ou d’étre ramenée vers sa position fermée
sous l'effet des moyens de rappel automatique,

le coffre comprenant des moyens de détection de la po-
sition de la partie mobile lorsque cette derniére est dans
saposition ouverte maximale ou dans sa position fermée,
et le coffre comprenant, en outre, une unité de comman-
de apte a activer le péne dans sa position de verrouillage
ou dans sa position de déverrouillage lorsque les moyens
de détection détectent que la partie mobile est dans sa
position ouverte maximale ou dans sa position fermée.

[0009] Dans des modes de réalisation préférés du cof-
fre selon l'invention, on a recours, en outre, a I'une et/ou
a l'autre des dispositions suivantes :

- l'unité de commande est adaptée pour permettre:

e lactivation du péne dans sa position de déver-
rouillage lorsque ladite unité de commande re-
coit des instructions d’ouverture du coffre et que
les moyens de détection détectent que la partie
mobile est dans sa position fermée,

e lactivation du péne dans sa position de ver-
rouillage lorsque les moyens de détection dé-
tectent que la partie mobile est arrivée dans sa
position d’ouverture maximale,

e lactivation du péne dans sa position de déver-
rouillage lorsque les moyens de détection dé-
tectent que la partie mobile est dans sa position
ouverte maximale depuis un premier intervalle
de temps, et

e [activation du péne dans sa position de ver-
rouillage lorsque les moyens de détection dé-
tectent que la partie mobile est ramenée dans
sa position fermée sous I'effet des moyens de
rappel automatique

- l'unité de commande est adaptée pour activer des
moyens de communication destinés a émettre un
signal a I'utilisateur avant d’activer le péne dans sa
position de déverrouillage lorsque les moyens de dé-
tection détectent que la partie mobile est dans sa
position ouverte maximale depuis ledit premier in-
tervalle de temps;

- la partie mobile comprend:

e un premier €lément de butée destiné a étre dis-
posé en regard du péne, et un premier élément
détectable destiné a étre détecté parles moyens
de détection lorsque ladite partie mobile est
dans sa position fermée, et

* un deuxiéme élément de butée destiné a étre
disposé en regard du péne, et un deuxieme élé-
ment détectable destiné a étre détecté par les
moyens de détection lorsque ladite partie mobile
est dans sa position ouverte maximale ;
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- le péne, lorsqu’il est en position de verrouillage, est
adapté pour étre dans I'une au moins des positions
suivantes :

e une premiére position de verrouillage dans la-
quelle le péne parcourt une premiére course
pour fixer la partie mobile dans sa position fer-
mée par rapport a la partie fixe, et

* une deuxiéme position de verrouillage dans la-
quelle le péne parcourt une deuxieme course
différente de la premiére course pour fixer la par-
tie mobile dans sa position ouverte maximale
par rapport a la partie fixe,
et dans lequel

* lapartie fixe comprend des moyens de détection
a deux états pour détecter que le péne est dans
un premier état correspondant a sa position de
déverrovuillage ou sa deuxiéme position de ver-
rouillage ou dans un deuxiéme état correspon-
dant a sa premiere position de verrouillage, et

* les moyens de détection de la position de la par-
tie mobile sont formés des moyens de détection
a deux états adaptés pour détecter que la partie
mobile est dans un premier état correspondant
a ses positions ouverte maximale ou fermée, ou
dans un deuxiéme état correspondant a une po-
sition intermédiaire entre ses positions ouverte
maximale et fermée.

- l'unité de commande est adaptée pour émettre un
message d’alerte lorsque le péne est dans sa posi-
tion de déverrouillage et que les moyens de détec-
tion de la position de la partie mobile ne détectent
pas que cette derniére est en position fermée.

[0010] D’autres caractéristiques et avantages de la
description apparaitront au cours de la description dé-
taillée qui va suivre d’une de ses formes de réalisation,
donnée a titre d’exemple non limitatif, en regard des des-
sins annexés sur lesquels :

- lafigure 1représente une vue schématique en coupe
du coffre conforme a un exemple selon I'invention
lorsque la partie mobile est en position fermée et
verrouillée par rapport a la partie fixe du coffre,

- la figure 2 est une vue schématique en coupe du
coffre lorsque la partie mobile est dans une position
intermédiaire par rapport a la partie fixe du coffre, et

- la figure 3 est une vue schématique en coupe du
coffre lorsque la partie mobile est en position ouverte
maximale et verrouillée par rapport a la partie fixe
du coffre.

[0011] Sur les différentes figures, les mémes référen-
ces désignent des éléments identiques ou similaires.

[0012] Le coffre 1 destiné au stockage d’objets et re-
présenté sur les figures 1 a 3 comprend principalement
une partie fixe 2 et une partie mobile 3 montée déplagable

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

par rapport a la partie fixe 2.

[0013] La partie fixe 2 du coffre 1 présente un volume
intérieur sensiblement parallélépipédique qui est délimi-
tée par une paroi supérieure (non représentée) et une
paroi inférieure 21 reliées entre elles par des parois la-
térales 22 et 23 ainsi que par un fond 24.

[0014] La partie mobile 3 se présente, quant a elle,
sous la forme d’un rideau coulissant 3 qui est guidé dans
des rails 25 (dont un seul est représenté sur les figures)
formés sur la paroi supérieure et la paroi inférieure 21
de la partie fixe 2. Ces rails 25 de la partie fixe 2 permet-
tent donc au rideau coulissant 3 d’étre placé dans une
positionfermée, représentée surlafigure 1, danslaquelle
le rideau coulissant 3 empéche I'accés a l'intérieur du
coffre, et une position ouverte maximale, représentée
sur la figure 3, permettant a un utilisateur d’avoir accés
a l'intérieur du coffre 1.

[0015] Le coffre comprend également des moyens de
fermeture adaptés pour permettre au rideau coulissant
3 d’étre fixé par rapport a la partie fixe 2, lorsque ledit
rideau coulissant 3 est en position fermée ou en position
d’ouverture maximale. Les moyens de fermeture com-
prennent une serrure électrique 4 comportant un péne 5
monté de maniére coulissante par rapport a la paroi la-
térale 22 de la partie fixe 2 du coffre, ainsi que des
moyens de butée 6 solidaires, quant a eux, du rideau
coulissant 3. Ces moyens de butée 6 coopérent avec le
péne de .serrure 5 afin de permettre audit rideau coulis-
sant 3 d’étre fixé par rapport a la partie fixe 2 soit dans
la position fermée (figure 1) soit dans la position ouverte
maximale (figure 3).

[0016] Le rideau coulissant 3 s’étend entre une pre-
miére extrémité 31 et une deuxieme extrémité 32 et il est
par exemple constitué d’'une pluralité de facettes rigides
et incassables 33 reliées entre elles par des moyens de
liaison articulés qui permettent audit rideau coulissant 3
d’étre guidé par les rails 25 entre ses positions fermée
et ouverte maximale.

[0017] Les moyens de butée 6 du rideau coulissant 3
comprennentune ouverture traversante 61 réalisée dans
I'une des facettes 33 de la premiere extrémité 31 du ri-
deau. Cette ouverture traversante 61 est destinée a re-
cevoir le péne de serrure 5 de la partie fixe 2 pour bloquer
le rideau coulissant dans sa position fermée. Les moyens
de butée 6 comprennent également une encoche ou un
logement 62 réalisé sur une facette 33 située au niveau
de la seconde extrémité 32 dudit rideau coulissant 3. Ce
logement 62 présente une forme sensiblement complé-
mentaire de celle du péne 5 pour permettre également
un verrouillage du rideau coulissant dans sa position
ouverte maximale.

[0018] La partie fixe 2 du coffre 1 comprend également
des moyens de détection 7 destinés a permettre la dé-
tection de position du rideau coulissant 3 lorsque ce der-
nier est dans sa position ouverte maximale ou dans sa
position fermée.

[0019] A. cet effet, le rideau mobile 3 comprend éga-
lement, au niveau de sa premiere extrémité 31, un élé-
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ment détectable 8, et, au niveau de sa deuxiéme extré-
mité 32, un deuxiéme élément détectable 9. Ces deux
éléments détectables 8 et 9 peuvent par exemple étre
constitués par des éléments réfléchissants destinés a
étre détectés par les moyens de détection 7 pouvant se
présenter sous la forme d’un capteur optique.

[0020] Dans I'exemple de réalisation considéré ici, les
moyens de détection 7 sont formés par un détecteur op-
tique a deux états destiné a basculer dans un premier
état, dit état 1, lorsqu'il détecte la présence de I'élément
réfléchissant 8 ou de I'élément réfléchissant 9, et dans
un deuxiéme état, dit état 0, lorsqu’il ne détecte pas la
présence des éléments réfléchissants 8 et 9. Cet état 0
du détecteur 7 correspond donc a une position intermé-
diaire du rideau 3 située entre ses positions fermée et
ouverte maximale.

[0021] Le péne 5 ou plus exactement la serrure élec-
trique 4 ainsi que le détecteur 7 sont reliés a une unité
de commande 10 du coffre 1. Comme on le verra plus
en détail dans la suite de la description, l'unité de com-
mande 10 est apte a activer le péne 5 dans sa position
de verrouillage ou dans sa position de déverrouillage
lorsque le détecteur 7 détecte que le rideau coulissant 3
est dans sa position ouverte maximale ou dans sa posi-
tion fermée.

[0022] Par ailleurs, dans I'exemple de réalisation con-
sidéré ici, le coffre 1 comprend également des moyens
de détection 11 permettant de détecter la position du
péne 5 par rapport a la partie fixe 2.

[0023] Conformémenta ce mode de réalisation, le pé-
ne 5 de la serrure est apte a prendre les trois positions
différentes suivantes, a savoir :

- une premiére position de verrouillage, représentée
sur la figure 1, dans laquelle le péne 5 parcourt une
premiére course en étant logé dans I'ouverture tra-
versant 61 du rideau 3 de maniére a le fixer dans sa
position fermée par rapport a la partie fixe 2,

- une deuxiéme position de verrouillage, représentée
sur la figure 3, dans laquelle le péne 5 parcourt une
deuxieme course et vient en butée contre le loge-
ment 62 de forme complémentaire du rideau mobile
3 de maniére a le fixer dans sa position ouverte maxi-
male par rapport a la partie fixe 2, et

- une position de déverrouillage, représentée sur la
figure 2, dans laquelle le péne 5 ne coopére plus
avec le rideau coulissant 3 pour permettre a ce der-
nier de coulisser dans les rails 25 entre ses positions
fermée et ouverte maximale.

[0024] Au vu de ces trois positions différentes possi-
bles du péne 5, les moyens de détection 11 sont formées
par exemple par un capteur de mesure susceptible de
fournir a I'unité de commande deux états de positionne-
ment du péne par rapport a la partie fixe 2. Plus exacte-
ment, le capteur 11 est adapté pour détecter que le péne
5 est dans un premier état, dit état O, correspondant a la
position de déverrouillage du péne ou a sa deuxieme
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position de verrouillage dans laquelle le péne 5 parcourt
la deuxiéme course, et le rideau coulissant 3 est fixé dans
sa position ouverte maximale par rapport a la partie fixe
2. Le deuxiéme état, dit état 1, du capteur 11 correspond
a la premiére position de verrouillage du péne 5 dans
laquelle le rideau coulissant 3 est fixé dans sa position
fermée par rapport a la partie fixe 2 du coffre le péne 5
ayant alors parcouru une premiére course supérieure a
la deuxieme course.

[0025] Par ailleurs, le coffre 1, ou plus exactement la
partie fixe 2 du coffre est pourvue de moyens de rappel
automatique 12 qui permettent de rappeler automatique-
ment le rideau coulissant 3 depuis sa position ouverte
maximale vers sa position fermée dans laquelle I'ouver-
ture’ traversante 61 du rideau coulissant 3 est disposée
enregard du péne 5. Ces moyens de rappel automatique
12 peuvent, par exemple, étre formés par un ou deux fils
12a logé(s) dans les rails 25 de la partie fixe 2 et fixés
sur une bobine 12b reliée a la partie fixe 2 du coffre au
moyen d’un ressort de rappel permettant un rembobina-
ge automatique du fil 12a sur la bobine 12b en ramenant
ainsi le rideau coulissant 3 vers sa position fermée, telle
que représenté sur la figure 1. Le rideau coulissant 3
peut également comprendre une poignée 13 située au
niveau de sa seconde extrémité 32 pour permettre a un
utilisateur ou a un opérateur de déplacer le rideau cou-
lissant 3 de sa position fermée vers sa position ouverte
maximale lorsque le péne 5 est dans sa position de dé-
verrouillage.

[0026] Nous allons maintenant décrire le fonctionne-
ment du coffre lorsqu’un utilisateur vient réceptionner un
objet ou un colis préalablement disposé dans le coffre
par un opérateur quelconque.

[0027] Lorsqu’un utilisateur désire réceptionner un ob-
jet ou un colis préalablement disposé dans le coffre par
un opérateur quelconque, I'utilisateur peut par exemple
entrer un code confidentiel correspondant a son objet
sur un clavier (non représenté) relié a I'unité de comman-
de 10. Ce code confidentiel sera alors comparé avec un
code connu de I'unité de commande 10 pour valider ou
non le déverrouillage du péne 5 de la serrure.

[0028] Préalablement a la saisie du code confidentiel
par l'utilisateur, 'unité de commande 10 a en mémoire
I'état du péne ainsi que I'état du détecteur optique. En
effet, tel que représenté sur la figure 1 lorsque I'élément
détectable 8 est en regard du détecteur optique 7 et que
le péne 5 est dans sa premiére position de verrouillage,
les moyens de détection 11 ainsi que le détecteur optique
7 transmettent alors a I'unité de commande que I'état du
péne est a I'état 1 tandis que I'état du détecteur optique
7 est également a I'état 1.

[0029] Dans ce cas, si l'utilisateur saisit le bon code
confidentiel, 'unité de commande 10 active le péne 5
dans sa position de déverrouillage de maniere a faire
passer I'état du péne 5 de I'état 1 3, I'état 0.

[0030] Ensuite l'utilisateur, au moyen de la poignée
13, déplace le rideau coulissant 3 dans les rails de gui-
dage 25 de la partie fixe 2 en 'amenant ainsi dans une
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position intermédiaire, telle que représentée sur la figure
2. Dans cette configuration, le détecteur optique 7 ne
détecte ni la présence de I'élément .réfléchissant 8 ni la
présence de I'élément réfléchissant 9. Le détecteur 7
transmet alors a 'unité de commande 10 l'information
comme quoi I'état du détecteur optique est a I'état 0.
[0031] Lorsque l'utilisateur déplace encore le rideau
coulissant 3 jusqu’a sa position ouverte maximale repré-
sentée sur la figure 3, le détecteur optique 7 détecte alors
la présence de I'élément réfléchissant 9 de telle sorte
que le détecteur optique 7 envoie a 'unité de commande
un signal comme quoi son état bascule de I'état 0 a I'état
1.

[0032] Dans ce cas, I'unité de commande 10 active le
péne 5 dans sa deuxiéme position de verrouillage dans
laquelle le péne 5 vient se loger dans le logement 62 du
rideau coulissant 3 en parcourant la deuxiéme course de
maniére a le fixer par rapport a la partie fixe 2.

[0033] Afin de s’assurer que le logement 62 ainsi que
I'élément réfléchissant 9 arrivent respectivement en re-
gard du péne 5 et du détecteur optique 7 lorsque le rideau
coulissant 3 est amené dans sa position ouverte maxi-
male, la partie fixe peut également comprendre au niveau
de sa paroi inférieure 21 un élément de butée 26 per-
mettant de stopper la course du rideau coulissant 3 jus-
gu’a sa position ouverte maximale.

[0034] Lorsque le péne 5 est dans sa deuxiéme posi-
tion de verrouillage, tel que représenté sur la figure 3,
les moyens de détection 11 de la position du péne infor-
ment alors I'unité de commande 10 que le péne est dans
un état correspondant a I'état 0. Dans ce cas, l'unité de
commande 10 maintient le péne 5 dans sa deuxieme
position de verrouillage pendant un premier intervalle de
temps T1 paramétrable qui peut, par exemple, étre de
I'ordre de 30 secondes pour permettre a I'utilisateur de
retirer son colis du volume intérieur du coffre 1.

[0035] A la fin de ce premier intervalle de temps T1,
etlorsque le péne 5 est aI'état 0 et que I'état du détecteur
optique 7 estal’état 1, 'unité de commande 10 peut alors
étre adaptée pour activer des moyens de communication
14 destinés a émettre un signal a I'utilisateur pendant un
deuxiéme intervalle de temps T2. Ces moyens de com-
munication 14 peuvent se présenter sous la forme d’un
émetteur de signaux lumineux visible ou d’'un émetteur
de signaux acoustiques audibles permettant d’émettre
un signal d’alerte a I'utilisateur pendant le deuxieme in-
tervalle de temps T2 avant que I'unité de commande 10
n’active le péne 5 dans sa position de déverrouillage. A
titre d’'exemple, le deuxieme intervalle de temps paramé-
trable T2 peut, par exemple, étre de I'ordre de 5 secon-
des.

[0036] Ainsi, a la fin du deuxiéme intervalle de temps
T2, I'unité de commande 10 active le péne 5 dans sa
position de déverrouillage, de telle sorte qu’en mode de
fonctionnement normal et sans incident le rideau coulis-
sant 3 est directement ramené vers sa position fermée
(figure 1) sous I'effet des moyens de rappel automatique
12. Ainsi, lorsque le rideau coulissant 3 revient dans sa
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position fermée non verrouillée, le détecteur optique 7
indique a I'unité de commande que son état correspond
aI'état 1 tandis que les moyens de détection 11 du péne
5 indique a 'unité de commande que I'état du péne 5 est
al'état 0. Dans ce cas, I'unité de commande 10 au vu de
I’'état du péne et de I'état du détecteur optique 7, com-
mande I'activation du péne 5 qui se place dans sa pre-
miére position de verrouillage dans laquelle le péne 5
traverse I'ouverture 61 en parcourant la premiére course.
Les moyens de détection 11 de la position du péne 5
informent alors I'unité de commande 10 que I'état du pé-
ne bascule de I'état O vers I'état 1, ce qui signifie que le
rideau coulissant 3 se trouve dans une positon fermée
et verrouillée.

[0037] Dans ce cas, 'unité de commande 10 peutalors
étre adaptée pour attendre pendant un troisiéeme inter-
valle de temps T3, par exemple de 'ordre de 10 secon-
des, avant de vérifier dans sa propre table des états que
les états du péne 5 et du détecteur optique 7 sont égales
a 1, ce qui signifie alors que I'ensemble de I'opération
effectuée parI'utilisateur pour récupérer son colis est cor-
recte.

[0038] Ainsi, avantageusement seule la position fer-
mée et verrouillée du rideau coulissant 3 correspond a
un état 1 du péne et a un état 1 du détecteur optique, ce
qui permet automatiquement a I'unité de commande de
vérifier si'ensemble de la procédure de livraison du colis
dans le coffre par I'opérateur ou la réception du colis ou
de l'objet par I'utilisateur a été correctement effectué.
[0039] En effet, dans le cas ou le rideau coulissant
reste bloqué dans sa position d’ouverture maximale,
I'état du détecteur optique sera alors a I'état 1 tandis que
I'état du péne 5 sera a I'état 0 correspondant soit a la
deuxieme position de verrouillage soit a la position dé-
verrouillée. L'unité de commande, en vérifiant sa table
des états, constatera alors que la procédure de retrait du
colis ou de la fermeture et du verrouillage automatique
du rideau coulissant 3 n’est pas correctement effectuée.
Dans ce cas, l'unité de commande 10 est adaptée pour
émettre un message d’alerte par exemple a un service
de maintenance pour indiquer que le reverrouillage de
rideau coulissant 3 dans sa position fermée et verrouillée
n’a pas éte effectué correctement ce qui nécessite une
intervention pour réinitialiser et remettre le coffre 1 dans
sa position fermée et verrouillée.

[0040] De méme dans le cas ou le rideau coulissant 3
se bloque dans une position intermédiaire entre ses po-
sitions ouverte maximale et fermée, 'état du détecteur
optique sera a I'état 0 et I'état du péne 5 sera également
a l'état 0, ce qui sera automatiquement connu de I'unité
de commande 10. Plus précisément, lorsque I'unité de
commande 10 vérifie dans sa table des états que I'état
du péne et I'état du détecteur sont égales a 0 pendant
un intervalle de temps correspondant a I'addition du pre-
mier intervalle de temps T1 précité, du deuxiéme inter-
valle de temps T2 précité et du troisiéme intervalle de
temps T3 précité, I'unité de commande 10 déclenchera
alors un message d’alerte nécessitant I'intervention d’'un
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opérateur pour remédier au probléme.

[0041] Le mode de réalisation décrit ci-dessus fait ap-
pel a un détecteur optique a deux états ainsi qu’a des
moyens de détection 11 a deux états. Néanmoins, il peut
également étre prévu, sans sortir du cadre de I'invention,
un détecteur optique 7 a par exemple trois états, dont le
premier état correspondrait a la détection de I'élément
réfléchissant 8, le deuxiéme état correspondrait a la dé-
tection de I'élément réfléchissant 9, et le troisieme état
correspondrait a une non détection des états réfléchis-
sants 8 et 9. Dans ce cas, si le détecteur optique 7 pré-
sente trois états de détection différents, le détecteur de
position 11 du péne 5 peut étre supprimé. En effet, dans
ce cas le péne 5 pourra avoir qu'une seule position de
verrouillage et une seule position de verrouillage tout en
permettant a l'unité de commande de savoir si le rideau
coulissant 3 se trouve dans une configuration fermée et
verrouillée ou dans une configuration nécessitant I'inter-
vention d’'un opérateur pour réinitialiser et remettre le cof-
fre 1 dans sa position fermée et verrouillée.

Revendications

1. Coffre (1) pour le stockage d’objets, comprenantune
partie fixe (2) et une partie mobile (3) montée dépla-
cable, par rapport a la partie fixe (2), entre une po-
sition ouverte maximale permettant I'accés a l'inté-
rieur du coffre (1) et une position fermée dans la-
quelle ladite partie mobile (3) empéche I'accés a l'in-
térieur du coffre (1), ledit coffre (1) comprenant des
moyens de rappel automatique (12) de la partie mo-
bile (3) de sa position ouverte maximale vers sa po-
sition fermée, la partie fixe (2) comprenant un péne
de serrure (5) apte a prendre I'une au moins des
positions suivantes:

- une position de verrouillage dans laquelle le
péne (5) coopére avec la partie mobile (3) pour
fixer ladite partie mobile (3) dans sa position fer-
mée ou dans sa position ouverte maximale par
rapport a la partie fixe (2), et

- une position de déverrouillage dans laquelle le
péne (5) ne coopere plus avec la partie mobile
(3) pour permettre a ladite partie mobile (3) de
prendre sa position ouverte maximale ou d’étre
ramenée vers sa position fermée sous I'effet des
moyens de rappel automatique (12),

le coffre (1) comprenant des moyens de détection
(7) de la position de la partie mobile (3) lorsque cette
derniére est dans sa position ouverte maximale ou
dans sa position fermée,

et le coffrer (1) comprenant, en outre, une unité de
commande (10) apte a activer le péne (5) dans sa
position de verrouillage ou dans sa position de dé-
verrouillage lorsque les moyens de détection (7) dé-
tectent que la partie mobile (3) est dans sa position
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ouverte maximale ou dans sa position fermée.

2. Coffre (1) selonlarevendication 1, dans lequell'unité
de commande (10) est adaptée pour permettre:

- lactivation du péne (5) dans sa position de
déverrouillage lorsque ladite unité de comman-
de (10) recoit des instructions d’ouverture du
coffre (1) et que les moyens de détection (7)
détectent que la partie mobile (3) est dans sa
position fermée,

- lactivation du péne (5) dans sa position de
verrouillage lorsque les moyens de détection (7)
détectent que la partie mobile (3) est arrivée
dans sa position d’ouverture maximale,

- I'activation du péne. (5) dans sa position de
déverrouillage lorsque les moyens de détection
(7) détectent que la partie mobile (3) est dans
sa position ouverte maximale depuis un premier
intervalle de temps (T1), et

- l'activation du péne (5) dans sa position de
verrouillage lorsque les moyens de détection (7)
détectent que la partie mobile (3) est ramenée
dans sa position fermée sous 'effet des moyens
de rappel automatique (12).

3. Coffre (1) selon la revendication 2, dans lequel dans
lequel 'unité de commande (10) est adaptée pour
activer des moyens de communication (14) destinés
a émettre un signal a l'utilisateur avant d’activer le
péne (5) dans sa position de déverrouillage lorsque
les moyens de détection (7) détectent que la partie
mobile (3) est dans sa position ouverte maximale
depuis ledit premier intervalle de temps (T1).

4. Coffre (1) selon I'une quelconques des revendica-
tions précédentes, dans lequel la partie mobile (3)
comprend:

- un premier élément de butée (61) destiné a
étre disposé enregard du péne (5), etun premier
élément détectable (8) destiné a étre détecté
par les moyens de détection (7) lorsque ladite
partie mobile est dans sa position fermée, et

- un deuxiéme élément de butée (62) destiné a
étre disposé enregard du péne (5), etun deuxie-
me élément détectable (9) destiné a étre détecté
par les moyens de détection (7) lorsque ladite
partie mobile (3) est dans sa position ouverte
maximale.

5. Coffre(1)selonl’'une quelconque desrevendications
précédentes, dans lequel le péne (5), lorsqu’il est en
position de verrouillage, est adapté pour étre dans
I'une au moins des positions suivantes :

- une premiére position de verrouillage dans la-
quelle le péne (5) parcourt une premiere course
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pour fixer la partie mobile (3) dans sa position
fermée par rapport a la partie fixe (2), et

- une deuxiéme position de verrouillage dans
laquelle le péne (5) parcourt une deuxiéme cour-
se différente de la premiére course pour fixer la
partie mobile (3) dans sa position ouverte maxi-
male par rapport a la partie fixe (2),

et dans lequel

- la partie fixe (2) comprend des moyens de dé-
tection (11) a deux états pour détecter que le
péne (5) estdans un premier état correspondant
a sa position de déverrouillage

ou sa deuxiéme position de verrouillage ou dans un
deuxieme état correspondant a sa premiére position
de verrouillage, et

- les moyens de détection (7) de la position de
la partie mobile (3) sont formés des moyens de
détection a deux états (7) adaptés pour détecter
que la partie mobile (3) est dans un premier état
correspondant a ses positions ouverte maxima-
le ou fermée, ou dans un deuxiéme état corres-
pondant a une position intermédiaire entre ses
positions ouverte maximale et fermée.

Coffre (1) selonl’'une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel I'unité de commande (10)
est adaptée pour émettre un message d’alerte lors-
que le péne (5) estdans sa position de déverrouillage
et que les moyens de détection (7) de la position de
la partie mobile (3) ne détectent pas que cette der-
niére est en position fermée.

Claims

Safe (1) for storing objects, comprising a fixed part
(2), and a moving part (3) able to be moved, relative
to the fixed part (2), between a fully open position
permitting access to the interior of the safe (1) and
a closed position in which the said moving part (3)
prevents access to the interior of the safe (1),

the said safe (1) comprising automatic return means
(12) for returning the moving part (3) from its fully
open position to its closed position, and

the fixed part (2) comprising a lock bolt (5) able to
adopt at least one of the following positions:

- a locked position in which the bolt (5) engages
with the moving part (3) to fix the said moving
part (3) in its closed position or in its fully open
position relative to the fixed part (2), and

- an unlocked position in which the bolt (5) no
longer engages with the moving part (3) to allow
the said moving part (3) to adopt its fully open
position or to be returned to its closed position
by the automatic return means (12),
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the safe (1) comprising means (7) for detecting the
position of the moving part (3) when the latter is in
its fully open position or in its closed position,

and the safe (1) also comprising a control unit (10)
able to activate the bolt (5) into its locked position or
into its unlocked position when the detection means
(7) detect that the moving part (3) is in its fully open
position or in its closed position.

Safe (1) according to Claim 1, in which the control
unit (10) is designed to:

- activate the bolt (5) into its unlocked position
when the said control unit (10) receives instruc-
tions to open the safe (1) and the detection
means (7) detect that the moving part (3) is in
its closed position,

- activate the bolt (5) into its locked position when
the detection means (7) detect that the moving
part (3) has reached its fully open position,

- activate the bolt (5) into its unlocked position
when the detection means (7) detect that the
moving part (3) has been inits fully open position
for a first interval of time (T1), and

- activate the bolt (5) into its locked position when
the detection means (7) detect that the moving
part (3) has been returned to its closed position
by the automatic return means (12).

Safe (1) according to Claim 2, in which the control
unit (10) is designed to activate communication
means (14) for sending a signal to the user before
activating the bolt (5) into its unlocked position when
the detection means (7) detect that the moving part
(3) has been in its fully open position for the said first
interval of time (T1).

Safe (1) according to any one of the preceding
claims, in which the moving part (3) comprises:

- afirst stop element (61) designed to be placed
in front of the bolt (5), and a first detectable el-
ement (8) designed to be detected by the detec-
tion means (7) when the said moving part is in
its closed position, and

- a second stop element (62) designed to be
placed in front of the bolt (5), and a second de-
tectable element (9) designed to be detected by
the detection means (7) when the said moving
part (3) is in its fully open position.

Safe (1) according to any one of the preceding
claims, in which the bolt (5), when in the locked po-
sition, is designed to be in at least one of the following
positions:

- a first locked position in which the bolt (5)
moves a first distance to fix the moving part (3)
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in its closed position relative to the fixed part (2),
and

- a second locked position in which the bolt (5)
moves a second distance, different from the first
distance, to fix the moving part (3) in its fully
open position relative to the fixed part (2),

and in which

- the fixed part (2) comprises two-state detection
means (11) for detecting that the bolt (5) is in a
first state corresponding to its unlocked position
orits second locked position or in a second state
corresponding to its first locked position, and

- the detection means (7) for detecting the posi-
tion of the moving part (3) are formed by the two-
state detection means (7) which are designed
to detect that the moving part (3) is in a first state
corresponding to its closed or fully open posi-
tions, or in a second state corresponding to a
position intermediate betweenits closed and ful-
ly open positions.

Safe (1) according to any one of the preceding
claims, in which the control unit (10) is designed to
send a warning message when the bolt (5) is in its
unlocked position and when the detection means (7)
for detecting the position of the moving part (3) are
not detecting that the latter is in the closed position.

Patentanspriiche

1.

Behalter (1) zum Aufbewahren von Gegenstanden,
welcher einen unbeweglichen Teil (2) und einen be-
weglichen Teil (3) umfasst, der beztiglich des unbe-
weglichen Teils (2) zwischen einer maximalen ge-
offneten Stellung, die den Zugang zum Inneren des
Behalters (1) ermdglicht, und einer geschlossenen
Stellung, in welcher der bewegliche Teil (3) den Zu-
gang zum Inneren des Behélters (1) verhindert, ver-
lagerbar montiert ist,

wobei der Behalter (1) Mittel zum automatischen
Ruckstellen (12) des beweglichen Teils (3) von sei-
ner maximalen gedffneten Stellung in Richtung sei-
ner geschlossenen Stellung umfasst,

wobei der unbewegliche Teil (2) einen Schlielriegel
(5) umfasst, der in der Lage ist, zumindest eine der
folgenden Stellungen einzunehmen:

- eine Verriegelungsstellung, in welcher der Rie-
gel (5) mit dem beweglichen Teil (3) zusammen-
wirkt, um den beweglichen Teil (3) bezliglich des
unbeweglichen Teils (2) in seiner geschlosse-
nen Stellung oder in seiner maximalen gedffne-
ten Stellung festzulegen, und

- eine Entriegelungsstellung, in welcher der Rie-
gel (5) nicht mehr mit dem beweglichen Teil (3)
zusammenwirkt, um es dem beweglichen Teil
(3) zu erlauben, seine maximale gedffnete Stel-
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lung einzunehmen oder unter Einwirkung der
Mittel zum automatischen Riickstellen (12) in
Richtung seiner geschlossenen Stellung zu-
rickgefuhrt zu werden.

wobei der Behalter (1) Mittel (7) zum Detektieren der
Stellung des beweglichen Teils (3) umfasst, wenn
sich dieser Letztgenannte in seiner maximalen ge-
offneten Stellung oder in seiner geschlossenen Stel-
lung befindet,

und wobei der Behalter (1) aulerdem eine Steue-
rungseinheit (10) umfasst, die in der Lage ist, den
Riegel (5) in seine Verriegelungsstellung oder in sei-
ne Entriegelungsstellung zu aktivieren, wenn die De-
tektiermittel (7) detektieren, dass sich der bewegli-
che Teil (3) in seiner maximalen gedffneten Stellung
oder in seiner geschlossenen Stellung befindet.

Behalter (1) gemal Anspruch 1, bei welchem die
Steuerungseinheit (10) dazu ausgelegt ist, um zu
ermoglichen:

- die Aktivierung des Riegels (5) in seine Entrie-
gelungsstellung, wenn die Steuerungseinheit
(10) Anweisungen zum Offnen des Behélters (1)
erhalt und wenn die Detektiermittel (7) detektie-
ren, dass sich der bewegliche Teil (3) in seiner
geschlossenen Stellung befindet,

- die Aktivierung des Riegels (5) in seine Verrie-
gelungsstellung, wenn die Detektiermittel (7)
detektieren, dass der bewegliche Teil (3) seine
maximale gedffnete Stellung erreicht hat,

- die Aktivierung des Riegels (5) in seine Entrie-
gelungsstellung, wenn die Detektiermittel (7)
detektieren, dass sich der bewegliche Teil (3)
seit einem ersten Zeitintervall (T1) in seiner ma-
ximalen gedffneten Stellung befindet, und

- die Aktivierung des Riegels (5) in seine Verrie-
gelungsstellung, wenn die Detektiermittel (7)
detektieren, dass der bewegliche Teil (3) unter
Einwirkung der automatischen Rickstellmittel
(12) in seine geschlossene Stellung zurtickge-
fuhrt worden ist.

Behalter (1) gemal Anspruch 2, bei welchem die
Steuerungseinheit (10) dazu ausgelegt ist, um Kom-
munikationsmittel (14) zu aktivieren, die dazu be-
stimmt sind, an den Benutzer ein Signal auszusen-
den, bevor der Riegel (5) in seine Entriegelungsstel-
lung aktiviert wird, wenn die Detektiermittel (7) de-
tektieren, dass sich der bewegliche Teil (3) seit dem
ersten Zeitintervall (T1) in seiner maximalen geoff-
neten Stellung befindet.

Behalter (1) gemal einem der vorstehenden An-
spriiche, bei welchem der bewegliche Teil (3) um-
fasst:
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- ein erstes Anschlagelement (61), welches da-
zu bestimmt ist, dem Riegel (5) gegeniiber an-
geordnet zu sein, und ein erstes detektierbares
Element (8), welches dazu bestimmtist, von den
Detektiermitteln (7) detektiert zu werden, wenn
sich der bewegliche Teil in seiner geschlosse-
nen Stellung befindet, und

- einzweites Anschlagelement (62), welches da-
zu bestimmt ist, dem Riegel (5) gegeniiber an-
geordnetzusein, und ein zweites detektierbares
Element (9), welches dazu bestimmtist, von den
Detektiermitteln (7) detektiert zu werden, wenn
sich der bewegliche Teil (3) in seiner maximalen
gedffneten Stellung befindet.

Behalter (1) gemal einem der vorstehenden An-
spriiche, bei welchem der Riegel (5), wenn er sich
in der Verriegelungsstellung befindet, dazu ausge-
legt ist, sich in zumindest einer der folgenden Stel-
lungen zu befinden:

- einer ersten Verriegelungsstellung, in welcher
der Riegel (5) einen ersten Weg zuriicklegt, um
den beweglichen Teil (3) beziiglich des unbe-
weglichen Teils (2) in seiner geschlossenen
Stellung festzulegen, und

- einer zweiten Verriegelungsstellung, in wel-
cher der Riegel (5) einen von dem ersten Weg
verschiedenen, zweiten Weg zurlcklegt, um
den beweglichen Teil (3) bezliglich des unbe-
weglichen Teils (2) in seiner maximalen geoff-
neten Stellung festzulegen,

und bei welchem

- der unbewegliche Teil (2) Detektiermittel (11)
mit zwei Zustanden umfasst, um zu detektieren,
dass sich der Riegel (5) in einem ersten Zustand
befindet, der seiner Entriegelungsstellung oder
seiner zweiten Verriegelungsstellung ent-
spricht, oder in einem zweiten Zustand, der sei-
ner ersten Verriegelungsstellung entspricht,
und

- die Mittel (7) zum Detektieren der Stellung des
beweglichen Teils (3) von Detektiermitteln (7)
mit zwei Zustéanden gebildet sind, die dazu aus-
gelegt sind zu detektieren, dass sich der beweg-
liche Teil (3) in einem ersten Zustand befindet,
der seiner maximalen geéffneten Stellung oder
seiner geschlossenen Stellung entspricht, oder
in einem zweiten Zustand, der einer Zwischen-
stellung zwischen seiner maximalen geéffneten
Stellung oder seiner geschlossenen Stellung
entspricht.

Behalter (1) gemal einem der vorstehenden An-
spriiche, bei welchem die Steuerungseinheit (10 da-
zu ausgelegt ist, eine Warnmeldung auszugeben,
wenn sich der Riegel (5) in seiner Entriegelungsstel-
lung befindet und die Mittel (7) zum Detektieren der
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Stellung des beweglichen Teils (3) nicht detektieren,
dass sich dieser Letztgenannte in der geschlosse-
nen Stellung befindet.
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