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Description

[0001] La présente invention se rapporte aux pieces
d’horlogerie a affichage du quantiéme. Elle concerne,
plus particulierement, un mécanisme indicateur de quan-
tiéme instantané pour un mouvement de montre.
[0002] Onrappelleraqu’untel mécanisme permetd’ef-
fectuer, a minuit, le passage instantané du quantiéme.
Chaque soir, I'énergie d’'un ressort, armé depuis quel-
ques heures par une roue 24 heures, est restituée brus-
gquement pour faire avancer d'un pas lindicateur de
quantiéme, a couronne ou a aiguille.

[0003] Bien que le positionnement de l'indicateur de
quantiéme soit assuré par un sautoir, il peut arriver que
la gifle regue a minuit lui fasse faire un double saut, ce
qui, évidemment, réduit fortement l'intérét d’'un mécanis-
me instantané.

[0004] llestdoncimpératif, pour une montre de qualité,
gue le mécanisme soit totalement exempt du risque de
double saut de lindicateur de quantieme. De plus, ce
mécanisme doit, non seulement, permettre d’effectuer
une correction rapide de la date mais aussi, cela va de
soi, étre de construction aussi fiable, robuste et peu col-
teuse que possible.

[0005] La présente invention a pour but, justement, de
fournir un mécanisme de quantieme instantané répon-
dant aux exigences énonceées ci-dessus.

[0006] De facon plus précise, I'invention concerne un
mécanisme instantané pour la commande de I'indicateur
de quantieme d’'un mouvement de pieéce d’horlogerie, ca-
ractérisé en ce qu'il comporte :

- une roue 24 heures entrainée par le mouvement a
raison d’un tour par jour et percée d’'une premiére
découpe,

- uneroue entraineuse de quantieme montée libre en
rotation sur la roue 24 heures, coaxialement a elle,
ladite roue possédant une goupille qui prend place
dans la découpe et une dent qui coopére avec l'in-
dicateur pour le faire progresser pas a pas chaque
jour vers minuit, et

- une bascule ressort coopérant avec la goupille.

[0007] Selonl'invention, ces organes sont conformés,
dimensionnés et disposés de maniére a effectuerle cycle
des opérations suivantes :

- quelques heures avant minuit, la goupille commence
aagir sur labascule, alors dans sa position de repos,
en armant son ressort ;

- vers minuit, la bascule échappe a la goupille et re-
vient brusquement a sa position de repos en langant
vers I'avant la goupille et la roue entraineuse dont
la dent vient gifler I'indicateur de quantiéme pour le
faire avancer d’'un pas; et

- quelques heures apres minuit, la goupille est rattra-
pée par la découpe de la roue 24 heures et poussée
jusqu’a revenir, quelques heures avant minuit, au
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contact de la bascule.

[0008] Le brevet CH 346170 décrit un mécanisme si-
milaire a la définition ci-dessus.

[0009] Laprésenteinvention esttoutefois caractérisée
par le fait que la premiére découpe est en arc de cercle
concentrique a laroue 24 heures. Cette découpe est, par
ailleurs, le prolongement d’'une deuxieme découpe libé-
rant un doigt ressort et débouche sur le bout de ce doigt.
[0010] D’autres caractéristiques de l'invention ressor-
tiront de la description qui va suivre, faite en regard du
dessin annexé dans lequel :

- les figures 1, 2, 3 et 4 représentent le mécanisme
dans les positions qu’il occupe respectivement a 20
H, juste avant le saut de minuit, juste aprés le saut
de minuiteta 6 H ; et

- lafigure 5 est une vue de la roue 24 heures du mé-
canisme.

[0011] De maniére classique, le mécanisme selon I'in-
vention est monté sur une platine servant aussi de base
aux composants du mouvement de la montre. La platine
n’est pas représentée au dessin car ce type de construc-
tion est bien connu de 'homme de métier.

[0012] Surles figures, on a représenté en 10 une roue
24 heures entrainée dans le sens des aiguilles d’'une
montre (fleche F) a raison d’un tour par jour a partir de
la roue des heures du mouvement. Comme le montre
mieux la figure 5, cette roue est percée d’une découpe
12 en deux portions communicantes. La portion 12a sert
a libérer un doigt ressort 14 en épingle a cheveux, tandis
que la portion 12b prolonge la portion 12a a partir du bout
14a du doigt 14 et forme un arc de cercle concentrique
alaroue 10. Son extrémité porte la référence 12c. Dans
I'exemple représenté, I'écart angulaire entre I'extrémité
12cdeladécoupe etl’extrémité 14adu doigtestde I'ordre
de 90°.

[0013] Une deuxieme roue 16, appelée roue entrai-
neuse de quantiéme, est montée, libre en rotation, sur
la roue 24 heures 10, coaxialement a elle. Cette roue
porte, a sa périphérie, une goupille 18 dimensionnée
pour prendre place et se déplacer dans la portion 12b de
la découpe 12. Elle posséde également, a 'arriere de la
goupille 18, une dent extérieure 20 conformée pour coo-
pérer avec les trente-et-une dents 22 d’'une couronne de
quantiéme 24. Dans I'exemple représenté, I'écart angu-
laire entre la goupille 18 etladent 20 est de I'ordre de 45°.
[0014] Le mécanisme selon l'invention comporte en-
core une bascule 26 sous la forme d’un levier monté pi-
votant autour d’'un axe 28 et présentant un coude 30 qui
forme, typiquement, un angle d’environ 135° et contre le
flanc amont 30a duquel la goupille 18 de la roue 16 vient
s’appliquer et glisser de maniére a faire pivoter la bascule
dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre (fleche
Le levier 26 se prolonge, au dela de son axe 28, par un
ressort 32 recourbé en épingle a cheveux et dont I'extré-
mité est en appui contre un plot 34.
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[0015] Le flanc aval 30b du coude sert, au contraire,
a propulser la goupille vers I'avant, comme cela sera
mieux décrit plus bas.

[0016] Enfin, le mécanisme comporte, de maniére
classique, un sautoir et son ressort (non représentés)
assurant le positionnement de la couronne de quantieme
24.

[0017] Le fonctionnement du mécanisme selon l'in-
vention va étre maintenant décrit en se référant succes-
sivement aux figures 1, 2, 3 et 4.

[0018] Vers 20H, comme représenté sur la figure 1, la
goupille 18, entrainée par I'extrémité 12c de la découpe
de la roue 10, arrive au contact du flanc amont 30a du
coude 30 qu’il commence a pousser. Le levier 26, qui
était dans sa position de repos, se met donc a pivoter
selonfenarmantleressort 32, alors que la goupille glisse
sur le flanc 30a en direction du sommet du coude.
[0019] Aminuit,comme le montrelafigure 2, lagoupille
18 passe sur le flanc aval 30b du coude. C’est alors le
levier 26 qui prend le dessus et, sous I'effet de son ressort
32, armé au maximum, retombe brusquement dans sa
position de repos, illustrée par la figure 3. Le flanc aval
30b lance ainsi vers I'avant la goupille 18 et la roue en-
traineuse 16 dont la dent 20 vient gifler une dent 22 de
la couronne de quantiéme 24 et fait donc avancer celle-
ci d'un pas.

[0020] Il estimportant de remarquer que la goupille 18
vient buter sur I'extrémité 14a du doigt ressort 14, em-
péchant ainsi que, dans son élan, la dent 20 de la roue
16 fasse effectuer un deuxiéme saut a la couronne de
quantiéme 24.

[0021] Enfin, vers 6H, comme illustré par la figure 4,
la goupille 18 - qui n’a pas bougé depuis minuit car elle
n’était plus poussée par la roue 10 - est rattrapée par
I'extrémité 12c de la découpe 12. Elle va ainsi étre en-
trainée, avec sa roue 16, jusqu’a, vers 20H, venir buter
sur le flanc amont 30a du coude 30 pour se retrouver
dans la configuration de la figure 1.

[0022] Un nouveau cycle, identique a celui qui vient
d’étre décrit, commence alors.

[0023] Tout au long de la journée, rien ne s’opposera
a une correction rapide du quantiéme, effectuée, de ma-
niére classique, en agissant directement sur les dents
22 de la couronne 24. En effet, la rotation de la roue 16,
poussée par les dents 22, n’est pas interdite puisque, au
moment ou la goupille 18 bute sur I'extrémité14a du doigt
ressort 14, celui-ci s’escamote.

[0024] Ainsi est proposé un mécanisme indicateur de
quantiéme instantané qui est pleinement protégé contre
le risque de double saut et permet d’effectuer une cor-
rection rapide de la date. On notera aussi que ce méca-
nisme est essentiellement constitué de trois organes
seulement: une roue 24 heures découpée, une roue en-
traineuse et une bascule. Il s’agit de piéces a la fois sim-
ples aréaliser, donc peu colteuses, et susceptibles d’as-
surer un fonctionnement trés fiable du mécanisme.
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Revendications

1. Mécanisme instantané, pour la commande de I'indi-
cateur de quantieme (24) d’'un mouvement de piéce
d’horlogerie, comportant :

- une roue 24 heures (10) entrainée par le mou-
vement a raison d’un tour par jour et percée
d’une premiére découpe (12b),

- une roue entraineuse de quantieme (16) mon-
tée libre en rotation sur la roue 24 heures (10),
coaxialement a elle, ladite roue possédant une
goupille (18) qui prend place dans ladite décou-
pe et une dent (20) qui coopére avec ledit indi-
cateur (24) pour le faire progresser pas a pas
chaque jour vers minuit, et

- une bascule ressort (26, 32) coopérant avec
la goupille (18),

ces organes étant conformés, dimensionnés et dis-
posés de maniére a effectuer le cycle des opérations
suivantes :

. quelques heures avant minuit, la goupille (18)
commence a agir sur la bascule (26), alors dans
sa position de repos, en armant son ressort (32),
. vers minuit, la bascule (26) échappe a la gou-
pille (18) et revient brusquement a sa position
de repos en langant vers 'avant la goupille (18)
etlaroue entraineuse (16) dontla dent (20) vient
gifler I'indicateur de quantiéme (24) pour le faire
avancer d’un pas, et

. quelques heures aprés minuit, la goupille (18)
est rattrapée par la découpe (12b) de la roue 24
heures (10) et poussée jusqu’a revenir, quel-
ques heures avant minuit, au contact de la bas-
cule (26),

caractérisé en ce que ladite premiére découpe
(12b) est le prolongement, en arc de cercle concen-
trique a la roue 24 heures (10), d’'une deuxieme dé-
coupe (12a) libérant un doigt ressort (14), la premié-
re découpe (12b) débouchant sur le bout (14a) du
doigt ressort (14).

2. Mécanisme selon larevendication 1, caractérisé en

ce que ledit doigt ressort (14) est en épingle a che-
Veux.

3. Mécanisme selon la revendication 1 ou 2, caracté-

risé en ce que I'écart angulaire entre I'extrémité
(12c) de la premiére découpe (12b) et le bout (14a)
du doigt ressort est de I'ordre de 90°.

4. Meécanisme selon 'une des revendications 1 a 3, ca-

ractérisé en ce que I'écart angulaire entre la gou-
pille (18) et la dent (20) de la roue entraineuse (16)
est de I'ordre de 45°.
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Mécanisme selon I'une des revendications 1 a 4, ca-
ractérisé en ce que la bascule ressort comporte un
levier (26) monté pivotant sur un axe (28) et présen-
tant un coude (30) contre le flanc amont (30a) duquel
la goupille (18) vient s’appliquer et glisser de maniére
a faire pivoter ledit levier et dont le flanc aval (30b)
sert, au contraire, a propulser ladite goupille vers
'avant.

Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé en
ce que le levier (26) se prolonge, au dela de son axe
(28), par un ressort (32) dont I'extrémité est en appui
contre un plot (34).

Mécanisme selon I'une des revendications 5 et 6,
caractérisé en ce que le coude (30) du levier forme
un angle d’environ 135°.

Claims

An instantaneous mechanism, for controlling the
date indicator (24) of a timepiece movement, com-
prising:

- a 24-hour wheel (10) driven by the movement
at the rate of one revolution per day and pierced
with a first cutout (12b),

- a date driving wheel (16) mounted to rotate
freely on the 24-hour wheel (10), coaxial there-
with, said wheel having a pin (18) which fits into
said cutout and a tooth (20) which collaborates
with said indicator (24) to cause it to move on
step by step each day at around midnight, and
- a spring balance (26, 32) collaborating with the
pin (18),

these components being shaped, sized and ar-
ranged in such a way as to perform the following
cycle of operations:

« afew hours before midnight, the pin (18) begins
to act on the balance (26), the latter being in its
rest position at that moment, thereby arming its
spring (32),

« at around midnight, the balance (26) escapes
from the pin (18) and returns abruptly to its rest
position, throwing forward the pin (18) and the
driving wheel (16) whose tooth (20) strikes the
date indicator (24) to cause it to move on by one
step, and

« a few hours after midnight, the pin (18) is once
again caught by the cutout (12b) in the 24-hour
wheel (10) and pushed until, a few hours before
midnight, it comes back into contact with the bal-
ance (26),

characterized in that said first cutout (12b) is the
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continuation, in the shape of an arc of a circle con-
centric with the 24-hour wheel (10), of a second cut-
out (12a) releasing a spring finger (14), the first cut-
out (12b) opening onto the end (14a) of the spring
finger (14).

2. Themechanismaccordingtoclaim 1, characterized
in that said spring finger (14) is in the shape of a
hairpin.

3. The mechanism according to any of claims 1 and 2,
characterized in that the angular separation be-
tween the end (12c) of the first cutout (12b) of the
end (14a) of the spring finger is of the order of 90°.

4. The mechanism according to any of claims 1 to 3,
characterized in that the angular separation be-
tween the pin (18) and the tooth (20) of the driving
wheel (16) is of the order of 45°.

5. The mechanism according to any of claims 1 to 4,
characterized in that the spring balance comprises
a lever (26) mounted to pivot on an arbor (28) and
having an elbow (30) against the upstream flank
(30a) of which the pin (18) presses and slides in such
a way as to cause said lever to pivot and the down-
stream flank (30b) of which is used, by contrast, to
propel said pin forward.

6. Themechanismaccordingtoclaim5, characterized
in that the lever (26) is extended, beyond its arbor
(28), by a spring (32), the end of which rests against
a peg (34).

7. The mechanism according to any of claims 5 and 6,
characterized in that the elbow (30) of the lever
makes an angle of about 135°.

Patentanspriiche

1. Schnellauslésevorrichtung zur Steuerung der Da-
tumsanzeige (24) eines Uhrwerks, umfassend:

- ein vom Uhrwerk eine Umdrehung pro Tag und
von einem ersten Ausschnitt (12b) durchbroche-
nes 24-Stunden-Rad (10),

- ein die Datumsanzeige antreibendes Rad (16),
das frei drehend auf dem 24-Stunden-Rad (10)
koaxial zu diesem befestigt ist, wobei das be-
sagte Rad einenin den besagten Ausschnitt ein-
greifenden Stift (18) aufweiset, und einen Zahn
(20), der mit der besagten Anzeige (24) zusam-
menwirkt, um sie jeden Tag Schritt fur Schritt
gegen Mitternacht voranzutreiben, und

- eine mit dem Stift (18) zusammenwirkende
Wippfeder (26, 32),
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wobei diese Organe derart ausgebildet, dimensio-
niert und angeordnet sind, um den folgenden Ar-
beitsablauf durchzufiihren:

* einige Stunden vor Mitternacht beginnt der Stift
(18) auf die Wippe (26) zu wirkten, zu diesem
Zeitpunkt in Ruhestellung, durch Spannen ihrer
Feder (32),

* gegen Mitternacht 16st sich die Wippe (26) vom
Stift (18) und geht plétzlich in ihre Ruhestellung
zuriick, indem sie den Stift (18) und das An-
triebsrad (16) nach vorn schleudert, dessen
Zahn (20) der Datumsanzeige (24) einen Schlag
versetzt, um sie einen Schritt nach vorn zu be-
wegten, und

* einige Stunden nach Mitternacht wird der Stift
(18) vom Ausschnitt (12b) des 24-Stunden-Ra-
des (10) eingeholt und geschoben, bis er einige
Stunden vor Mitternacht wieder mit der Wippe
(26) in Kontakt tritt,

dadurch gekennzeichnet, dass der erste Aus-
schnitt (12b) die zum 24-Stunden-Rad (10) konzen-
trische kreisbogenférmige Verldngerung eines zwei-
ten Ausschnitts (12a) ist, der einen Federfinger (14)
freigibt, wobei der erste Ausschnitt (12b) auf das En-
de (14a) des Federfingers (14) miindet.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der besagte Federfinger (14) haar-
nadelférmig ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Winkelabstand zwischen
dem Ende (12c) des ersten Ausschnitts (12b) und
dem Ende (14a) des Federfingers in der GréRenord-
nung von 90° ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass der Winkelabstand
zwischen dem Stift (18) und dem Zahn (20) des An-
triebsrads (16) in der GréRenordnung von 45° ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Wippfeder einen
Hebel (26) umfasst, der schwenkbar auf einer Achse
(28) befestigt ist und eine Krimmung (30) gegen die
stromaufwartige Seite (30a) aufweist, an die sich der
Stift (18) anlegt und derart gleitet, um den besagten
Hebel zu schwenken, und demzufolge im Gegensatz
dazu die stromabwartige Seite (30b) dazu dient, den
besagten Stift nach vorn anzutreiben.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sich der Hebel (26) iber seine Achse
(28) hinaus durch eine Feder (32) verlangert, deren
Ende sich auf einem Klétzchen (34) abstiitzt.
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7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 5 und 6, da-

durch gekennzeichnet, dass die Kriimmung (30)
des Hebels einen Winkel von zirka 135° bildet.
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