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Beschreibung

[0001] Amoinjeknonsgerate dienen zur Verabrei-
chung von Produkten, insbesondere medizinisch oder
kosmetisch wirksamen Flussigkeiten. Dabei wird eine In-
jektionsnadel, durch die das Produkt verabreicht wird,
nach Auslésen eines Antriebsmechanismus automa-
tisch ein vorgegebenes Wegstiick weit in ein Gewebe
hineingestochen.

[0002] Ein Autoinjektionsgerat, wie die Erfindung es
betrifft, umfaRt zumindest ein Gehause, ein vom Gehau-
se verschiebbar aufgenommenes Behalmis, aus dem ein
zu verabreichendes Produkt durch Vorschieben eines
Kolbens durch eine an einem AuslaR des Behéltnisses
angeordnete Nadel ausgeschiittet wird, und ein vom Ge-
hause verschiebbar aufgenommenes Abtriebsglied ei-
ner Antriebseinrichnung, das bei einer Autoinjektion zum
Einstechen der Nadel das Behaltnis dem Gehause ge-
genuber in Vorschubrichnung des Kolbens bis zu einer
vorgegebenen vorderen Position und zum Ausschitten
des Produkts den Kolbenim Behaltnis vorschiebt. Sobald
das Behaltnis seine vordere Position bei einer Autoinjek-
tion eingenommen hat, ist die Nadel um eine vorgege-
bene Wegstrecke zusammen mit dem Behaltnis vorge-
schoben worden, wobei mit der Vorgabe der Wegstrecke
auch im wesentlichen die Eindringtiefe der Nadel vorge-
geben ist.

[0003] Derart ausgebildete Autoinjektionsgerate sind
aus der US-PS 159,192, der EP 0 516 473 B1 und der
US-PS 5,643,214 bekannt.

[0004] Bei den bekannten Autoinjektionsgeraten er-
folgt der Vorschub des Behaltnisses mit der daran ange-
brachten Nadel durch Andruck des Abtriebsglieds auf
den Kolben.

[0005] Ausder EP 0824 923 A1 ist ein Autoinjektions-
gerat bekannt, bei dem der Vorschub des Behéltnisses
relativ zu dem Gehé&use und der Vorschub des Kolbens
im Behaltnis voneinander entkoppelt sind. Die Entkopp-
lung wird durch L&sen eines Klinkeneingriffs bewirkt.
[0006] Die Erfindung hates sich zur Aufgabe gemacht,
ein Autoinjektionsgerat mit einer mechanisch einfachen
Entkopplung der Vorschubbewegung des Behéltnisses
und der Vorschubbewegung des Kolbens im Behaltnis
zu schaffen, die einen weicheren Ubergang zwischen
den beiden Vorschubbewegungen erméglicht.

[0007] Nach der Erfindung ist das Abtriebsglied bei ei-
nem Autoinjektionsgerat der vorbeschriebenen Art bis
zum Erreichen der vorderen Position des Behaltnisses
vom Kolben entkoppelt und wird bei Erreichen der vor-
deren Position des Behéltnisses von dem Behéltnis ent-
koppelt und zum Verschieben des Kolbens im Behaltnis
mit dem Kolben gekoppelt. Das Vorschieben des Behalt-
nisses zum Einstechen der Nadel wird nicht mittels des
Kolbens bewirkt, d.h. es besteht wahrend dieser Bewe-
gungsphase keine Antriebsverbindung zwischen dem
Abtriebsglied und dem Kolben. Hierdurch wird sicher
ausgeschlossen, dafd bereits wahrend des Vorschiebens
des Behaltnisses Produkt durch eine etwaige, wenn auch
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kleine, Vorschubbewegung des Kolbens im Behaltnis,
d.h. relativ zum Behéltnis, ausgeschuttet wird. Indem in
der vorderen Position des Behaltnisses das Abtriebs-
glied vom Behéltnis entkoppelt und erst jetzt mit dem
Kolben gekoppelt wird, wird der Kolben friihestens dann
im Behaltnis vorgeschoben, wenn die Nadel bis in die
gewlnschte Tiefe in das Gewebe eingestochen worden
ist. Die antriebsseitige Trennung der Vorschubbewe-
gung des Behaltnisses und der Vorschubbewegung des
Kolbens im Behaltnis erhéht die Genauigkeit der Dosie-
rung, da ein Andruck auf den Kolben nicht bereits wah-
rend des Vorschiebens des Behéltnisses ausgetibt wird
und dadurch Produkt vorzeitig ausgeschiittet werden
kann.

[0008] Das Abtriebsglied kann zum Vorschieben des
Behaltnisses unmittelbar auf das Behaltnis wirken.
[0009] Vorzugsweise ist ein Ubertragungsglied vorge-
sehen, das von dem Abtriebsglied bei einem Vorschie-
ben mitgenommen wird, dabei auf das Behaltnis und/
oder einen Behéltnishalter wirkt und so das Behaltnis
vorschiebt. Das Ubertragungsglied kann auch ein Be-
haltnishalter sein, wird vorteilhafterweise jedoch als da-
von separates Teil ausgebildet.

[0010] Zwischen dem Abtriebsglied und dem Ubertra-
gungsglied besteht die I6sbare Kopplung. Nach dem L6-
sen der Kopplung in der vorderen Behaltnisposition be-
wirkt ein weiteres Vorschieben des Abtriebsglieds, ndm-
lich zum Vorschieben des Kolbens, kein weiteres Vor-
schieben des Ubertragungsglieds mehr. Das Abtriebs-
glied ist jetzt zumindest in Bezug auf seine eigene Vor-
schubbewegung vom Ubertragungsglied frei. Es driickt
nur noch gegen den Kolben und schiebt diesen im Be-
héltnis dadurch vor. Vorzugsweise ist das Ubertragungs-
glied vom Gehause verschiebbar in und gegen die Vor-
schubrichtung des Kolbens aufgenommen.

[0011] Nach der Erfindung schlief3t die Kopplung zwi-
schen dem Abtriebsglied und dem Behéltnis eine kraft-
schllssige Verbindung zwischen dem Abtriebsglied und
dem Behaltnis bzw. dem Ubertragungsglied zumindest
mit ein.

[0012] Vorzugsweise wird eine form- und kraftschlis-
sig wirkende Kopplung zum Koppeln und Entkoppeln des
Abtriebsglieds mit und von dem Behéltnis sowie mit und
von dem Kolben verwendet. Auch in dieser Ausfiihrungs-
form ist die Kopplung vorzugsweise zwischen dem Ab-
triebsglied und einem Ubertragungsglied ausgebildet,
obgleich auch eine Kopplung unmittelbar mit dem Be-
haltnis denkbar ware.

[0013] Die Kopplung wird vorzugsweise durch eine
Schnappverbindung gebildet. Beim Vorschieben des Ab-
triebsglieds driickt ein Schnapper gegen eine Andruck-
flache und schiebt dadurch das Behéltnis vor. Wenn das
Behaltnis seine vordere Position erreicht hat, in der es
dem Gehduse gegeniber auf Anschlag liegt, wird die
Schnappverbindung durch die weiterhin auf das Ab-
triebsglied wirkende Antriebskraft geldst. Das Abtriebs-
glied wird mit dem Kolben gekoppelt und frei vom Be-
héltnis bzw. frei vom Ubertragungsglied weiter vorge-
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schoben. Ein leichter Stol} bei Erreichen der vorderen
Behaltnisposition kann durchaus unterstiitzend wiin-
schenswert sein.

[0014] Zumindest eines der die Kopplung bildenden
Mittel ist nachgiebig ausgebildet, vorzugsweise elastisch
nachgiebig. Ein oder mehrere Schnapper kénnen unmit-
telbar am Abtriebsglied ausgebildet sein, das damit ge-
gen eine Andruckflache des Behaltnisses oder des Uber-
tragungsglieds driickt, falls ein solches verwendet wird.
Solche Schnapper kénnen auch am Ubertragungsglied
vorgesehen sein.

[0015] Besonders bevorzugt wird zur Ausbildung der
Kopplung ein drittes Kopphmgsmittel mit einbezogen,
das dann allein nachgiebig, vorzugsweise elastisch
nachgiebig, ausgebildet ist. Vorteilhafterweise ist das
dritte Kopplungsmittel ein nachgiebiger Ring, insbeson-
dere ein Federring, der zwischen zwei einander gegen-
tiberliegenden Flachen des Abtriebs- und des Ubertra-
gungsglieds eingeklemmt ist, und eine dieser beiden An-
druckflachen Uberschiebt, sobald das Behaltnis seine
vordere Position erreicht hat.

[0016] Die Erfindung kann mit Vorteil auch bei Autoin-
jektionsgeraten Verwendung finden, bei denen das Be-
héltnis durch eine sogenannte Mehrkammerampulle ge-
bildet wird. Durch solche Mehrkammerampullen wird das
zu verabreichende Produkt erst durch Mischung von In-
halten der mehreren voneinander separierten Kammern
beim Zusammensetzen des Geréats erhalten. Jede der
hintereinander angeordneten Kammern wird riickwartig
mittels eines im Behaltnis verschiebbaren Kolbens ab-
geschlossen. Zum Durchmischen wird ein Mischglied ge-
gen den hintersten Kolben gedrickt und schiebt bei sei-
nem Vorschieben im Behaltnis jeden der Kolben nach
vorne bis zum vordersten Kolben. Beim Vorschieben wird
bzw. werden Verbindungen zur jeweils benachbart vor-
deren Kammer hergestellt, so dal} ein Inhalt der hinteren
Kammer jeweils in die benachbart davorliegende Kam-
mer verdrangt wird.

[0017] Nach der Erfindung bildet das an sich bekannte
Mischglied, das insbesondere ein Mischrohr ist, nun
gleichzeitig auch das Ubertragungsglied zum Vorschie-
ben des Behéltnisses. Dem Mischglied wird erfindungs-
gemal eine Doppelfunktion zugewiesen. Konstruktiv
wird dies vorzugsweise dadurch erreicht, dal das Misch-
glied einen radial nach aufen abragenden Steg, vor-
zugsweise in Form einer umlaufenden Schulter, auf-
weist, mit dem es gegen die hintere Stirnfliche des Be-
héaltnisses oder, falls dies bevorzugt wird, gegen eine
rickwartigen Andruckflache eines Behaltnishalters
driickt, der bei seiner mittels des Mischglieds erzwunge-
nen Vorwartsbewegung das Behéltnis mitnimmt. Auch
die vordere Position des Behaltnisses wird vorzugsweise
durch Anschlag eines solches Behaltnishalters gegen
das Gehause definiert.

[0018] Das Gehduse kann sowohl das Behéltnis als
auch die gesamte Antriebseinrichtung umhdllen, vor-
zugsweise die Form einer Hiilse aufweisen, dient jedoch
in seiner allgemeinsten Ausbildung lediglich als Basisteil,
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gegenuber dem die Verschiebebewegung des Behalt-
nisses und die Verschiebebewegung des Abtriebsglieds
der Antriebseinrichtung erfolgen und ist daher nicht aus-
schlieBlich, obgleich bevorzugt, als umhillendes Gehau-
se zu verstehen.

[0019] Ausflhrungsbeispiele der Erfindung werden
nachfolgend anhand der Figuren 1 und 6 erlautert. Es
zeigen:

Fig. 1 ein Autoinjektionsgerat mit form- und kraft-
schlissiger Kopplung,

Fig. 2 ein Autoinjektionsgerat mit formschlissiger
Kopplung,

Fig. 3 das Ubertragungsglied des Gerats nach Fig.
2,

Fig. 4,5 die Sperre fir die Nadelschutzhlilse des Ge-
rats nach Fig. 2 und

Fig. 6 ein Autoinjektionsgerat mit einer Zweikam-
merampulle und einem als Ubertragungs-
glied ausgebildeten Mischrohr.

[0020] Fig. 1 zeigt ein Autoinjektionsgerat in Form ei-

nes Injektionspens im Langsschnitt.

[0021] DerPenweistein hohlzylindrisches, im Ausfiih-
rungsbeispiel kreiszylindrisches Gehduse auf mit einem
Nadelschutz 1 an seinem vorderen Ende, einer daran
anschlieRenden vorderen Gehausehiilse 2 und einer
sich daran anschlieRenden hinteren Gehausehllse 3 mit
einer diese stirnseitig abschlieRenden Gehausekappe 4.
Die vordere Gehausehiilse 2 umschlieRt ein zylindri-
sches Behaltnis B, das seinerseits in einem Behéltnis-
halter 30 koaxial zu einer Mittellangsachse des Geh&u-
ses zentriert gehalten wird. Der Behaltnishalter 30 ist
ebenfalls hilsenférmig und 1auft nach vorne in Zentrier-
zungen aus, die gegen den Umfangsrand des Behaltnis-
ses B driicken und dieses in der vorderen Gehausehilse
2 zentrieren. Der Behalt nishalter 30 ist entlang der Mit-
tellangsachse des Gehauses hin und her gleitverschieb-
bar. Beim Vorschieben des Behaltnishalters 30 wird das
darin gehaltene Behaltnis B mit verschoben. Dabei wird
eine an einem vorderen Ende des Behéltnisses B an ei-
nem Auslal} angeordnete Injektionsnadel N nach vom
geschoben und im Zuge einer Autoinjektion in und unter
die Haut eines Patienten gestochen.

[0022] Im Behaltnis B ist ein Kolben K entlang der Mit-
tellangsachse des Behaltnisses B verschiebbar. Durch
Vorschieben des Kolbens K wird ein im Behéltnis B ent-
haltenes Produkt, im Ausflihrungsbeispiel eine Medika-
mentflissigkeit, beispielsweise Insulin, durch den Aus-
laf’ in und durch die Injektionsnadel N hindurch zum Aus-
schitten des Produkts verdrangt. Vom Kolben K ragt
rickwartig eine Kolbenstange Uber einen hinteren Be-
haltnisrand hinaus ab.

[0023] Das Behaltnis B ist entlang seines riickwartigen
Randes flanschartig verbreitert. Der Behaltnishalter 30
istan seinem riickwartigen Ende entsprechend ebenfalls
verbreitert und mit verbreitertem Querschnitt ein Stlick
weit Gber das Behaltnis hinaus hiilsenférmig fortgefiihrt.
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Das Behaltnis B liegt im eingebauten Zustand mit seiner
rickwartigen Verbreiterung an der dieser Verbreiterung
zugewandten Schulterflache des Behaltnishalters 30. Ei-
ne dulere Mantelflache des Behaltnishalters 30 ist von
einer als Riickstellelement 33 dienenden Druckfeder um-
geben, die mit einem vorderen Ende an einer Schulter-
flache der vorderen Gehausehalfte 2 anliegt und von dort
nicht ganz bis zu einer Gegenflache 31 ragt, die durch
die Verbreiterung des Behaltnishalters 30 am Behaltnis-
halter 30 gebildet wird und der vorgenannten Schulter-
flache der vorderen Gehausehiilse 2 zugewandtist. Beim
Vorschieben des Behaltnishalters 30 und damit des Be-
héltnisses B wird die Druckfeder 33 zwischen diesen bei-
den einander zugewandten Flachen zusammengedrickt
und federt dadurch die Vorschubbewegung beim Einste-
chen der Nadel N ab. Die Flache 31 stof3t beim Vorschie-
ben gegen eine Schulterflache, die im Bereich einer stu-
fenfdrmigen Verbreiterung der vorderen Gehdusehilse
2 gebildet wird. Der Anschlag der Schulterflache 31 des
Behaltnishalters 30 definiert eine vordere Position des
Behaltnisses B und damit diejenige Lange, mit der die
Nadel N in der vorderen Position des Behaltnisses B tiber
den vorderen Rand des Geh&uses hinaussteht, wodurch
gleichzeitig auch, korrektes Aufsetzen des Pens auf die
Haut vorausgesetzt, die Einstichtiefe der Nadel N vorge-
geben ist.

[0024] Eine Antriebseinrichtung zum Vorschieben des
Behaltnisses B und zum Vorschieben des Kolbens K im
Behaltnis B wird durch ein als Druckfeder ausgebildetes
Antriebselement 5 und ein Abtriebsglied 10 gebildet. Der
Antrieb kénnte auch mittels eines Druckmediums erfol-
gen. Das Abtriebsglied 10 istim wesentlichen hiilsenfor-
mig mit einem riickwartig offenen Huilsentopf, der durch
einen Boden abgeschlossen wird. An seinem vorderen
Ende ist das Abtriebsglied 10 auf die Kolbenstange zu
Uber den genannten Boden hinaus ein vergleichsweise
kurzes Stiick weit hiilsenférmig fortgesetzt. Die Fortset-
zung bildet einen Stempel 11 zum Andriicken gegen die
Kolbenstange und Vorschieben des Kolbens K im Be-
haltnis B.

[0025] Im dargestellten Ausgangszustand des Injekti-
onspens besteht kein unmittelbarer Andruck des Stem-
pels 11 gegen die Kolbenstange. Es verbleibt im Aus-
gangszustand vielmehr ein kleiner Freiraum zwischen
dem Stempel 11 und der riickwartigen Stirnflache der
Kolbenstange. Im dargestellten Ausgangszustand des
Pens, in dem das Behaltnis B sich in seiner hinteren Ver-
schiebeposition befindet, ist das Abtriebsglied 10 mit
dem Behaltnis B gekoppelt. Unmittelbar ist das Abtriebs-
glied 10 mit einem Ubertragungsglied 20 gekoppelt, das
dann unmittelbar auf das Behaltnis B wirkt. Ebenso kdnn-
te das Ubertragungsglied 20 auch unmittelbar auf den
Behaltnishalter 30 wirken, wobei dann zwischen dem Be-
haltnishalter 30 und dem Behaltnis B Mithehmer vorzu-
sehen waren. Grundsétzlich kdnnte auch das Abtriebs-
glied unmittelbar auf ein Behaltnis oder einen Behaltnis-
halter driicken, um die Nadel vorzuschieben.

[0026] Das Ubertragungsglied 20 wird durch einen
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Hulsenkoérper gebildet, in dessen hinteren Bereich durch
Querschnittverengung eine umlaufende Schulter 22 aus-
gebildet ist, die als vordere Andruckflache fur einen fe-
derelastischen Ring 21 dient. Der federelastische Ring
21 istin einer an der dufReren Mantelflache des Abtriebs-
glieds 10 im Bereich des Stempels 11 umlaufenden Nut
dem Abtriebsglied 10 gegenlber verschiebegesichert
gehalten. Der Ring 21 kann als geschlossener weiche-
lastischer Ring ausgebildet sein, vorzugsweise besteht
er jedoch aus einem harten Material wie Kunststoff oder
Metall, und ist an einer Stelle durchbrochen, so daf} die
dort aufeinander zu weisenden Enden des Rings 21 ein
Stlck weit aufeinander zu bewegt werden kénnen und
so der Durchmesser des Rings verringert werden kann.
Der nachgiebige Ring 21, die Schulter 22 und die der
Schulter 22 zugewandte Wandung 12 der Nut bilden eine
auf Form- und KraftschluR beruhende, I6sbare Kopplung
zwischen dem Abtriebsglied 10 und dem Ubertragungs-
glied 20. Der Ring 21 als Andruck- und Kopplungsmittel
kénnte auch als Wulst am Abtriebsglied 10 oder Uber-
tragungsglied 20 ausgebildet sein, das dann nach vom
in abbiegbaren Zungen auslaufen wirde.

[0027] Das Abtriebsglied 10 wird gegen den Druck des
Antriebselements 5 in der in Fig. 1 dargestellten Aus-
gangslage von einer Halte- und Ausldsehllse 6 mittels
einer an der Halte- und Auslésehllse 6 ausgebildeten
Ausléselasche 7 gehalten. Die Verbindung wird durch
Einwartsdriicken der AuslOselasche 7 gelost.

[0028] Zum Injizieren des Produkts wird der Pen nach
Abziehen einer Nadelschutzkappe mit dem vorderen
Rand des Nadelschutzes 1 mit leichtem Druck auf die
Haut gesetzt. AnschlieRend wird die Ausldselasche 7 ge-
drickt und dadurch die Verbindung zwischen der Ausl6-
sehiilse 6 und dem Gehause geldst. Das Abtriebsglied
10 wird nun durch den Druck des Antriebselement 5 im
Gehause vorgeschoben. Durch die Kopplung wird die
vorschiebende Kraft des Abtriebsglieds 10 von der Nut-
wandung 12 auf den Ring 21 und von diesem auf die
Schulter 22 und somit auf das Ubertragungsglied 20
Ubertragen. Das Ubertragungsglied 20 driickt mit einer
vorderen Stirnflache gegen das Behaltnis B und den Be-
haltnishalter 30, die unter dem Andruck des Ubertra-
gungsglieds 20, von etwaigen Wandreibungskraften ab-
gesehen, zunachst widerstandslos im Gehause vorge-
schoben werden. Die Nadel N, die exakt in Vorschub-
richtung weist, wird Gber den vorderen Rand des Nadel-
schutzes 1 hinaus vorgestof3en und dringtin das Gewebe
ein. Das Vorschieben des Behéltnisses B und damit die
Einstichtiefe der Nadel N werden durch Anschlagen der
Schulterflache 32 des Behaltnishalters 30 gegen die ge-
hauseseitige Gegenflache begrenzt. Das Behaltnis B
nimmt jetzt seine vordere Position ein.

[0029] Wahrend der Vorschubbewegung von Behalt-
nishalter 30 und Behaltnis B besteht die Kopplung zwi-
schen dem Abriebsglied 10 und dem Ubertragungsglied
20. Die Kopplung ist so ausgelegt, dal} sie sich |6st, wenn
die vordere Position des Behaltnisses B erreicht ist.
[0030] Dies geschieht durch die Dimensionierung des
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nachgiebigen Rings 21 und Formgebung der als Anlage
fir den Ring 21 dienenden Schulter 22. Die Schulter 22
weist in Vorschubrichtung schrag oder bogenférmig vom
weiteren hinteren zum engeren vorderen Querschnitt
des Ubertragungsglieds 20.

[0031] Der nachgiebige Ring 21 ist im Querschnitt
rund. Grundsétzlich sind die Querschnittsform des Rings
21 und der Verlauf der Schulter 22 lediglich derart auf-
einander abzustimmen, da® der nachgiebige Ring 21 die
Schulter 22 nicht bereits vor Erreichen der vorderen Be-
héltnisposition tUberschiebt, wozu die Kopplung zumin-
dest die beim Vorschieben des Behaltnisses B auftreten-
de Reaktionskraft und die zum Einstechen der Nadel er-
forderliche Kraft Gbertragen muf, und daR die Kopplung
nach Erreichen der vorderen Behdltnisposition nicht
blockiert, sondern sicher l6st. Optimal ist die Abstimmung
der Kopplung dann, wenn auch das Ldsen soweit als
moglich ruckfrei erfolgt.

[0032] Istdie durch die Kopplungsmittel 12, 21 und 22
gebildete Kopplung gelést, oder auch bereits wahrend
des Ldsens, so gelangt das unter dem Druck der Antrieb-
selements 5 weiter vorschiebende Antriebsglied 10 in
Andruck gegen die Kolbenstange und wird dadurch mit
dem Kolben gekoppelt, der jetzt unter dem Andruck des
Abtriebsglieds 10 im Behaltnis B vorgeschoben wird, so
daf} das Produkt verdrangt und durch die Nadel N hin-
durch ausgeschuttet wird.

[0033] Um die mit dem Vorschieben des Abtriebs-
glieds 10 einhergehende Abnahme der Kraft des Antrieb-
selements 5 zu kompensieren, kann das Ubertragungs-
glied 20 an seiner inneren Mantelflache konisch aufwei-
tend ausgebildet sein. Der Ring 12 wiirde bei solcher
Ausbildung eine im Verlauf des Verschiebens des Ab-
triebsglieds 10 abnehmende Reibungskraft erfahren.
Dieser Weiterbildung der Erfindung durch kontrollierte
Dampfung der Antriebskraft kdme die Elastizitat des
Rings 21 oder eines gleichwirkenden Andruckmittels zu-
gute.

[0034] Alternativ zu dieser auf Steuerung von Gleitrei-
bungskraften beruhenden Kompensation kann die Ab-
nahme der Antriebskraft auch pneumatisch kompensiert
werden. Bei pneumatischer Kompensation wirde der
zwischen den Mantelflachen des Abtriebsglieds 10 und
des Ubertragungsglieds 20 umschlossene Raum soweit
als moglich luftdicht abgeschlossen. Der am rlickwarti-
gen Ende des Ubertragungsglieds 20 eingesetzte Fiih-
rungsring 18 ware als Dichtring zum Abtriebsglied 10
auszubilden, das selbst einen Kolben bilden wiirde. Fer-
ner kénnen die zwischen dem Innenmantel des Ubertra-
gungsglieds 20 und der gegenuberliegenden Flache des
Stempels 11 gebildeten Gleitflachen als Dichtflachen
ausgebildet sein. Auf diese Weise wiirde beim Vorschie-
ben des Abtriebsglieds 10 ein sich vergroRernder Hohl-
raum zwischen der duReren Mantelflache des Abtriebs-
glieds 10 und der inneren Mantelfliche des Ubertra-
gungsglieds 20 gebildet.

[0035] In dem dann als Dichtung ausgebildeten Fih-
rungsring 18 ware lediglich eine kalibrierte Durchgangs-
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6ffnung vorzusehen, durch die hindurch ein Medium, vor-
zugsweise Luft, in den ansonsten dichten Hohlraum
nachstrémen kann. Der durch das Vorschieben des Ab-
triebsglieds in diesem Hohlraum erzeugte Unterdruck
wirde nur verzégert ausgeglichen werden, so daf} die
Vorschiebegeschwindigkeit des Abtriebsglieds 10 tUber
den gesamten Verschiebeweg des Kolbens K konstant
bliebe.

[0036] Die Feder 33 bewirkt eine Abfederung und da-
mit Verzdgerung der Vorschubbewegung des Behaltnis-
halters 30 mit dem Behaltnis B. Allerdings legen der Be-
haltnishalter 30 und das Behéltnis B zu Beginn ihrer Vor-
schubbewegung ein von der Feder 33 nicht behindertes
Wegstiick zuriick, da die Schulter 31 des Behaltnishal-
ters 30 erst nach Zuriicklegen dieses vorgegebenen
Wegstlicks in Andruck zur Feder 33 gelangt. Die Vor-
schubbewegung liber den Restweg bis zur vorderen Be-
héltnisposition wird dann durch die im Vergleich zur Kraft
des Antriebselements 5 geringere Riickstellkraft der Fe-
der 33 verlangsamt. Hierdurch wird wunschgemaR ein
rasches Eindringen der Nadel mit anschlieRend verlang-
samter VorstoRgeschwindigkeit in die tieferen Gewebe-
schichten erzielt. An der vorderen Gehausehllse 2 aus-
gebildete Anschlaglaschen 2a halten den Behaltnishalter
30 in seiner hinteren Stellung. Unter dem Andruck des
Antriebselements 5 und infolgedessen des Behaltnishal-
ters 30 im Falle des Auslésens geben die Anschlagla-
schen 2a jedoch nach. Mittels eines das Gehause durch-
ragenden Spanngriffs 7’ werden die verschiebbar im Ge-
héuse aufgenommene Halte- und Auslésehiilse 6 und
damit zusammen das Abtriebsglied 10 wieder in ihre hin-
tere Stellung gebracht bzw. gespannt. In der hinteren
Stellung kann ein neues Behaltnis B eingesetzt werden.
Das Abtriebsglied 10 und die Hiilse 6 sind entsprechend
miteinander verbunden.

[0037] Fig. 2 zeigt eine nicht erfindungsgemafle Aus-
fuhrungsform eines Autoinjektionsgerats wiederum in
Form eines Pen in einem Langsschnitt und in einem
Querschnitt A-A. Bei diesem Pen wird die Antriebsver-
bindung zwischen dem Abtriebsglied und dem Behaltnis
sowie dem Abtriebsglied und dem Kolben rein form-
schlussig hergestellt und geldst. Er weist als weiteren
Unterschied eine Nadelschutzvorrichtung auf, die die
vorgestolRene Nadel nach dem Herausziehen aus dem
Gewebe abdeckt und dadurch die Verletzungsgefahr bei
der weiteren Handhabung verringert.

[0038] Das Gehause wird ebenfalls durch eine vordere
Gehausehlilse 2 und eine hintere Gehausehlilse 3 ge-
bildet. Der Nadelschutz 1 ist in dieser Ausfuhrungsform
einstlckig an der vorderen Gehausehdlilse 2 ausgebildet.
Im hohlzylindrischen Gehéause ist wieder ein Behaltnis-
halter 30, in dem ein mitdem zu verabreichenden Produkt
geflilltes Behaltnis B zentriert gehalten ist, entlang der
Gehauselangsachse hin- und her gleitverschiebbar ge-
lagert. Beim Vorschieben zum Einstechen der Nadel N
wird der Behaltnishalter 30 mit einer vorderen Anschlag-
flache 31 gegen einen gehauseseitigen Anschlag gefah-
ren, wodurch die vordere Position des Behaltnisses B
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bzw. die Einstichtiefe der Nadel N definiert ist. Nach er-
folgter Injektion werden die beiden Gehausehiilsen 2 und
3 auseinandergeschraubt, wodurch das Behaltnis B und
der Behaltnishalter 30 von dem Ubertragungsglied 20
freikommen und der Behaltnishalter 30 unter dem An-
druck des als Riickstellfeder ausgebildeten Riickstellele-
ments 33 mit einer hinteren Anschlagflache 31 gegen
eine gehauseseitige Anschlagflache in seine hintere Po-
sition, die Ausgangsposition, zurlickgeschoben wird. In
dieser hinteren Position kann ein neues Behéltnis B ein-
gesetzt werden. Nach Zusammenschrauben der beiden
Gehausehlilsen 2 und 3 ist der Pen der Fig. 2 bereit fiir
die nachste Injektion.

[0039] Wie bereits im Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 1
wirkt das Abtriebsglied 10 des Pens der Fig. 2 iber ein
Ubertragungsglied 20 auf das Behltnis; ebenso kénnte
das Ubertragungsglied 20 auf den Behéltnishalter 30 wir-
ken, der dann das Behaltnis B mitndhme. Der Vorschub
des Kolbens Kim Behaltnis B erfolgt durch unmittelbaren
Andruck des Stempels 11 des Abtriebsglieds 10 auf die
aus dem Behaltnis B nach hinten hinausragende Kolben-
stange, dieam Kolben K von dessen Ruckseite abragend
angebracht oder einstlickig mit dem Kolben K ausgebil-
det ist.

[0040] In Fig. 3 sind das Abtriebsglied 10, das Uber-
tragungsglied 20 und ein Fihrungsmittel 40 entspre-
chend ihrer Stellung in Fig. 2 dargestellt. In Bezug auf
das Koppeln und Entkoppeln des Abtriebsglieds 10 mit
und vom Ubertragungsglied 20 sei stets auch auf die
Darstellung in Fig. 3 verwiesen.

[0041] Das Abtriebsglied 10 wird durch einen vollzy-
lindrischen Grundk&rper mit einem Stempel 11 mit ver-
breitertem Querschnitt gebildet. Das Antriebselement 5
ist wiederum als Druckfeder ausgebildet und umgibt ein
Zylinderschaftteil des Abtriebsglieds 10. Es istin der Aus-
gangsstellung des Pens zwischen dem verdickten Stem-
pel 11 und Rippen 9 eingespannt, die von der hinteren
Gehausehlilse 3 radial nach innen auf das Zylinder-
schaftteil zu ragen. Das Abtriebsglied 10 wird durch
Schnapper 15 in seiner Ausgangsstellung gehalten.
[0042] Mehrere Schnapper 15 ragen in Verlangerung
des Zylinderschaftteils des Antriebsglieds 10 von dem
Zylinderschaftteil weg und hintergreifen die radial nach
innen ragenden Rippen 9.

[0043] Von der dulieren Mantelflache des Stempels
11 ragt eine Rippe oder ein Nocken 13 ab. Mit dem Nok-
ken 13 liegt das Abtriebsglied 10 auf Anschlag gegen
eine hintere Stirnflache 23 des Ubertragungsglieds 20.
Das Ubertragungsglied 20 wird durch eine einfach hohl-
zylindrische Hulse, vorzugsweise eine kreiszylindrische
Hilse, gebildet, von deren duReren Mantelflache in ei-
nem hinteren Bereich ein Nocken 25 radial nach aulRen
abragt. An der inneren Mantelflache des Ubertragungs-
glieds 20 ist eine sich in Langsrichtung des Ubertra-
gungsglieds 20 erstreckende, in die Stirnflache 23 min-
dende Freigabenut 24 ausgenommen. Die Nut 24 ist zu-
mindest so grofR3, da® der Nocken 13 des Abriebsglieds
10 in ihr aufgenommen werden kann.
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[0044] Das Ubertragungsglied 20 ist in einer im we-
sentlichen ebenfalls einfach hohlzylindrischen, vorzugs-
weise kreiszylindrischen Hulse langsverschiebbar und
um die Langsachse drehbar angeordnet. Diese Hulse
bildet ein Fiihrungsmittel 40 fir das Ubertragungsglied
20, dergestalt, daR eine Verschiebebewegung des Uber-
tragungsglieds 20 relativ zum Fuihrungsmittel 40
zwangsweise in eine Drehbewegung des Ubertragungs-
glieds 20 um seine Langsachse relativ zum Fihrungs-
mittel 40 umgewandelt wird, d.h. der Verschiebebewe-
gung wird eine Drehbewegung Uberlagert. Das Fih-
rungsmittel 40 ist als eigenstandige Hiilse ausgebildet,
die im Gehause verdreh- und verschiebefest aufgenom-
men ist. Es kdnnte grundsatzlich auch mit dem Gehéause,
hier mit der hinteren Gehausehlilse 3, einstlickig ausge-
bildet sein, was jedoch die Fertigung aufwendiger gestal-
ten wirde.

[0045] Die Relativdrehung des Ubertragungsglieds 20
gegenuber dem Flhrungsmittel 40 und demim Gehause
verdrehsicher geradgefiihrten Abtriebsglied 10 wird mit-
tels einer zwischen dem Ubertragungsglied 20 und dem
Fihrungsmittel 40 ausgebildeten Kulissenfiihrung be-
wirkt.

[0046] In Ausbildung der Kulissenfiihrung ist an der
inneren Mantelflache des Fuhrungsmittels 40 dem Nok-
ken 25 des Ubertragungsgliedes 20 gegeniiberliegend
eine Fihrungsnut 41 fir diesen Nocken 25 ausgenom-
men. Die Fihrungsnut 41 weist einen hinteren geraden
Nutabschnitt 42 und einen diesen bogenférmig weiter-
fuhrenden, gegebenenfalls einfach schrag auslaufenden
zweiten Nutabschnitt 43 auf, d.h. der zweite Nutabschnitt
43 weist eine Querkomponente zur Vorschubrichtung
des Ubertragungsglieds 20 auf. In der Ausgangsstellung
kommt der Nocken 25 im Nutabschnitt 42 zu liegen.
[0047] Ein Auslésemechanismus weist eine aullere
Hilse 4, einen Ausldseknopf 7 und eine Riickstellfeder
8 auf. Die auRere Hilse 4 umgibt den hinteren Bereich
der hinteren Gehausehiilse 3 und ist auf der aulleren
Mantelflache der hinteren Gehausehiilse 3 entlang deren
Langsachse hin- und her verschiebbar. Der Ausl6se-
knopf 7 ist in eine zentrale Offnung der hinteren Stirnfla-
che der dufReren Hilse 4 eingesteckt. Er durchragt diese
Offnung mit einer bis nahe zu den Schnappern 15 des
Abtriebsglieds 10 sich erstreckenden Innenhiilse.
[0048] Zum Injizieren wird der Pen gegen die Haut ge-
druickt, so daR eine im vorderen Bereich der vorderen
Gehausehlilse 2 in Langsrichtung hin-und her verschieb-
bare Nadelschutzhiilse 50 gegen den Druck eines als
Ruckstellfeder ausgebildeten Ruckstellelements 51 in
die vordere Gehausehiilse 2 unter den Nadelschutz 1
hineingeschoben wird. In diesem Zustand steht die Nadel
N noch hinter dem vorderen Rand, gebildet durch die
vorderen Enden des Nadelschutzes 1 und der Nadel-
schutzhulse 50, zurlick.

[0049] Das Einstechen der Nadel N und die Ausschiit-
tung des Produkts werden durch Driicken des Auslése-
knopfs 7 in Langsrichtung des Pens auf das Abtriebsglied
10 bzw. dessen Schnapper 15 zu bewirkt. Die Innenhlilse
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des Ausloseknopfs 7 Uberschiebt dabei die hinteren En-
den der Schnapper 15, die hierdurch elastisch radial
nach innen aufeinander zu gebogen werden, wodurch
die Rastverbindung mit den gehduseseitigen Rippen 9
gel6st wird.

[0050] Der Andruck des Antriebselements 5 wird von
dem freigegebenen Abtriebsglied 10, das mit seinem
Nocken 13 gegen die hintere Stirnflache 23 des Ubertra-
gungsglieds 20 driickt, auf das Ubertragungsglied 20
Ubertragen, das wiederum mit seiner vorderen Stirnfla-
che gegen eine hintere Flanschflache des Behaltnisses
B driickt. Mit der vorderen Stirnflache des gleichen Flan-
sches driickt das Behaltnis B auf den Behéltnishalter 30,
der seinerseits mittels des Rickstellelements 33 gegen
eine dem Gehduse gegeniber nicht verschiebbare
Sperrhiilse 60 driickt. Die Druckkraft des Ruickstel-
lelemnts 33 ist jedoch gegentiber derjenigen des Antrieb-
selements 5 vergleichsweise gering, so dal} unter dem
Andruck des Antriebselements 5 das Abtriebsglied 10,
das Ubertragungsglied 20 und der Behéltnishalter 30 mit
dem Behaltnis B entlang der Gehauselangsachse im Ge-
hause vorgeschoben werden.

[0051] Dabei gleitet der Nocken 25 des Ubertragungs-
glieds 20 in seiner Fihrungsnut 41. Sobald der Nocken
25 bei seinem Vorschieben in den zweiten Nutabschnitt
43 einfahrt, wird das Ubertragungsglied 20 zwangweise
wegen der Querkomponente des zweiten Nutabschnitts
43 in eine Drehung um seine Langsachse gezwungen.
Der Verlauf der Filhrungsnut 41 ist so gewahlt, dall durch
die erzwungene Relativdrehung gegentiber dem Gehau-
se und gegeniiber dem Abtriebsglied 10 die im Ubertra-
gungsglied 20 ausgenommene Freigabenut 24, die in
der Stirnflache 23 ausmiindet, in Uberdeckung zu dem
Nocken 13 zu liegen kommt.

[0052] Sobalddie Freigabenut24 den Nocken 13 tiber-
deckt, ist das Abtriebsglied 10 vom Ubertragungsglied
20 entkoppelt. Der Verlauf der Fiihrungsnut 41 ist so ge-
wiéhlt, daR die Uberdeckung hergestellt ist, sobald der
Behaltnishalter 30 mit seiner vorderen Anschlagflache
31 am Gehéause auf Anschlag liegt und somit das Behalt-
nis B seine vordere Position einnimmt. Mit der Entkopp-
lung bzw. Freigabe kann das Abtriebsglied 10 dem Uber-
tragungsglied 20 gegeniber unter dem Druck des An-
triebselements 5 weiter vorschieben. Es driickt dabei ge-
gen die Kolbenstange, so daf’ der Kolben K im Behaltnis
B unter dem unmittelbaren Andruck des Abtriebsglieds
10 vorgeschoben wird, bis das Produkt ausgeschiittet ist.
[0053] Das EinstechenderNadel N wird durchder Ver-
lauf der Fihrungsnut 41 wunschgemaf festgelegt. In-
dem sie in einem ersten Teil der Vorschubbewegung des
Ubertragungsglieds gerade in Vorschubrichtung verlauft
und daher dem Vorschieben des Ubertragungsglieds 20
kein Widerstand entgegengesetzt wird, sticht die Nadel
N zunéachst sehr rasch ein. Die Eindringsgeschwindigkeit
wird beim weiteren Eindringen verlangsamt, da die Fih-
rungsnut 41 dann auch quer zur Vorschubrichtung, im
Ausfiihrungsbeispiel wendelférmig, verlauft und demge-
manR das Ubertragungsglied 20 im Fiihrungsabschriitt 43
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beim Vorschieben eine von der Steigung des Fiihrungs-
abschnitts 43 abhangige Reibungskraft erfahrt. Zusatz-
lich wird die Geschwindigkeit, mit der die Nadel einsticht,
durch die zunehmende Ruckstellkraft des Riickstellele-
ments 33 verringert.

[0054] Die Figuren 4 und 5 zeigen zusammen mit Fig.
2 die Wirkungsweise der Nadelschutzvorrichtung, die
verhindert, dafk die Nadel N nach dem Herausziehen aus
dem Gewebe frei aus dem Gehduse hervorsteht und ab-
gebrochen werden sowie Verletzungen bei unachtsamer
Handhabung verursachen kann. Das wesentliche Merk-
mal der Nadelschutzvorrichtung ist, daf® die zum Zwecke
des Einstechens dem Gehause gegeniiber verschiebba-
re Nadelschutzhulse 50 nach dem Herausziehen der Na-
del in einer Nadelschutzstellung blockiert ist, so daf sie
nicht mehr ins Gehduse geschoben werden kann; ein
auRenseitiges Uberschieben des Gehauses ware eben-
so denkbar.

[0055] Fig. 4 zeigt den vorderen Teil des Pens der Fig.
2 in der vorderen Position des Behéltisses B. Die Nadel-
schutzhilse 50 istgegen die Kraft des Ruickstellelements
51 in ihre hinterste Verschiebeposition der Gehausehdil-
se 2 gegenlber gedriickt worden. Die Nadel N ragt um
die gewlinschte Lange aus dem Gehause und der Na-
delschutzhilse 50 vor.

[0056] Die Nadelschutzhiilse 50 weist eine hintere An-
schlagflache und eine vordere Anschlagflache auf, die
den Verschiebeweg der Nadelschutzhiilse 50 gegenuber
der vorderen Gehausehdiilse 2 in Vorschubrichtung und
gegen die Vorschubrichtung begrenzen. Beim Hin- und
Herschieben fahrt die Nadelschutzhiilse 50 Uber die
Sperrhiilse 60, die an ihrem vorderen Ende einen schréag
oder bogenférmig nach aulen abragenden Haken 62
aufweist. Die Nadel schutzhiilse 50 weist in einem In-
nenmantelbereich, mit dem sie tber den Haken 62 glei-
tet, der Lange ihres maximalen Verschiebewegs in etwa
entsprechend, einen leicht verbreiterten Innendurch-
messer auf. Ein Ubergangsbereich 52 zwischen diesem
verbreiterten vorderen Innenquerschnitt zum anschlie-
Renden Innenquerschnitt ist abgeschragt, so daf die Na-
delschutzhilse 50 unter dem Andruck des Ruckstellele-
ments 51 bis hinter den Ubergangsbereich 52 tiber den
Haken 62 gleiten kann. Die Nadelschutzhiilse 50 ist hin-
ter dem Ubergangsbereich 52 in einem mittleren Bereich
mit Langsschlitzen 53 versehen, deren vordere Stirnfla-
chen 54, wie am besten in Fig. 5 zu erkennen ist, An-
schlagflachen flr je einen der Haken 62 bilden.

[0057] Die Sperrhiilse 60 lauft in mehreren gleichma-
ig Uber den Hilsenumfang verteilt angeordneten ela-
stisch nachgiebigen Zungen 61 aus, an deren freien vor-
deren Enden die Haken 62 ausgebildet sind. Der Behalt-
nishalter 30 lauft zu seinem freien vorderen Ende hin
ebenfalls in Zungen 34 aus. Durch Vorschieben des Be-
haltnishalters 30 kommen dessen Zungen 34 unter die
Zungen 61 der Sperrhiilse 60 zu liegen. Jede der Zungen
61 wird so radial nach innen abgestitzt und kann in der
vorderen Behaltnisposition nicht mehr radial einwarts ge-
bogen werden. Die Zungen 61 werden von den Zungen
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34 nicht nur abgestutzt, sondern zuséatzlich radial nach
aullen gedriickt. Die Zungen 34 sind verglichen mit den
Zungen 61 starr ausgebildet oder kénnen in erster Na-
herung diesen Zungen 61 gegenliber als starr angenom-
men werden.

[0058] Nachdem Herausziehen der Nadel wird die Na-
delschitzhulse 50 durch das Ruickstellelement 51 wieder
nach vom geschoben. Sie Uberschiebt wegen des schra-
gen Verlaufs der Flache 52 und/oder des entsprechen-
den Schragverlaufs des Hakens 62 diesen Haken 62,
dessen auslaufende Spitze zudem elastisch nachgiebig
ist. Sobald jedoch die Nadelschutzhiilse 50 soweit wieder
vorgeschoben worden ist, dald ihre Anschlagflache 54 in
Vorschubrichtung gesehen vor den Haken 62 zu liegen
kommt, wird sie durch den gegen die Anschlagflache 54
auf Anschlag liegenden Haken 62 gegen ein Zurick-
schieben gesperrt. Der Haken 62 und die Nadelschiitz-
hiilse 50 liegen mit senkrecht zur Verschieberichtung
weisenden Anschlagflachen aneinander. Die Nadel N
wird in der in Figur 5 gezeigten Sicherheitsstellung nach
der Injektion durch die Nadelschutzhiilse 50 geschiitzt.
[0059] Der Behaltnishalter 30 wird somit gleichzeitig
auch als verschiebbare Unterstiitzung fur das elastische
Sperrmittel 62 genutzt und erflllt nach der Erfindung die
Doppelfunktion des Halterns des Behaltnisses und des
Sperrens der Nadelschutzhilse 50. Die Nadelschutzvor-
richtung setzt nicht die erfindungsgemaRe Ausbildung
des Autoinjektionsgeréats voraus, obgleich sie besonders
bevorzugt in Kombination damit Verwendung findet. Sie
ist ebenso mit Vorteil bei gattungsgemafen Autoinjekti-
onsgeraten und sogar unverandert auch bei Injektions-
geraten verwendbar, bei denen das Einstechen der Na-
del durch Vorschieben des Behéltnisses dem Gehause
gegenuber manuell erfolgt.

[0060] Figur 6 zeigt im Langsschnitt und dariber in
einer Draufsicht einen Autoinjektionspen, bei dem die
Kopplung des Abtriebsglieds 10 mit dem Behaltnis B so-
wie dem Kolben K auf Kraft- und Formschluf? beruht. Die
Kopplung ist in ihrer Wirkung der des Pens von Fig. 1
vergleichbar. Im folgenden sei stets auch auf die in der
Draufsicht eingetragenen Querschnitte und das Detail X
verwiesen.

[0061] Beidem Behaltnis B desPensderFig. 6 handelt
es sich um eine sogenannte Doppelkammerampulle, in
der zwei Produktkomponenten in zwei hintereinander an-
geordneten Kammern, die im Auslieferungszustand des
Behaltnisses B durch einen vorderen Kolben K1 vonein-
ander getrennt sind, erst durch Vorschieben eines hin-
teren Kolbens K2 bis gegen den vorderen Kolben K1
miteinander gemischt werden. In der im Auslieferungs-
zustand vorderen Kammer befindet sich im allgemeinen
ein pulveriger Wirkstoff, wahrend in der zwischen den
beiden Kolben K1 und K2 gebildeten Kammer eine Tra-
gerflissigkeit aufbewahrt wird.

[0062] In dem in Fig. 6 dargestellten Zustand sind die
beiden Komponenten bereits durch Vorschieben des hin-
teren Kolbens K2 bis gegen den vorderen Kolben K1
vollsténdig in der zwischen dem Kolben K1 und dem Be-
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haltnisauslaB liegenden vorderen Kammer durchmischt.
Das Gehause weist wieder eine vordere und eine hintere
Gehausehiilse 2 und 3 auf, die fest miteinander verbun-
den sind, beispielsweise durch Verschraubung oder Auf-
stecken. Eine Abdeckkappe 4 ist in die hintere Gehau-
sehiilse 3 eingesteckt. Die vordere Gehausehiilse 1 wird
nach vom durch einen Nadelschuz 1 und eine Nadel-
schutzhilse 50’ verlangert, die zum Einstechen der Na-
del N gegen eine riickstellende Kraft zuriickverschiebbar
istund nach der Injektion wieder die vorgeschobene Stel-
lung einnimmt.

[0063] Das Behaltnis B ist in einem Behaltnishalter 30
bis auf Anschlag eingeschoben und zentriert gehalten.
Der Behaltnishalter 30 ist gegen die Kraft des Riickstel-
lelements 33 im Gehause vorschiebbar.

[0064] Das Vorschieben des hinteren Kolbens K2 wird
beim Zusammensetzen der vorderen Gehausehulse 2
und der hinteren Gehausehilse 3 bewirkt. Zu diesem
Zweck ist ein als Hilsenkorper ausgebildetes Mischglied
20 in der hinteren Gehausehiilse 3 verdrehgesichert auf-
genommen. Das Mischglied 20 weist einen vorderen Hul-
senbereich mit einem AuRendurchmesser, der kleiner
als der Innendurchmesser des Behéltnisses B ist, und
einen gegenilber diesem vorderen Hilsenbereich ver-
breiterten hinteren Hillsenbereich auf. Ein Ubergang zwi-
schen diesen beiden Hiilsenbereichen ist als radial vom
vorderen Hulsebereich abragende Schulter 28 ausgebil-
det. Die Schulter 28 ist umlaufend ausgebildet; sie kann
jedoch auch durch wenigstens einen radial abragenden
Steg gebildet werden. Mit seiner hinteren Stirnflache
stoRt das Mischglied 20 gegen radial von der hinteren
Gehdausehilse 3 nach innen ragende Stege 9, die auch
als umlaufende Wandung ausgebildet sein kénnen, an.
Beim Zusammensetzen des Gerats, d.h. beim Ver-
schrauben der beiden Gehdusehllsen 2 und 3, wird das
derart verschiebegesichert in der hinteren Gehausehlil-
se 3 aufgenommene Mischglied 20 in das riickwartig of-
fene Behaltnis B eingeflihrt und darin nach vom gescho-
ben. Dabei driickt es den hinteren Kolben K2 nach vom
auf den vorderen Kolben K1 zu bis der hintere Kolben
K2 die in Fig. 1 gezeigte Stellung erreicht hat. In dieser
Stellung der Kolben K1 und K2 ist auch das Verschrau-
ben der Gehadusehiilse 2 und 3 abgeschlossen.

[0065] Inderhinteren Gehausehilse 3 ist die Antriebs-
einrichtung angeordnet, die das Antriebselements 5 in
Form einer Druckfeder und das stangenférmige Ab-
triebsglied 10 umfalt, das im Gehaduse geradgefiihrt
wird. Das Antriebselement 5 ist zwischen den Stegen 9
und einer den Stegen 9 in Vorschubrichtung gegeniber-
liegend zugewandten, umlaufenden Schulterflaiche des
Abtriebsglieds 20 eingespannt.

[0066] Das Abtriebsglied 10 ist um eine Mittellangs-
achse des Gehauses, die mit seiner eigenen Mittellangs-
achse zusammenfallt, zwischen zwei Drehstellungen
hin- und her verdrehbar aufgenommen. Zum Verdrehen
des Abtriebsglieds 20 ist eine das Gehause verlangernde
Dosierhulse D vorgesehen. In seinem riickwartigen Be-
reich, der in die Dosierhulse D hineinragt, weist das Ab-
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triebsglied 10 in Vorschubrichtung sich erstreckende
Flhrungsnuten auf, in die eine in die Abdeckkappe 4
hineinragende, der Abdeckkappe 4 gegeniiber verdreh-
bare, verschiebegesicherte Flihrungshiilse 6a und eine
im Gehause verdrehbar und verschiebegesichert aufge-
nommene Anzeigehiilse 8 eingreifen. Die Fihrungshiil-
se 6a ist mit der Dosierhtlse D verdrehgesichert verbun-
den, wie am besten im Schnitt H-H zu erkennen ist. Die
Fiihrungshiilse 6a dient der Ubertragung der Drehbewe-
gung der Dosierhlilse D auf das Abtriebsglied 10. Die
Anzeigehulse 8, die verdrehgesichert mit dem Abtriebs-
glied 10 verbunden ist, dient der Anzeige der Verdreh-
stellung des Abtriebsglieds 10 und damit der Anzeige der
eingestellten Dosismenge. Sie ist zu diesem Zweck an
ihrem dulReren Umfang mit Markierungen versehen, im
Ausfiihrungsbeispiel mit zwei Markierungen fir je eine
von zwei Drehendstellungen des Abtriebsglieds 10. Die
Markierungen kénnen durch eine Gehausedffnung hin-
durch abgelesen werden. Die Anzeigehtilse 8 und auch
die Flihrungshlse 6a dienen zusammen mit dem Misch-
glied 20 als Geradfiihrung fiir das Abtriebsglied 10.
[0067] Das Abtriebsglied 10 wird in der dargestellten
hinteren Ausgangsstellung durch eine Sperr- und Aus-
I6semechanik gehalten. Die Sperr- und Auslésmechanik
weist ein Auslésemittel 7a in Form eines Ausléseknopfs
auf, der quer zur Verschieberichtung des Abtriebsglieds
10 auf ein Sperrmittel 7b wirkt. Der Aufbau und die Wir-
kungsweise der Sperr- und Auslésemechanik ist am be-
sten in der Zusammenschau des Langsschnitts und des
Querschnitts F-F zu erkennen.

[0068] Das Sperrmittel 7b wird durch einen Hiilsenkor-
per gebildet mit einer Durchgangséffnung, die von dem
Abtriebsglied 10 durchragt wird. Das Sperrmittel 7b wird
zum Zwecke seiner Geradfiihrung quer zur Vorschub-
und Langsrichtung des Abtriebsglieds 10 zwischen zwei
geraden Stegen des Gehdauses gefiihrt. Diesen beiden
Gehausestegen jeweils zugewandt weist der Hiilsenkor-
per des Sperrmittels 7b dementsprechend gerade Au-
Renflachen auf. Die Durchgangséffnung des Sperrmit-
tels 7b ist gréRer als der Aullendurchmesser des durch-
ragenden Abtriebsglieds 10. Durch Druck auf das Aus-
I6semittel 7a wird das Sperrmittel 7b gegen die Kraft ei-
nes als Druckfeder ausgebildeten Riickstellelements 7¢
quer zur Vorschubrichtung des Abtriebsglieds 10 ver-
schoben. In der Sperrstellung stof3t das Abtriebsglied 10
mit einer durch eine Verdickung gebildete Schulter 29
gegen eine hintere Stirnflache des Sperrmittels 7b. Durch
eine Querverlagerung des Sperrmittels 7b wird dieser
Anschlag geldst. Das Abtriebsglied 10 kommt von dem
Sperrmittel 7b frei und kann unter dem Andruck des An-
triebselements 5 in Langsrichtung vorschieben.

[0069] Eine Sicherheitseinrichtung sorgt dafiir, dal
das Auslésemittel 7a nur dann betéatigt und dadurch das
Abtriebsglied 10 freigegeben werden kann, wenn ein Be-
héltnis B in das Gehause eingelegt worden ist. Die Si-
cherheitseinrichtung umfallt einen Auslésesperrkdrper
70 und eine Druckfeder 19. Der Ausldsesperrkérper 70
weist einen mittleren Hulsenbereich auf, von dem nach

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

vorne in Langsrichtung zwei Stege 70a abragen (Schnitt
E-E). Die beiden Stege 70a durchragen zwei entspre-
chend geformte Schlitze in der Schulter 28 des Misch-
glieds 10 und stoRen an den hinteren Rand des Behalt-
nisses B an. Vom mittleren Hilsenbereich des Auslése-
sperrkorpers 70 ragt ein dritter Steg 70b in Langsrichtung
nach hinten ab. Dieser dritte Steg 70b durchragt das Aus-
|6semittel 7a, wie am besten in der Zusammenschau des
Langsschnitts mit den beiden Schnitten F-F und G-G zu
erkennen ist.

[0070] AufderHdhe des Auslésemittels 7a, d.h.indem
das Auslésemittel 7a durchragenden Bereich, weist der
dritte Steg 70b des Ausldsesperrkdrpers 70 einen Langs-
schlitz auf. In diesen Langsschlitz fahrt eine radial nach
innen abragende Rippe 7d des Ausldsemittels 7a bei Be-
tatigung des Ausldsemittels 7a ein, wenn der Schlitz des
Auslosesperrkdrpers 70 auf gleicher Hohe wie die Innen-
rippe 7d des Ausldsemittels 7a ist. In Langsrichtung ge-
sehen hinter dem geschlitzten Bereich ist der dritte Steg
70b wieder als geschlossener Steg augebildet. Zwischen
dem gehauseseitigen Steg 9 und einer von der inneren
Mantelflache des mittleren Hilsenbereichs des Ausldse-
sperrkorpers 70 nach innen vorragenden Schulter ist die
Druckfeder 19 gespannt. Ist ein Behaltnis B eingesetzt,
so driickt der Ausldsesperrkdrper 70 mit seinen vorderen
Stegen 70a gegen den hinteren Rand des Behéltnisses
B und wird so in der im Langsschnitt der Figur 1 darge-
stellten Stellung gehalten, in der die Innenrippe 7d des
Auslésemittels 7a in den Schlitz des Auslésesperrkor-
pers 70 einfahren und das Sperrmittel 7b querverschie-
ben kann. Falls ein Behaltnis nicht eingesetzt worden ist,
wird der Auslésesperrkdrper 70 durch die Druckfeder 19
in den deshalb dann freien Ringspalt vorgeschoben, bis
der mittlere Hiilsenbereich des Ausldsesperrkérpers 70
gegendie Schulter 28 des Mischglieds 10 stof3t. In dieser
Sperrstellung des Ausldsersperrkérpers 70 kommt der
hintere, geschlossene Bereich des dritten Stegs 70b vor
die Innenrippe 7d des Auslésemittels 7a zu liegen. Ein
Querverschieben des Auslésemittels 7a ist diesem Fall
nicht mdglich. Die Antriebseinrichtung ist dann gesperrt.
[0071] Zwischen dem Mischglied 20 und dem das
Mischglied 20 durchragenden Abtriebsglied 10 besteht
eine Antriebskopplung, die bewirkt, dal® das Mischglied
20 bei einem Vorschieben des Abtriebsglieds 10 vom
Abtriebsglied 10 mitgenommen, d.h. selbst relativ zum
Gehause vorgeschoben wird. Die Kopplung wird durch
eine auf Form- und Kraftschlu® beruhende Verbindung
im vorderen Bereich des Mischglieds 20 hergestellt, die
der Kopplung des Ausflihrungsbeispiels der Figur 1
gleicht. Das Mischglied 20 Gbernimmt in Doppelfunktion
die Funktion eines Ubertragungsglieds und wird dement-
sprechend im folgenden als Misch- und Ubertragungs-
glied 20 bezeichnet.

[0072] Im Unterschied zur Kopplung im Ausfiihrungs-
beispiel der Fig. 1 istin dem der Fig. 6 der federelastische
Ring 21 in einer am Innenmantel des Misch- und Uber-
tragungsglieds 20 ausgebildeten Nutaufgenommen, und
das Abtriebsglied 10 weist dementsprechend lediglich
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eine die Mithahme des Misch- und Ubertragungsglieds
20 bewirkende Andruckflache 17 fir den Ring 21 auf.
Die Andruckflache 17 bildet ein erstes Kopplungsmittel,
eine durch die Nut des Misch- und Ubertragungsglieds
20 gebildete Andruckflache 27 ist ein zweites und der
Ring 21 ein drittes Kopplungsmittel.

[0073] Das Misch- und Ubertragungsglied 20 und das
Abtriebsglied 10 bilden in einem innerhalb des Behalt-
nisses B angeordneten Bereich eine Dosiereinrichtung.
Das Misch- und Ubertragungsglied 20 ist hierfiir in einem
hinter dem ersten Kopplungsmittel 17 befindlichen In-
nenmantelbereich mit einer Ausnehmung versehen. Die
Ausnehmung weist zwei sich in Vorschubrichtung er-
streckende Nuten 25 und 26 auf, die winkelversetzt par-
allel nebeneinander angeordnet sind. Die Nuten 25 und
26 sind in Vorschubrichtung unterschiedlich lang. Die kii-
zere Nut 25 ist als Sacknut in der Mantelflache ausge-
bildet, und die langere Nut 26 wird in Vorschubrichtung
durch den hinteren Steg der Aufnahme flur das dritte
Kopplungsmittel 21 begrenzt. An lhren rickwartigen En-
den minden die Nuten 25 und 26 auf gleicher H6he in
Bezug auf die Vorschubrichtung in einer Verbreiterung
der Ausnehmung aus, wie am besten in Zusammen-
schau des Langsschnitts mit den Schnitten C-C, D-D und
E-E zu erkennen ist. Die Verbreiterung der Ausnehmung
reicht bis zur hinteren Stirnflache des vorderen Hulsen-
bereichs des Misch- und Ubertragungsglieds 20. Die dort
auslaufenden, einander gegeniberliegend zugewand-
ten Seitenwande der Verbreiterung werden je durch eine
der beiden Nuten 25 und 26 in Vorschubrichtung verlan-
gert.

[0074] Das Abtriebsglied 10 ist mit einem radial abra-
genden Nocken 16 versehen. Im Ausgangszustand des
Injektionsgerats greift der Nocken 16 in die Verbreiterung
der Ausnehmung des Misch- und Ubertragungsglieds 20
ein. Die Ausnehmung mit den beiden Nuten 25 und 26
bildet ein erstes Dosiermittel und der Nocken 16 ein zwei-
tes Dosiermittel der Dosiereinrichtung.

[0075] In einer ersten Dosierstellung liegt der Nocken
16 in Flucht zur Nut 25 an der in Vorschubrichtung sich
erstreckenden ersten Seitenwand der Verbreiterung an,
und in der zweiten Dosierstellung liegt der Nocken 16
fluchtend zur Nut 26 an der in Vorschubrichtung sich er-
streckenden zweiten Seitenwand der Verbreiterung der
Ausnehmung an. Zwischen diesen beiden Dosierstellun-
gen ist das Abtriebsglied 10 im Ausgangszustand des
Injektionsgerats hin- und her um seine Langsachse ver-
drehbar. Die beiden Seitenwande der breiten Nut defi-
nieren die beiden Dreh- und Dosierstellungen des Ab-
triebsglieds 10, und die Ladngen der beiden schmalen Nu-
ten 25 und 26 definieren die Menge der bei einer Injektion
ausschuttbaren Wirkstofflésung.

[0076] Die Verbreiterung der Ausnehmung im Misch-
und Ubertragungsglied 20 kénnte auch bis zum Ende der
kurzen Nut 25 in Vorschubrichtung verlangert werden,
so daf} die Ausnehmung in Vorschubrichtung einen ein-
fach treppenférmigen Verlauf aufweisen wirde.

[0077] Zum Durchfihren einer Autoinjektion wird das
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Autoinjektionsgerat mitder vorderen, dem Gehause bzw.
dem vorderen Nadelschutz 1 gegenlber zurlickschieb-
baren Nadelschutzhiilse 50’ auf eine Gewebeoberflache,
insbesondere die menschliche Haut, aufgesetzt. Durch
Druck gegen die Gewebeoberflache wird die Nadel-
schutzhilse 50’ bis in eine hinterste Position relativ zum
Gehause zuriickgeschoben. Die Injektionsnadel N, die
am Auslall am des Behaltnisses B in Vorschubrichtung
weisend fest angebracht ist, wird zunachst noch von dem
Nadelschutz 1 und der dariibergeschobenen Nadel-
schutzhilse 50’ bis Uber ihre vordere Spitze hinaus um-
geben und berlhrt somit noch nicht die Gewebeoberfla-
che.

[0078] Zur Betatigung, d.h. zum Einstechen der Nadel
und zur Ausschittung der Wirkstofflodsung, driickt der
Verwender, nachdem er das Abtriebsglied 10 mittels der
Dosierhulse D in die gewlinschte Dreh- bzw. Dosierstel-
lung gebracht hat, das Auslosemittel 7a in radialer Rich-
tung einwarts. Durch das Einwartsdriicken wird das
Sperrmittel 7b unter der Anschlagschulter 29 wegge-
schoben, und das Abtriebsglied 10 kommt frei. Unter dem
Andruck des Antriebselements 5 wird das Abtriebsglied
10 und mittels der Kopplung auch das Misch- und Uber-
tragungsglied 20 relativ zum Gehause vorgeschoben.
Der Form- und Kraftschluf3 zwischen dem Abtriebsglied
10 und dem Misch- und Ubertragungsglied 20 ist ausrei-
chend stark, um die Mitnahme des Misch- und Ubertra-
gungsglieds 10 zu bewirken, das seinerseits mittels sei-
ner Schulter 28 gegen den Behaltnishalter 30 und das
Behaltnis B drickend diese relativ zum Gehause und
entgegen der rlickstellenden Kraft des Rickstellements
33 bisin eine vordere Position vorschiebt, die durch einen
gehauseseitigen Anschlag 31a definiert wird.

[0079] In der vorderen Position des Behaltnishalters
30 bzw. des Behéltnisses B 16st die Kopplung die An-
triebsverbindung zwischen dem Abtriebsglied 10 und
dem Misch- und Ubertragungsglied 20. Unter dem wei-
terhin bestehenden Andruck des Antriebselements 5
wird wegen der Fixierung des Misch- und Ubertragungs-
glieds 20 der nachgiebige Ring 21 zusammengedriickt
und Uber die schrage Schulter 17 geschoben. Das Ab-
triebsglied 10 schiebt nun auch relativ zum Misch- und
Ubertragungsglied 20 weiter vor und driickt dabei die bei-
den Kolben K1 und K2 im Behéltnis in Richtung auf den
Behaltnisauslal zu ebenfalls vor. Wirkstofflésung wird
durch die in der vorderen Position des Behéltnisses B in
das Gewebe eingestochene Nadel N hindurch ausge-
schuttet.

[0080] Die Vorschubbewegung des Abtriebsglieds 20
wird in der ersten Dosierstellung durch das vordere Ende
der Nut 25 begrenzt. In der ersten Dosierstellung ist die
Ausschittung beendet, wenn der Nocken 16 an diese in
Umfangsrichtung sich erstreckende Nutwand anstoRt.
[0081] Nach dem Herausziehen der Nadel N wird das
Injektionsgerat fur eine zweite Injektion bereitgemacht.
Hierfur ist lediglich das Abtriebsglied 10 zunéachst dem
Misch- und Ubertragungsglied 20 gegeniber entgegen
der Vorschbrichtung Zurtickzuziehen. Am vorderen En-
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de weist das Abtriebsglied 10 einen Stempel 11 in Form
einer flanschartigen Verbreiterung auf. Beim Ausschit-
ten der Wirkstofflésung drlickt das Abtriebsglied 10 mit
dem Stempel 11 auf den hinteren Kolben K2, und beim
Zurickziehen stoRt die riickwartige, umlaufende Schul-
terflache des Stempels 11 gegen den von der innenman-
telflache des Misch- und Ubertragungsglieds 20 vorste-
henden Steg, der die vordere Wandung der Aufnahme-
nut fir das dritte Kopplungsmittel 21 bildet. Beim weite-
ren Zuriickziehen des Abtriebsglieds 10 wird hierdurch
das Misch- und Ubertragungsglied 20 mitgenommen,
d.h. ebenfalls bis in seine in Fig. 1 gezeigte hintere Stel-
mung zurlckverschoben. Der Behéltnishalter 30 und das
darin aufgenommene Behaltnis B folgen dabei unter dem
Andruck des Riickstellelements 33 der Bewegung des
Misch- und Ubertragungsglieds 20. Die Riickstellkraft
des Rickstellelements 33 ist gegeniiber der Antriebs-
kraft des Antriebselements 5 vergleichsweise gering, so
daf’ es beim Vorschieben des Behéltnisses B zum Zwek-
ke des Einstechens der Nadel N nicht stort.

[0082] Fiirdie nachste Injektion wird das Abtriebsglied
10in seine zweite Dosierstellung gedreht, in der der Nok-
ken 16 in der Flucht zur Nut 26 steht. In dieser Stellung
kann das Abtriebsglied 10 relativ zum Misch- und Uber-
tragungsglied 20 so weit vorgeschoben werden, dal} die
noch im Behéltnis verbliebene Restmenge der Wirkstof-
flésung bei einer Betatigung der Antriebseinrichtung, d.h.
einer Betatigung des Ausldsemittels 7, ausgeschuttet
wird. Die Vorschubbewegung wird durch einen Umlauf-
steg begrenzt, der die riickwartige Wandung der Aufnah-
menut flir das dritte Kopplungsmittel 21 bildet.

Patentanspriiche

1. Autoinjektionsgerat zur Verabreichung eines Pro-
dukts, wenigstens umfassend:

a) ein Gehause (1, 2, 3),

b) ein vom Gehause (1, 2, 3) verschiebbar auf-
genommenes Behaltnis (B), aus dem durch Vor-
schieben eines Kolbens (K) Produkt durch eine
Nadel (N) an einem Auslal} des Behaltnisses
(B) ausgeschiittet wird,

c) ein vom Gehause (1, 2, 3) verschiebbar auf-
genommenes Abtriebsglied (10) einer Antriebs-
einrichtung, das bei einer Autoinjektion zum Ein-
stechen der Nadel (N) das Behaltnis (B) dem
Gehause (1, 2, 3) gegeniber bis zu einer vor-
gegebenen vorderen Position und zum Aus-
schiitten von Produkt den Kolben (K) im Behalt-
nis (B) vorschiebt,

d) und eine Kopplung (12, 21, 22; 17, 21, 27),
die das Abtriebsglied (10) bis zum Erreichen der
vorderen Position des Behaltnisses (B) vom Kol-
ben (K) entkoppelt und bei Erreichen dieser Po-
sition vom Behaltnis (B) entkoppelt

e) wobei das Abtriebsglied (10) bei Erreichen
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der vorderen Position des Behéltnisses (B) zum
Vorschieben des Kolbens (K) im Behaltnis (B)
mit dem Kolben (K) gekoppelt wird.

dadurch gekennzeichnet, daB

f) die Kopplung (12,21, 22; 17, 21, 27) eine kraft-
schlussige Verbindung zwischen dem Abtriebs-
glied (10) und dem Behaltnis (B) zumindest um-
faldt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das Abtriebsglied (10) bei dem Vor-
schieben unmittelbar auf das Behaltnis (B) wirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das Abtriebsglied (10) bei einem Vor-
schieben ein das Behaltnis (B) in Vorschubrichtung
driickendes Ubertragungsglied (20) mitnimmt, daR
die die Mithahme bewirkende Kopplung (12, 21, 22;
13, 23; 17, 21, 27) zwischen dem Abtriebsglied (10)
und dem Ubertragungsglied (20) gelést wird, wenn
das Behadltnis (B) seine vordere Position erreicht und
daf das Abtriebsglied (10) bei seinem weiteren Vor-
schieben gegen den Kolben (K) driickend diesen im
Behaltnis (B) vorschiebt.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, daR die kraft-
schlussige Verbindung zwischen dem Abtriebsglied
(10) und einem gegen das Behaltnis (B) driickenden
Ubertragungsglied (20) besteht.

Vorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, daR die Kopplung ein
mit dem Abtriebsglied (10) verbundenes erstes
Kopplungsmittel (12; 17) und ein mit dem Ubertra-
gungsglied (20) verbundenes zweites Kopplungs-
mittel (22; 27) aufweist, das mit dem ersten Kopp-
lungsmittel (12; 17) unmittelbar order liber ein drittes
Kopplungsmittel (21) in einem die Mitnahme des
Ubertragungsglieds (20) bewirkenden Eingriff steht,
wobei wenigstens eines dieser Kopplungsmittel
nachgiebig ausgebildet ist und unter dem Einflu ei-
ner am Ende der Vorschubewegung des Behaltnis-
ses (B) auftretenden Kraft nachgibt und dadurch der
Eingriff gel6st wird.

Vorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, daB das dritte Kopp-
lungsmittel (21) ein nachgiebiger Ring ist, der einen
in Vorschubrichtung wirkenden Druck des ersten
Kopplungsmittels (12; 17) auf das zweite Kopplungs-
mittel (22; 27) tibertragt und bei Uberschreiten einer
in Vorschubrichtung wirkenden, vorgegebenen Ma-
ximalkraft Uber das erste Kopplungsmittel (12; 17)
oder das zweite Kopplungsmittel (22; 27) hinaus ver-
schoben wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 7, da-
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durch gekennzeichnet, dal zur Kompensation ei-
ner mit dem Vorschieben des Abtriebsglieds (10)
einhergehenden Abnahme einer das Vorschieben
bewirkenden Antriebskraft eine zwischen dem Uber-
tragungsglied (20) und dem relativ dazu vorschie-
benden Abtriebsglied (10) erzeugte Dampfung
ebenfalls abnimmt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, daB das Behaltnis (B)
durch eine Mehrkammerampulle gebildet wird und
ein Mischglied, insbesondere ein Mischrohr, zum
Vorschieben eines hinteren Kolbens (K2) in Rich-
tung auf einen vorderen Kolben (K1) das Ubertra-
gungsglied (20) bildet.

Vorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, daR das Ubertragungs-
glied (20) wenigstens ein Dosiermittel (25, 26) auf-
weist, das im Zusammenwirken mit der Antriebsein-
richtung die Auswahl einer zu verabreichenden Pro-
duktdosis erméglicht.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB eine am
Gehause (1, 2, 3) verschiebbar angebrachte Nadel-
schutzhiilse (50) bei vorgeschobener Nadel (N) in
einer die Nadel (N) umhullenden vorderen Stellung
gegen ein Zuriickschieben dem Gehause (1, 2, 3)
gegenuber gesperrt wird.

Vorrichtung nach dem vorhergehenden Anspruch,
dadurch gekennzeichnet, da ein vom Gehause
(1, 2, 3) verschiebbar aufgenommener Behaltnishal-
ter (30), der mit dem Behaltnis (B) vorgeschoben
wird, in der vorderen Position des Behaltnisses (B)
die Sperrung der Nadelschutzhiilse (50) bewirkt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 3 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, daR das Ubertragungs-
glied ein Behaltnishalter ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 8 bis
10 und 13, dadurch gekennzeichnet, da die
Kopplung ein oder mehrere elastisch nachgiebige
Schnapper umfal3t und dal® der oder die Schnapper
unmittelbar am Abtriebsglied ausgebildet ist oder
sind, das damit gegen eine Andruckflache des Be-
haltnisses oder des optionalen Ubertragungsglieds
driickt, oder dalk der oder die Schnapper am optio-
nalen Ubertragungsglied vorgesehen ist oder sind.

Claims

1.

An auto-injection device for administering a product,
comprising at least:
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a) a housing (1, 2, 3);

b) a container (B), shiftably accommodated by
the housing (1, 2, 3), from which product is dis-
pensed through a needle (N) at an outlet of the
container (B) by advancing a piston (K);

c¢) a driven member (10) of a drive unit, shiftably
accommodated by the housing (1, 2, 3), which
- during an auto-injection for injecting the needle
(N) - advances the container (B) to a predeter-
mined frontal position in relation to the housing
(1, 2, 3) and advances the piston (K) within the
container (B) for dispensing product;

d) and a coupling (12, 21, 22; 17, 21, 27) which
decouples the driven member (10) from the pis-
ton (K) until the container (B) reaches the frontal
position and decouples the driven member (10)
from the container (B) once this position is
reached,

e) wherein, when the container (B) reaches the
frontal position, the driven member (10) is cou-
pled to the piston (K) in order to advance the
piston (K) within the container (B);
characterised in that

f) the coupling (12, 21, 22; 17, 21, 27) comprises
at least a non-positive locking connection be-
tween the driven member (10) and the container

(B).

The device according to claim 1, characterised in
that when advancing, the driven member (10) acts
directly on the container (B).

The device according to claim 1, characterised in
that: when advancing, the driven member (10)
slaves a transfer member (20) which pushes the con-
tainer (B) in a forward direction; the coupling (12, 21,
22; 13, 23; 17, 21, 27) between the driven member
(10) and the transfer member (20) which effects the
slaving is released when the container (B) reaches
its frontal position; and in that, when the driven mem-
ber (10) advances further, it pushes against the pis-
ton (K), advancing it within the container (B).

The device according to any one of the preceding
claims, characterised in that the non-positive lock-
ing connection exists between the driven member
(10) and a transfer member (20) pressing against
the container (B).

The device according to the preceding claim, char-
acterised in that the coupling comprises a first cou-
pling means (12; 17) connected to the driven mem-
ber (10) and a second coupling means (22; 27) con-
nected to the transfer member (20), the second cou-
pling means (22; 27) engaging with the first coupling
means (12; 17) directly or via a third coupling means
(21), said engagement slaving the transfer member
(20), and wherein atleast one of said coupling means



10.

1.

12,

13.

23 EP 1 568 388 B9 24

is formed flexible and yields under the influence of
a force exerted at the end of the forward movement
of the container (B), thus releasing the engagement.

The device according to the preceding claim, char-
acterised in that the third coupling means (21) is a
flexible ring which transmits a pressure of the first
coupling means (12; 17) acting in the forward direc-
tion onto the second coupling means (22; 27) and is
shifted beyond the first coupling means (12; 17) or
the second coupling means (22; 27) when a prede-
termined maximum force acting in the forward direc-
tion is exceeded.

The device according to any one of claims 3 to 7,
characterised in that in order to compensate for a
decrease in a drive force which effects the advanc-
ing, said decrease being associated with advancing
the driven member (10), a dampening generated be-
tween the transfer member (20) and the driven mem-
ber (10) advancing relative to it likewise decreases.

The device according to any one of claims 3 to 8,
characterised in that the container (B) is formed
by a multi-chamber ampoule, and a mixing member
- in particular a mixing tube - for advancing a rear
piston (K2) towards a frontal piston (K1) forms the
transfer member (20).

The device according to the preceding claim, char-
acterised in that the transfer member (20) compris-
es at least a dosing means (25, 26) which in co-
operation with the drive unit allows a product dose
which is to be administered to be selected.

The device according to any one of the preceding
claims, characterised in that when the needle (N)
is advanced, a needle safety sleeve (50) which is
shiftably arranged on the housing (1, 2, 3) is blocked
- in a frontal position surrounding the needle (N) -
against retracting relative to the housing (1, 2, 3).

The device according to the preceding claim, char-
acterised in that a container holder (30), shiftably
accommodated by the housing (1, 2, 3) and ad-
vanced together with the container (B), blocks the
needle safety sleeve (50) when the container (B) is
in its frontal position.

The device according to any one of claims 3 to 8,
characterised in that the transfer member is a con-
tainer holder.

The device according to any one of claims 1to 5, 8
to 10 and 13, characterised in that the coupling
comprises one or more elastically flexible snap
mechanisms and in that the snap mechanism or
shap mechanisms is/are directly formed on the driv-
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en member which uses them to push against a stop
face on the container or optional transfer member,
orin that the snap mechanism or snap mechanisms
is/are arranged on the transfer member.

Revendications

Dispositif automatique d’injection pour I'administra-
tion d’un produit, comprenant au moins :

a) un boitier (1, 2, 3),

b) un conteneur (B) logé par le boitier de maniere
coulissable, hors duquel du produit est expulsé
parl'avance d’'un piston (K) a travers une aiguille
(N) située a une sortie du conteneur (B),

¢) un membre entrainé (10) d’un dispositif d’en-
trainementlogé parle boitier (1, 2, 3) de maniére
coulissable, membre qui pousse, lors d’une in-
jection automatique en vue de piquer l'aiguille
(N), le conteneur (B) face au boitier (1, 2, 3) jus-
gu’a une position avant prescrite et le piston (K)
dans le conteneur (B) pour expulser le produit,
d) et un accouplement (12, 21, 22 ; 17, 21, 27),
qui découple le membre entrainé (10) jusqu’a
ce que la position avant du conteneur (B) soit
atteinte par le piston (K) et le découple lorsque
le conteneur (B) a atteint cette position,

€) le membre entrainé (10) étant couplé, lorsque
le conteneur (B) a atteint la position avant, pour
pousser le piston (K) dans le conteneur (B) avec
le piston (K).

caractérisé en ce que

f) l'accouplement (12, 21, 22 ; 17, 21, 27) com-
prend au moins une liaison par concordance de
force entre le membre entrainé (10) et le conte-
neur (B).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en

ce que le membre entrainé (10) agit directement sur
le conteneur (B) lors de I'avance.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le membre entrainé (10) entraine avec lui,
lors d’une avance, un membre de transmission (20)
poussant le conteneur (B) en direction d’avance, en
ce que 'accouplement exercant I'entrainement (12,
21, 22; 17, 21, 27) est débloqué entre le membre
entrainé (10) et le membre de transmission (20),
lorsque le conteneur (B) atteint sa position avant et
en ce que le membre entrainé (10) avance lors de
son autre avance, en poussant contre le piston (K),
celui-ci dans le conteneur (B).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il y a liaison par
concordance de force entre le membre entrainé (10)
et un membre de transmission (20) poussant contre
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le conteneur (B).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que l'accouple-
ment présente un premier moyen d’accouplement
(12 ; 17) relié au membre entrainé (10) et un deuxie-
me moyen d’accouplement (22 ; 27) relié aumembre
de transmission (20), qui est dans une relation de
pénétration exercant I'entrainement du membre de
transmission (20), avec le premier moyen d’accou-
plement (12 ; 17) directement ou par 'intermédiaire
d’un troisieme moyen d’accouplement (21), un de
ces moyens d’accouplement étant au moins congu
de maniére souple et fléchissant sous linfluence
d'une force intervenant a la fin du mouvement
d’avance du conteneur (B) et déclenchant ainsi la
pénétration.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le troisieme
moyen d’accouplement (21) est un anneau souple
qui transmet une pression s’exercant en direction
d’avance du premier moyen d’accouplement (12 ;
17) sur le deuxiéme moyen d’accouplement (22 ; 27)
et qui est poussé vers I'extérieur lors du dépasse-
ment d’une force maximale prescrite, s’exergant en
direction d’avance, par l'intermédiaire du premier
moyen d’accouplement (12 ; 17) ou du deuxiéme
moyen d’accouplement (22 ; 27).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
3 a7, caractérisé en ce que pour la compensation
d’une réduction accompagnant I'avance du membre
entrainé (10) d'une force d’entrainement exergant
I'avance, un amortissement produit entre le membre
de transmission (20) et le membre entrainé (10)
poussant de maniere relative décroit également.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
3 a 8, caractérisé en ce que le conteneur (B) est
constitué d’'une ampoule a plusieurs chambres et
qu’un membre mélangeur, en particulier un tube meé-
langeur, pour faire avancer un piston arriére (K2) en
direction d’un piston avant (K1) constitue le membre
de transmission (20).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le membre de
transmission (20) présente au moins un moyen de
dosage (25, 26), qui permet dans I'action conjointe
avec le dispositif d’entrainement, la sélection d’'une
dose de produit a administrer.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’une enveloppe
de protection d’aiguille (50) montée sur le boitier (1,
2, 3) de maniére coulissable est bloquée lorsque
I'aiguille (N) s’avance dans une position avant enve-
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loppant l'aiguille (N) pour empécher un retour par
rapport au boitier (1, 2, 3).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’un support de
conteneur (30) logé de maniére coulissable par le
boitier (1, 2, 3), qui est avancé avec le conteneur
(B), exerce en position avant du conteneur (B) le
blocage de I'enveloppe de protection de I'aiguille
(50).

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
3 a 8, caractérisé en ce que le membre de trans-
mission est un support de conteneur.

Dispositif selon 'une quelconque des revendications
1a5,8a 10 et 13, caractérisé en ce que I'accou-
plement comprend un ou plusieurs accouplements
a déclic souples élastiques et en ce que le ou les
accouplements a déclic est ou sont congus directe-
ment surle membre entrainé, qui ainsi pousse contre
une surface de pression du conteneur ou du membre
de transmission optionnel, ou en ce que le ou les
accouplements a déclic est ou sont prévus sur le
membre de transmission optionnel.
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