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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Mon-
tage eines Aufzugsantriebes, der mittels Montagewerk-
zeug und Hebezeug knapp unterhalb einer Schachtde-
cke montierbar ist.

[0002] Aus der Schrift JP 2000034072 ist eine Einrich-
tung zur Montage eines Aufzugsantriebes im Schacht-
kopfbereich bekannt geworden. Die Einrichtung besteht
aus einem entlang von Fiihrungsschienen verfahrbaren
Gegengewichtsrahmen, einem am Gegengewichtsrah-
men angeordneten Ausleger und aus einem Hebezeug.
Der Ausleger wird auf einem unteren Stockwerk mit dem
Aufzugsantrieb beladen und dann mittels des am Ge-
gengewichtsrahmen angreifenden Hebezeuges bis in
den Schachtkopfbereich hochgehoben.

[0003] EinNachteil der bekannten Einrichtung liegt da-
rin, dass der Ausleger im Schachtquerschnitt viel Platz
beansprucht. Dadurch wird der Transfer des Aufzugsan-
triebes vom Ausleger auf die Motorkonsole erschwert.
[0004] Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die Er-
findung, wie sie in Anspruch 1 gekennzeichnet ist, I0st
die Aufgabe, die Nachteile der bekannten Einrichtung zu
vermeiden und eine Montageeinrichtung zu schaffen,
mittels der ein Aufzugsantrieb unter der Schachtdecke
einfach montierbar ist.

[0005] Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind
in den abhangigen Patentanspriichen angegeben.
[0006] Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind
im wesentlichen darin zu sehen, dass zur Montage der
Aufzugsantrieb mittels einfachem Montagewerkzeug bis
unter die Schachtdecke hochhebbar und anschliessend
an der Motorkonsole anbringbar ist. Das Montagewerk-
zeug ist einfach und billig herstellbar. Mit dem Montage-
werkzeug ist ein sicherer und schneller Montagevorgang
machbar. Zudem kann der bestehende Lasthaken an der
Schachtkopfdecke verwendet werden. Da der Aufzugs-
antrieb wahrend der Montage stets an mindestens einer
Konsole (Montagewerkzeug bzw. Motorkonsole) festge-
macht ist, ist die Sicherheit fiir das Montagepersonal ge-
wabhrleistet.

[0007] Anhand der beiliegenden Figuren wird die vor-
liegende Erfindung naher erlautert.

[0008] Es zeigen:

Fig. 1
ein an einer Aufzugskabine angeordnetes Montage-
werkzeug,

Fig. 2 bis Fig. 5
die Montage eines Aufzugsantriebes mittels des
Montagewerkzeuges,

Fig. 6
Einzelheiten des Aufzugsantriebes und des Monta-
gewerkzeuges,

Fig. 7 und Fig. 8
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eine Ausfiihrungsvariante des Montagewerkzeu-
ges.

[0009] Fig. 1 zeigt ein an einer Aufzugskabine 1 ange-
ordnetes Montagewerkzeug 2. Die Aufzugskabine 1 ist
mittels eines Hebezeuges 3 entlang von in einem Auf-
zugsschacht 4 angeordneten Fiihrungsschienen 5 heb-
bar und senkbar. Die Aufzugskabine 1 ist mittels Fih-
rungsschuhen 1.1 an den Fihrungsschienen 5 gefiihrt.
Das Hebezeug 3 istan einem Lasthaken 6 einer Schacht-
decke 7 aufgehangt, wobei ein Tragmittel 8, beispiels-
weise eine Kette oder eine Gurte mit einer Lastdose 9
eines Kabinenjochs 10 verbunden ist.

[0010] Das Montagewerkzeug 2 besteht aus einer
Schwenkstiitze 11, die schwenkbar an einer Achse 12
eines Werkzeugfusses 13 angeordnet ist. Der Werk-
zeugfuss 13 wird vom Kabinenjoch 10 getragen. Am frei-
en Ende der Schwenkstiitze 11 ist ein einen Aufzugsan-
trieb 14 tragender Lasttréager 15 vorgesehen. Auf dem
Kabinenjoch 10 stehendes Montagepersonal 16 bedient
das Hebezeug 3 und das Montagewerkzeug 2, wobei ein
erster Anschlag 17 und ein zweiter Anschlag 18 die
Schwenkbewegung des Montagewerkzeuges 3 be-
grenzt.

[0011] Fig. 2 bis Fig. 5 zeigen die Montage des Auf-
zugsantriebes 14 mittels der Aufzugskabine 1 und des
Montagewerkzeuges 2 und des Hebezeuges 3. In Fig. 2
liegt die Aufzugskabine 1 auf Puffern 19 einer Schacht-
grube 20 auf. Die Aufzugskabine 1 kann auch mittels
einer Fangvorrichtung oder mittels an den Fihrungs-
schienen 5 angreifenden Klemmen oder Bolzen oder mit-
tels in der Schachtgrube 20 abgestitzten Stiitzen im Auf-
zugsschacht 4 gehalten werden. Die Schwenkstiitze 11
des Montagewerkzeuges 2 reicht bis zum nachst hdher
gelegenen Stockwerk 4.1, von dem aus der Aufzugsan-
trieb 14 mittels des Hebezeuges 3 auf den Lasttrager 15
der Schwenkstitze 11 transferiert wird. Der Transfervor-
gang ist mittels Pfeil P1 symbolisiert dargestellt. Nach
dem Transfervorgang wird der Aufzugsantrieb 14 am
Lasttrager 15 festgegurtet und das Tragmittel 8 des He-
bezeuges 3 an der Lastdse 9 des Kabinenjochs 10 an-
gehangt. Gemass Fig. 3 ist die Aufzugskabine 1 mittels
Hebezeug 3 soweit angehoben worden, dass der Last-
trager 15 Uber eine mit 21 bezeichnete Motorkonsole
schwenkbar ist. Gemass Fig. 4 wird der Aufzugsantrieb
14 vom Lasttrager 15 auf die Motorkonsole 21 transfe-
riert. Der Transfervorgang ist mittels Pfeil P2 symbolisiert
dargestellt. Gemass Fig. 5 wird nach dem Transfervor-
gang die Aufzugskabine 1 soweit abgesenkt, bis der Auf-
zugsantrieb 14 auf der Motorkonsole 21 aufliegt. Danach
wird der Aufzugsantrieb 14 fest mit der Motorkonsole 21
verschraubt. Das Montagewerkzeug 2 ermdglicht zu-
sammen mit dem Hebezeug 3 eine Montage des Auf-
zugsantriebes 14 knapp (wenige Zentimeter) unterhalb
der Schachtdecke 7.

[0012] Fig 6 zeigt Einzelheiten des Aufzugsantriebes
14 und des Montagewerkzeuges 2. Der Aufzugsantrieb
14 besteht aus einem Motor 22 mit Motorschild 23, einer
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Treibscheibe mit Gehduse 24 und einer am Treibschei-
bengehause 24 angeordneten Bremseinheit 25. Ein Ge-
hausefuss 26 des Treibscheibengehauses 24 wird von
der Motorkonsole 21 getragen, die auf einem anden Fiih-
rungsschienen 5 angeordneten Konsolentrager 27 ab-
gestitztist. Der Motorschild 23 istam Konsolentrager 27
abgestiitzt. Je Seite des Gehausefusses 26 ist eine Off-
nung im Treibscheibengehduse 24 vorgesehen, durch
die ein als Trag-und Treibmittel dienender Flachriemen
28 Uber die Treibscheibe gefihrt ist.

[0013] Fig. 7 und Fig. 8 zeigen eine Ausflhrungsvari-
ante des Montagewerkzeuges 2. Zur Begrenzung der
Schwenkbewegung weist die Schwenkstiitze 11 anstelle
der Anschlage 17,18 ein Stiitzbein 11.1 auf, das sich wie
in Fig. 7 gezeigt auf dem Kabinendach abstiitzt. Der
Stutzbeinfuss 11.11 belastet das Kabinendach nicht
mehr als ein auf dem Kabinendach stehender Monteur.
Wie in Fig. 8 gezeigt, ist die Schwenkstiitze 11 Gber die
Motorkonsole 21 geschwenkt, wobei der Stitzbeinfuss
11.11 angehoben ist.

[0014] Die Aufzugskabine 1 ist an den Ecken an Trag-
mitteln aufgehangt, wobei die Tragmittel unterhalb des
Lasttragers 15 Uber dem Diagonalenschnittpunkt des
Kabinendaches zusammengefiihrt sind und mit dem
Tragmittel 8 des Hebezeuges 3 verbunden sind.

Patentanspriiche

1. Einrichtung zur Montage eines Aufzugsantriebes
(14), der mittels Montagewerkzeug (2) und Hebe-
zeug (3) knapp unterhalb einer Schachtdecke (7)
montierbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass das den Aufzugsantrieb (14) tragende Monta-
gewerkzeug (2) an einer in einem Aufzugsschacht
(4) verfahrbaren Aufzugskabine (1) angeordnet ist
und die Aufzugskabine (1) mittels Hebezeug (3) heb-
bar und senkbar ist.

2. Einrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Montagewerkzeug (2) einen am Kabinen-
joch (10) der Aufzugskabine (1) angeordneten Werk-
zeugfuss (13) mit Achse (12) aufweist, wobei an der
Achse (12) eine Schwenkstiitze (11) schwenkbar
angeordnetist, die einen Lasttrager (15) zur Aufnah-
me des Aufzugsantriebes (14) aufweist.

3. Verfahren zur Montage eines Aufzugsantriebes (14)
unter Verwendung einer Einrichtung zur Montage
des Aufzugsantriebes (14) gemass Anspruch 1 oder
2, wobei der Aufzugsantrieb (14) mittels Montage-
werkzeug (2) und Hebezeug (3) knapp unterhalb ei-
ner Schachtdecke (7) montierbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass in einem ersten Schritt eine Aufzugskabine (1)
in einem Aufzugsschacht (4) gehalten wird, wobei
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das an der Aufzugskabine (1) angeordnete Monta-
gewerkzeug (2) bis zum nachst héher gelegenen
Stockwerk reicht, von dem aus der Aufzugsantrieb
(14) mittels des Hebezeuges (3) auf das Montage-
werkzeug (2) transferierbar ist, dass in einem weite-
ren Schritt die Aufzugskabine (1) mittels Hebezeug
(3) soweit angehoben wird, bis der Aufzugsantrieb
(14) Uber eine Motorkonsole (21) schwenkbar und
transferierbar ist und

dass in einem weiteren Schritt nach dem Transfer-
vorgang die Aufzugskabine (1) mittels Hebezeug (3)
soweit abgesenkt wird, bis der Aufzugsantrieb (14)
auf der Motorkonsole (21) aufliegt.

4. Verfahren nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Aufzugskabine (1) auf Puffern (19) einer
Schachtgrube (20) des Aufzugsschachtes (4) gehal-
ten wird.

Claims

1. Equipment for mounting a lift drive (14), which can
be mounted by means of a mounting tool (2) and
hoist (3) closely below a shaft ceiling (7), character-
ised in that the mounting tool (2) supporting the lift
drive (14) is arranged at a lift cage (1) movable in a
lift shaft (4) and the lift cage (1) is raisable and low-
erable by means of a hoist (3).

2. Equipment according to claim 1, characterised in
that the mounting tool (2) comprises a tool foot (13),
which is arranged at the cage yoke (10) of the lift
cage (1), with an axle (12), wherein a pivot support
(11) comprising a load carrier (15) for receiving the
lift drive (14) is pivotably arranged at the axle (12).

3. Method of mounting a lift drive (14) with use of equip-
ment for mounting the lift drive (14) according to
claim 1 or 2, wherein the lift drive (14) can be mount-
ed by means of a mounting tool (2) and a hoist (3)
closely below a shaft ceiling (7), characterised in
that in a first step a lift cage (1) is held in a lift shaft
(4), wherein the mounting tool (2) arranged at the lift
cage (1) reaches to the next higher storey, from
which the lift drive (14) is transferrable by means of
the hoist (3) to the mounting tool (2), that in a further
step the lift cage (1) is raised by means of the hoist
(3) until the lift drive (14) is pivotable over a motor
bracket (21) and transferrable and that in a further
step after the transfer process the lift cage (1) is low-
ered by means of the hoist (3) until the lift drive (14)
rests on the motor bracket (21).

4. Method according to claim 3, characterised in that

the lift cage (1) is held on buffers (19) of a shaft pit
(20) of the lift shaft (4).
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Revendications

1. Dispositif pour le montage d’un entrainement d’as-
censeur (14) apte a étre monté juste au-dessous
d’'un plafond de gaine (7) a I'aide d’'un outil de mon- 5
tage (2) et d’un engin de levage (3),
caractérisé en ce que I'outil de montage (2) qui por-
te I'entrainement d’ascenseur (14) est disposé sur
une cabine d’ascenseur (1) apte a se déplacer dans
une gaine d’ascenseur (4), et ladite cabine d’ascen- 10
seur (1) est apte a monter et descendre grace a un
engin de levage (3).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que |'outil de montage (2) comporte unpied d’outil 75
(13) qui est disposé sur la traverse (10) de la cabine
d’ascenseur (1) et qui présente un axe (12), étant
précisé qu'’il est prévu, monté pivotant sur I'axe (12),
un montant pivotant (11) qui comporte un récepteur
de charge (15) destiné a recevoir I'entrainement 20
d’ascenseur (14).

3. Procédé pour le montage d’'un entrainement d’as-
censeur (14) a l'aide d’un dispositif pour le montage
de I'entrainement d’ascenseur (14) selon la reven- 25
dication 1 ou 2, étant précisé que I'entrainement
d’ascenseur (14) est apte a étre monté juste au-des-
sous d’un plafond de gaine (7) a I'aide d’un outil de
montage (2) et d'un engin de levage (3),
caractérisé en ce que lors d'une premiere étape, 30
une cabine d’ascenseur (1) estarrétée dans une gai-
ne d’ascenseur (4), étant précisé que I'outil de mon-
tage (2) disposé sur la cabine (1) va jusqu’a I'étage
supérieur suivant, a partir duquel I'entrainement
d’ascenseur (14) est apte a étre transféré sur ledit 35
outil de montage (2) a I'aide de I'engin de levage (3),
en ce que lors d’'une étape suivante, la cabine d’as-
censeur (1) estsoulevée al'aide de I'engin de levage
(3) jusqu’a ce que I'entrainement d’ascenseur (14)
soit apte a pivoter et a étre transféré sur une console 40
de moteur (21), et
en ce que lors d’une étape suivante, aprés l'opéra-
tion de transfert la cabine d’ascenseur (1) est abais-
sée a l'aide de I'outil de levage (3) jusqu’a ce que
I'entrainement d’ascenseur (14) soit posé surlacon- 45
sole de moteur (21).

4. Procédé selonlarevendication 3, caractérisé en ce
que la cabine d’ascenseur (1) est arrétée sur des
tampons (19) d’'une cuvette (20) de la gaine d’as- 50
censeur (4).
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FIG. 1
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FIG.2 FIG.3 FIG. 4 FIG.5
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FIG. 6
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FIG.7
FIG. 8
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