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Description

[0001] La présente invention concerne un dispositif
formant pince a épiler.

[0002] On connait déja dans I'état de la technique un
dispositif formant pince a épiler, du type comportant :

- un corps fixe,

- unorgane de pincement, comportant des premiére
et seconde branches de pincement, monté mobile
dans le corps fixe entre une position de repos et une
position armée,

- des moyens de rappel élastique de I'organe de pin-
cement en position de repos, et

- des moyens de verrouillage de I'organe de pince-
ment en position armée, s’'opposant a la force de
rappel de I'organe de pincement et libérables a l'aide
d’'un organe de manoeuvre activable par un utilisa-
teur.

[0003] Un dispositif de ce type est décrit par exemple
dans US-A-4 240 435.

[0004] L’organe de pincement du dispositif formant
pince a épiler décrit dans US-A-4 240 435 comprend
deux branches de pincement formant chacune un levier
du troisieme genre.

[0005] Onrappelleraqu’un levier est une machine sim-
ple dont on distingue généralement trois genres.
[0006] Un levier est dit du premier genre, ou intermo-
bile, lorsque I'axe d’articulation de ce levier (point d’ap-
pui) est placé entre, d’'une part, une partie de manoeuvre
de ce levier, sur laquelle est appliquée une force de ma-
noeuvre du levier (ou puissance), et d’autre part, une
partie active de ce levier sur laquelle est exercée une
force de résistance.

[0007] Un levier est dit du deuxiéme genre, ou inter-
résistant, lorsque la partie active de ce levier est placée
entre I'axe d’articulation et la partie de manoeuvre du
levier.

[0008] Enfin, un levier est dit du troisi€me genre, ou
interpuissant, lorsque la partie de manoeuvre de ce levier
est placée entre I'axe d’articulation et la partie active de
ce levier.

[0009] DansUS-A-4240435,lesbranchesdel’organe
de pincement sont déplagables entre une position écar-
tée, vers laquelle elles sont rappelées élastiquement, et
une position serrée.

[0010] Lorsque I'organe de pincement est en position
armée, les branches de ce dernier sont en position écar-
tée.

[0011] Un dispositif formant pince a épiler du type pré-
cité est particulierement bien adapté pour I'arrachage de
pilosités indésirables d’un étre humain, en particulier de
poils situés a des endroits sensibles tels que les oreilles,
les narines ou les sourcils.

[0012] Ce dispositif formant pince a épiler est habituel-
lement présenté devant un poil a enlever, I'organe de
pincement étant en position armée dans laquelle les
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branches de pincement sont écartées.

[0013] L’actionnement de I'organe de manoeuvre a
pour effet de déverrouiller 'organe de pincement, qui est
alors rappelé élastiquement en position de repos. Au
cours de ce mouvement de rappel, 'organe de pincement
saisit le poil et I'arrache.

[0014] Le mouvement de rappel de I'organe de pince-
ment en position de repos étant trés rapide, I'arrachage
du poil est pratiguement indolore.

[0015] Dans le dispositif décrit dans US-A-4 240 435,
I’'organe de manoeuvre comprend deux poussoirs de ma-
noeuvre antagoniques montés déplagables sur le corps
fixe. Les poussoirs de manoeuvre coopérent chacun
avec une branche de pincement de I'organe de pince-
ment. Ces deux poussoirs de manoeuvre sont munis de
billes de roulement facilitant un mouvement relatif entre
les branches de I'organe de pincement et ces poussoirs
de manoeuvre.

[0016] Les deux poussoirs de manoeuvre assurent a
la fois le déverrouillage de I'organe de pincement en po-
sition armée et le maintien en position serrée des deux
branches de I'organe de pincement pendant la course
de rappel de cet organe de pincement vers sa position
de repos, afin de permettre I'arrachage du poil.

[0017] On notera que la structure de ces poussoirs de
manoeuvre, comportant des billes de roulement, est re-
lativement complexe.

[0018] On connait également dans I'état de la techni-
que, notamment d’apres US 2 381 084, un dispositif for-
mant pince a épiler, du type comportant :

- un corps fixe,

- un organe de pincement, comportant des premiére
et seconde branches de pincement, monté mobile
dans le corps fixe entre une position de repos et une
position armée,

- des moyens de rappel élastique de I'organe de pin-
cement en position de repos, et

- des moyens de verrouillage de I'organe de pince-
ment en position armée, s’opposant a la force de
rappel de 'organe de pincement et libérables al'aide
d’'un organe de manoeuvre activable par un utilisa-
teur,

- des moyens de blocage des branches de pincement
dans une position serrée, actifs au cours d’une cour-
se de déplacement de I'organe de pincement entre
ses positions armée et de repos, sans que l'utilisa-
teur n’ait a maintenir une action sur 'organe de ma-
noeuvre.

[0019] L'invention a pour but de proposer un dispositif
formant pince a épiler, selon la revendication 1.

[0020] Suivant d’autres caractéristiques du dispositif
formant pince a épiler :

- les moyens de blocage comprennent deux surfaces
de glissement sensiblement paralléles, ménagées
dans le corps, entre lesquelles est agencé I'organe
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de pincement afin que chaque branche de cet orga-
ne de pincement coopére avec une surface de glis-
sement correspondante pendant la course de dépla-
cementde I'organe de pincement entre ses positions
armée et de repos, I'écartement entre les surfaces
de glissement étant suffisamment réduit pour main-
tenir les branches serrées ;

- lesdeuxbranches de I'organe de pincement forment
chacune un levier du troisieme genre et sont dépla-
gables entre une position écartée et la position ser-
rée, les branches étant de préférence rappelées
élastiquement en position écartée ;

- les branches de I'organe de pincement sont en po-
sition écartée lorsque cet organe de pincement est
en position armée ;

- les moyens de couplage comprennent des butées
d’entrainement complémentaires solidaires du cou-
lisseau et de 'organe de pincement ;

- le corps a une forme générale allongée tubulaire, le
coulisseau étant porté par une extrémité proximale
du corps et étant sensiblement coaxial a ce corps ;

- le corps a une forme générale allongée tubulaire, le
coulisseau étant porté par une paroilatérale du corps
et coulissant entre des extrémités proximale et dis-
tale de ce corps ;

- l'organe de manoeuvre a une forme générale de
poussoir monté déplagable transversalement sur le
corps ;

- l'organe de manoeuvre a une forme générale de le-
vier monté articulé sur le corps autour d’un axe sen-
siblement transversal a ce corps ;

- lesmoyens de verrouillage comprennent des butées
de verrouillage complémentaires solidaires du corps
et de 'organe de pincement ;

- la butée de verrouillage de I'organe de pincement
est délimitée par un épaulement ménagé sur sa pre-
miére branche formant I'extrémité d’'une rampe d’es-
camotage de la butée de verrouillage de I'organe de
pincement ;

- l'organe de manoeuvre est susceptible de coopérer
avec la rampe d’escamotage.

[0021] L’invention sera mieux comprise a la lecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d’exemple et faite en se référant aux dessins annexés
dans lesquels :

- lesfigures 1 a 4 sont des vues en coupe axiale d’'un
dispositif formant pince a épiler, suivant un premier
mode de réalisation de I'invention, montrant quatre
configurations successives de fonctionnementde ce
dispositif ;

- lesfigures 5 a 8 sont des vues analogues respecti-
vement aux figures 1 a 4, montrant un dispositif for-
mant pince a épiler selon un second mode de réali-
sation de l'invention.

[0022] On areprésenté sur les figures 1 a 4 un dispo-
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sitif formant pince a épiler selon un premier mode de
réalisation de I'invention, désigné par la référence géné-
rale 10.

[0023] Ce dispositif 10 comprend un corps fixe 12 de
forme générale allongée tubulaire. La section du corps
12 est par exemple sensiblement carrée ou circulaire.
[0024] Ledispositif 10 comprend égalementunorgane
de pincement 14, comportant des premiére 14A et se-
conde 14B branches de pincement.

[0025] L’organe de pincement 14 est monté mobile
dans le corps 12 entre une position de repos, telle que
représentée sur la figure 1, et une position armée, telle
que représentée notamment sur la figure 3.

[0026] Les premiere 14A et seconde 14B branches de
'organe de pincement 14 forment chacune un levier du
troisieme genre et sont déplagables entre une position
serrée, telle que représentée sur les figures 1 et4, et une
position écartée, telle que représentée sur les figures 2
et 3. Les premiére 14A et seconde 14B branches de pin-
cement sont de préférence rappelées élastiquement en
position écartée.

[0027] On notera que les branches de pincement 14A,
14B sont en position écartée lorsque I'organe de pince-
ment 14 est en position armée (voir figures 2 et 3).
[0028] Les branches de pincement 14A, 14B sont mu-
nies chacune d’une extrémité libre. Ces extrémités libres
sont destinées a enserrer un poil lorsque les branches
de pincement 14A, 14B sont en position serrée.

[0029] Ledispositif 10 comprend également un ressort
de traction 16 formant des moyens de rappel élastique
de 'organe de pincement 14 en position de repos.
[0030] Le dispositif 10 comprend encore des moyens
18 de verrouillage de I'organe de pincement 14 en posi-
tion armée. Ces moyens de verrouillage 18 sont destinés
a s’opposer a la force de rappel du ressort 16 lorsque
I'organe de pincement 14 est en position armée (voir fi-
gures 2 et 3).

[0031] Les moyens de verrouillage 18 sont libérables
a l'aide d’'un organe de manoeuvre 20 activable par un
utilisateur. Dans le premier mode de réalisation de I'in-
vention, 'organe de manoeuvre 20 a une forme générale
de poussoir monté déplagable transversalement sur le
corps 12.

[0032] Les moyens de verrouillage 18 comprennent
des butées de verrouillage complémentaires 18A, 18B
solidaires respectivement du corps 12 et de I'organe de
pincement 14.

[0033] Plus particulierement, on notera que la butée
de verrouillage 18B de I'organe de pincement 14 est dé-
limitée par un épaulement ménagé sur la premiére bran-
che 14A de I'organe de pincement 14. Cet épaulement
délimite 'extrémité d’une saillie formant rampe 22 d’es-
camotage de la butée de verrouillage 18B de I'organe de
pincement 14.

[0034] On noteraque, la premiére branche 14A del’or-
gane de pincement formant un levier du troisiéme genre,
la butée de verrouillage 18B de I'organe de pincement
14 ainsi que la rampe d’escamotage 22 sont placées sur
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la partie de manoeuvre de ce levier du troisiéme genre.
[0035] Pour déplacer 'organe de pincement 14 entre
ses positions de repos et armée, le dispositif 10 com-
prend un coulisseau 24 déplagable sur le corps 12 entre
une position de repos, telle que représentée notamment
sur la figure 1, et une position d’'armement, telle que re-
présentée sur la figure 2.

[0036] On notera que le coulisseau 24 est accessible,
au moins partiellement, a I'extérieur du corps 12.
[0037] Le coulisseau 24 est couplé avec I'organe de
pincement 14 a I'aide de moyens de couplage 26, de
fagon a entrainer I'organe de pincement 14 entre ses
positions de repos et armée.

[0038] Le coulisseau 24 est rappelé élastiquement en
position de repos a l'aide d’un ressort de compression
28, formant des moyens de rappel élastique distincts des
moyens de rappel de I'organe de pincement 14 formés
par le ressort de traction 16.

[0039] On notera que ces ressorts de traction 16 (rap-
pel de I'organe de pincement 14) et de compression 28
(rappel du coulisseau 24) sont sensiblement coaxiaux.
[0040] Lesmoyensde couplage ducoulisseau24 avec
I'organe de pincement 14 comprennent des butées d’en-
tralnement complémentaires 26A, 26B, solidaires res-
pectivement du coulisseau 24 et de I'organe de pince-
ment 14.

[0041] Dans le premier mode de réalisation de I'inven-
tion, le coulisseau 24 a une forme générale de capuchon,
et est porté par une extrémité proximale du corps 12. On
notera que le coulisseau 24 est, dans ce cas, sensible-
ment coaxial au corps 12.

[0042] La butée de couplage 26A solidaire du coulis-
seau 24 est ménagée dans une extrémité interne proxi-
male de ce coulisseau 24. La butée de couplage 26B
solidaire de I'organe de pincement 14 est ménagée sur
une extrémité proximale d’'un organe 30 prolongeant
axialement I'organe de pincement 14 a 'opposé des ex-
trémités libres de ses branches de pincement14A, 14B.
[0043] Afin de permettre I'arrachage d’un poil lors du
rappel élastique de I'organe de pincement 14 vers sa
position de repos, le dispositif comporte des moyens 32
de blocage des branches de pincement 14A, 14B dans
leur position serrée. Ces moyens de blocage 32 sont
actifs en particulier au cours d’'une course de déplace-
ment de I'organe de pincement 14 depuis sa position
armeée, telle que représentée sur la figure 2 ou 3, vers
sa position de repos, telle que représentée surlafigure 1.
[0044] De préférence, les moyens de blocage 32 com-
prennent deux surfaces de glissement 32A, 32B, sensi-
blement paralléles, ménagées dans le corps 12.

[0045] On notera que l'organe de pincement 14 est
agenceé entre ces surfaces de glissement 32A, 32B de
fagon que chaque branche 14A, 14B de cet organe de
pincement 14 coopére avec une surface de glissement
correspondante 32A, 32B pendant la course de dépla-
cement de I'organe de pincement de sa position armée
vers sa position de repos.

[0046] L’écartement entre les surfaces de glissement
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32A, 32B est suffisamment réduit pour maintenir les
branches 14A, 14B serrées en profitant de la relative
élasticité de ces branches dans une direction transver-
sale a I'organe de pincement 14.

[0047] On décrira ci-dessous les principaux aspects
du fonctionnement du dispositif formant pince a épiler 10
liés a I'invention.

[0048] Initialement, le dispositif 10 se trouve dans une
configuration de repos, telle que représentée sur la figure
1, dans laquelle I'organe de pincement 14 est en position
de repos (escamoté dans le corps 12).

[0049] L'utilisateur actionne ensuite le coulisseau 24
en le poussant depuis sa position de repos vers sa po-
sition d’'armement, telle que représentée sur la figure 2.
Ceci a pour effet d’entrainer 'organe de pincement 14,
par coopération des butées complémentaires d’entrai-
nement 26A, 26B, de sa position de repos vers sa posi-
tion armée telle que représentée sur la figure 2.

[0050] Lorsquel'actionde I'utilisateur surle coulisseau
24 est interrompue, ce dernier est rappelé vers sa posi-
tion de repos par le ressort de compression 28, comme
cela est représenté sur la figure 3.

[0051] On notera que lorsque I'organe de pincement
14 est déplacé de sa position de repos vers sa position
armée, larampe 22 de la premiéere branche 14A coopére
avec la surface de glissement correspondante 32A, si
bien que lesbranches 14A, 14B de'organe de pincement
14 sont serrées. Toutefois, dés que 'organe de pince-
ment 14 atteint sa position armée, la rampe 22 échappe
de la surface de glissement 32A, sibien que les branches
14A, 14B de I'organe de pincement sont rappelées élas-
tiguement en position écartée, comme cela est représen-
té sur les figures 2 et 3.

[0052] Lorsque lI'organe de pincement 14 est en posi-
tion armée, les butées de verrouillage 18A, 18B coopé-
rent entre elles, de maniére a s’opposer a la force élas-
tique de rappel induite par le ressort de traction 16.
[0053] Le dispositif 10 étant dans la configuration re-
présentée sur lafigure 3, I'utilisateur place les extrémités
libres des branches 14A, 14B de I'organe de pincement
de part et d’autre d’un poil a enlever.

[0054] Puis, I'utilisateur actionne I'organe de manoeu-
vre 20, ce qui a pour effet de serrer les branches 14A,
14B de I'organe de pincement et de libérer les moyens
de verrouillage 18. L'organe de pincement 14 est alors
rappelé automatiquement vers sa position de repos par
le ressort de traction 16.

[0055] Au cours de la course rappel de l'organe de
pincement 14 vers sa position de repos, les deux surfa-
ces de glissement 32A, 32B coopérent respectivement
avec la premiére branche 14A de 'organe de pincement
14, par l'intermédiaire de larampe 22, et avec la seconde
branche 14B de cet organe de pincement 14. Ceci a pour
effet de bloquer les branches de pincement 14A, 14B
dans une position serrée au cours de la course de dé-
placement de I'organe de pincement 14 entre sa position
armeée, telle que représentée sur la figure 3, jusqu’a sa
position de repos, telle que représentée sur la figure 1,
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en passant par la position intermédiaire représentée sur
la figure 4.

[0056] On notera donc que les surfaces de glissement
32A, 32B permettent de maintenir les branches de pin-
cement 14A, 14B en position serrée lors du rappel de
I'organe de pincement 14 vers sa position de repos, ceci
sans que l'utilisateur n’ait a maintenir une action sur l'or-
gane de manoeuvre 20.

[0057] L’actionnement de I'organe de manoeuvre 20
ayant pour effetde serrer le poil entre les extrémités libres
des branches 14A, 14B de l'organe de pincement, le
mouvement de rappel de I'organe de pincement 14 vers
sa position de repos provoque un arrachage rapide et
indolore du poil.

[0058] On areprésenté sur les figures 5 a 8 un dispo-
sitif 10 formant pince a épiler selon un second mode de
réalisation de l'invention.

[0059] Surces figures, les éléments analogues a ceux
des figures précédentes sont désignés par des référen-
ces identiques.

[0060] Dans ce cas, le coulisseau 24 est porté par une
paroi latérale 12L du corps. Ce coulisseau 24 est agencé
sur ce corps 12 entre les extrémités proximale et distale
de ce corps 12.

[0061] Parailleurs, ala différence du premier mode de
réalisation de I'invention, dans le second mode de réali-
sation de l'invention, 'organe de manoeuvre 20 a une
forme générale de levier monté articulé sur une extrémité
distale du corps 12 autour d’'un axe X sensiblementtrans-
versal au corps 12.

[0062] De préférence, 'organe de manoeuvre 20 est
agencé dans le prolongement du trajet du coulisseau 24.
[0063] Plus particulierement, on notera que I'organe
de manoeuvre 20 forme un levier du deuxiéme genre, la
partie active de ce levier étant destinée a coopérer avec
la rampe 22 d’escamotage.

[0064] Selonle second mode de réalisation de I'inven-
tion, les ressorts de rappel 16 et 28 sont tous deux agen-
cés al'intérieur du corps 12, sensiblement parallélement
I'un par rapport a l'autre. Par ailleurs, le ressort 28 de
rappel du coulisseau 24 agit en traction, et non en com-
pression comme c’est le cas dans le premier mode de
réalisation de l'invention.

[0065] On noteraparailleurs que dans le second mode
de réalisation de I'invention, la butée d’entrainement 26B
est ménagée sur un organe prolongeant transversale-
ment la seconde branche 14B de I'organe de pincement
14.

[0066] Le fonctionnement du dispositif 10 formant pin-
ce a épiler selon le second mode de réalisation de I'in-
vention est analogue mutatis-mutandis a celui du dispo-
sitif selon le premier mode de réalisation de l'invention.
[0067] On notera toutefois que la manipulation du dis-
positif 10 selon le second mode de réalisation de l'inven-
tion est plus ergonomique que dans le cas du premier
mode de réalisation de I'invention, notamment en ce qui
concerne le déplacement du coulisseau 24 de sa position
de repos, telle que représentée sur la figure 5, vers sa
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position d’armement, telle que représentée sur la figure
6.

[0068] Du fait que I'organe de manoeuvre 20 est, dans
le cas du second mode de réalisation de I'invention,
agenceé dans le prolongement longitudinal du coulisseau
24, I'utilisateur peut libérer les moyens de verrouillage
18 de I'organe de pincement 14 en agissant sur 'organe
de manoeuvre 20 formant levier avec le méme doigt, par
exemple le pouce, que celui utilisé pour déplacer le cou-
lisseau 24, sans avoir a modifier notablement la position
du dispositif 10 dans sa main.

[0069] On notera que le coulisseau 24 estrappelé vers
sa position de repos dés que l'utilisateur le relache, com-
me cela est représenté sur la figure 7, afin qu’il ne géne
pas l'utilisateur lors de I'actionnement de I'organe de ma-
noeuvre 20, et qu'’il ne fasse pas obstacle a la course de
I'organe de pincement 14 vers sa position de repos lors-
que les moyens de verrouillage 18 sont libérées.
[0070] Bien entendu, le dispositif 10 formant pince a
épiler selon l'invention pourra étre, de la méme maniére
qu’une pince a épiler classique, utilisé pour des fonctions
autres que I'arrachage d’un poil, par exemple pour I'ex-
traction d’un corps étranger, tel qu'une écharde, de la
peau.

Revendications

1. Dispositif (10) formant pince a épiler, du type
comportant :

- un corps fixe (12),

- un organe de pincement (14), comportant des
premiére (14A) et seconde (14B) branches de
pincement, monté mobile dans le corps fixe (12)
entre une position de repos et une position ar-
mée,

- des moyens (16) de rappel élastique de l'or-
gane de pincement (14) en position de repos, et
- des moyens (18) de verrouillage de I'organe
de pincement (14) en position armée, s’oppo-
sant a la force de rappel de I'organe de pince-
ment (14) exercée parles moyens (16) de rappel
élastique de I'organe de pincement (14) en po-
sition de repos, et libérables a I'aide d’'un organe
de manoeuvre (20) activable par un utilisateur,
- des moyens (32) de blocage des branches de
pincement (14A, 14B) dans une position serrée,
actifs au cours d’une course de déplacement de
I'organe de pincement (14) entre ses positions
armée et de repos, sans que l'utilisateur n’ait a
maintenir une action sur 'organe de manoeuvre
(20),

caractérisé en ce que le dispositif (10) comporte :

- un coulisseau (24), monté déplagable sur le
corps (12) entre des positions de repos et d’ar-
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mement, de fagon a étre accessible au moins
partiellement a I'extérieur de ce corps (12), le
coulisseau (24) étant rappelé dans sa position
de repos lorsque l'action d’un utilisateur sur le
coulisseau (24) est interrompue,

- des moyens (26) de couplage de ce coulisseau
(24) avec I'organe de pincement (14), de fagon
a entrainer cet organe de pincement (14) entre
ses positions de repos et armée, et

- des moyens (28) de rappel élastique du cou-
lisseau (24) en position de repos, distincts des
moyens (16) de rappel de I'organe de pincement
(14) en position de repos.

Dispositif (10) selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les moyens de blocage (32) comprennent
deux surfaces de glissement (32A, 32B) sensible-
ment paralléles, ménagées dans le corps (12), entre
lesquelles est agencé I'organe de pincement (14)
afin que chaque branche (14A, 14B) de cet organe
de pincement coopére avec une surface de glisse-
ment (32A, 32B) correspondante pendant la course
de déplacement de I'organe de pincement (14) entre
ses positions armée et de repos, I'écartement entre
les surfaces de glissement (32A, 32B) étant suffi-
samment réduit pour maintenir les branches (14A,
14B) serrées.

Dispositif (10) selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que les deux branches (14A, 14B) de
I'organe de pincement (14) forment chacune un le-
vier du troisiéme genre et sont déplagables entre
une position écartée et la position serrée, les bran-
ches (14A, 14B) étant de préférence rappelées élas-
tiquement en position écartée.

Dispositif (10) selon la revendication 3, caractérisé
en ce que les branches (14A, 14B) de l'organe de
pincement (14) sont en position écartée lorsque cet
organe de pincement (14) est en position armée.

Dispositif (10) selon I'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de couplage (26) comprennent des butées
d’entrainement (26A, 26B) complémentaires solidai-
res du coulisseau (24) et de I'organe de pincement
(14).

Dispositif (10) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que le
corps (12) a une forme générale allongée tubulaire,
le coulisseau (24) étant porté par une extrémité
proximale du corps (12) et étant sensiblement
coaxial a ce corps (12).

Dispositif (10) selon I'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que le
corps (12) a une forme générale allongée tubulaire,
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10.

11.

12.

le coulisseau (24) étant porté par une paroi latérale
(12L) du corps (12) et coulissant entre des extrémi-
tés proximale et distale de ce corps (12).

Dispositif (10) selon la revendication 6 ou 7, carac-
térisé en ce que I'organe de manoeuvre (20) a une
forme générale de poussoir monté déplagable trans-
versalement sur le corps (12).

Dispositif (10) selon la revendication 6 ou 7, carac-
térisé en ce que I'organe de manoeuvre (20) a une
forme générale de levier monté articulé sur le corps
(12) autour d’un axe (X) sensiblement transversal a
ce corps (12).

Dispositif (10) selon 'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que les
moyens de verrouillage (18) comprennent des bu-
tées de verrouillage (18A, 18B) complémentaires so-
lidaires du corps (12) et de I'organe de pincement
(14).

Dispositif (10) selon larevendication 10, caractérisé
en ce que la butée (18B) de verrouillage de I'organe
de pincement (14) est délimitée par un épaulement
ménagé sur sa premiére branche (14A) formant I'ex-
trémité d’'une rampe (22) d’escamotage de la butée
(18B) de verrouillage de I'organe de pincement (14).

Dispositif (10) selon les revendications 9 et 11 prises
ensemble, caractérisé en ce que I'organe de ma-
noeuvre (20) est susceptible de coopérer avec la
rampe d’escamotage (22).

Claims

1.

A tweezer-forming device (10) of the type compris-
ing:

- stationary body (12);

- a pincer member (14) comprising first (14A)
and second (14B) pincer branches mounted to
move in the stationary body (12) between a rest
position and a cocked position;

- return means (16) for resiliently returning the
pincer member (14) to the rest position; and

- locking means (18) for locking the pincer mem-
ber (14) in the cocked position against the return
force of the pincer member (14) exerted by the
return means (16) for resiliently returning the
pincer member (14) to the rest position, and re-
leasable by means of a trigger member (20) that
can be activated by a user;

- blocking means (32) for blocking the pincer
branches (14A, 14B) in a pinched-together po-
sition, which blocking means are active during
adisplacement stroke of the pincer member (14)
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betweenits cocked and its rest positions, without
the user needing to maintain any action on the
trigger member (20),

characterized in that the device (10) includes :

- a slider (24) mounted on the body (12) to be
displaceable between rest and cocked posi-
tions, in such a manner as to be accessible at
leastin part from outside the body (12), the slider
(24) being return in its rest position when a user
action on the slider (24) is interrupted,

- coupling means (26) for coupling the slider (24)
with the pincer member (14) in such a manner
as to drive the pincer member (14) between its
rest and cocked positions, and

- return means (28) for resiliently returning the
slider (24) to the rest position, which means are
distinct from the return means (16) for returning
the pincer member (14) to the rest position.

A device (10) according to claim 1, characterized
in that the blocking means (32) comprise two sub-
stantially-parallel slider surfaces (32A, 32B) formed
in the body (12), between which surfaces the pincer
member (14) is arranged so that each branch (14A,
14B) of the pincer member co-operates with a cor-
responding slider surface (32A, 32B) during the dis-
placement stroke of the pincer member (14) between
its cocked position and its rest position, the spacing
between the slider surfaces (32A, 32B) being small
enough to hold the branches (14A, 14B) pinched to-
gether.

A device (10) according to claim 1 or 2, character-
ized in that each of the two branches (14A, 14B) of
the pincer member (14) forms a lever of the third
kind, the branches being displaceable between a
spaced-apart position and a pinched-together posi-
tion, the branches (14A, 14B) preferably being re-
turned resiliently towards the spaced-apart position.

A device (10) according to claim 3, characterized
in that the branches (14A, 14B) of the pincer mem-
ber (14) are in the spaced-apart position while said
pincer member (14) is in the cocked position.

A device (10) according to any preceding claim,
characterized in that the coupling means (26) com-
prise complementary drive abutments (26A, 26B)
secured to the slider (24) and to the pincer member
(14).

A device (10) according to any preceding claim,
characterized in that the body (12) is of generally
elongate, tubular shape, the slider (24) being carried
by a proximal end of the body (12) and being sub-
stantially coaxial with said body (12).
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7.

10.

11.

12.

A device (10) according to any preceding claim,
characterized in that the body (12) is generally of
elongate tubular shape, the slider (24) being carried
by a side wall (12L) of the body (12) and being slid-
able between proximal and distal ends of the body
(12).

A device (10) according to claim 6 or 7, character-
ized in that the trigger member (20) is generally in
the form of a pushbutton thatis movable transversely
relative to the body (12).

A device (10) according to claim 6 or 7, character-
ized in that the trigger member (20) is generally in
the form of a lever hinged to the body (12) about an
axis (X) that extends substantially transversely rel-
ative to the body (12).

A device (10) according to any preceding claim,
characterized in that the locking means (18) com-
prise complementary locking abutments (18A, 18B)
secured to the body (12) and to the pincer member
(14).

A device (10) according to claim 10, characterized
in that the locking abutment (18B) of the pincer
member (14) is defined by a shoulder formed on its
first branch (14A) forming the end of a ramp (22) for
retracting the locking abutment (18B) of the pincer
member (14).

A device (10) according to claims 9 and 11 taken
together, characterized in that the trigger member
(20) is suitable for co-operating with the retraction
ramp (22).

Patentanspriiche

1.

Vorrichtung (10), die eine Enthaarungspinzette bil-
det, mit:

- einem fixen Korper (12),

- einem Greifelement (14), mit einem ersten
(14A) und einem zweiten (14B) Greifschenkel,
das im fixen Korper (12) beweglich zwischen ei-
ner Ruhestellung und einer gespannten Stel-
lung angebracht ist,

- Mitteln (16) zur elastischen Riickstellung des
Greifelements (14) in die Ruhestellung, und

- Mitteln (18) zur Arretierung des Greifelements
(14) in gespannter Stellung, die sich der Ruck-
stellkraft des Greifelements (14) widersetzen,
die von den Mitteln (16) zur elastischen Riick-
stellung des Greifelements (14) in die Ruhestel-
lung ausgelibt wird, und die mithilfe eines Be-
dienelements (20) I6sbar sind, das durch einen
Benutzer aktivierbar ist,
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- Mitteln (32) zur Blockierung der Greifschenkel
(14A, 14B) in einer zusammengedruckten Stel-
lung, die tatig sind im Verlauf eines Verlage-
rungswegs des Greifelements (14) zwischen
seiner gespannten Stellung und seiner Ruhe-
stellung, ohne dass der Benutzer eine Einwir-
kung auf das Bedienelement (20) aufrechterhal-
ten muss,

dadurch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung
(10) aufweist:

- einen Schieber (24), der auf dem Koérper (12)
verlagerbar zwischen einer Ruhestellung und
einer Spannstellung angebracht ist, um zumin-
dest teilweise auRerhalb dieses Kérpers (12) er-
reichbar zu sein, wobei der Schieber (24) in sei-
ne Ruhestellung zurtickgestellt wird, wenn die
Einwirkung eines Benutzers auf den Schieber
(24) unterbrochen wird,

- Mittel (26) zur Kopplung dieses Schiebers (24)
mit dem Greifelement (14), um dieses Greifele-
ment (14) zwischen seiner Ruhestellung und
seiner gespannten Stellung mitzunehmen, und
- Mittel (28) zur elastischen Ruickstellung des
Schiebers (24) in die Ruhestellung, die sich von
den Mitteln (16) zur Riickstellung des Greifele-
ments (14) in die Ruhestellung unterscheiden.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Blockierungsmittel (32)
zwei im Wesentlichen parallele Gleitflachen (32A,
32B), angelegt im Kérper (12), umfassen, zwischen
denen das Greifelement (14) angeordnet ist, damit
jeder Schenkel (14A, 14B) dieses Greifelements mit
einer entsprechenden Gleitflache (32A, 32B) zu-
sammenwirkt wahrend des Verlagerungswegs des
Greifelements (14) zwischen seiner gespannten
Stellung und seiner Ruhestellung, wobei der Ab-
stand zwischen den Gleitflachen (32A, 32B) ausrei-
chend gering ist, um die Schenkel (14A, 14B) zu-
sammengedruckt zu halten.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die beiden Schenkel (14A,
14B) des Greifelements (14) jeweils einen Hebel drit-
ter Klasse bilden und verlagerbar sind zwischen ei-
ner gespreizten Stellung und der zusammenge-
driickten Stellung, wobei die Schenkel (14A, 14B)
vorzugsweise elastischin die gespreizte Stellung zu-
rickgestellt werden.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass sich die Schenkel (14A, 14B)
des Greifelements (14) in gespreizter Stellung be-
finden, wenn dieses Greifelement (14) in gespannter
Stellung ist.
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5.

10.

11.

12.

Vorrichtung (10) nach einem der vorstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Kopplungsmittel (26) komplementare Mithehmeran-
schlage (26A, 26B) umfassen, die mit dem Schieber
(24) und dem Greifelement (14) fest verbunden sind.

Vorrichtung (10) nach einem der vorstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass der Kor-
per (12) eineim Allgemeinen tubulare langliche Form
besitzt, wobei der Schieber (24) von einem proxima-
len Ende des Korpers (12) getragen wird und im We-
sentlichen koaxial mit diesem Koérper (12) ist.

Vorrichtung (10) nach einem der vorstehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Kor-
per (12) eineim Allgemeinen tubulare langliche Form
besitzt, wobei der Schieber (24) von einer Seiten-
wand (12L) des Koérpers (12) getragen wird und zwi-
schen einem proximalen und einem distalen Ende
dieses Korpers (12) gleitet.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch
gekennzeichnet, dass das Bedienelement (20) im
Allgemeinen die Form eines StéRels besitzt, der
querverlagerbar auf dem Kdrper (12) angebrachtiist.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch
gekennzeichnet, dass das Bedienelement (20) im
Allgemeinen die Form eines Hebels besitzt, der auf
dem Korper (12) um eine Achse (X) angelenkt ist,
die im Wesentlichen quer zu diesem Koérper (12) ver-
lauft.

Vorrichtung (10) nach einem der vorstehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Arre-
tiermittel (18) komplementére Arretieranschlage
(18A, 18B) umfassen, die mit dem Kérper (12) und
dem Greifelement (14) fest verbunden sind.

Vorrichtung (10) nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Arretieranschlag (18B) des
Greifelements (14) durch ein auf dessen erstem
Schenkel (14A) angelegtes Schulterteil begrenzt ist,
das das Ende einer Einzugsrampe (22) des Arretier-
anschlags (18B) des Greifelements (14) bildet.

Vorrichtung (10) nach den Anspriichen 9 und 11 zu-
sammengenommen, dadurch gekennzeichnet,
dass sich das Bedienelement (20) eignet, um mit
der Einzugsrampe (22) zusammenzuwirken.
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