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(54) Betédtigungseinrichtung fiir einen Medienspender
(57)  Die Erfindung betrifft eine Betatigungseinrich- Steuereinrichtung (5,105,205,305,405) fiir eine Freiset-

tung fur einen manuell betatigbaren Mediumspender mit
einem Energiespeicher (4,104,204,304,404) zur Spei-
cherung einer zur Betatigung des Mediumspenders not-
wendigen Betatigungsenergie und einer Steuereinrich-
tung zur Freisetzung der Betatigungsenergie, wobei die

A?

zung der Betatigungsenergie bei Uberschreitung einer
im Energiespeicher gespeicherten Mindestenergie aus-
gebildet ist.

Verwendung fir Mediumspender bzw. Austragein-
richtungen
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Betatigungseinrich-
tung flr einen manuell betatigbaren Mediumspender mit
einem Energiespeicher zur Speicherung einer zur Beta-
tigung des Mediumspeichers notwendigen Betatigungs-
energie sowie mit Mitteln zum Laden des Energiespei-
chers mit der Betatigungsenergie abhangig von einer
manuellen Bewegung eines Betatigungselementes.
[0002] Aus dem Stand der Technik ist die DE 102 20
557 A1 bekannt, die einen manuell betatigbaren Medi-
umspender mit einer Betatigungsvorrichtung zeigt. Die
Betétigungsvorrichtung ist mit einem wegabhangig be-
tatigten Schieberventil ausgestattet, das durch eine Re-
lativbewegung zwischen einer Kolbenstange und einem
Steuerdorn, der in einem Pumpenzylinder angebracht
ist, angesteuert wird. Da eine im wesentlichen von dem
Pumpenzylinder und einer Kolbenmanschette begrenzte
Pumpenkammer in einem Ausgangszustand Uber das
wegabhangig arbeitende Schieberventil verschlossen
ist, wird das in der Pumpenkammer eingeschlossene Me-
dium bei Betétigung der Kolbenstange unter Druck ge-
setzt. Dadurch findet eine Relativbewegung der Kolben-
manschette gegentber der Kolbenstange statt. Durch
die Relativbewegung wird eine als Lademittel dienende
mit der Kolbenmanschette in Wirkverbindung stehende
Feder vorgespannt, wobei ein Kraftegleichgewicht zwi-
schen einer Spannung der Feder und einem Druck im
Medium vorliegt. Sobald die Kolbenstange einen vorher-
bestimmten Weg zurlickgelegt hat, 6ffnet das Schieber-
ventil aufgrund der Relativbewegung zwischen Kolben-
stange und Steuerdorn, so dass das von der Feder unter
Druck gesetzte Medium ausgetragen werden kann. Da-
durch soll ein von einer Betatigungsweise unabhangiger
Austrag des Mediums erzielt werden.

[0003] Die der Erfindung zugrundeliegende Aufgabe
besteht darin, eine Betatigungseinrichtung der eingangs
genannten Art zu schaffen, die einen verbesserten, be-
nutzerunabhangigen Mediumaustrag ermdglicht.
[0004] Diese Aufgabe wird dadurch geldst, dass mit
den Lademitteln eine Steuereinrichtung in Wirkverbin-
dung steht, die eine Freisetzung der Betatigungsenergie
des Energiespeichers bei Erreichen eines der Betéati-
gungsenergie entsprechenden Energieniveaus vor-
nimmt.

[0005] Durch die im Energiespeicher gespeicherte
Mindestenergie kann sichergestellt werden, dass der
Austragvorgang, der mit der Betatigungseinrichtung er-
zieltwerden soll, derart ablauft, dass das zumindest eine,
aus dem Mediumspender auszutragende Medium ord-
nungsgemal und unabhangig von Bedienungseinflis-
sen dosiert und verteilt wird. Dies ist insbesondere bei
flissigen, gel- oder cremeartigen, niedrig- bis hochvis-
kosen Medien sowie bei pulverférmigen Medien, die je-
weils als beispielsweise pharmazeutische Substanzen
eingesetzt werden kénnen, von entscheidender Bedeu-
tung. Die Betétigungseinrichtung stellt sicher, dass das
zumindest eine, in einem Mediumspender gespeicherte
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Medium mit einer ausreichenden Betatigungsenergie
und einer vorteilhaften Betatigungsgeschwindigkeit be-
aufschlagt wird, um die vorgesehene Dosierung und Ver-
teilung bzw. Applikation des Mediums, insbesondere
durch einen Spriihvorgang in eine Umgebung, zu errei-
chen. Zur Sicherstellung eines vorteilhaften Austragvor-
gangs ist die Steuereinrichtung so ausgefiihrt, dass eine
Freisetzung der Betatigungsenergie stattfinden kann, so-
fern eine Mindestenergie im Energiespeicher gespei-
chertist. Durch die Betatigungseinrichtung wird auch bei
Anwendern, die Schwierigkeiten bei der Aufbringung der
Betatigungsenergie haben, sichergestellt, dass ein ord-
nungsgemaler Mediumaustrag stattfindet. Der Anwen-
der kann sich auf die Aufbringung der Ausldseenergie
konzentrieren, wahrend der Austragvorgang fir das Me-
dium ohne ein weiteres Zutun des Anwenders ablauft.
Auch ein langsames oder ungleichmafliges oder unter-
brochenes Betatigen schafft den gleichmafRigen und ex-
akt dosierten Austragvorgang. Dies ist insbesondere bei
der Gestaltung von Mediumspendern bzw. Austragein-
richtungen fir Kinder, geschwachte oder altere Men-
schen von Bedeutung. Die erfindungsgemafRe Losung
eignet sich insbesondere flir pharmazeutische, aber
auch fir kosmetische Medien und Einsatzzwecke.

[0006] Durch die Erfindung kann sichergestellt wer-
den, dass eine Beaufschlagung des Mediums mit der
Betatigungsenergie erst dann stattfindet, wenn die Steu-
ereinrichtung die Freisetzung der Betatigungsenergie
bewirkt. Dies ergibt ein besonders vorteilhaftes Austrag-
verhalten fir den Mediumspender, da zu Beginn des
Austragvorganges die maximale Betatigungsenergie zur
Verfligung steht, so dass ein sehr spontaner Mediumaus-
trag erfolgen kann. Durch eine derartige Anordnung wird
fur einen Ruhezustand, wahrend der Speicherung der
Betatigungsenergie und fir den Austragvorgang ein
kompakter Kraftfluss zwischen dem Energiespeicher
und den mit der Betatigungsenergie beaufschlagten Tei-
len des Mediumspenders bzw. der Austrageinrichtung
gewahrleistet, was flr deren konstruktive Dimensionie-
rung vorteilhaft ist. Der Anwender beaufschlagt die Be-
tatigungseinrichtung mit einer vorgebbaren Arbeit, also
einer aufzubringenden Kraft langs eines Betatigungswe-
ges. Dabei ist der Betatigungsweg der Weg, den eine
vom Anwender zu betatigende Handhabe zwischen ei-
ner Neutralposition und einer Freisetzungsstellung fiir
die Betatigungsenergie zurticklegt. Die vom Anwender
aufgebrachte Arbeit entspricht im wesentlichen der im
Energiespeicher gespeicherten Betatigungsenergie. Bei
Erreichen des konstruktiv vorgebbaren Betatigungswe-
ges ist sichergestellt, dass die zur ordnungsgemafien
Betatigung des Mediumspenders bzw. der Austragein-
richtung notwendige Betatigungsenergie vorliegt, daher
kann dann die Freisetzung der Betatigungsenergie statt-
finden. Erfindungsgeman kénnen unabhangig von einer
Betatigungsgeschwindigkeit, einer Betatigungskraft des
Bedieners wie auch unabhangig von Betatigungsweg-
charakteristika oder Ruckhubcharakteristika ein gleich-
bleibendes Dosiervolumen und definierte Dosiereigen-
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schaften wie Spritzbild, TropfchengroRe und ahnliches
erzielt werden. Als ein- oder mehrteilige Energiespeicher
sind insbesondere mechanische Federspeicher oder
druckmittelbeaufschlagte Energiespeicher vorgesehen.
[0007] In Ausgestaltung der Erfindung ist das Energie-
niveau wegabhangig erreichbar und entspricht einer vor-
gegebenen Betatigungslage des Betatigungselementes.
Vorzugsweise ist das Betatigungselement hubbeweg-
lich, so dass die maligebliche Betatigungslage eine vor-
bestimmte Hublage ist, in der die Steuereinrichtung den
Energiespeicher freisetzt.

[0008] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Steuereinrichtung eine Stelleinrichtung zur Ubertra-
gung einer Stellbewegung und eine Ausldseeinrichtung
zur Ansteuerung der Stelleinrichtung auf, die relativbe-
weglich zueinander angeordnet sind und fir eine Frei-
setzung der Betatigungsenergie miteinander in Wirkver-
bindung bringbar sind. Die Stelleinrichtung kann bei-
spielsweise als Betatigungsglied fir einen Pumpenkol-
ben eines Mediumspenders oder als Aufnahme fiir einen
Mediumspeicher oder eine Mediumpumpe in einer Aus-
trageinrichtung vorgesehen sein. Die Stelleinrichtung ist
somit fiir eine unmittelbare oder mittelbare Ubertragung
der im Energiespeicher gespeicherten Betatigungsener-
gie auf das auszutragende Medium vorgesehen. Die
Ausldseeinrichtung ist dazu vorgesehen, die von der
Stelleinrichtung zu Ubertragende Betatigungsenergie
freizusetzen und somit den Austragvorgang zu starten.
[0009] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Stelleinrichtung Rastmittel zum formschliissigen Hin-
tergreifen einer Haltegeometrie in der Ruheposition auf.
Dadurch kann in einfacher Weise eine Verriegelung der
Stelleinrichtung bis zur Freisetzung der Betatigungsen-
ergie erreicht werden. Die Haltegeometrie kann bei-
spielsweise an einer Wandung eines Pumpenzylinders
bzw. an einer Aufnahme fiir einen Mediumspender vor-
gesehen sein und insbesondere als Hinterschnitt, Absatz
oder Bund ausgestaltet sein. Die Rastmittel treten in der
Ruheposition der Stelleinrichtung mit der Haltegeometrie
in Wirkverbindung und stellen dadurch eine fixe Positio-
nierung der Stelleinrichtung sicher. Die Rastmittel kon-
nen insbesondere als Rastnasen oder Rasthaken aus-
geflhrt sein und an Festkdrpergelenken mit der Stellein-
richtung verbunden sein. In einer vorteilhaften Ausfiih-
rungsform der Erfindung sind die Rastmittel elastisch vor-
gespannt, so dass sie ohne weiteres Zutun bei Erreichen
der Ruheposition formschlissig in die Haltegeometrie
einrasten.

[0010] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Ausléseeinrichtung formschliissig wirkende Entrie-
gelungsmittel zur Ansteuerung der Rastmittel auf. Da-
durch kann in einfacher und zuverlassiger Weise eine
Entriegelung der Rastmittel der Stelleinrichtung vorge-
nommen werden. Die Rastmittel stehen zum Zeitpunkt
der Freisetzung der Betatigungsenergie unter einer er-
heblichen Kraftbeaufschlagung. Durch Anwendung der
formschlissig wirkenden Entriegelungsmittel kdnnen die
Rastmittel in vorteilhafter Weise aus der Ruheposition
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ausgelenkt werden.

[0011] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung sind
die Entriegelungsmittel zumindest abschnittsweise keil-
férmig gestaltet. Dadurch kann eine vorteilhafte Abstim-
mung des zur Entriegelung der Rastmittel notwendigen
Betatigungswegs gegeniliber den zur Entriegelung not-
wendigen Kréafte vorgenommen werden. Eine derartige
Abstimmung ist insbesondere Uber eine Anpassung ei-
nes Keilwinkels der Entriegelungsmittel mdglich.
[0012] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist der
Energiespeicher fiir eine Speicherung einer Bewegungs-
energie mittels elastischer Deformation vorgesehen.
Dies erlaubt eine sehr einfache und kompakte Gestal-
tung des Energiespeichers. Die Betatigungsenergie
kann insbesondere durch elastische Deformation eines
oder mehrerer Energiespeicherabschnitte gespeichert
werden. Vorzugsweise ist der Energiespeicher durch ei-
ne oder mehrere Wendelfedern gebildet. Alternativ kon-
nen Balgfedern aus Kunststoff, Blattfedern, Elastomer-
elemente, Spiralfedern, metallische oder nichtmetalli-
sche Federelemente und ahnliches vorgesehen sein.
Der Energiespeicher kann auch als Zugelement aus ei-
nem elastischen Kunststoffmaterial, insbesondere aus
thermoplastischem Elastomer, ausgebildet sein. Daflir
ist insbesondere ein im wesentlichen schlauchférmiges
Zugelement oder ein Zugelement aus mehreren Elasto-
merstrangen, die lose oder miteinander verbunden an-
geordnet sind, geeignet. Auch eine Ausfiihrung des En-
ergiespeicher als Druckspeicher flr ein kompressibles
Gas, insbesondere Luft, ist denkbar. Damit kann in ein-
facher Weise eine lineare Bewegung zur Einbringung
von Betatigungsenergie in den Energiespeicher genutzt
werden, eine ebensolche lineare Bewegung kann bei der
Freigabe der Betatigungsenergie durch die Steuerein-
richtung Uber die Stelleinrichtung auf einen Pumpenkol-
ben eines Mediumspenders oder einen Mediumspeicher
bzw. eine Mediumpumpe einer Austrageinrichtung Giber-
tragen werden. Die Wendelfeder kann als lineare, de-
gressive, progressive Wendelfeder oder als Kombination
davon ausgeflihrt sein, um eine optimale Anpassung der
vom Verwender aufzubringenden Betatigungskraft an
den Betatigungsweg zu erzielen.

[0013] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Energieniveau zur Betdtigung des Mediumspenders im
wesentlichen durch eine Beabstandung der Rastmittel
von den Entriegelungsmitteln und/oder eine Federkon-
stante des Energiespeichers und/oder eine Vorspan-
nung des Energiespeichers in der Ruheposition vorgeb-
bar. Durch eine Beabstandung der Entriegelungsmittel
von den Rastmitteln wird der Betatigungsweg definiert,
innerhalb dessen der Anwender die Betatigungskraft
austubt und somit die entsprechende Betatigungsenergie
in Form von Arbeit in den Energiespeicher einbringt. Die
Federkonstante ist durch die elastische Deformation des
Energiespeichers in Abhangigkeit von der eingesetzten
Kraft bestimmt. Die Vorspannung des Energiespeichers
ist diejenige Energie, die durch elastische Deformation
des in der Betatigungseinrichtung verbauten Energie-
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speichers bereits in der Ruheposition gespeichert ist.
Durch Veranderung einer oder mehrerer der voranste-
hend genannten GroRen kann ein konstruktiver Einfluss
auf die Mindestenergie genommen werden, die zur Be-
tatigung des Mediumspenders zur Verfligung zu stellen
ist.

[0014] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist ein
zweiter, insbesondere ein- oder mehrteiliger Energie-
speicher vorgesehen, der als Rickstelleinrichtung fir
den ersten Energiespeicher ausgefiihrt ist. Dadurch
kann sichergestellt werden, dass nach dem Mediumaus-
trag eine Rickfiihrung der Betatigungseinrichtung in die
Ruheposition stattfindet, so dass eine neuerliche Betati-
gung ermoglicht wird. Der zweite Energiespeicher kann
dabei insbesondere in Reihe mit dem ersten Energie-
speicher geschaltet werden, so dass eine Freisetzung
der im ersten Energiespeicher gespeicherten Betati-
gungsenergie zu einer Speicherung von Energie im zwei-
ten Energiespeicher fuhrt. Der zweite Energiespeicher
kann dabei insbesondere als Wendelfeder mit einer ge-
ringen Federkonstante als der erste Energiespeicher
ausgefuhrt werden.

[0015] Vorzugsweise ist die Betatigungseinrichtung
mit einem Aufnahmebereich fir unterschiedliche Arten
von Mediumspendern, die insbesondere eine Schubkol-
benpumpe und einen Mediumspeicher aufweisen, vor-
gesehen. Je nach Einsatzzweck kann die Betatigungs-
einrichtung wahlweise mit verschiedenen Mediumspen-
dern l6sbar verbunden werden.

[0016] Die der Erfindung zugrundeliegende Aufgabe
wird auch durch einen Mediumspender geldst, der eine
erfindungsgemafie Betatigungseinrichtung aufweist.
Hierbei ist die Betatigungseinrichtung vorzugsweise in-
tegraler Teil des Mediumspenders, insbesondere der
Mediumpumpe, die fiir den Austrag des Mediums aus
dem Mediumspeicher vorgesehen ist. Dadurch kann ei-
ne besonders vorteilhafte, benutzerunabhéngige Betati-
gung des Mediumspenders unmittelbar durch die kon-
struktive Ausgestaltung des Mediumspenders, insbe-
sondere der Mediumpumpe erreicht werden. Gegenuber
den aus dem Stand der Technik bekannten Betatigungs-
einrichtungen kann bei der erfindungsgemafien Betéti-
gungseinrichtung gerade zu Beginn eines Austragvor-
gangs eine zuverlassige Verteilung des Mediums, ins-
besondere eine Verneblung, gewahrleistet werden, da
die Beaufschlagung der Pumpeinrichtung mit der Beta-
tigungsenergie nahezu schlagartig mit der definierten
Betatigungsenergie erfolgt. Es ist auch mdglich, die Be-
tatigungseinrichtung dem Mediumspender extern zuzu-
ordnen, wobei vorzugsweise der Mediumspender und
die Betatigungseinrichtung Teile einer Austrag- oder Do-
siervorrichtung sind.

[0017] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Energieniveau kraftabhangig erreichbar. Das Energieni-
veau kann ausschlie3lich kraftabhangig oder kombiniert
weg- und kraftabhangig erreicht werden.

[0018] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Steuereinrichtung Rickhalteelemente auf, die kraft-
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schlussig durch Haftreibungskréfte bei einem Laden des
Energiespeichers positionsgesichert verbleiben. In wei-
terer Ausgestaltung der Erfindung ist der Kraftschluss fir
die Ruckhalteelemente so gewahlt, dass bei Erreichen
des Energieniveaus zur Freisetzung der Betatigungsen-
ergie ein Ubergang von einer Haftreibung zu einer Glei-
treibung erfolgt. Die durch die sich an einem stationaren
Funktionsteil kraftschllssig abstlitzenden Ruckhalte-
elemente aufgebrachte Gegenkraft ist so gewahlt, dass
bei Erreichen des Energieniveaus zur Freisetzung der
Betatigungsenergie die Rickhalteelemente sich nicht
mehr durch Haftreibung an dem stationaren Funktionsteil
abstutzen kénnen, sondern vielmehr in eine Gleitbewe-
gung gelangen, durch die zwangslaufig der gewiinschte
Bewegungsvorgang ausgeldst wird.

[0019] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung sind
Mittel zur Beeinflussung von Reibkréften zwischen den
beweglichen Rickhalteelementen und einem stationa-
ren Funktionsteil vorgesehen. Je nach Ausgestaltung
und Einsatzzweck kdénnen Reibkoeffizienten oder Anla-
gewinkel von Rickhalteelementen und/oder Funktions-
teil bei verschiedenen Ausfiihrungsformen erhoht oder
reduziert werden. Gangige Mdglichkeiten sind unter-
schiedliche Materialwahl, Aufrauhung oder Glattung der
aneinanderliegenden Oberflachen, Beschichtung und
ahnliches. Eine wesentliche Mdglichkeit ist es zudem,
Winkel der Anlageflachen der Rickhalteelemente an
dem stationaren Funktionsteil so abzustimmen, dass der
gewiinschte Ubergang von Haft- zur Gleitreibung erfolgt.
Je nach Gestaltung entsprechender Winkel oder Reib-
werte, sind unterschiedliche Auslosecharakteristika er-
zielbar.

[0020] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist der
Energiespeicher als zumindest eingédngige Wendelfeder
aus einem Kunststoffmaterial hergestellt und weist zu-
mindest ein einstlickig angeformtes Rastmittel auf.
Durch die Gestaltung des Energiespeichers als Wendel-
feder aus Kunststoffmaterial kann eine besonders ko-
stengunstige Herstellung im Kunststoffspritzgussverfah-
ren sowie eine kompakte Gestaltung des Energiespei-
chers verwirklicht werden. Das an der Wendelfeder ein-
stlickig angeformte Rastmittel stellt einen besonders
glnstigen Kraftfluss zwischen dem Energiespeicher und
der Steuereinrichtung sicher, dadurch kann eine einfa-
che und funktionssichere Gestaltung der Betatigungs-
einrichtung gewahrleistet werden. Als Kunststoffmateria-
lien kénnen insbesondere POM (Polyoxymethylen), PC
(Polycarbonat), PP (Polypropylen) vorzugsweise ver-
starkt, oder andere technische Kunststoffe eingesetzt
werden.

[0021] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist ein
Betatigungselement fiir eine zumindest zeitweilige Aus-
Ubung einer Zugkraft auf die Wendelfeder ausgebildet.
Durch die Ausnutzung einer Zugkraft zur Betatigung des
Mediumspenders kann eine besonders kompakte Ge-
staltung des Energiespeichers erreicht werden. Der En-
ergiespeicher ist dabei in einem Ruhezustand zumindest
im wesentlichen ungespannt und wird erst bei Aufbrin-
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gung einer Betatigungskraft elastisch deformiert, um die
Betatigungsenergie aufzunehmen. Im Gegensatz zu En-
ergiespeichern, die mit Druckkraften beaufschlagt wer-
den, muss bei einem mit Zugkraften beaufschlagbaren
Energiespeicher kein Kompressionsraum vorgesehen
werden, vielmehr findet der Ladevorgang des Energie-
speichers mit Betatigungsenergie durch eine Expansion
statt. Daher nimmt der Energiespeicher in der Ruhepo-
sition einen geringeren Raum wie in der energiegelade-
nen Funktionsposition ein, wodurch sich die vorteilhafte,
kompakte Gestaltung ergibt. Weiterhin wird durch eine
Auslegung des Energiespeichers auf Zugkrafte, insbe-
sondere bei der Verwendung von kriechfahigen Materia-
lien wie Kunststoffen, eine Spannungsrelaxation vermie-
den, die mit einer Verminderung der speicherbaren En-
ergiemenge einhergeht. Eine Spannungsrelaxation kann
allein durch das Eigengewicht des Energiespeichers auf-
treten und wird durch am Energiespeicher abgestitzte
Bauteile verstarkt. Die Spannungsrelaxation kann insbe-
sondere bei vorgespannten, aus kriechfahigen Materie-
lien gefertigen Druckfedern auftreten, die sich unter Dau-
erbelastungen plastisch deformieren. Der auf Zugkraft
belastbare Energiespeicher hingegen wird in der Ruhe-
position durch sein Eigengewicht oder abgestitzte Bau-
teile allenfalls auf seine Blocklange verkiirzt, das heisst,
die Windungen der Wendelfeder treten miteinander in
mechanischen Kontakt. Dies fuhrt jedoch nicht zu einem
Nachlassen seiner Federkraft, so dass die fiir eine Be-
tatigung des Mediumspenders notwendige Betatigun-
senergie zuverlassig in dem Energiespeicher zwischen-
gespeichert werden kann. Damit erlaubt das mit einem
auf Zugkrafte beastbaren Energiespeicher ausgeristete
Betatigungselement eine besonders vorteilhafte Ener-
gietbertragung von einem Benutzer tber den Energie-
speicher auf den Mediumspender.

[0022] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist das
Betatigungselement fir eine schwenkbewegliche Auf-
nahme an einem Gehause vorgesehen und weist Ent-
riegelungsmittel zur Ansteuerung der Rastmittel auf.
Durch eine schwenkbewegliche Lagerung des Betati-
gungselements an einem Gehause kann eine vorteilhaf-
te Handhabung der Betatigungseinrichtung mit einer
Hand gewahrleistet werden. Fir einen Mediumaustrag
nimmt der Benutzer die Betatigungseinrichtung unter Zu-
hilfenahme des Daumens im Handballen auf und Ubt die
Betéatigungskraft iber die anderen Finger der Hand durch
Umgreifen der Betatigungseinrichtung aus. Durch eine
insbesondere einstlickige Anbringung eines Rastmittels
an dem Betéatigungselement kann eine einfache Kon-
struktionsweise und eine sichere Funktion der Betati-
gungseinrichtung gewahrleistet werden.

[0023] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist an
der Wendelfeder zumindest ein form- und/oder kraft-
schlussig mit einem Mediumspeicher koppelbarer Hal-
tebereich vorgesehen. Dadurch wird eine unmittelbare
Aufnahme des Mediumspeichers ohne die Notwendig-
keit eines Zwischenadapters erméglicht, wodurch eine
einfache und kostenglinstige Gestaltung der Betati-
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gungseinrichtung erreicht wird. Der Haltebereich kann
fur eine kraftschliissige Ubertragung der Betatigungsen-
ergie mittels Reibkraften ausgefiihrt sein, beispielsweise
durch eine Presspassung zwischen Wendelfeder und
Mediumspeicher. Alternativ oder ergadnzend kénnen
auch korrespondierende Geometrien an der Wendelfe-
der und dem Mediumspeicher vorgesehen werden, die
eine Ubertragung der Betatigungsenergie und der damit
verbundenen Betatigungskrafte Uber Druck- und/oder
Zugkrafte ermdglichen. Die korrespondierenden Geo-
metrien stellen somit einen Formschluss zwischen Wen-
delfeder und Mediumspeicher sicher.

[0024] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist der
Haltebereich als einstlickig an einer Stirnseite der Wen-
delfeder angeformter Bodenabschnitt ausgefihrt. Durch
einen Bodenabschnitt wird ein Formschluss zwischen ei-
nem korrespondierend geformten Bereich des Medium-
behalters und der Wendelfeder erreicht, dabei kann der
Mediumbehélter insbesondere mit einem im wesentli-
chen ebenen Behélterboden auf dem Bodenabschnitt
der Wendelfeder zur Anlage kommen. Damit wird eine
Ubertragung der Betatigungsenergie im wesentlichen
durch Druckkrafte erméglicht. Der Bodenabschnitt kann
dabei als durchgehende Bodeplatte, als radial nach in-
nen weisender, umlaufender Rand oder als Anordnung
von radial nach innen ragenden Vorspriingen ausgebil-
det sein.

[0025] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Wendelfeder eine Wanddicke (xd) auf, die zumindest
10 % einer Wendelbreite (xw) betragt. Damit ist ein giin-
stiges Verhaltnis zwischen einer Elastizitadt und Fahigkeit
zur Energieaufnahme einerseits und einer Stabilitat der
Wendelfeder andererseits gewahrleistet.

[0026] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Wendelfeder einen Innendurchmesser (xi) auf, der
zumindest einer Wendelbreite (xw) entspricht. Damit ist
ein besonders glinstige Verhéaltnis zwischen einem durch
die Wendelfeder eingenommenen Bauraum und einer in
der Wendelfeder speicherbaren Energiemenge erziel-
bar.

[0027] Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung
ergeben sich aus den Anspriichen sowie der nachfolgen-
den Beschreibung bevorzugter Ausflihrungsbeispiele
der Erfindung, die anhand der Zeichnungen dargestellt
ist. Dabei zeigt:

Fig. 1 in ebener Schnittdarstellung eine Betati-
gungseinrichtung,

Fig. 2 in ebener Schnittdarstellung eine Austragein-
richtung mit einer Betatigungseinrichtung ge-
maR Fig. 1 und einem darin eingesetzten Me-
diumspender in einer Neutralposition,

Fig. 3 in ebener Darstellung die Austrageinrichtung
gemal der Fig. 2 in einer Ausléseposition,

Fig. 4 in ebener Darstellung die Austrageinrichtung
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gemal der Fig. 2 und 3 in einer Austragposi-
tion,

in ebener, Schnittdarstellung eine in einem
Mediumspender integrierte Betatigungsein-
richtung &hnlich Fig. 1 in einer Ruheposition,

in ebener Schnittdarstellung die in einem Me-
diumspender integrierte Betatigungseinrich-
tung gemaR der Fig. 5 in einer Ausldsepositi-
on,

in ebener Schnittdarstellung die in einem Me-
diumspeicher integrierte Betatigungseinrich-
tung gemaf der Fig. 5 und 6 in einer Endpo-
sition des Austragvorgangs,

in ebener Schnittdarstellung eine Austragein-
richtung in einer Ruheposition &hnlich der Fig.
2 bis 4 mit einem Hebelgetriebe zur Ansteue-
rung der Betatigungsvorrichtung,

in ebener Schnittdarstellung eine Ausschnitt-
vergroRerung der Rastmittel und der korre-
spondierenden Haltegeometrie,

in ebener Schnittdarstellung eine Austragein-
richtung mit einer von aussen aufgesetzten
Betatigungseinrichtung in einer Ruheposition,

in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung geman Fig. 10 in einer Ausléseposi-
tion,

in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung gemaR der Fig. 10 und 11 in einer
Endposition des Austragvorgangs,

in ebener Schnittdarstellung eine weitere Aus-
fuhrungsform einer Austrageinrichtung mit ei-
ner von aussen aufgesetzten Betatigungsein-
richtung in einer Ruheposition,

in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung geman Fig. 13 in einer Ausléseposi-
tion, und

in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung gemaR der Fig. 13 und 14 in einer
Endposition des Austragvorgangs

in schematischer Darstellung einen als Wen-
delfeder ausgefiihrten Energiespeicher und
ein daran angepasstes Betatigungselement,

in schematischer Darstellung eine Draufsicht
auf den Energiespeicher und das Betati-
gungselement gemaf der Fig. 16,
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Fig. 18 in ebener Schnittdarstellung eine Austragein-
richtung mit einer Wendelfeder und einem Be-
tatigungselement geman der Fig. 16 in einer
Ruheposition,

Fig. 19  in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung gemafR der Fig. 17 in einer Betati-
gungsposition vor Auslésung des Medi-
umaustrags,

Fig. 20 in ebener Schnittdarstellung die Austragein-
richtung gemaf der Fig. 17 und 18 in einer
Betatigungsposition nach Auslésung des Me-
diumaustrags.

[0028] Die in der Fig. 1 dargestellte Betatigungsein-
richtung 1 weist eine AuRenhiilse 12, eine als Halteein-
richtung 6 ausgefuhrte Stelleinrichtung, einen als Wen-
delfeder 11 ausgefiihrten Energiespeicher 4 und eine als
Handhabe oder Betatigungselement 7 ausgefiihrte Aus-
I6seeinrichtung auf. Die AuRenhiilse 12 ist im wesentli-
chen zylindrisch gestaltet und weist ein mit einer Verrun-
dung versehenes, verjingtes Ende mit einer Applikator-
aufnahme 16 auf. An der Applikatoraufnahme 16 ist ein
nach innen gewandter, umlaufender Rastbund 17 vor-
gesehen, der fiir eine formschlissige Verbindung mit ei-
nem Applikator eines in den Fig. 2 bis 4 ndher dargestell-
ten Mediumspenders ausgebildet ist. An einem entge-
gengesetzten Ende der AuRenhiilse 12, das im wesent-
lichen zylindrisch gestaltet ist, ist ein nach innen gerich-
teter Anschlagbund 18 vorgesehen, der als Endanschlag
fur eine Linearbewegung der Handhabe 7 langs einer
Mittelldngsachse 19 dient.

[0029] Die Handhabe 7 ist fir eine formschlissige
Wirkverbindung mit dem Anschlagbund 18 als zylindri-
sches Bauteil mit zwei konzentrisch zueinander ange-
ordneten AuRendurchmesserbereichen ausgefiihrt, wo-
bei ein Bereich mit einem gréReren Aufiendurchmesser
in einem korrespondierend ausgefiihrten Innendurch-
messerabschnitt der AuRenhiilse 12 aufgenommen ist,
wahrend ein kleinerer AuRendurchmesserabschnitt
durch den Anschlagbund 18 langs der Mittellangsachse
19 gefiihrt ist. Die Handhabe 7 weist an einer der Appli-
katoraufnahme 16 zugewandten Stirnseite eine als Ent-
riegelungsmittel 10 ausgefiihrte, konische Verjliingung
der Wandstarke auf. Die Entriegelungsmittel 10 kdnnen
als Teil der Steuereinrichtung 5 nach Annaherung der
Handhabe 7 an Rastmittel 8 der Halteeinrichtung 6 langs
des Betatigungswegs 31 einen Formschluss der Rast-
mittel mit einer Aufnahme 12 aufheben und somit eine
Relativbewegung zwischen Halteeinrichtung 6 und Auf-
nahme 12 hervorrufen. Das Produkt aus Betatigungsweg
31 und der zur Deformation der Wendelfeder 11 notwen-
digen Kraft ergibt die vom Benutzer aufzubringende Ar-
beit, die in Form von Deformationsenergie als Betati-
gungsenergie in der Wendelfeder 11 gespeichert wird.
Die Wendelfeder 11 steht zu diesem Zweck mit einer
Innenflache der Handhabe 7 und einer Bodenflache der
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Halteeinrichtung 6 in Wirkverbindung und erlaubt eine
Kraftibertragung zwischen der Handhabe 7 und der Hal-
teeinrichtung 6. Die Handhabe 7, die hubbeweglich in-
nerhalb der gehduseférmigen Aufnahme 12 gelagert ist,
bildet gemeinsam mit der Aufnahme 12 und der Halte-
einrichtung 12 die Lademittel zum Spannen der Wendel-
feder 11.

[0030] An der Handhabe 7 ist eine FUhrungsbuchse
13 vorgesehen, die fiir eine Flihrung und Ausschlagbe-
grenzung einer Relativbewegung gegenuber der Halte-
einrichtung 6 ausgebildet ist. Dazu weist die Fuhrungs-
buchse 13 einen umlaufenden Haltebund 14 auf, der in
formschlissige Wirkverbindung mit einem umlaufenden
Bund eines an der Halteeinrichtung 6 angebrachten Fih-
rungszapfens 15 treten kann. Durch den Haltebund 14
und den umlaufenden Bund des Flhrungszapfens 15
wird verhindert, dass eine Vorspannkraft, die von der als
Druckfeder ausgefihrten Wendelfeder 11 auf die Hand-
habe 7 und die Halteeinrichtung 6 ausgetibt werden
kann, zu einem Auseinandergleiten dieser Teile fihren
kann.

[0031] Die Halteeinrichtung 6 ist im wesentlichen zy-
lindrisch bzw. becherférmig gestaltet und weist an einem
Zylindermantel jeweils gegeniberliegend angeordnete,
in radialer Richtung schwenkbewegliche, radial nach au-
Ren vorgespannte Rastmittel 8 auf, die als Schnappha-
ken ausgeflhrt sind und mittels Festkdrpergelenken 20
an der Halteeinrichtung 6 angebunden sind. Die Rast-
mittel 8 hintergreifen in einer Ruheposition der Halteein-
richtung 6 eine als umlaufenden Bund gestaltete Halte-
geometrie 9 der AufRenhiilse 12. An einem Bodenbereich
der Halteeinrichtung 6 ist der Fiihrungszapfen 15 ange-
bracht. Durch das Zusammenspiel der Auf3enhilse 12,
der Halteeinrichtung 6, dem Energiespeicher 4 und der
Handhabe 7 ist ein durch eine Vorspannung des Ener-
giespeichers 4 hervorgerufener Kraftfluss geschlossen,
so dass in der Ruheposition der Halteeinrichtung 6 ohne
Aufbringung weiterer Krafte keine Bewegung stattfindet.
Die Vorspannung des Energiespeichers kann insbeson-
dere gering oder verschwindend sein.

[0032] Indie Betatigungseinrichtung 1 kann, wieinden
Fig. 2 bis 4 ndher dargestellt, ein manuell zu betatigender
Mediumspender 2 eingesetzt werden, der im wesentli-
chen aus einem Mediumbehélter 21 und einer daran an-
gebrachten Mediumpumpe 22 besteht. Die Betatigungs-
einrichtung 1 und der Mediumspender 2 bilden dann eine
Austrageinrichtung. Der Mediumbehalter 21 istals im we-
sentlichen zylindrischer Hohlkdrper mit einem verschlos-
senen und einem offenen Ende ausgefiihrt. An dem of-
fenen Ende des Mediumbehélters 21 ist ein Kragenbe-
reich vorgesehen, an dem die Mediumpumpe 22 form-
schlussig und mit Dichtmitteln abgedichtet angebracht
ist. Die Mediumpumpe 22 weist im wesentlichen einen
am Mediumbehalter 21 fest angebrachten ersten Pum-
penabschnitt und einen dazu relativ beweglich ange-
brachten zweiten Pumpenabschnitt auf.

[0033] Die Mediumpumpe 22 ist fiir eine Verwendung
in der Betatigungseinrichtung 1 dergestalt angepasst,
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dass sie an dem zweiten Pumpenabschnitt anstelle einer
dort Uiblicherweise angebrachten Fingerauflage eine um-
laufende Nut 23 aufweist, die in formschlissige Verbin-
dung mit dem Rastbund 17 der Auenhiilse 12 gebracht
werden kann und damit eine Kraftiibertragung von der
AuBenhiilse 12 auf den zweiten Pumpenabschnitt er-
laubt. Der Mediumbehalter 21 ist fiir die Aufbringung ei-
ner Betatigungskraft in der Halteeinrichtung 6 aufgenom-
men, die ihrerseits Uber den Energiespeicher 4 mit der
Handhabe 7 in Wirkverbindung steht und somit durch
Aufbringen einer Betatigungskraft angesteuert werden
kann. Somit kann eine Relativbewegung des zweiten
Pumpenabschnitts gegenliber dem aus Mediumbehalter
21 und erstem Pumpenabschnitt gebildeten Verbund er-
zielt werden, die zu einem Austrag des im Mediumspei-
cher gespeicherten Mediums fihrt.

[0034] Zwischen dem ersten und dem zweiten Pum-
penabschnitt der Mediumpumpe 22 ist eine Riickstellfe-
der 24 vorgesehen, die bei Fehlen einer Betatigungskraft
auf die Mediumpumpe 22 die in der Fig. 2 dargestellte
Ausgangs- bzw. Neutralposition zwischen dem ersten
und dem zweiten Pumpenabschnitt sicherstellt. In diese
Ausgangsposition ist eine nicht ndher bezeichnete Pum-
penkammer der Mediumpumpe 22 kommunizierend
Uber ein Steigrohr 25 mit dem im Mediumbehélter 21
verbunden und erméglicht somit ein Einstrémen von Me-
dium in die Pumpkammer. Fir eine Betatigung der Me-
diumpumpe 22 muss neben Reibkraften und einer zur
Druckbeaufschlagung und zur Uberwindung der Fliissig-
keitsreibung des Mediums wahrend des Austragvor-
gangs notwendigen Kraft im wesentlichen die von der
Ruckstellfeder 24 aufgebrachte Federkraft Gberwunden
werden, da die Ruckstellfeder 24 als Druckfeder ausge-
staltet ist.

[0035] An einem der Betatigungseinrichtung 1 abge-
wandten Ende des Mediumspenders 2 und damit am
zweiten Pumpenabschnitt ist ein als Nasenolive ausge-
fuhrter Applikator 26 vorgesehen, der eine nicht ndher
bezeichnete Mediumfiihrung mit einem Druckventil 29
und eine stirnseitig angeordnete Austrittséffnung 27 auf-
weist. Durch den Applikator 26 und die darin vorgesehe-
ne Austritts6ffnung 27 kann das von der Mediumpumpe
22 zu férdernde Medium als feiner Sprihnebel in eine
Umgebung des Mediumspenders ausgebracht werden.
[0036] Da insbesondere bei einer Verwendung eines
derartigen Mediumspenders fiir die Dosierung pharma-
zeutischer Substanzen ein von der Betatigung eines Be-
nutzers unabhangiges Austragverhalten des Medium-
spenders gewlnscht ist, ermdglicht die Betatigungsein-
richtung 1, die im wesentlichen unabhangig von dem ein-
gesetzten Mediumspender 2 funktioniert, eine Ansteue-
rung des Mediumspenders 2 in einer vorgebbaren Weise
und damit unabhangig von einer nutzerindividuellen Be-
tatigung.

[0037] Wahrend die Betatigungseinrichtung 1 bei der
in Fig. 2 dargestellten Ausgangsposition lediglich einen
internen Kraftfluss zwischen der Halteeinrichtung 6, dem
Energiespeicher 4 und der Handhabe 7 aufweist, ist bei



13 EP 1 616 629 A1 14

den Fig. 3 und 4 die Einwirkung einer externen Bedien-
kraft, die von einem Benutzer aufzubringen ist, darge-
stellt. Diese Bedienkraftkann beispielsweise dadurch auf
die Betatigungseinrichtung 1 ausgelibt werden, dass die
Betatigungseinrichtung 1 mit der Handhabe 7 auf eine
Oberflache gestellt wird und anschliefend mit der Hand
des Benutzers eine Betatigungskraft auf die Aulenhiilse
12 ausgelibt wird, die zu einer Komprimierung des als
Wendelfeder 11 ausgefiihrten Energiespeichers 4 fihrt.
Durch die Komprimierung der Wendelfeder 11, die mit
einer Relativbewegung der Handhabe 7 gegentuber der
AuBenhilse 12 einhergeht, wird eine Steigerung der auf
den Boden der Halteeinrichtung 6 ausgelibten Kraft be-
wirkt. Da die Halteeinrichtung 6 mit den Rastmitteln 8 in
der Haltegeometrie 9 der AufRenhiilse 12 formschlissig
gehalten ist, findet zunachst keine Relativbewegung der
Halteeinrichtung 6 statt. Damit flhrt die vom Bediener
aufgebrachte Bedienkraft langs des Betatigungsweges
zunachstlediglich zu einer Erhéhung der im Energiespei-
cher 4 gespeicherten Betatigungsenergie durch die ein-
gebrachte Arbeit.

[0038] Durch die Relativbewegung der Handhabe 7
gegenuber der AuRenhiilse 12 und der daran form-
schllssig verriegelten Halteeinrichtung 6 nahern sich die
Entriegelungsmittel 10 den Rastmitteln 8 an, wobei durch
die Gestaltung der Wendelfeder 11 als lineare Druckfe-
der eine im wesentlichen lineare Beziehung zwischen
der Annéherung der Entriegelungsmittel an die Rastmit-
tel 8 und der in den Energiespeicher 4 eingebrachten
Betatigungsenergie besteht. In einer nicht dargestellten
Ausfiihrungsform der Erfindung kann der Energiespei-
cher 4 auch als progressive oder degressive Wendelfe-
der ausgefiihrt sein, so dass auch eine nichtlineare Be-
ziehung zwischen Betatigungsenergie und Annaherung
zwischen den Rastmitteln und den Entriegelungsmitteln
auftreten kann.

[0039] Erst wenn eine durch die Federkonstante der
Wendelfeder 11, den Abstand der Entriegelungsmittel 10
von den Rastmitteln 8 und einer Vorspannung der Wen-
delfeder 11 in der Neutralposition bestimmte Maximal-
kraft vom Bediener auf die AuBenhiilse 12 bzw. auf die
Handhabe 7 ausgeibt wird, geraten die Entriegelungs-
mittel 10 mit den Rastmitteln 8 in eine formschliissige
Wirkverbindung. Dabei kénnen die Rastmittel 8 bedingt
durch die keilférmigen AuRenflachen und die korrespon-
dierend konisch geformten Rastmittel 10 auRer Eingriff
mit der Haltegeometrie 9 der AufRenhllse 12 gebracht
werden. Bei dieser in Fig. 3 ndher dargestellten Situation
wird der Formschluss zwischen den Rastmitteln 8 und
der Haltegeometrie 9 aufgeldst, wodurch eine Relativbe-
wegung der Halteeinrichtung 6 gegentber der Handhabe
7 und der AufRenhllse ermdglicht wird. Zu diesem Zeit-
punkt fUhrt die in dem Energiespeicher 4 gespeicherte
Betatigungsenergie zu einer Kraftbeaufschlagung des
Mediumbehélter 21 und des damit verbundenen ersten
Pumpenabschnitts, wodurch die Rickstellfeder 24 der
Mediumpumpe 22 deformiert wird.

[0040] Durch die Deformation der Ruckstellfeder wird

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

eine Relativbewegung zwischen dem ersten Pumpenab-
schnitt und dem zweiten Pumpenabschnitt ermdglicht.
Durch diese Relativbewegung wird das in der nicht ndher
bezeichneten Pumpkammer enthaltende Medium kom-
primiertundl&ngs der ebenfalls nicht ndher bezeichneten
Mediumkanale in den Applikator gepresst, von wo aus
es bei Uberschreiten eines durch das Druckventil 29 fest-
gelegten Mindestdrucks durch die Austragéffnung 27 in
die Umgebung abgegeben werden kann. Dabei ist die
Rickstellkraft der Ruckstellfeder 24 bedeutend geringer
als die Druckkraft der Wendelfeder 11, so dass die Be-
tatigung des Mediumspenders 2 selbsttatig ablauft und
ohne weiteres Zutun eines Benutzers ein wunschgema-
Rer und benutzerunabhangiger Mediumaustrag erfolgt.
Am Ende des Mediumaustrages tritt der zweite Pumpen-
abschnitt mit dem ersten Pumpenabschnitt der Medium-
pumpe 22 in eine in Fig. 4 dargestellte Blockierposition,
so dass keine weitere Relativbewegung zwischen dem
ersten und dem zweiten Pumpenabschnitt moglich ist.
Die ursprunglich in dem Energiespeicher 4 gespeicherte
Betatigungsenergie istim wesentlichen auf die Riickstell-
feder 24 und auf das ausgetragene Medium Ubertragen
worden.

[0041] Bei Freigeben der Betatigungseinrichtung 1
durch den Bediener wird nun die in der Rickstellfeder
24 gespeicherte Energie dazu benutzt, im Zuge einer
weiteren Relativbewegung eine Riickstellung des ersten
Pumpenabschnittes gegeniiber dem zweiten Pumpen-
abschnitt zu bewirken, wobei ein Ansaugen von Medium
in die nicht dargestellte Pumpkammer stattfindet, weiter-
hin wird durch die Relativbewegung zwischen dem er-
sten und dem zweiten Pumpenabschnitt der Mediumbe-
halter 21 in Richtung der Handhabe 7 gedriickt, wodurch
die Halteeinrichtung 6 wieder in die formschliissig verra-
stete Ausgangsposition zurlickgebracht wird. Da gleich-
zeitig keine Bedienkraft auf die Handhabe 7 ausgelibt
wird, wird diese aus der in Fig. 4 dargestellten Endposi-
tion in die in Fig. 2 dargestellte Neutralposition verscho-
ben. Damit gelangen die Betatigungseinrichtung 1 und
der Mediumspender 2 insgesamt wieder in die in Fig. 2
dargestellte Ausgangsposition und stehen dem Benutzer
fiir einen weiteren Austragvorgang des Mediums zur Ver-
fugung.

[0042] BeiderinFig.5 dargestellten Ausfiihrungsform
der Erfindung ist die Betatigungseinrichtung 101 in einer
Mediumpumpe 122 eines Mediumspenders integriert.
Die Mediumpumpe 122 weist eine Handhabe 107 zur
Betatigung auf. Ander Handhabe 107 sind stirnseitig Ent-
riegelungsmittel 110 vorgesehen, die als konusférmige
Aufweitung der Wandung der Handhabe 107 ausgefiihrt
sind. Die Handhabe 107 wird in einer zylindrisch geform-
ten Pumpenhlilse 141 gefiihrt und steht mittels dem als
Wendelfeder ausgefiihrten Energiespeicher 104 mit der
als Pumpenkolben 142 ausgefiihrten Stelleinrichtung in
Wirkverbindung. An einem dem Pumpenkolben 142 ab-
gewandten Ende der Handhabe ist eine Austragéffnung
127 vorgesehen, die in der Ruhelage durch ein federvor-
belastetes Druckventil 129 verschlossen ist. Die Austra-
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g6ffnung 127 steht mit einem Mediumkanal 145 in kom-
munizierender Verbindung. Der Mediumkanal ist relativ-
beweglich zum Pumpenkolben 142 gelagert und durch
einen O-Ring 146 abgedichtet. Der Pumpenkolben 142
weist Rastmittel 108 auf, die in der Ruheposition in eine
Haltegeometrie 109 der Pumpenhiilse 141 formschlis-
sig eingerastet sind. An dem Pumpenkolben 142 ist eine
als konischer Ring ausgefuhrte Dichtmanschette 143 zur
Begrenzung eines von der Pumpenhiilse 141 gebildeten
Pumpenraums 144 vorgesehen. Der Pumpenkolben 142
ist durch eine Riickstellfeder 124 am Boden der Pum-
penhilse 141 abgestutzt.

[0043] Fir die nachfolgende Beschreibung ist bei den
jeweils in mehreren Betatigungszustéanden gezeigten
Ausfiihrungsformen der Ubersichtlichkeit wegen nur die
jeweils erste Figur mit allen Bezugszeichen versehen,
wahrend die jeweils weiteren Figuren nur mit den rele-
vanten Bezugszeichen versehen sind.

[0044] Bei einer Betatigung der Handhabe 101 findet
ausgehend von der in Fig. 5 dargestellten Ruheposition
zunachst eine in Fig. 6 gezeigte Relativbewegung zwi-
schen der Handhabe 107 und der Pumpenhiilse 141 so-
wie dem Pumpenkolben 142 statt. Dadurch wird dem als
Wendelfeder ausgefiihrten Energiespeicher 104 Arbeit
zugefuhrt, die als Deformationsenergie gespeichert wird.
Eine Relativbewegung des Pumpenkolbens 142 gegen-
Uber der Pumpenkammer findet zu diesem Zeitpunkt
nicht statt, so dass das in dem Pumpenraum 144 befind-
liche Medium im wesentlichen drucklos ist. Durch die Re-
lativbewegung der Handhabe 107 findet eine Anndhe-
rung der Entriegelungsmittel 110 an die Rastmittel 108
statt, die bei einem ausreichenden Betatigungsweg, wie
in Fig. 6 ndher dargestellt, in Wirkverbindung treten und
zu einer Auflésung des Formschlusses zwischen den
Rastmitteln 108 und der Haltegeometrie 109 fiihren. Zu
diesem Zeitpunkt ist die maximale Betatigungsenergie
in dem Energiespeicher enthalten, die mit dem Auslésen
des Pumpenkolbens 142 durch die Entriegelungsmittel
110 zu einer Relativbewegung des Pumpenkolbens 142
gegenuber der Pumpenhulse 141 fiihrt und dadurch eine
schlagartige Druckzunahme im Pumpenraum 144 be-
wirkt. Das unter Druck gesetzte Medium wird in dem Me-
diumkanal 145 der Handhabe 107 gepresst, da es nicht
in anderer Weise aus dem Pumpenraum 144 entweichen
kann. Durch denangestiegenen Druck des Mediums wird
das Druckventil 129 angesteuert und ermdglicht ein Ent-
weichen des Mediums durch die Austragéffnung. Sobald
der erste Energiespeicher in einem Kréftegleichgewicht
mit dem als Ruckstellfeder ausgefiihrten zweiten Ener-
giespeicher 124 steht, endet der Austragvorgang und die
Betatigungsvorrichtung nimmt denin Fig. 7 dargestellten
Endzustand ein. Der Anwender kann nun die Betati-
gungskraft auf die Handhabe reduzieren, so dass derim
wesentlichen entspannte erste Energiespeicher 104
durch den zweiten Energiespeicher 124 zusammen mit
dem Pumpenkolben 142 wieder in seine Ruheposition
gedruckt werden kann, wobei der Formschluss der Rast-
mittel 108 mit der Haltegeometrie 109 wiederhergestellt
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wird. Mit der Riickkehr des Pumpenkolbens 142 in die
Ruheposition wird Medium Uber das Steigrohr 125 aus
einem nicht dargestellten Mediumbehalter angesaugt, so
dass der Pumpenraum 144 fiir einen neuerlichen Aus-
tragvorgang mit Medium gefillt ist und die Ausgangspo-
sition gemal der Fig. 5 eingenommen wird.

[0045] Bei einer in der Fig. 8 dargestellten Ausfiih-
rungsform der Erfindung, die 8hnlich wie die in den Fig.
1 bis 4 beschriebene Ausflihrungsform aufgebaut ist, fin-
det eine Betatigung des Betatigungselementes 207
durch einen Betatigungshebel 246 statt. Der Betati-
gungshebel 246 ist auf einem mit der Aussenhiilse 212
verbundenen, orthogonal zur Mittelldngsachse 219 aus-
gerichteten Gelenkzapfen 247 mittels einer Rast- oder
Clipsverbindung 250 aufgeschnappt und damit ver-
schwenkbar gegenuber der Aussenhilse 212 gelagert.
An die Clipsverbindung 250 schlieft sich eine als Kreis-
bogensegment ausgefihrte Ablaufbahn 248 an, die fir
eine Ubertragung der in den Handhebel 249 einleitbaren
Betatigungsbewegung auf das Betatigungselement 207
vorgesehen ist. Durch die Ablaufbahn 248, die auch ab-
weichend von einer Kreisbogensegmentform gestaltet
werden kann, ist in einfacher Weise eine reibungsarme
Ubertragung der Betatigungsbewegung auf das Betéti-
gungselement 207 gewahrleistet.

[0046] In der Fig. 9, die eine AusschnittvergréRerung
des in der Fig. 8 eingezeichneten Details X darstellt, sind
Rickhaltemittel 208 und die korrespondierende Halte-
geometrie 209 der Betatigungseinrichtung 201 geman
der Fig. 8 naher dargestellt. Ein Ausléseverhalten der
Steuereinrichtung 205 wird von der geometrischen Ge-
staltung der Ruickhaltemittel 208 und der Haltegeometrie
209 wesentlich mitbestimmt. Als EinflussgréRen auf das
Ausldseverhalten sind insbesondere die Ausrichtung ei-
ner miteinander in Wirkverbindung tretenden Anlagefla-
che 252 der Riickhaltemittel 208 und einer Halteflache
253 der Haltegeometrie 209 zu nennen. Weiterhin sind
auch die geometrische Ausgestaltung der dem Entriege-
lungsmittel 210 zugewandten Wirkflache 251 und eines
korrespondierenden Winkels y sowie die Wahl der Werk-
stoffe, die Dimensionierung der Festkdrpergelenke 220
und der Einsatz von festen oder fliissigen Schmiermitteln
von Bedeutung. Die Anlageflache 252 und die Haltefla-
che 253 sind in der in Fig. 9 dargestellten Ausfihrungs-
form derart ausgerichtet, dass sie in dem dargestellten
Ruhezustand flachig in Wirkverbindung treten und ein
Winkel o der Rastflache 252 sowie ein Winkel & der Hal-
teflache 253 gegeniiber einer Radialebene 254 identisch
sind. Werden der Winkel o und/oder der Winkel 3 ver-
gréfert, so wirkt bei Einleitung einer Kraft in die Steuer-
einrichtung 205, die im wesentlichen orthogonal zur Ho-
rizontalebene 254 eingeleitet wird, eine groRere Normal-
kraftkomponente F\ der Federkraft Fr des elastisch vor-
gespannten Festkdrpergelenks 220 entgegen, so dass
gegebenenfalls eine Freigabe der Rickhaltemittel be-
reits vor einer Zwangsauslésung durch die Entriege-
lungsmittel 210 erfolgen kann. Bei einer nicht dargestell-
ten Ausfihrungsform der Erfindung wird sogar vollstan-
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dig auf die Entriegelungsmittel verzichtet, so dass eine
vollstandig kraftgesteuerte Auslésung der Betatigungs-
energie durch die Steuereinrichtung ermdglicht wird. Ei-
ne durch die Winkel o. und & sowie die Elastizitatseigen-
schaften des Festkdrpergelenks 220 wesentlich be-
stimmte Auslésecharakteristik der Steuereinrichtung
kann zudem durch Gleiteigenschaften der miteinander
in Wirkverbindung tretenden Oberflachen der Rastmittel
208 und der Haltemittel 209 mitbestimmt werden. Dazu
kann sowohl eine Gleitbeschichtung einer oder beider
Flachen oder auch der Einsatz von Schmierstoffen vor-
gesehen werden, um ein spontaneres Auslésen zu er-
maoglichen. Alternativ kdnnen eine oder beide Oberfla-
chen auch miteiner Beschichtung zur Erhéhung der Haft-
und/oder Gleitreibung versehen werden, um ein trédgeres
Ansprechen der Steuereinrichtung 205 zu bewirken. Ein
weiterer Parameter fur die Ausldsecharakteristik der
Steuereinrichtung 205 ist die Rasttiefe 255, die be-
schreibt, wie gross die Uberdeckung der Rastmittel 208
mit den Haltemitteln 209 ist. Je kleiner die Rasttiefe 255
ist, desto spontaner ist die Auslésecharakteristik der
Steuereinrichtung.

[0047] Beiderinden Fig. 10 bis 12 dargestellten Aus-
fuhrungsform der Erfindung ist eine Betétigungseinrich-
tung 301 auf einen im wesentlichen handelsublich aus-
gestalteten Applikator 326 einer Austragvorrichtung auf-
gesteckt. Die Betatigungseinrichtung 301 ist derart aus-
gefiihrt, dass sie ohne wesentliche bauliche Anderungen
am Applikator 326 angebracht werden kann und im we-
sentlichen unabhangig vom Applikator 326 funktionsfa-
hig ist. Lediglich eine umlaufende Ringschulter 355 des
Applikators 326 wird von der Betatigungseinrichtung 301
zur Kraftabstitzung wahrend des Ladevorgangs des En-
ergiespeichers 304 genutzt. Die Betatigungseinrichtung
301 weist ein als zylindrische Handhabe mit Fingerauf-
lageflache 356 ausgefiihrtes Betatigungselement 307
auf, das mit ebenfalls zylindrisch ausgefiihrten, einstiik-
kig im Betatigungselement 307 integrierten Entriege-
lungsmitteln 310 versehen ist, die konzentrisch zur hiil-
senférmigen Aussenkontur des Betatigungselements
307 angeordnet sind. Das Betétigungselement 307 steht
in Wirkverbindung mit einer als Halteeinrichtung ausge-
fihrten Aufnahmehilse 357, wobei eine Wendelfeder
311 zur Speicherung und Ubertragung einer Betati-
gungsenergie von dem Betatigungselement 307 auf die
Aufnahmehilse 357 vorgesehen ist. Das Betatigungs-
element 307 weist zur Begrenzung einer Relativbewe-
gung gegenuber der Aufnahmehdtilse 357 einen nach in-
nen weisenden, umlaufenden Anschlagbund 318 auf,
der mit einem nach aussen gerichteten Begrenzungs-
bund 358 in einer Ruhelage der Betatigungsvorrichtung
gemal der Fig. 10 in Wirkverbindung tritt. An einer dem
Betatigungselement 307 abgewandten Stirnseite der
Aufnahmehiilse 357 sind Rastmittel 308 elastisch ange-
bracht, die sich auf der umlaufenden Ringschulter 355
des Applikators abstiitzen. Die Rastmittel 308 sind als
konisch zulaufende Kreisbogensegmente ausgefihrt.
[0048] Fur eine Betatigung des mit der Betatigungs-
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einrichtung 301 wirkverbundenen Applikators zum Aus-
trag eines Mediums wird von einem nicht dargestellten
Benutzer eine Bedienkraft auf die Fingerauflage 356
langs der Mittelldangsachse 319 ausgeubt. Dadurch
kommt es zu einer Krafteinleitung in die Wendelfeder
311, die sich elastisch deformiert und eine Relativbewe-
gung zwischen dem Betatigungselement 307 und der an
der Ringschulter 355 statisch abgestutzten Aufnahme-
hilse 357 ermdglicht. Dabei gleitet der Anschlagbund
318 an einer zylindrischen Aussenflache der Aufnahme-
hilse 357 entlang, wahrend die Entriegelungsmittel 310,
die einstlickig an dem Betatigungselement angebracht
sind, in einem von der Aufnahmehiilse 357 gebildeten
Ringschlitz 359 geflihrt sind und sich in Richtung der
Rastmittel 308 bewegen. Sobald der Bediener eine Min-
destenergie in die Wendelfeder 311 eingebracht hat,
kénnen die Entriegelungsmittel 310 mit den Rastmitteln
308 in Wirkverbindung treten, wie dies in Fig. 11 darge-
stellt ist. Dabei kommt es, wie bereits fir die vorherge-
henden Ausfliihrungsbeispiele der Erfindung beschrie-
ben, zu einer Abgleitbewegung der Rastflachen 352 an
den Halteflachen 353, die zu einer Kraftkomponente im
wesentlichen orthogonal zur Mittellangsachse 319 fihrt
und somit eine nach aussen gerichtete Auslenkung der
Rastmittel 308 bewirkt. Damit kdnnen sich die Rastmittel
308 nicht l&nger an der Ringschulter 355 des Applikators
abstltzen und die in der Wendelfeder 311 gespeicherte
Betatigungsenergie flihrt zu einer Bewegung der Aufnah-
mehllse 357. Da die Aufnahmehiilse 357 Uber einen
Rastbund 317 in Wirkverbindung mit dem Applikator 326
steht, wird dieser durch die Bewegung der Aufnahme-
hilse 357 mitder Betatigungskraft beaufschlagtund fuhrt
den gewiinschten Mediumaustrag herbei.

[0049] Beiderinden Fig. 13 bis 15 dargestellten Aus-
fiihrungsform einer Betatigungseinrichtung 401, die eine
Abwandlung der in den Fig. 10 bis 12 dargestellten Aus-
fuhrungsform darstellt, ist ein Betatigungshebel 446 vor-
gesehen, der Uber eine Ablaufbahn 448 eine Kraftliber-
tragung auf das Betatigungselement 407 ermdglicht. In
Abweichung von der Ausfiihrungsform der Fig. 10 bis 12
sind bei der in den Fig. 13 bis 15 dargestellten Betati-
gungseinrichtung 401 keine elastisch angebrachten
Rastmittel vorgesehen, vielmehr ist eine Kulissensteue-
rung 461 mit einem Steuersteg 462 und einem Haltekeil
463 vorgesehen. Wahrend der Steuersteg mit dem Be-
tatigungshebel 446 verbunden ist, ist der Haltekeil 463
an der Aufnahmehlilse 457 angebracht. Der Steuersteg
462 weist eine dem Haltekeil 463 zugewandte Oberfla-
che mit einer kreisabschnittsférmigen Verrundung auf.
Der Radius dieser Verrundung entspricht dem Abstand
des Steuerstegs 462 zu dem Drehpunkt 464 des Betati-
gungshebels 446, das Zentrum der Verrundung liegt
ebenfalls im Drehpunkt 464. Dadurch ist ein vorteilhaftes
Abgleiten des Steuerstegs 462 gegeniiber dem Haltekeil
463 bei einer Bewegung des Betatigungshebels 446 si-
chergestellt.

[0050] Bei einer Betatigung des Betatigungshebels
446 durch einen nicht dargestellten Benutzer tritt der
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Steuersteg durch die Rotation des Betatigungshebels
446 um den Drehpunkt 464 in eine in der Fig. 14 naher
dargestellte formschlissige Wirkverbindung mit dem
Haltekeil 463. Die tiber den Betatigungshebel 446 in das
Betatigungselement 408 eingeleitete Betatigungsener-
gie wird in gleicher Weise wie bei der Ausfiihrungsform
gemal den Fig. 10 bis 12 in dem hier nicht néher darge-
stellten Energiespeicher gespeichert. Da ein Form-
schluss zwischen dem Steuersteg 462 und dem Haltekeil
463 besteht, kann die mit dem Haltekeil 463 versehene
Aufnahmehlilse 457 keine Bewegung durchfiihren. Die
eingeleitete Betatigungsenergie wird daher so lange in
dem Energiespeicher gespeichert, bis eine Rotation des
Betatigungshebels so weit erfolgt ist, dass, wie in den
Fig. 14 und 15 naher dargestellt, der Formschluss zwi-
schen Steuersteg 462 und Haltekeil 463 durch vollstan-
diges Abgleiten aufgel6dst wird und die Aufnahmehtilse
457 durch die Einwirkung der gespeicherten Betati-
gungsenergie unter Mithahme des Applikators 426 und
Erzeugung eines Mediumaustrags relativ zum nicht na-
her dargestellten Mediumspeicher bewegt wird.

[0051] Derinder Fig. 16 dargestellte Energiespeicher
504 ist als Wendelfeder 511 aus einem elastischen
Kunststoffmaterial hergestellt und weist einenim wesent-
lichen rohrfédrmigen Querschnitt auf. Die Wendelfeder
511 ist als Zugfeder ausgebildet und ist in einem Endbe-
reich mit einer profilierten Quernut 568 versehen, die fiir
die formschlissige Aufnahme eines Zugankers 569 ei-
nes Betatigungselements 507 vorgesehen ist. Uber den
Zuganker 569 kénnen Zugkrafte von der Wendelfeder
511 bzw. auf die Wendelfeder 511 Ubertragen werden.
Bei einer nicht dargestellten Ausflihrungsform der Erfin-
dung ist die Wendelfeder einstlickig mit dem Betati-
gungselement tiber einen angeformten biegeelastischen
Zuganker verbunden, der insbesondere mit Filmschar-
nieren versehen ist, wodurch eine besonders vorteilhafte
Herstellung und Montage des Energiespeichers gewahr-
leistet ist.

[0052] Die Windungen der Wendelfeder 511 sind in
der Ruhelage gemaR der Fig. 16, 17 und 18 durch einen
schraubengewindeartig geformten, umlaufenden Spalt
571 voneinander beabstandet, wobei eine Breite xs des
Spalts 571 wesentlich kleiner ist als eine Breite xw der
Windung 570. Die Breite des Spalts xs betragt beim vor-
liegenden Ausfiihrungsbeispiel ca. 20% der Breite xw
der Windung. Ein Innendurchmesser der Wendelfeder xi
betragt ca. das 2-fache der Breite xw der Windung. Ein
AuRendurchmesser der Wendelfeder xa betragt ca. das
2.2-fache der Breite xw der Windung, so dass eine Ma-
terialstarke xd der Windung in etwa der Breite xs des
Spaltes und somit ca. 20% der Breite xw der Windung
entspricht.

[0053] Wahrend die in den Fig. 16 bis 20 dargestellte
Wendelfeder 511 als eingéngige Wendelfeder ausge-
fuhrt ist, kann bei einer nicht dargestellten Ausfihrungs-
form der Erfindung auch eine mehrgangige Wendelfeder
mit mehreren schraubengewindeartig ausgebildeten
Spalten nach der Art eines mehrgangigen Gewindes vor-
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gesehen sein.

[0054] Das Betatigungselement 507 weist gemaf der
Fig. 16 einen im wesentlichen U-férmigen Querschnitt
auf, wobei an Schenkeln 572 endseitig ein Zuganker 569
angebracht ist, wahrend der zweite Schenkel 572 in ei-
nem Endbereich mit einem Vorsprung 576 versehen ist.
An einer Basis 574 des Betatigungselements 507 ist ein
im wesentlichen parallel zu den Schenkeln 572 und 573
ausgerichteter Dorn 577 angebracht, der fiir eine Wech-
selwirkung mit der Rastnase 566 der Wendelfeder 511
vorgesehen ist. An einem Ubergangsbereich zwischen
Basis 574 und Schenkel 572 ist ein Drehzapfen 575 an-
gebracht, der flr eine schwenkbare Lagerung des Beta-
tigungselements an einem Gehéauseteil eines Medium-
spenders vorgesehen ist. Wie in der Fig. 17 naher dar-
gestellt, sind die Schenkel 572 ausgehend von dem
Drehzapfen 575 gabelférmig aufgespalten und ermdgli-
chen somit ein Umgreifen der Mediumpumpe, wie in den
Fig. 18 bis 20 gezeigt.

[0055] An einem der Quernut 568 abgewandten stirn-
seitigen Ende der Wendelfeder 511 ist ein in den Fig. 18
bis 20 naher dargestellter, umlaufender und radial nach
innen gerichteter Ringbund 565 vorgesehen, der einen
einstiickig angeformten Bodenabschnitt darstellt und fir
die formschlissige Aufnahme eines in den Fig. 18 bis 20
dargestellten Mediumbehalters 521 vorgeseheniist. Eine
an einem biegeelastisch ausgefiihrten Tragerabschnitt
567 gelagerte Rastnase 566 ist als Rastmittel einstlickig
an der Wendelfeder 511 angeformt.

[0056] Der Mediumspender 502 gemaf den Figuren
18 bis 20 ist mit der Wendelfeder 511 und dem Betati-
gungselement 505 gemal den Fig. 16 und 17 ausgestat-
tet und weist eine mit einem Mediumbehélter 521 verse-
hene Mediumpumpe 522 auf. Die Mediumpumpe 522
entspricht in ihrem Aufbau im wesentlichen der Medium-
pumpe gemal den Fig. 2 bis 4, weshalb fir Einzelheiten
auf die zugehdrigen Beschreibungsabschnitte verwie-
senwird. Der Mediumspender 502 ist miteinem Gehause
578 ausgestattet, das den Mediumbehélter 521 sowie
die Mediumpumpe 522 mit Ausnahme des Applikators
526 umschlieRt. Das Betatigungselement 507 istan einer
Lagerstelle 579 schwenkbeweglich an dem Gehause
578 aufgenommen und ermdglicht somit eine Ubertra-
gung einer von einem Benutzer auf die Basis 574 aufge-
brachten Bedienkraft auf die Wendelfeder 511.

[0057] In einer in der Fig. 18 dargestellten Ruheposi-
tion befindet sich die als Rastmittel ausgefiihrte Rastna-
se 566 der Wendelfeder 511 in einer Rastposition mit
einer Haltegeometrie 509 des Gehauses 578, so dass
die Einleitung einer Betatigungskraft auf das Betati-
gungselement 507 zunéachst nur zu einer Dehnung der
als Zugfeder ausgefiihrten Wendelfeder 511 fiihrt. Der
mit der Rastnase 566 versehene Abschnitt der Wendel-
feder 511 und der tiber den Ringbund 565 formschliissig
gekoppelte Mediumbehalter 521 verbleiben hingegen
zunachst in der Ruheposition.

[0058] BeiErhéhung der Bedienkraft, die auf die Basis
574 des Betatigungselements 507 ausgetibt wird, kommt
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es zu einer zunehmenden elastischen Deformation der
Wendelfeder 511 in Richtung des Applikators 526, die
sich als Langenexpansion der Wendelfeder 511 dufiert.
Da sich bedingt durch die im wesentlichen formstabile
Ausfiihrung des Betétigungselements 507 durch die Lan-
genexpansion der Wendelfeder 511 eine Schwenkbewe-
gung des Betatigungselements 507 um die Lagerstelle
579 ergibt, nahert sich der Dorn 577 an die Rastnase
566 an. Sobald eine Mindestdehnung der Wendelfeder
511 erreicht ist, die der fir den Mediumaustrag erfoder-
lichen Betatigungsenergie entspricht, kommt der Dorn
577 in eine Wirkverbindung mit der Rastnase 566. Da
eine direkte Beziehung zwischen der Dehnung der Wen-
delfeder 511, der aufgebrachten Bedienkraft und der in
der Wendelfeder 511 gespeicherten Deformationsener-
gie besteht, ist sichergestellt, dass die Rastnase 566 erst
dann von dem Dorn 577 aus der Rastposition mit dem
Gehause 578 gedrangt werden kann, wenn eine der Min-
destdehnung der Wendelfeder 511 entsprechende Min-
destkraft vom Bediener aufgebracht ist. Diese Situation
ist in Fig. 19 dargestellt, dabei dréangt der Dorn 577 die
Rastnase 566 aus der Rastposition mit dem Gehause
578.

[0059] Sobald der Dorn 577 die formschlissige Ver-
bindung der Rastnase 566 mit dem Gehause 578 geldst
hat, kann die Wendelfeder 511 die durch die elastische
Deformation gespeicherte Betatigungsenergie durch ei-
ne Ruckverformung in den ungedehnten Zustand an die
Mediumpumpe 522 abgeben, die Gber den Mediumbe-
héalter 521 mit dem Ringbund 565 der Wendelfeder 511
verbunden ist und an dem Gehause 578 abgestlitzt ist.
Dabei kommt es zu dem gewiinschten Mediumaustrag
aus der Austrittséffnung 527 des Applikators 526, der
zumindest im wesentlichen unabhéngig vom Benutzer
erfolgt. Um eine unerwiinschte weitere Bewegung des
Betatigungselements 507 nach Auslésung der Rastnase
566 zu verhindern, ist der zweite Schenkel 573 der Be-
tatigungseinrichtung 507 so gestaltet, dass er unmittel-
bar nach Auslésung der Rastnase 566 auf eine Innen-
wand des Gehauses 578 auflauft und damit eine weitere
Bewegung des Betétigungselements 507 verhindert.
[0060] Sobald der Benutzer die Bedienkraft auf das
Betatigungselement 507 reduziert, wird die Wendelfeder
511 durch ihr Eigengewicht sowie durch das Gewicht der
Mediumpumpe 522 und des Mediumbehalters 521 und
gegebenenfalls durch eine nicht dargestellte Riickstell-
feder wieder in die in der Fig. 18 dargestellte Ruhestel-
lung bewegt. Bei dieser Bewegung wird auch die Rast-
verbindung zwischen dem Gehéause 578 und der Rast-
nase 566 wieder hergestellt und das Betatigungselement
507 wird ebenfalls in die Ruhestellung geman der Fig.
18 zurlickgeschwenkt. Der Vorsprung 576 begrenzt in
Wirkverbindung mit dem Gehause 578 die Schwenkbe-
wegung des Betatigungselelents 507. Damit steht der
Mediumspender 502 flr einen neuerlichen Austrag des
Mediums zur Verfligung.

[0061] In einer nicht dargestellten Ausflihrungsform
der Erfindung ist eine Aufhebung des Formschlusses
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zwischen den Rastmitteln der Halteeinrichtung und der
AufRlenhiilse mittels einer separaten Ausléseeinrichtung
vorgesehen, die jedoch erst dann ausgelést werden
kann, wenn die Handhabe in eine vorgespannte Position
gebracht wurde, so dass die fur den ordnungsgemafien
Austrag des Mediums notwendige Betatigungsenergie
zur Verfigung steht. Bei dieser nicht dargestellten Aus-
fuhrungsform der Erfindung wird somit eine zeitliche Auf-
trennung zwischen dem Einbringen der Betétigungsen-
ergie inden Energiespeicherund dem Auslésen des Aus-
tragvorganges erzielt.

[0062] Bei einer nicht dargestellten Ausfiihrungsform
der Erfindung ist der als Wendelfeder ausgefiihrte Ener-
giespeicher einstlickig an dem Mediumbehélter ange-
formt, wodurch sich eine besonders kostenglnstige Be-
tatigungsvorrichtung verwirklichen I&sst.

Patentanspriiche

1. Betatigungseinrichtung fir einen manuell betatigba-
ren Mediumspender mit einem Energiespeicher (4,
104, 204, 304, 404) zur Speicherung einer zur Be-
tatigung des Mediumspenders notwendigen Betati-
gungsenergie, und mit Mitteln (6, 106, 206, 306, 406,
7,107, 207, 307, 407) zum Laden des Energiespei-
chers mit der Betatigungsenergie abhangig von ei-
ner manuellen Bewegung eines Betatigungsele-
mentes,
dadurch gekennzeichnet,dass
mit den Lademittein eine Steuereinrichtung (5, 105,
205, 305, 405) in Wirkverbindung steht, die eine Frei-
setzung der Betatigungsenergie des Energiespei-
chers bei Erreichen eines der Betatigungsenergie
entsprechenden Energieniveaus vornimmt.

2. Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das Energieniveau wegab-
hangig erreichbar ist und einer vorgegebenen Beta-
tigungslage des Betatigungselementes entspricht.

3. Betatigungseinrichtung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass das Betatigungselement li-
nearbeweglich gelagert ist, und dass die Betati-
gungslage einer Hublage des Betatigungselemen-
tes entspricht.

4. Betatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuereinrichtung eine
Stelleinrichtung (6, 142, 206) zur Ubertragung einer
Stellbewegung und eine Ausldseeinrichtung (7, 107,
207, 307, 407) zur Ansteuerung der Stelleinrichtung
aufweist, die relativbeweglich zueinander angeord-
net sind und fir eine Freisetzung der Betatigungs-
energie miteinander in Wirkverbindung bringbar
sind.

5. Betatigungseinrichtung nach Anspruch 4, dadurch
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gekennzeichnet, dass die Stelleinrichtung Rast-
mittel (8, 108, 208, 308) zum formschlissigen Hin-
tergreifen einer Haltegeometrie (9, 109, 209, 355) in
der Ruheposition aufweist, die insbesondere ela-
stisch vorgespannt sind.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Ausldseeinrichtung
formschlissig wirkende Entriegelungsmittel (10,
110, 210, 310) zur Ansteuerung der Rastmittel auf-
weist.

Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, dass die Entriegelungsmittel zu-
mindest abschnittsweise keilférmig gestaltet sind.

Betatigungseinrichtung nach einem der vorherge-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Energiespeicher fiir eine Speicherung ei-
ner Bewegungsenergie mittels elastischer Deforma-
tion vorgesehen ist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das Energieniveau zur Be-
tatigung des Mediumspenders zumindest im we-
sentlichen durch eine Beabstandung der Rastmittel
von den Entriegelungsmitteln und/oder eine Feder-
konstante des Energiespeichers und/oder eine Fe-
dervorspannung des Energiespeichers in der Ruhe-
position definiert ist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass ein zweiter Energiespeicher
(24, 124) vorgesehen ist, der als Ruckstelleinrich-
tung fur den ersten Energiespeicher ausgefiihrt ist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das Energieniveau kraftab-
hangig erreichbar ist.

Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuereinrichtung Riick-
halteelemente (208) aufweist, die kraftschliissig
durch Haftreibungskrafte bei einem Laden des En-
ergiespeichers positionsgesichert verbleiben.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 12, dadurch
gekennzeichnet, dass der Kraftschluss fiir die
Rickhalteelemente so gewahlt ist, dass bei Errei-
chen des Energieniveaus zur Freisetzung der Beta-
tigungsenergie ein Ubergang von einer Haftreibung
zu einer Gleitreibung erfolgt.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 13, dadurch
gekennzeichnet, dass Mittel (252, 253) zur Beein-
flussung von Reibkraften zwischen den beweglichen
Ruckhalteelementen und einem stationdren Funkti-
onsteil vorgesehen sind.
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

24

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass der Energiespeicher als zu-
mindest eingdngige Wendelfeder (511) aus einem
Kunststoffmaterial hergestellt ist und dass zumin-
dest ein Rastmittel (566) einstlickig an der Wendel-
feder angeformt ist.

Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 15, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Betatigungselement
(507) fur eine zumindest zeitweilige Auslibung einer
Zugkraft auf die Wendelfeder ausgebildet ist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 16, dadurch
gekennzeichnet, dass das Betatigungselement fiir
eine schwenkbewegliche Aufnahme in einem Ge-
hause (578) vorgesehen ist und Entriegelungsmittel
(577) zur Ansteuerung der Rastmittel aufweist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 17, dadurch
gekennzeichnet, dass an der Wendelfeder zumin-
dest ein form- und/oder kraftschliissig mit einem Me-
diumspeicher koppelbarer Haltebereich (565) vor-
gesehen ist.

Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 18, dadurch
gekennzeichnet, dass der Haltebereich als ein-
stlickig an einer Stirnseite der Wendelfeder ange-
formter Bodenabschnitt ausgefuhrt ist.

Betatigungseinrichtung nach Anspruch 15, dadurch
gekennzeichnet, dass die Wendelfeder eine
Wanddicke (xd) aufweist, die zumindest 10 % einer
Wendelbreite (xw) betragt.

Betéatigungseinrichtung nach Anspruch 15, dadurch
gekennzeichnet, dass die Wendelfeder einen In-
nendurchmesser (xi) aufweist, der zumindest einer
Wendelbreite (xw) entspricht.
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