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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Funkti-
onseinheit, bestehend aus einer Liftungseinheit mit ei-
ner geratespezifischen Adresse, die zusatzlich von au-
Ren als maschinenlesbare Identifikationskennzeichnung
auf der Luftungseinheit aufgebracht ist.

[0002] In der Druckschrift EP 0 743 578 B1 wird eine
bidirektionale Kommunikation zwischen den jeweiligen
Funktionseinheiten, d. h. Filter-Ventilator-Einheiten und
der zentralen Steuereinheit auf der Basis eines LON-
Netzwerkes (Local Operating Network) beschrieben.
Dieses aus der Gebaude- und in der Industrieautomation
bekannte und standardisierte Netzwerk ermdglicht es,
durch Status- und Steuerinformationen jede Filter-Ven-
tilator-Einheit von der zentralen Steuereinheit aus indivi-
duell entsprechend den lufttechnischen Erfordernissen
eines Reinraumes zu steuern. Die zentrale Steuereinheit
ist dabei in der Regel ein Personal Computer bzw. ganz
allgemein eine Computersteuerung. Auf dem Bildschirm
des Monitors der Steuerung ist die aus den einzelnen
Filter-Ventilator-Einheiten bestehende Liftungsanlage
graphisch dargestellt. Man erhalt so einen Uberblick iber
die Anlage und kann durch die entsprechenden Steuer-
befehle vom PC aus gezielt aufjeden Ventilator zugreifen
und dessen Einstellungen verandern. Auch im Fehlerfall
erfolgt die Anzeige einer defekten Filter-Ventilator-Ein-
heit auf dem Bildschirm, und man kann erforderlichen-
falls aufgrund der graphischen, der Ortlichkeit
angepaldten Darstellung einfach und rasch gezielt auf
jede fehlerhafte Filter-Ventilator-Einheit einwirken.
[0003] Beider Installation und Inbetriebnahme der An-
lage ergibt sich nun das Problem der Zuordnung der
Adress- bzw. der Identifikationsnummer der Filter-Ven-
tilator-Einheiten zu deren raumlicher Position.

[0004] Die EP 0 743 578 B1 geht auf diese Zuord-
nungsproblematik zwischen Identifikationsnummer und
Einbauposition nicht ein, setzt allerdings voraus, dass
wahrend des Produktionsprozesses der Filter-Ventilator-
Einheiten diesen eine eindeutige Adress- bzw. Identifi-
kationsnummer zugeordnet wird, die in dem Speicher.
[0005] (EEPROM) eines Mikrocontrollers abgelegt ist.
Bei der Installation und Inbetriebnahme der Anlage kann
nun nicht mehr davon ausgegangen werden, dass die
Ventilatoren am Einbauort in dieser der Adressnummer
entsprechenden Reihenfolge montiert werden. Der Ein-
bau erfolgt in zufalliger Reihenfolge, wobei, wie oben be-
reits erwahnt, ein Reinraum an seiner Decke mehrere
hundert bzw. tausend Ventilatoren des gleichen Typs
aufweisen kann, die z. B. in einer rechteckférmigen Ma-
trix angeordnet sind. Um jeden Ventilator gezielt anspre-
chen zu kénnen, mufd aber die Zuordnung der Adress-
bzw. Identifikationsnummer (Kennung) zu dessen raum-
licher Position in der XY-Matrix bekannt sein. Dader Ven-
tilator Ublicherweise iber eine Visualisierungs-Software,
die die rdumliche Anordnung der Ventilatoren auf dem
Bildschirm eines PC zeigt, angesprochen wird, mul dem
Symbol des Ventilators auf dem Bildschirm in der Visua-
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lisierungs-Software die Adress- bzw. Identifikationsnum-
mer des Ventilators zugeordnet werden.

[0006] Eine gattungsgemaRe Funktionseinheit ist aus
der WO/01/52478 A bekannt. Hierbei werden raumlich
verteilt an bestimmten Einbaupositionen angeordnete
elektromechanische Funktionseinheiten Uber eine in
elektronischer Form abgespeicherte Adresse (ber ein
Signalubertragungsnetzwerk von einer zentralen Steu-
ereinheitindividuell gesteuert. Hierbei wird das Gehause
jeder Funktionseinheit mit einer ersten von auflen lesba-
ren optischen Identifikationskennung - Barcode mit Con-
trol-ID - versehen, die eindeutig der geratespezifischen
internen Adresse zugeordnet ist. Weiterhin ist eine zwei-
te, von aulBen lesbare optische Zusatzkennung, Bar-
code, mit einer Positionskodierung vorhanden. Mittels ei-
nes optischen Lesemittels werden beide Kennzeichnun-
gen erfasst und elektronisch abgespeichert und an die
Steuereinheit zur Weiterverarbeitung Gbermittelt. Mit der
aus dieser Druckschrift bekannten Ausgestaltung ist
aber der Nachteil verbunden, dass im Falle eines Aus-
baus zu Zwecken der Reparatur oder dergleichen, ins-
besondere, wenn mehrere Funktionseinheiten gleichzei-
tig in dem System ausgebaut werden mussen, anschlie-
Rend fir den Wiedereinbau nicht festgestellt werden
kann, an welchem Ort die jeweilige ausgebaute Funkti-
onseinheit wieder eingesetzt werden muss, denn die je-
weilige Funktionseinheit ist einem bestimmten Einbauort
zugeordnet.

[0007] Aus der US-A-5519878 ist ein Verfahren oder
eine Vorrichtung zur Identifizierung von Netzwerkknoten
- Geréate- bzw. Funktionseinheiten - auf einem Lageplan
des Netzwerkes bekannt. Hierbei ist die eine Funktions-
einheit identifizierende Kennzeichnung korperlich ge-
trennt von der Funktionseinheit auf dem separaten ge-
druckten Netzwerk-Lageplan vermerkt. Die Zuordnung
kommt hierbei durch Aufbringen der Identifikabons-
Kennzeichnung auf den gedruckten Lageplan zustande
und wird anschliefiend durch optisches Einlesen in ein
elektronisches Medium Gibernommen.

[0008] Der vorliegenden Ereindung liegt die Aufgabe
zugrunde, eine Funktionseinheit der gattungsgemafien
Art zu entwickeln, bei der eine einfache, schnelle und
auch zuverlassige Zuordnung von ldentifikationsnum-
mer zur Einbauposition gewahrleistet ist.

[0009] Erfindungsgemal wird dies dadurch erreicht,
dass die Liiftungseinheit eine Filter-Ventilator-Einheit ist,
deren Motorelektronik einen Mikrocontroller aufweist, in
dessen Speicher die geratespezifische Adresse einge-
schrieben ist, und dass auf der Filter-Ventilator-Einheit
als Zusatzkennzeichnung eine zweite maschinenlesbare
Kennzeichnung angebracht ist, die die Einbauposition
der Filter-Ventilator-Einheit bezeichnet, wobei die beiden
Kennzeichnungen derart auf der Filter-Ventilator-Einheit
angeordnet sind, dass sie im eingebauten Zustand der-
selben mittels eines Lesegerates gelesen werden kon-
nen.

[0010] Die nachrichtentechnische Vernetzung der
Funktionseinheiten erfolgt mittels eines Signallbertra-
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gungsnetzwerks, welches insbesondere als Bussystem,
als Bussystem mit serieller Datenlibertragung, als Bus-
system mit TCP/IP-Ubertragungsprotokoll oder als LON-
Netzwerk ausgelegt sein kann.

[0011] Die Anwendung der erfindungsgemafien Funk-
tionseinheit wird an dem Beispiel der oben beschriebe-
nen lufttechnischen Anlage in einem Reinraum erléutert.
In diesem Ausfiihrungsbeispiel stellen die Funktionsein-
heiten Filter-Ventilator-Baugruppen dar, wobei die Iden-
tifikations-Kennzeichnung einer eindeutigen Abbildung
der einprogrammierten (Netzwerk-)Adresse entspricht
und die Zusatzkennzeichnung, gegebenenfalls iber eine
Abbildungsvorschrift, die Einbauposition angibt. Beide
von auf3en lesbare Kennzeichnungen sind vorzugsweise
als Barcode ausgefiihrt. Denkbar sind neben dieser op-
tischen Speicher- und Ubertragungstechnik auch Nach-
richten-Ubertragungssysteme, die auf elektromagneti-
schen Verfahren beruhen, z.B. neue RFID-Anwendun-
gen. Bei der Fertigung der Filter-Ventilator-Einheiten
wird jeder Einheit fortlaufend eine Adresse fest zugeteilt,
was z. B. in einem Mikrocontroller mit Speicher (EE-
PROM) geschehen kann. Vorzugsweise ist dieser Mikro-
controller Bestandteil der Motorelektronik. Die Adresse
fur jede Einheit ist eindeutig festgelegt, d.h. es gibt keine
Mehrfach-Adresszuweisung. Das Schreiben der Adres-
se in den Speicher kann z. B. in der Endprifung des
Gerates geschehen. Diese Adresse wird zusatzlich auch
mittels eines Barcode-Druckers ausgedruckt und als
Identifikations-Kennzeichnung auf das Gehause der der
Adresse zugeordneten Filter-Ventilator-Einheit an einer
spater leicht zuganglichen Stelle angebracht. Somit
weist nach Abschlul® der Ventilatorherstellung jeder Ven-
tilator seine individuelle Adresse auf, die mittels Barcode
auf jedem Ventilator dokumentiert ist. Zusétzlich kann
die Adresse auch alphanumerisch aufgedruckt sein. Die
Filter-Ventilator-Einheiten werden dann in beliebiger von
der Adresse unabhangiger Reihenfolge an der Rein-
raumdecke montiert. Nach dem Einbau wird auf dem
Ventilatorgehause als Zusatz-Kennzeichnung ein zwei-
ter Barcode angebracht, der die Einbauposition dieser
Filter-Ventilator-Einheit bezeichnet. Diese zweiten Bar-
codes werden vor der Inbetriebnahme der Anlage ent-
sprechend den notwendigen Positionsangaben, bei-
spielsweise kodiert in aufsteigender Reihenfolge, ge-
druckt. Auch hier ist das Aufdrucken einer zusatzlichen
alphanumerischen Positionsbezeichnung, z. B. fiir Kon-
trollzwecke mdglich. Nach Anbringen der Kennzeichnun-
gen wird mit einem mobilen Barcode-Scanner an jedem
Ventilator der Barcode fir die Adresse und der Barcode
fur die Position des Ventilators paarweise eingelesen.
Der Barcode-Scanner wird Uiblicherweise in Verbindung
mit einem tragbaren PC betrieben, der die Daten ent-
sprechend aufbereitet und abspeichert. Es entsteht eine
Zuordnungstabelle, die in elektronischer Form in das Vi-
sualisierungssystem Ubertragen wird. Auf diese Weise
erfolgt eine eindeutige Zuweisung von Adresse und Po-
sition im Visualisierungssystem.

[0012] Somit wird also neben der einfachen und
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schnellen Zuordnung von Adresse und Position auch ei-
ne fehlerfreie Zuordnung ermdéglicht, da die Zuordnungs-
tabelle ohne potentiell fehlerbehaftete manuelle Eingabe
von Daten erzeugt wird. Das Visualisierungssystem er-
laubt zudem eine schnelle Kontrolle der Vollstandigkeit
der Zuordnungen.

[0013] Zur weiteren Verdeutlichung der Erfindung sei
auf die Zeichnungen zu dem zuvor beschriebenen Aus-
fihrungsbeispiel hingewiesen. Dabei zeigen:

Fig. 1 ein funktionales Blockschaltbild der Signal-
Ubertragung zwischen den Filter-Ventilator-
Einheiten und der zentralen Steuereinheit tiber
ein Bussystem,

ein Ausfiihrungsbeispiel der visualisierten Zu-
ordnungstabelle mit numerischer Kodierung
der Einbaupositon.

Fig.2

[0014] Dieindem Blockschaltbild in Fig. 1 dargestellte
signaltechnische Vernetzung erlaubt jede Filter-Ventila-
tor-Einheit 1 Gber das Bussystem 2 individuell mit ihrer
(Netzwerk)-Adresse 7 von der zentralen Steuereinheit 3
anzusprechen. Die Adresse 7 ist zuvor wahrend des Pro-
duktionsprozesses der Filter-Ventilator-Einheit 1 fest in
dem Speicher des Mikrocontrollers 4 der jeweiligen Fil-
ter-Ventilator-Einheit 1 abgelegt worden, und wird bei
Aussendung auf dem Bussystem 2 von dem Mikrocon-
toller 4 der angesprochen Filter-Ventilator-Einheit 1 er-
kannt, so dass nachfolgende Steuersignale von dieser
angesprochenen Filter-Ventilator-Einheit 1 interpretiert
werden und auf den Motor bzw. die Motorsteuerung 5
einwirken kénnen.

[0015] Auf dem Gehause der Filter-Ventilator-Einheit
1 ist die im Speicher des Mikrocontrollers 4 abgelegte
Adresse 7 zusatzlich als maschinenlesbare Identifikati-
ons-Kennzeichnung 6 (z. B. Barcode-Aufkleber) ange-
bracht. Aulerdem ist die Einbauposition der Filter-Ven-
tilator-Einheit 1 als maschinenlesbare Zusatz-Kenn-
zeichnung 8 (z. B. Barcode-Aufkleber) in der Weise an-
gebracht, so dass beide Kennzeichnungen 6, 8 durch
Heranziehung eines geeigneten separaten Lesegerates
(z. B. Barcode-Leser) zur weiteren Verarbeitung in die
Steuereinheit 3 von aul3en paarweise und gespeichert
eingelesen und dort auf einem Display 9 zur Anzeige
gebracht werden kénnen.

[0016] Fig. 2 zeigt die Zuordnungstabelle 10, die erfin-
dungsgemalf nach paarweisem Einlesen und Abspei-
chern der Identifikations-Kennzeichnung 6 und der Zu-
satz-Kennzeichnungen 8 graphisch auf einem Display 9
darstellbar ist. Die matrixférmige Anordnung der Kenn-
zeichnungs-Paare 12 spiegelt die rdumliche Anordnung
derFilter-Ventilator-Einheiten 1 an der Decke eines Rein-
raums wieder, wobei die erste Ziffer 14 eine numerisch
kodierte Darstellung der Position der Filter-Ventilator-
Einheit und die zweite Ziffer 15 die Adresse 7 der Filter-
Ventilator-Einheit 1 reprasentieren.
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Patentanspriiche

1.

Funktionseinheit, bestehend aus einer Liftungsein-
heit (1) mit einer geratespezifischen Adresse (7), die
zusatzlich von aulen als maschinenlesbare Identi-
fikationskennzeichnung (6) auf der Liftungseinheit
(1) aufgebracht ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Liftungsein-
heit (1) eine Filter-Ventilator-Einheit ist, deren Moto-
relektronik einen Mikrocontroller aufweist, in dessen
Speicher die geratespezifische Adresse (7) einge-
schrieben ist, und dass auf der Filter-Ventilator-Ein-
heit (1) als Zusatzkennzeichnung (8) eine zweite ma-
schinenlesbare Kennzeichnung angebracht ist, die
die Einbauposition der Filter-Ventilator-Einheit (1)
bezeichnet, wobei die beiden Kennzeichnungen (6,
8) derart auf der Filter-Ventilator-Einheit (1) ange-
ordnet sind, dass sie im eingebauten Zustand der-
selben mittels eines Lesegerates gelesen werden
kénnen.

Funktionseinheit nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die maschinenles-
baren Kennzeichnungen (6, 8) als Barcode ausge-
bildet sind.

Funktionseinheit nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Filter-Ventila-
tor-Einheit (1) an eine Steuereinheit (3) tiber ein Bus-
system (2), insbesondere ein Bussystem mit seriel-
ler Datenlibertragung angeschlossen ist.

Funktionseinheit nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Filter-Ventila-
tor-Einheit (1) iiber ein Bussystem mit TCP/IP-Uber-
tragungsprotokoll mit der Steuereinheit (3) verbun-
den ist.

Claims

A functional unit, consisting of a ventilation unit (1)
with a device-specific address (7), which is addition-
ally applied externally to the ventilation unit (1) as a
machine-readable identifying designation means
(6),

characterised in that the ventilation unit (1) is a
filter/ventilator unit, the motor electronics of which
have a microcontroller, into the memory of which the
device-specific address (7) is entered, and in that a
second machine-readable designation means is ap-
plied to the filter/ventilator unit (1) as an additional
designation means (8), which designates the in-
stalled position of the filter/ventilator unit (1), the two
designation means (6, 8) being arranged on the filter/
ventilator unit (1) such that they can be read by
means of areading device in the installed state there-
of.
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2.

A functional unit according to Claim 1, character-
ised in that the machine-readable designation
means (6, 8) are in the form of a barcode.

A functional unit according to Claim 1 or 2, charac-
terised in that the filter/ventilator unit (1) is connect-
ed to a control unit (3) via a bus system (2), in par-
ticular a bus system with serial data transmission.

A functional unit according to Claim 1 or 2, charac-
terised in that the filter/ventilator unit (1) is connect-
ed to the control unit (3) via a bus system with TCP/IP
transmission protocol.

Revendications

Ensemble fonctionnel, composé d’une unité d’aéra-
tion (1) ayant une adresse (7) spécifique a I'appareil
qui est appliquée en plus depuis I'extérieur sur 'unité
d’aération (1) comme un marquage d’identification
(6) lisible par une machine, caractérisé en ce que
I'unité d’aération (1) est un ensemble filtre/ventila-
teur dont le systéme électronique du moteur présen-
te un microcontroleur dans la mémoire duquel est
inscrite I'adresse (7) spécifique a I'appareil, eten ce
qu’un deuxieme marquage lisible par une machine
est appliqué sur 'ensembile filtre/ventilateur (1), en
tant que marquage supplémentaire (8), ce deuxieme
marquage désignant la position de montage de I'en-
semble filtre/ventilateur (1), les deux marquages (6,
8) étant disposés sur 'ensemble filtre/ventilateur (1)
detelle sorte qu'al'étatinstallé de celui-ci, ils peuvent
étre lus au moyen d’un lecteur.

Ensemble fonctionnel selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que les marquages (6, 8) lisibles
par une machine sont réalisés comme des codes a
barres.

Ensemble fonctionnel selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que I'ensemble filtre/ventilateur
(1) est connecté a une unité de commande (3) par
l'intermédiaire d’un systéme de bus (2), en particulier
d’un systéme de bus a transmission de données sé-
rie.

Ensemble fonctionnel selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que I'ensemble filtre/ventilateur
(1) est relié a I'unité de commande (3) par l'intermé-
diaire d’un systéme de bus a protocole de transfert
TCP/IP.
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