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Beschreibung

[0001] Die Erfindung richtet sich auf einen TiraulRen-
griff der im Oberbegriff des Anspruches 1 angegebenen
Art. Unter "TlrauBengriff" ist im Nachfolgenden die ge-
samte Baueinheit zu verstehen, die teilweise auflen an
der Tur und teilweise in der Tlr anzubringen ist. Diese
Baueinheit umfasst namlich einerseits einen in der Tir
ortsfest zu befestigenden Trager und andererseits eine
an diesem Trager schwenkbar gelagerte Handhabe vor
der Tur. Neben der Handhabe kann eine Abdeckung im
Trager angeordnet sein, in welche bedarfsweise ein
SchlielRzylinder und andere Funktionsteile integriert sein
kénnen. Die SchlieRzylinder, die Funktionsteile und die
Abdeckung sind ebenfalls I6sbar am Trager befestigt.
[0002] Um einen héheren Bedienungskomfort zu er-
halten ist es aus der DE 196 17 038 C2 bekannt, in einer
SchlieReinrichtung eines Fahrzeuges einen kapazitiven
Sensor vorzusehen, derin der Handhabe des Tlraufl3en-
griffs integriert ist. Die berechtigte Person ist im Besitz
eines Identifikationsgebers (ID-Geber). Nahert sich die
Hand der berechtigten Person der Handhabe, so éndert
sich die Kapazitat des kapazitiven Sensors und es wird
ein Signal an eine fahrzeugseitige Steuerelektronik tiber-
mittelt. Es beginnt eine Datenkommunikation zwischen
dem ID-Geber und der Steuerelektronik. Der ID-Geber
sendet dabei einen Identifikations-Code, der von einem
Codenehmer im Fahrzeug aufgenommen und von der
Steuerelektronik ausgewertet wird. Bei einem positivem
Code-Vergleich gibt die SchlieReinrichtung den Zugang
zum Fahrzeug frei. Zur Ubermittlung des Codesignals
muss der im Inneren der Handhabe befindliche Sensor
mittels elektrischer Kabel und Kabel-Steckverbindungen
mit der fahrzeugseitigen Steuerelektronik verbunden
sein. Die elektrische Steckverbindung weist einen elek-
trischen Kupplungsteil auf, welcher der Handhabe zuge-
ordnet ist und einen elektrischen Gegenkupplungsteil,
welcher am vom Trager kommenden Kabel sitzt. Das
macht die Montage und Demontage der Handhabe um-
standlich. Es sind eine Vielzahl von Bauteilen erforder-
lich, was platzaufwendig und umstandlich zu handhaben
ist.

[0003] Dies vermeidet bereits der TirauRengriff der
DE 101 53 142 C1. In diesem Fall besteht der kapazitive
Sensor aus zwei im Aufienbereich wirkenden Elektro-
den, die in einer Gehauseeinheit integriert sind. Diese
Gehauseeinheit kann bedarfsweise auf der Ruckseite
des Tragers angeordnet werden. Beide Elektroden be-
sitzen getrennte Sensorflachen, von denen die eine zum
Ausldsen der Entriegelung und die andere zum Auslésen
der Verriegelung des Schlosses dienen.

[0004] Um die Empfindlichkeit eines kapazitiven Be-
rihrungssensors in einem Handgriff zu erhéhen schlagt
die FR 2 828 225 A1 vor, einen elektrischen Leiter an
einen Beriihrungssensor anzuschlieen, der bis zur me-
tallischen Oberflache der Handhabe reicht. Die Verbin-
dung zwischen dem kapazitiven Sensor und dem metal-
lischen Streifen erfolgt Uber ein kapazitives Koppelfeld
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zwischen zwei Elektroden, die ortsfest im Inneren der
Handhabe angeordnet sind.

[0005] Aus der EP 0 999 324 A2 ist es bekannt, eine
Handhabe gemaR dem Oberbegriff des Anspruchs 1, die
einen kapazitiven Sensor beinhaltet, frei von kapazitiver
Sensorik zu halten. Die Handhabe weist eine mechani-
sche Gleitkontaktierung an der Lagerstelle der Handha-
be auf. Die Elektrode in der Handhabe ist iber einen
elektrischen Leiter bis in den Bereich des Schwenklagers
gefuihrt, wo der Leiter eine mechanische Kontaktstelle
erzeugt. Es gibt also auch in diesem Fall eine mechani-
sche

[0006] Die FR2833986 A1 erzeugtzunachst ein elek-
trisches Feld zwischen zwei ortsfesten Elektroden im
Trager, namlich einer Messelektrode und einer Refe-
renzelektrode. Die dadurch entstehende Uberwa-
chungszone zwischen der Handhabe und dem Trager
fur die Annaherung einer menschlichen Hand soll aber
durch ein Leitermittel in der Handhabe vergroRert wer-
den. Das Leitermittel befindet sich in jenem Bereich der
Handhabe, welcher dem Trager zugekehrt ist und soll
das zwischen den beiden Elektroden im Trager erzeugte
Uberwachungsfeld beeinflussen. AuRerdem soll eine
Sensorelektronik auf eine Anderung des elektrischen
Feldes ansprechen, die sich bei der Betatigung der
Handhabe aus der Abstandsveranderung des Leitermit-
tels gegentiber den beiden Elektroden im Tréger ergibt.
Der nach aufien gerichtete Teil der Handhabe besitzt
keine Elektroden, die den AuRenbereich des Turauf3en-
griffs detektieren kdnnte.

[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen preiswerten TurauRengriff der im Oberbegriff von
Anspruch 1 genannten Art zu entwickeln, der zuverlassig
wirksam ist. Dies wird erfindungsgemaf durch die im An-
spruch 1 genannten MaRnahmen erreicht, denen folgen-
de besondere Bedeutung zukommt.

[0008] Im Innenbereich des TirauRengriffs werden
mindestens zwei weitere innere Elektroden des kapazi-
tiven Sensors angeordnet, die zur Ubertragung eines in-
neren elektronischen Koppelfeldes dienen. Die Wirkfla-
chen der zum Aufbau des Koppelfeldes dienenden er-
sten Elektrode soll "Erregerflache" genannt werden. Die
Wirkflache der anderen Elektrode ist mit der nach auf3en
wirkenden Sensorflache verbunden und soll daher als
"Ubertragungsflache" fir das Koppelfeld bezeichnet wer-
den. Bei der Erfindung erfolgt eine kapazitive Kontaktie-
rung Uber die beiden inneren Elektroden. Das elektrische
Koppelfeld zwischen der Ubertragungsflache und der Er-
regerflache ist, elektrisch gesehen, in Reihe mit der Sen-
sorflache geschaltet. Mittels des elektrischen Koppelfel-
des lassen sich eventuelle Toleranzabstande zwischen
den Bauteilen des TiraufRengriffs problemlos iberbriik-
ken und die Sensorflachen auch an schwer kontaktier-
baren Positionen vom TurauRengriff anordnen. Man er-
hélt einen groflen Spielraum bei der Planung der Dimen-
sionen und der Anordnung der diversen Sensorflachen.
[0009] Die elektrische Verbindung zwischen der Sen-
sorflache und der Ubertragungsfléche der einen inneren
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Elektrode kann einfach durch einstiickige Herstellung
der aueren Elektrode mit der Sensorflache und der ei-
nen inneren Elektrode erfolgen, welche die Ubertra-
gungsflache aufweist. Ein solches einstlickiges Bauteil
Iasst sich sehr leicht in den entsprechenden Bauteil des
TurauBRengriffs integrieren. Das kann durch Verlegen,
Einspritzen oder durch Auftrag von elektrisch leitenden
Schichten oder Bahnen erfolgen.

[0010] Weitere MalRnahmen und Vorteile der Erfin-
dung sind aus den weiteren Unteranspriichen, der nach-
folgenden Beschreibung und den Zeichnungen ent-
nehmbar. In den Zeichnungen ist die Erfindung in meh-
reren Ausflihrungsbeispielen schematisch dargestelit.
Es zeigen:

Fig. 1  einen Langsschnitt durch ein erstes Ausflih-
rungsbeispiel eines an einer TUr montierten
TuraufRengriffs,

Fig:2 ein zweites Ausfiihrungsbeispiel eines analog
zur Fig. 1 dargestellten Turaufiengriffs,

Fig. 3  ein Bruchstick eines dritten Ausfihrungsbei-
spiels, das eine Variante von Fig. 2 zeigt und

Fig. 4 einviertes Ausfiihrungsbeispiel, das im Prinzip
den Aufbau von Fig. 1 und Fig. 2 gleichzeitig
benutzt.

[0011] Im Tdrinneren 11 ist auf der Riickseite 12 einer

Turauflenhaut 13 ein Trager 10 befestigt. Auf der Vor-
derseite 14 der TurauRenhaut 13 befindet sich eine
Handhabe 20, die hier als Ziehgriff-Handhabe ausgebil-
detist. Die Handhabe ist mit ihrem einen Ende 21 bei 15
am Trager 10 schwenkbar gelagert ist, wahrend am an-
deren Ende 22 ein Ausleger 23 sitzt. Der Ausleger 23 ist
hakenférmig ausgebildet und wirkt mit einem Arbeits-
glied 16 zusammen, das zu einem nicht ndher gezeigten
Schloss in der Tir gehort.

[0012] Das Schloss ist zwischen einer Verriegelungs-
position, wo eine Betétigung der Handhabe 20 zum Off-
nen der Turunwirksam ist und einer entriegelten Position
Uberflihrbar, wo eine Betatigung der Handhabe 20 im
Sinne des Pfeils 24 fir das Schloss wirksam ist und das
Schloss 6ffnet. Die Betatigungslage der Handhabe ist in
der Zeichnung strichpunktiert veranschaulicht und mit
20’ bezeichnet. Dabei gelangt das Arbeitsglied in seine
mit 16’ bezeichnete, strichpunktiert angedeutete Arbeits-
stellung.

[0013] An der Vorderseite der Tiraulenhaut 13 sitzt
neben der Handhabe 20 eine mit dem AuRenprofil der
Handhabe 20 konforme Abdeckung 25, die am Trager
10 l6sbar angebracht ist. Im vorliegenden Fall ist auch
noch ein SchlieRzylinder-Turm 17 im Trager 10 befestigt,
dessen Ausgangsende 18 mit dem Schloss zusammen-
wirkt. Der SchlielRzylinder-Turm 17 ist an seinem vorde-
ren Stirnende 19 im Bereich der Abdeckung 25 mittels
eines nicht ndher gezeigten Schllssels zuganglich. Die-
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ser Schliel3zylinder-Turm 17 wird nur im Notfall benutzt,
wenn die Elektronik im Fahrzeug versagt. In manchen
Anwendungsfallen kann der SchlieRzylinder 17 ganzfeh-
len oder durch eine Turm-Attrappe ersetzt sein.

[0014] Auf der Riickseite 26 vom Trager 10 ist eine
besondere Gehduseeinheit 30 angebracht, die in ein
Hauptgehause 31 und einen davon abragenden Gehau-
sefinger 32 gegliedert ist. Am freien Fingerende 33 be-
findet sich die eine erste Sensorflache 27 eines im Au-
Renbereich des TirauBengriffs wirksamen kapazitiven
Naherungs- oder Berilihrungssensors, dessen elektroni-
sche Bauteile, wie bei 28 strichpunktiert angedeutet, im
Inneren des Hauptgehduses 31 integriert sind. Diese
Sensorflache 27 dient zum Auslésen der Verriegelung
des Schlosses. Wenn eine mit einer Zugangsberechti-
gung, die als ID-Geber fungiert, ausgeristete Person
sich mit ihrer Hand der Sensorflache 27 nahert, wird die
Verriegelung des Schlosses ausgelést. Deswegen ist es
glinstig, das Fingerende 33 mdglichst nah an der Abdek-
kung 25 zu positionieren. Daflir besitzen sowohl der Tra-
ger 10 als auch die TuraufRenhaut 13 in diesem Bereich
einen Durchbruch 29. Diesen Durchbruch 29 durchgreift
aber auch der Ausleger 23 der Zieh-Handhabe 20.
[0015] Die Handhabe 20 ist vorzugsweise mit einem
Hohlraum 42 versehen, in dessen Inneren geschitzt eine
im Auf3enbereich des TiurauRengriffs wirksame Sensor-
flache 37 angeordnet ist. Die Sensorflache 37 stellt eine
Wirkflache, die zum Auslésen der Entriegelung des
Schlosses dient, dar.

[0016] Am Innenende des Auslegers 23 und im Be-
reich des Gehausefingers 32 sind eine erste und eine
zweite innere Elektrode 36, 35 angeordnet. Bereits in der
Ruhelage der Handhabe 20, gemaR der Zeichnung, ver-
bleibt ein kleiner Spalt 39 zwischen den beiden Elektro-
den 35, 36. Die erste innere Elektrode 35 steht tiber an-
gedeutete elektrische Leitungen 44 im Gehause 30 mit
elektrischen Bauteilen 38 der handhabenseitigen Sen-
sorflaiche 37 in Verbindung und baut im Spalt 39 das
erwahnte elektrische Koppelfeld 50.1 mitderim Ausleger
23 befindlichen zweiten inneren Elektrode 36 auf. Dieses
Koppelfeld 50.1 ist in Fig. 1 durch Punkte veranschau-
licht. Deshalb sollen die Wirkflache der gehauseseitigen
ersten Elektrode 35 als "Erregerflache" und die Wirkfla-
che der im Ausleger 23 vorgesehenen zweiten inneren
Elektrode 36 "Ubertragungsfliache" genannt werden.
[0017] Diese zweite innere Elektrode 36 ist ihrerseits
Uber eine feste elektrische Leitung 34 mitderin der Hand-
habe 20 integrierten Sensorflache 37 verbunden. Die
Sensorflache 37, die zweite innere Elektrode 36 und die
dazwischen liegende elektrische Leitung 34 kdnnen ein-
stiickig ausgebildet sein und bei der Herstellung der
Handhabe 20 durch Spritzgusstechnik od. dgl. darin in-
tegriert werden. Die an der ersten inneren Elektrode 35
aufgebauten Spannungen und Spannungsprofile bauen
sich in analoger Weise uber die im Spalt 39 befindliche
Feld-Briicke zur zweiten inneren Elektrode 36 und die
elektrische Verbindung 34 an der nach aufien wirkenden
Sensorflache 37 aus. Umgekehrt werden Anderungen
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des elektrischen Feldes im Bereich der Sensorflache 37
Uber die beiden berihrungsfreien Wirkflachen der ersten
und zweiten inneren Elektrode 36, 35 an die im Trager
10 befindliche zugehdrige Sensorelektronik 38 geleitet.
Das elektrische Koppelfeld 50.1 ist, elektrisch gesehen,
mit dem im Auenbereich der Sensorflache 37 wirken-
den Aufenfeld in Reihe geschaltet.

[0018] Die von der Sensorelektronik 38 empfangenen
Signale werden uber eine elektrische Steckverbindung
40 und ein Kabel 41 einem elektronischen Steuergerat
im Fahrzeug zugefiihrt. Von dort aus kommt dann ein
Steuerimpuls, welcher das Schloss in dieser Tlir und, bei
einer Zentralverriegelung im Fahrzeug, auch alle tibrigen
Turen und Klappen dieses Fahrzeugs entriegelt.
[0019] Es versteht sich, dass die Erreger- und Uber-
tragungsflachen 35, 36 auch in anderen Bereichen der
Handhabe 20 und dem Tréger 10 positioniert sein konn-
ten. Die Gehduseeinheit 30 kénnte auch in anderen Be-
reichen des Tragers angeordnet sein, z.B. im Bereich
des erwdhnten Schliel3zylinders 17 oder einer dort vor-
gesehenen Turm-Attrappe. Die Verwendung der be-
schriebenen bertihrungslosen inneren Elektroden 35, 36
hat den Vorteil, dass der zum Aufbau des Koppelfeldes
50.1 dienende Spalt 37 einen Toleranzausgleich zwi-
schen dem Trager 10 und der Handhabe 20 ermdglicht.
Uber die Sensorflache 37 ist eine Entriegelung des Tiir-
schlosses noch wahrend der Ruhelage 20 der Handhabe
moglich.

[0020] Wie bereits erwahnt wurde, sind in den Fig. 2,
3 und 4 drei weitere Varianten des erfindungsgemafen
Tlraulengriffs dargestellt. Analoge Bauteile sind mit
dem gleichen Bezugszeichen wie in Fig. 1 gekennzeich-
net. Insoweit gilt die bisherige Beschreibung. Es geniigt
lediglich auf die Unterschiede einzugehen.

[0021] In Fig. 2 ist eine im AuRenbereich des Turau-
Rengriffs wirksame Sensorflache 47 in der Abdeckung
25 integriert, welche den bereits erwahnten SchlieRzy-
linder 17 oder eine analoge Attrappe aufnimmt. Dieser
ersten Sensorflaiche 47 sind auch in diesem Fall zwei
innere Elektroden 45, 46 nachgeschaltet, zwischen de-
ren Erregerfléche einerseits und Ubertragungsflache an-
dererseits ein elektrisches Koppelfeld 50.2 erzeugt wird.
Das Koppelfeld 50.2 ist in Fig. 2 durch Punktschraffur
hervorgehoben. Die erste Elektrode 47 und die zweite
Elektrode 46 sind durch einen elektrischen Leiter 49 mit-
einander fest verbunden. Diese Bauteile sind sogar ein-
stiickig hergestellt, wobei die Sensorflache und die Uber-
tragungsflache fir die beiden Elektroden 47, 46 von den
Endflachen des Leiters 49 erzeugt werden.

[0022] Die Erregerflache 45 ist mit einer elektrisch lei-
tenden Verlangerung 48 versehen, die zum Gehause 31
der bereits beschriebenen Baueinheit 30 fihrt und dort
mit der zugehorigen Sensorelektronik 38 verbunden ist.
Auch in diesem Fall ist die Baueinheit 30, welche die
Sensorelektronik 28, 38 beinhaltet, an der Riickseite 26
des Tragers 10 befestigt. Das geschieht von der Trin-
nenseite aus.

[0023] In Fig. 2 befindet sich die Sensorflache 47 an
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der Innenseite der Abdeckung 25. Vor der Sensorflache
47 liegt eine Wand 51 der Abdeckung 25, die hierin voller
Starke ausgebildet sein kann. Die Fig. 3 zeigt dazu eine
Alternative.

[0024] In Fig. 3 kann die Wand 51 der Abdeckung 25
dinner ausgebildet sein. Der entscheidende Unter-
schied zu Fig. 2 ist aber, dass auf der AulRenseite 53 die
Abdeckung 25 wenigstens an einer definierten Stelle ei-
ne Schicht 52 aus elektrisch leitendem Lack aufgebracht
ist, dessen AulRenseite wieder eine Sensorflache 57 er-
zeugt, die im Auflenbereich des TurauRengriffs wirksam
ist. In kleinem freien Abstand zur Innenseite der Wand
51 befindet sich in Fig. 3 wieder die Erregerflache 55.
Diese Erregerflache 55 weist auch hier eine Verlange-
rung 54 auf. Die Verlangerung 54 fihrt wieder zum nicht
naher gezeigten Gehause der Baueinheit.

[0025] InFig. 4 sind, wie bereits erwahnt wurde, in Ab-
wandlung die MalRnahmen von Fig. 1 mit den Mal3nah-
men von Fig. 2 gleichzeitig verwendet. Es gilt insoweit
die zugehodrige bisherige Beschreibung. Es gibt hier zwei
unterschiedliche im AuBenbereich des Turaufliengriffs
wirkende Sensorflachen 47,67, die bei Anndherung oder
Berlihrung einer berechtigten Person unterschiedliche
Funktionen im Fahrzeug ausldsen. Die eine Sensorfla-
che 47 dient, wie schon im Zusammenhang mit Fig. 2
beschrieben wurde, zur Verriegelung eines in der Tur
integrierten Schlosses. Die andere Sensorflache 67 da-
gegen bewirkt, wie in Fig. 1, die Entriegelung des Schlos-
ses. Gegenliber Fig. 1 liegen aberfolgende Unterschiede
vor.

[0026] Eine Verlangerung 48 der Erregerflache 45,
welche das Koppelfeld 50.2 erzeugt, ist gegenliber der
analogen Verlangerung 58 der weiteren Erregerflache
59, die das Koppelfeld 50.4 generiert, in Isolation ange-
ordnet. Beide Verlangerungen 48, 58 flihren zum Ge-
hause 31 der Baueinheit 30. Auch in diesem Fall gehort
zum elektrischen Koppelfeld 50.4 die Ubertragungsfla-
che einer gegenlberliegenden zweiten Elektrode, die
vom Endstiick eines einstiickigen elektrischen Leiters 60
gebildet wird.

[0027] Der Leiter 60 ist in den bereits eingangs be-
schriebenen Ausleger 23 der Handhabe 20 integriert,
welche auch in diesem Fall als Ziehgriff ausgebildet ist.
Am auleren Ende des Leiters 60 befindet sich die bereits
beschriebene zweite Sensorflache 67. Die Sensorflache
67 ist hier vom Stirnende des Leiters 60 gebildet, der sich
bis zur Innenflache 62 der vorzugsweise hohl ausgebil-
deten Handhabe 20 erstreckt. Diese Sensorflache wird
zur AuBBenseite hin von einer Wand 61 der Handhabe 20
geschitzt. Es kénnen im Bereich der Handhabe 20, der
Abdeckung 25 oder an anderen Stellen weitere Sensor-
flachen angeordnet sein, und zwar voneinander rdumlich
getrennt und wirkungsmaRig zueinander unterschied-
lich. Um auch in diesem Fall den Aufbau zu erleichtern,
sollte wenigstens einer oder mehrerer dieser Sensorfla-
chen wieder Erregerflachen zugeordnet sein, die zwi-
schen sich das beschriebene innere elektrische Koppel-
feld erzeugen. Bei Annaherung einer berechtigten Per-
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son oder bei Berthrung durch die berechtigte Person
werden unterschiedliche Funktionen im Fahrzeug aus-
gelost.

[0028] AuRer der bereits beschriebenen Entriegelung
und Verriegelung des Schlosses kénnten z.B. weitere
bewegliche Teile im Fahrzeug in Offnungsrichtung und/
oder in Schlief3richtung betatigt werden, wenn die ent-
sprechende Sensorfléche anspricht. Fir das Offnen und
Schlielen solcher beweglichen Teile kann auch nur eine
einzige erste Elektrode verwendet werden, die in aufein-
anderfolgender Beriihrung oder Anndherung abwech-
selnd eine Offnungsbewegung und eine SchlieRbewe-
gung ausldst. Als bewegliche Teile des Fahrzeugs kén-
nen dabei eine oder mehrere der Fensterscheiben, ein
Schiebedach, eine Heckklappe oder auch eine oder
mehrere Tlren des Fahrzeugs dienen.

[0029] Die zum Aufbau des Koppelfeldes dienenden
Wirkflachen kénnen auch beliebig im TurauBengriff an-
geordnet sein. So ist es z.B. mdglich, in Analogie zu Fig.
4, die Elektrode 58 zu verlangern und neben der dortigen
Elektrodenverldngerung 48 bis ins Innere der Abdeckung
25 weiterzufiihren, wo dann die bereits beschriebene Er-
regerflache 59 fur ein Koppelfeld analog zu 50.4 von Fig.
4 hinter der Abdeckung 25 zu liegen kommt. Die zur Sen-
sorflache 67 gehdrende Ubertragungsflache 46 gemaR
Fig. 4 wird in diesem Fall in der zur Handhabe 20 be-
nachbarten Innenseite der Abdeckung 25 platziert.
[0030] AuRer derin Fig. 2 und 4 beschriebenen Sen-
sorflache 47 in der Abdeckung 25 kann eine weitere, in
Abstand dazu angeordnete Sensorflache einer weiteren
Sensorflache in der Abdeckung 25 angeordnet sein,
wenn damit irgendwelche weiteren Funktionen im Fahr-
zeug ausgeldst werden sollen. Auch dieser weiteren
Sensorflache sind dann innere Elektroden zugeordnet,
die dann zweckmafigerweise, wie in Fig. 2 die Elektro-
denverlangerung 48, aullerhalb der Handhabe 20 ver-
laufen.

[0031] Die elektrisch leitenden Schichten 52 gemaf
Fig. 3 kbnnen auch aus elastischem Material, z.B. Kunst-
stoff gebildet sein, welches elektrisch leitend gemacht
ist. Statt an AuRenflachen, wie in Fig. 3, kénnten solche
elektrisch leitenden Schichten auch auf Innenflachen des
Tlraulengriffs aufgebracht sein, z.B. im Inneren der
Handhabe 20 oder der Abdeckung 25. Diese Schichten
ubernehmen dann die Funktion von Elektroden, die dort
ein jeweiliges Koppelfeld erzeugen.

Bezugszeichenliste :

[0032]
10 Trager
1 Tlrinneres

12 Ruckseite von 13

13 TurauRBenhaut, Tlrblech

14 Vorderseite von 13

15 Lagerstelle an 10 fir 20

16 Arbeitsglied fir Tirschloss (Ruhestellung)

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

16’
17
18
19
20
20
21

22
23
24
25
26
27

28
29
30
31
32
33
34
35

36

37

38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50.1
50.2
50.3
50.4
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62

67

Arbeitsstellung von 16

SchlieRzylinder

Ausgangsende von 17

Stirnende von 17

Handhabe, Zieh-Handhabe (Ruhelage)
Betéatigungslage von 20

erstes Ende von 20, Lagerende

zweites Ende von 20, Arbeitsende

Ausleger von 20 flr 16

Pfeil der Betatigung von 20

Abdeckung

Rickseite von 10

Erste Sensorflache, Wirkflache zur Schloss-Ver-
riegelung

elektronische Bauteile, Sensorelektronik fiir 27
Durchbruch in 10 und 13

Baueinheit fur 27, 37

Gehause, Hauptgehause von 30
Gehausefinger von 30

Fingerende von 32

elektrische Leitung zwischen 36, 37
Wirkflache der ersten inneren Elektrode, Erre-
gerflache fir 50.1

Wirkflache der zweiten inneren Elektrode, Uber-
tragungsflache fir 50.1

Zweite Sensorflache, Wirkflache zur Schloss-
Entriegelung

elektrische Bauteile fur 37, Sensorelektronik
Spalt zwischen 35 und 36

Elektrischer Stecker und Gegenstecker

Kabel an 40

Hohlraum in 20 fur 37

FUhrungsflache in 10 fir 23

elektrische Leitungen in 30 zwischen 35 und 38
Erregerflache fur 50.2 (Fig. 2)
Ubertragungsflache fiir 50.2 (Fig. 2)
Sensorflache (Fig. 2, 4)

Verlangerung der Elektrode von 45 (Fig. 2, 4)
Leiter zwischen 46, 47 (Fig. 2, 4)

Koppelfeld (Fig. 1)

Koppelfeld (Fig. 2)

Koppelfeld (Fig. 3)

Koppelfeld (Fig. 4)

Wand von 25 (Fig. 2)

Schicht aus elektrisch leitendem Lack (Fig. 3)
AuBenseite von 25 (Fig. 3)

Verlangerung der Elektrode von 55 (Fig. 3)
Erregerflache fiir 50.3 (Fig. 3)
Ubertragungsflache fiir 50.4 (Fig. 4)
Sensorflache von 52 (Fig. 3)

Elektrode fur 56 (Fig. 4)

Erregerflache von 58 (Fig. 4)

Elektrischer Leiter zwischen 56, 67 (Fig. 4)
Wand von 20 (Fig. 4)

Innenflache von 20 (Fig. 4)

Sensorflache in 20 (Fig. 4)
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Patentanspriiche

1.

TarauBengriff, insbesondere fir Fahrzeuge

mit einem an der Tur (11) befestigbaren, ortsfesten
Trager (10),

mit eineram Trager (10) schwenkbar (24) gelagerten
Handhabe (20),

miteinem in der TUr (11) anordenbaren Schloss, das
zwischen einer verriegelten und einer entriegelten
Position Gberfuhrbar ist,

wobei in der verriegelten Position eine Betatigung
(24) der Handhabe (20) zum Offnen der Tir (11)
unwirksam, aber in der entriegelten Position wirk-
sam ist,

mit mindestens eine kapazitiven Sensorelektronik
(28, 38) am Trager (10), die auf eine im Aufienbe-
reich des TurauBengriffs wirksame aulere Elektro-
de wirkt,

wobei die Wirkflache (37, 67; 47, 57) dieser Elektro-
de die Annaherung oder Berihrung einer berechtig-
ten Person sensiert und daher als Sensorflache (37,
67; 47, 57) zu bezeichnen ist,

wobei die berechtigte Person ein aktives oder pas-
sives ldentifikationsmittel fir Zugangsberechtigung
und/oder Fahrberechtigung fir das Fahrzeug bei
sich tragt,

wobei im Innenbereich des TirauRengriffs minde-
stens eine erste und eine zweite weitere innere Elek-
trode der kapazitiven Sensorelektronik (28, 38) an-
geordnet sind,

wobei die im AulRenbereich wirksame Sensorflache
(37,67;47,57) an der schwenkbaren (24) Handhabe
(20) und/oder an einer Abdeckung (25) des Tirau-
Rengriffs angeordnet ist,

und wobei an der Handhabe (20) und/oder an der
Abdeckung (25) sich zuséatzlich noch eine als Gber-
tragungsflache (36, 56; 46) bezeichnete Wirkflache
der zweiten inneren Elektrode befindet und mit

der nach aufen wirksamen Sensorflache (37, 67;
47, 57) elektrisch verbunden (34, 60; 49) ist,
dadurch gekennzeichnet,

dass die zwei inneren Elektroden zur Ubertragung
eines inneren Koppelfeldes dienen,

dass die Wirkflache (35, 59; 45, 55) der ersten in-
neren Elektrode das elektrische Koppelfeld (50.1 bis
50.4) aufbaut und daher Erregerflache (35, 59; 45,
55) der ersten inneren Elektrode genannt werden
soll,

dass in freiem Abstand (39) zur Ubertragungsfléche
(36, 56; 46) der zweiten inneren Elektrode die Erre-
gerflache (35, 59; 45, 55) der ersten inneren Elek-
trode am Trager (10) angeordnet ist, die mit der Sen-
sorelektronik (28, 38) verbunden ist und gegeniiber
der Ubertragungsflache (36, 56; 46) der zweiten in-
neren Elektrode wenigstens in der Ruhelage, d.h.
bei unbetétigter Handhabe, das elektrische Koppel-
feld (50.1 bis 50.4) aufbaut,

und dass das Koppelfeld (50.1 bis 50.4) im Innen-
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bereich des TurauRengriffs wirkt und

die im AuRenbereich des TirauRengriffs von der
Sensorflache (37, 67; 47, 57) detektierte Annahe-
rung oder Beriihrung (iber die Ubertragungsfléche
(36, 56; 46) der zweiten und der Erregerflache (35,
59; 45, 55) der ersten inneren Elektrode an die Sen-
sorelektronik (28, 38) im Trager (10) weiterleitet.

TirauBengriff nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Handhabe (20) als Ziehgriff aus-
gebildetist, dessen eines Griff-Ende (21) am Trager
(10) schwenkbar gelagert (15) ist,

und dass die mitbewegliche Ubertragungsfléche
(36, 56) der zweiten inneren Elektrode am gegen-
Uberliegenden, freien Griff-Ende (22) angeordnet ist.

TarauBengriff nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das freie Griff-Ende (22) einen Aus-
leger (23) aufweist, der bei Betatigung (24) der Zieh-
griff-Handhabe (20) mit dem Schloss zusammen-
wirkt,

dass die bewegliche Ubertragungsflache (36, 56)
der zweiten inneren Elektrode am Innenende des
Auslegers (23) sitzt

und dass im Ausleger (23) auRer der Ubertragungs-
flache (36, 56) der zweiten inneren Elektrode auch
ihre elektrische Verbindung (34, 60) zur Sensorfla-
che (37, 67) integriert ist.

Tiaraufengriff einem der Anspriche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass auf den Aulenfla-
chen (53) und/oder den Innenflachen des TlraulRen-
griffs wenigstens stellenweise eine Schicht (52) aus
elektrisch leitendem Lack aufgetragen ist

und dass diese Lackschicht (52) die Sensorflache
(57) erzeugt.

TarauRengriff nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass auf den AuRenfla-
chen und/oder an den Innenflachen des Tiraulen-
griffs wenigstens stellenweise eine elektrisch leitfa-
hige Schicht aus elastischem Material aufgebracht
ist

und dass diese Schicht die Sensorflache (57) er-
zeugt.

TlrauBengriff nach einem oder mehreren der An-
spriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass
der TurauBengriff mehrere, voneinander getrennte
nach au3en wirksame Sensorflachen (67, 47) zum
Sensieren einer menschlichen Hand und/oder im In-
neren wirksame Ubertragungsflache (56, 46) und Er-
regerflache (59, 45) zum Aufbau des Koppelfelds
(50.2, 50.4) aufweist

und dass diese getrennten Sensorflachen (67, 47)
bei Berthren oder Anndherung einer berechtigten
Person unterschiedliche Funktionen am Schloss
und/oder im Fahrzeug auslésen.
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TuraufRengriff nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass eine Sensorflache (67) zum Entrie-
geln des Schlosses und eine andere (47) zum Ver-
riegeln des Schlosses dienen.

TuraufRengriff nach Anspruch 6 oder 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass bei Annaherung oder beim Be-
ruhren durch die berechtigte Person wenigstens ei-
ne der Sensorflachen eine Bewegung von Teilen im
Fahrzeug in Offnungsrichtung und/oder in
Schlief¥richtung auslost.

TuraufRengriff nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensorflache bei aufeinander-
folgenden Beriihrungen oder Annaherungen der be-
rechtigten Person eine abwechselnde Bewegung
der Teile veranlasst, namlich ein Mal in Offnungs-
richtung und das nachste Mal in SchlieRrichtung,
oder umgekehrt.

TarauRengriff nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die beweglichen Teile eine
oder mehrere Fensterscheiben, ein Schiebedach,
eine Heckklappe und/oder eine bzw. mehrere Tilren
des Fahrzeugs sind.

TarauRengriff nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass die Sensorelektro-
nik (28, 38) sich in einer Gehauseeinheit (30) befin-
det, die am Trager (10) sitzt.

TarauRengriff nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Gehauseeinheit (30) vorgefertigt
und an der Ruickseite (26) des Tragers (11) befestig-
bar ist.

TarauBengriff nach Anspruch 11 oder 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Gehauseeinheit (30)
vorgefertigt und im Bereich eines am Trager mon-
tierten Turms (17) befestigt ist,

wobei der Turm (17) neben der Handhabe (20) im
Trager (11) angeordnet ist.

TarauRengriff nach einem der Anspriiche 11 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass die Gehauseein-
heit (30) aus einem Hauptgehduse (31) und aus ei-
nem davon abragenden Gehausefinger (32) besteht
und dass das Ende (33) vom Gehdusefinger (32) bis
in den Vorderbereich (25) des Tlraufiengriffs reicht
und dort eine im AuRenbereich wirksame Sensorfla-
che (27) zum Auslésen der Verriegelung des Schlos-
ses positioniert ist.

Turauflengriff nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensorelektronik (28, 38) im
Hauptgehause (31) der Gehauseeinheit (30) inte-
griert ist,

wahrend der Gehausefinger (32) durch einen Durch-
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16.

17.

18.

bruch (29) im Trager (11) und ein Loch in einer Au-
Renhaut (13) der Tir hindurch steckbar ist.

Tlraufengriff nach Anspruch 15, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Gehausefinger (32) in Ruhelage
der Handhabe (20) dem Profilverlauf des Auslegers
(23) folgt.

Tlraufengriff nach einem der Anspriiche 14 bis 16,
dadurch gekennzeichnet, dass die Erregerflache
(35) derersteninneren Elektrode in der Gehauseein-
heit (30), insbesondere in dem zugehdrigen Finger
(32) sitzt.

TiarauBengriff nach einem der Anspriiche 1 bis 17,
dadurch gekennzeichnet, dass die im Auf3enbe-
reich wirksamen Sensorflachen (37,47, 67), die das
Koppelfeld (50.1, 50,2, 50.4) iibertragende Ubertra-
gungsflache (36, 46, 56) und der sie verbindende
elektrische Leiter (34, 49, 60) einstlickig ausgebildet
sind.

Claims

External door handle, in particular for vehicles

with a fixed-positioned carrier (10) which is attacha-
ble to the door (11),

with a handgrip (20) swivel-mounted (24) on the car-
rier (10),

with a lock which can be arranged in the door (11)
and which can be transferred between a locked and
an unlocked position,

whereby in locked position an actuation (24) of the
handgrip (20) to open the door (11) is ineffective, but
in unlocked position effective,

with at least one capacitive sensor electronics (28,
38) on the carrier (10), which effects an external elec-
trode effective in the external area of the external
door handle,

whereby the active surface (37, 67; 47, 57) of this
electrode senses the approach or touch of an au-
thorized person and is therefore to be designated as
sensor surface (37, 67; 47, 57),

whereby the authorized person carries on his person
an active or passive means of identification for ac-
cess authorization and/or driving authorization for
the vehicle,

whereby arranged in the interior of the external door
handle are a first and a second additional electrode
of the capacitive sensor electronics (28, 38),
whereby the sensor surface (37, 67; 47, 57) which
is effective in the external area is arranged on the
swivellable (24) handgrip (20) and/or on a covering
(25) of the external door handle,

and whereby additionally found on the handgrip (20)
and/or on the covering (25) is another active sur-
face—designated as transfer surface (36, 56; 46)
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—of the second internal electrode, said active sur-
face being electrically connected (34, 60; 49) with
the exterior-effective sensor surface (37,67;47, 57),
thereby characterized,

in that the two interior electrodes serve to transfer
an inner switching network, in that the active surface
(35, 59; 45, 55) of the first interior electrode gener-
ates the electrical switching network (50.1 to 50.4)
and should therefore be called the generative sur-
face (35, 59; 45, 55) of the first interior electrode,
in that arranged on the carrier (10) at a free distance
(39) from the transfer surface (36, 56; 46) of the sec-
ond inner electrode is the first inner electrode’s gen-
erative surface (35, 59; 45, 55) which is connected
with the sensor electronics (28, 38) and generates
opposite the transfer surface (36, 56; 46) of the sec-
ond inner electrode-at least in rest position, i.e.,
when the handgrip has not been activated—the elec-
trical switching network (50.1 to 50.4),

and in that the switching network (50.1 to 50.4) is
effective on the interior of the external door handle
and

forwards the approach or touch detected in the ex-
ternal area of the external door handle by the sensor
surface (37, 67; 47, 57) via the transfer surface (36,
56; 46) of the second and the generative surface (35,
59; 45, 55) of the first inner electrode to the sensor
electronics (28, 38) in the carrier (10).

External door handle pursuant to Claim 1, thereby
characterized in that the handgrip (20) is designed
as a pull-grip whereby one grip end (21) is swivel-
mounted (15) on the carrier (10),

and in that the transfer surface (36, 56) of the second
inner electrode, which can move in concert, is ar-
ranged at the opposite, free grip end (22).

External door handle pursuant to Claim 2, thereby
characterized in that the free grip end (22) exhibits
an extension (23) which upon activation (24) of the
pull-handgrip (20) interacts with the lock,

in that the movable transfer surface (36, 56) of the
second inner electrode is located on the inner end
of the extension (23),

and in that likewise integrated in the extension (23),
besides the transfer surface (36, 56) of the second
inner electrode, is its electrical connection (34, 60)
to the sensor surface (37, 67).

External door handle pursuant to one of the claims
1 to 3, thereby characterized in that applied to the
exterior surfaces (53) and/or interior surfaces of the
external door handle, at least in places, is a coating
(52) of electrically conductive varnish,

and in that this varnish coating (52) produces the
sensor surface (57).

External door handle pursuant to one of the claims
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10.

11.

12.

13.

1 to 4, thereby characterized in that applied to the
exterior surfaces and/or interior surfaces of the ex-
ternal door handle, atleastin places, is an electrically
conductive coating of elastic material,

and in that this coating produces the sensor surface
(57).

External door handle pursuant to one or more of the
claims 1 to 5, thereby characterized in that the ex-
ternal door handle exhibits several, mutually sepa-
rated, exterior-effective sensor surfaces (67, 47) for
detecting a human hand and/or interior-effective
transfer surfaces (56, 46) and active surfaces (59,
45) for generating the switching network (50.2, 50.4),
and in that these separated sensor surfaces (67,
47), when touched or approached by an authorized
person, trigger different functions at the lock or in the
vehicle.

External door handle pursuant to Claims 6, thereby
characterized in that one sensor surface (67) acts
to unlock the lock, and another (47) to lock the lock.

External door handle pursuant to Claim 6 or 7, there-
by characterized in that upon being touched or ap-
proached by an authorized person at least one of
the sensor surfaces triggers a movement of compo-
nents in the vehicle in the direction of opening and/or
closing.

External door handle pursuant to Claim 8, thereby
characterized in that the sensor surface, in the
event of successive touches or approaches by the
authorized person, triggers a toggling movement of
the components, namely, one time in the direction
of opening and the next time in the direction of clos-
ing, or vice versa.

External door handle pursuant to Claim 8 or 9, there-
by characterized in that the movable parts are one
or more window panes, a sliding roof, a trunk lid
and/or one or more doors of the vehicle.

External door handle pursuant to one of the claims
1 to 10, thereby characterized in that the sensor
electronics (28, 38) is found in a housing unit (30)
located on the carrier (10).

External door handle pursuant to Claim 11, thereby
characterized in that the housing unit (30) is pre-
fabricated and attachable to the reverse side (26) of
the carrier (11).

External door handle pursuant to Claim 11 or 12,
thereby characterized in that the housing unit (30)
is prefabricated and attached in the area of a tower
(17) mounted on the carrier,

whereby the tower (17) is arranged next to the hand-
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grip (20) in the carrier (11).

External door handle pursuant to one of the claims
11 to 13, thereby characterized in that the housing
unit (30) comprises a main housing (31) and, pro-
truding therefrom, a housing finger (32),

and in that the end (33) of the housing finger (32)
extends into the front area (25) of the external door
handle, and positioned there is an exterior-effective
sensor surface (27) for triggering the locking of the
lock.

External door handle pursuant to Claim 14, thereby
characterized in that the sensor electronics (28,
38) isintegrated in the main housing (31) of the hous-
ing unit (30),

while the housing finger (32) can be inserted through
a break-through (29) in the carrier (11) and a hole in
an exterior skin (13) of the door.

External door handle pursuant to Claim 15, thereby
characterized in that when the handgrip (20) is at
rest the housing finger (32) follows the run of the
profile of the extension (23).

External door handle pursuant to one of the claims
14 to 16, thereby characterized in that the active
surface (35) of the first inner electrode in the housing
unit (30) is located in particular in the concomitant
finger (32).

External door handle pursuant to one of the claims
1to 17, thereby characterized in that the exterior-
effective sensor surfaces (37, 47, 67), the transfer
surface (36, 46, 56) which transfers the switching
network (50.1,50.2, 50.4), and the electrical conduc-
tor (34, 49, 60) connecting them are designed as one
piece.

Revendications

Poignée extérieure de porte, notamment pour véhi-
cules,

comprenant un support (10) fixe pouvant étre monté
contre la porte (11), comprenant un moyen de ma-
niement (20) en appui pivotant (24) sur le support
(10),

comprenant une serrure agengable dans la porte
(11), serrure qu’il est possible de déplacer entre une
position verrouillée et une position déverrouillée,
sachant qu’en position verrouillée un actionnement
(24) du moyen de maniement (20) pour ouvrir la porte
(11) estinopérant, mais qu'’il est opérant dans la po-
sition déverrouillée,

comprenant au moins un circuit électronique (28, 38)
de détection capacitive situé contre le support (10),
circuit qui agit sur une électrode extérieure opérant
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dans la zone extérieure de la poignée extérieure de
la porte,

sachant que la surface active (37, 67 ; 47, 57) de
cette électrode détecte I'approche d’'une personne
détentrice d’'un droit ou I'effleurement par elle, et que
cette surface est donc a désigner comme une sur-
face détectrice (37, 67 ; 47, 57),

sachant que la personne détentrice d’un droit porte
sur elle un moyen d’identification actif ou passif lui
ouvrant droit a I'accés au véhicule et/ou a la conduite
de ce dernier,

sachant que dans la zone intérieure de la poignée
extérieure de porte sontagencées au moins une pre-
miére et une seconde électrodes intérieures supplé-
mentaires du circuit électronique (28, 38) de détec-
tion capacitive,

sachant que la surface détectrice (37, 67 ; 47, 57)
opérant dans la zone extérieure est agencée contre
le moyen de maniement (20) pivotant (24) et/ou con-
tre un couvercle (25) de la poignée extérieure de la
porte,

etsachant que surle moyen de maniement (20) et/ou
sur le couvercle (25) se trouve en plus une surface
active - désignée surface de transmission (36, 56 ;
46) - de la deuxiéme électrode intérieure, et qui est
électriquement reliée (34, 60 ; 49) avec la surface
détectrice (37, 67 ; 47, 57) opérante vers I'extérieur,
caractérisée en ce que

les deux électrodes intérieures servent a la trans-
mission d’'un champ de couplage interne,

la surface active (35, 59 ; 45, 55) de la premiére élec-
trode intérieure crée le champ de couplage électri-
que (50.1 a 50.4) et doit donc étre dénommée sur-
face excitatrice (35, 59 ; 45, 55) de la premiére élec-
trode intérieure,

aundistance libre (39) de la surface de transmission
(36, 56 ; 46) de la deuxieme électrode intérieure est
agencée, sur le support (10), la surface excitatrice
de (35, 59 ; 45, 55) de la premiére électrode inté-
rieure, laquelle surface deuxieme citée est reliée au
circuit électronique (28, 38) de détection et crée - au
moins en position de repos, c’est-a-dire lorsque le
moyen de maniement n’a pas été actionné - le champ
de couplage électrique (50.1 a 50.4) en face de la
surface de transmission (36, 56 ; 46) de la deuxieme
électrode intérieure,

et en ce que le champ de couplage (50.1 a 50.4)
agit dans la zone intérieure de la poignée extérieure
et

communique I'approche ou I'effleurement, détectés
par la surface détectrice (37, 67 ; 47, 57) dans la
zone extérieure de la poignée extérieure de porte -
via a la surface de transmission (36, 56 ; 46) de la
deuxiéme électrode intérieure et la surface excitatri-
ce (35,59 ; 45, 55) de la premiére électrode intérieu-
re -, au circuit électronique (28, 38) de détection situé
dans le support (10).
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Poignée extérieure de porte selon la revendication
1, caractérisée en ce que le moyen de maniement
(20) est configuré en poignée a tirer dont une extré-
mité (21) repose en appui pivotant (15) sur le support
(10),

et en ce que la surface de transmission (36, 56) en
méme temps mobile de la deuxiéme électrode inté-
rieure est agencée contre I'extrémité (22) libre op-
posée de la poignée.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
2, caractérisée en ce que I'extrémité (22) libre de
poignée présente un bras (23) qui, en cas d’action-
nement (24) du moyen de maniement (20) a poignée
de traction, interagit avec la serrure,

en ce que la surface de transmission (36, 56) mobile
de la deuxieme électrode intérieure se trouve en as-
sise sur I'extrémité intérieure du bras (23)

et en ce que dans le bras (23) sont intégrés, hormis
la surface de transmission (36, 56) de la deuxiéme
électrode intérieure, également sa jonction électri-
que (34, 60) avec la surface détectrice (37, 67).

Poignée extérieure de porte selon I'une des reven-
dications 1 a 3, caractérisée en ce que sur les sur-
faces extérieures (53) et/ou les surfaces intérieures
de la poignée extérieure de porte a été appliquée au
moins localement une couche (52) d’une laque élec-
troconductrice et en ce que la surface (52) de cette
laque crée la surface détectrice (57).

Poignée extérieure de porte selon 'une des reven-
dications 1 a 4, caractérisée en ce que sur les sur-
faces extérieures et/ou sur les surfaces intérieures
de la poignée extérieure de porte a été appliquée au
moins localement une couche électroconductrice
d’'un matériau élastique et en ce que cette couche
géneére la surface détectrice (57).

Poignée extérieure de porte selon une ou plusieurs
des revendications 1 a 5, caractérisée en ce que
la poignée extérieure de porte présente plusieurs
surfaces détectrices (67, 47) séparées les unes des
autres, opérantes vers I'extérieur, servant a détecter
une main humaine et/ou une surface de transmission
(56, 46) opérante a l'intérieur, et une surface excita-
trice (59, 45) servanta générerle champ de couplage
(50.2, 50.4)

et en ce que ces surfaces détectrices (67, 47) sé-
parées déclenchent, lorsque effleurées ou que s’ap-
proche une personne détentrice d’un droit, différen-
tes fonctions sur la serrure et/ou dans le véhicule.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
6, caractérisée en ce qu’une surface détectrice
(67) sert a déverrouiller la serrure et une autre (47)
a verrouiller la serrure.
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
6 ou 7, caractérisée en ce que lorsque la personne
détentrice d’un droit approche ou effleure, au moins
une surface détectrice déclenche un mouvement de
piéces dans le véhicule dans le sens de I'ouverture
et/ou celui de la fermeture.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
8, caractérisée en ce que la surface détectrice dé-
clenche, lorsque la personne détentrice d’un droit
effectue des effleurements ou approches succes-
sifs, un mouvement alternant des piéces, a savoir
une fois dans le sens de I'ouverture et la fois suivante
dans le sens de la fermeture, ou inversement.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
8 ou 9, caractérisée en ce que les pieces mobiles
sontune ou plusieurs vitres, un toitouvrant, un hayon
et/ou une ou plusieurs portes du véhicule.

Poignée extérieure de porte selon I'une des reven-
dications 1 a 10, caractérisée en ce que le circuit
électronique (28, 38) de détection se trouve dans
une unité (30) a boitier en assise contre le support
(10).

Poignée extérieure de porte selon la revendication
11, caractérisée en ce que l'unité (30) a boitier a
été préfabriquée et peut se monter contre le dos (26)
du support (11).

Poignée extérieure de porte selon la revendication
11 ou 12, caractérisée en ce que 'unité (30) a boi-
tier a été préfabriquée et est fixée dans lazone d’'une
tour (17) montée contre le support,

sachant que la tour (17) est agencée dans le support
(11) a cété de la poignée (20).

Poignée extérieure de porte selon I'une des reven-
dications 11 a 13, caractérisée en ce que l'unité a
boitier (30) se compose d’un boitier principal (31) et
d’'un doigt (32) qui en fait saillie

et en ce que I'extrémité (33) du doigt (32) de boitier
atteint la zone avant (25) de la poignée extérieure
de porte et qu’a cet endroit est positionnée une sur-
face détectrice (27) opérante dans la zone extérieure
pour déclencher le verrouillage de la serrure.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
14, caractérisée en ce que le circuit électronique
(28, 38) de détection est intégré dans le boftier prin-
cipal (31) de l'unité (30) a boitier,

tandis que le doigt (32) du boitier peut étre introduit
via un pergage (29) ménagé dans le support (11) et
un trou dans la coque extérieure (13) de la porte.

Poignée extérieure de porte selon la revendication
15, caractérisée en ce que le doigt (32) de boitier
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suit, lorsque le moyen de maniement (20) se trouve
en position de repos, le tracé du profil du bras (23).

Poignée extérieure de porte selon 'une des reven-
dications 14 a 16, caractérisée en ce que la surface
excitatrice (35) de la premiére électrode intérieure
se trouve en assise dans l'unité (30) a boitier, no-
tamment dans le doigt (32) afférent.

Poignée extérieure de porte selon 'une des reven-
dications 1 a 17, caractérisée en ce que les surfa-
ces détectrices (37, 47, 67) opérantes dans la zone
extérieure, la surface de transmission (36, 46, 56)
transmettantle champ de couplage (50.1,50.2,50.4)
et les conducteurs électriques (34, 49, 60) les reliant
sont configurés monobloc.
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