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(54) Mouvement d’horlogerie

(57)  Le mouvement d’horlogerie comprend une cou-
ronne (12) reliée par un organe de liaison a au moins un
élément du mouvement. Il est muni d’un dispositif de sé-
lection (13) qui présente un dispositif de blocage (15)
muni de deux lames ressort (26, 27) de blocage coopé-
rant avec une denture (28) de la couronne (12). Ce dis-
positif de blocage permet de bloquer la rotation de la
couronne dans un premier sens et d’autoriser la rotation
de cette couronne dans un second sens dans une posi-
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tion prédéterminée d’'une bascule de commande (30)
agissant sélectivement sur'une ou I'autre des lames res-
sort (26, 27) grace a un secteur (31). Lorsque cette bas-
cule (30) est tournée dans une seconde position, la ro-
tation de la couronne est autorisée dans le premier sens
et bloquée dans le second sens.

On obtient ainsi un mouvement dont le sens de ro-
tation de la couronne (12) est choisi par I'utilisateur par
son action préalable sur le dispositif de sélection (13).
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Description

[0001] La présente invention concerne un mouvement
d’horlogerie comportant un organe rotatif pour une com-
mande manuelle extérieure reliée par au moins un orga-
ne de liaison a au moins un élément du mouvement et
susceptible d’étre mis en rotation dans deux sens oppo-
sés.

[0002] Des organes rotatifs du type précité sont bien
connus et se présententle plus souvent sous forme d’'une
couronne que I'utilisateur peut mettre en rotation suivant
deux sens opposés pour piloter une ou deux fonctionna-
lités, telles que la mise a '’heure ou le remontage d’'un
barillet.

[0003] La présente invention a pour but de perfection-
ner les couronnes connues et de permettre de piloter de
facon slre et indépendante au moins deux fonctions
avec la couronne dans la méme position axiale tirée ou
non tirée.

[0004] Le mouvementselon l'invention est caractérisé
a cet effet par le fait qu’il comprend au moins un dispositif
de sélection associé a I'organe rotatif et agencé de fagcon
a occuper au moins deux positions différentes compre-
nant une premiére position dans laquelle il autorise la
rotation de I'organe de liaison dans un premier sens et
rend impossible la rotation de I'organe de liaison dans
un second sens, et une seconde position dans laquelle
il rend impossible la rotation de I'organe de liaison dans
le premier sens et autorise la rotation de I'organe de
liaison dans le second sens.

[0005] Onobtientainsi un mouvement comportantune
double fonctionnalité de commande avec la couronne
dans la méme position axiale permettant de piloter par
exemple une fonction de fuseau horaire quand la cou-
ronne est tournée dans le premier sens et une fonction
de mise en date quand la couronne est tournée dans
l'autre sens. Le sens de rotation de la couronne est sé-
curisé, car le dispositif de sélection n’autorise que le sens
de rotation de la couronne choisi par I'utilisateur par son
action préalable sur le dispositif de sélection.

[0006] Selonun mode d’exécution préféré, le dispositif
de sélection comprend un dispositif de blocage agencé
de fagon a bloquer dans ladite premiére position la rota-
tion de I'organe rotatif et de 'organe de liaison dans ledit
second sens et de fagon a bloquer dans ladite seconde
position la rotation de I'organe rotatif et de I'organe de
liaison dans ledit premier sens.

[0007] On obtient ainsi un dispositif de sélection par-
ticulierement fiable et d’un fonctionnement sar.

[0008] Favorablement le dispositif de sélection est
agence de fagon a occuper une position supplémentaire
dans laquelle il rend impossible la rotation de 'organe
de liaison dans les deux sens de rotation.

[0009] Ces caractéristiques assurent une délimitation
trés sire entre les deux fonctionnalités.

[0010] De fagon avantageuse, le dispositif de blocage
comprend au moins deux organes de blocage suscepti-
bles de coopérer avec au moins une denture solidaire
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de I'organe rotatif et au moins un organe de commande
agenceés de fagon a établir ou interrompre le contact de
ladite denture avec I'un ou 'autre des organes de bloca-
ge.

[0011] Ces caractéristiques permettent d’obtenir un
dispositif de sélection d’'une construction simple et fiable.
[0012] Selon un mode d’exécution préféré, les deux
organes de blocage sont constitués par une premiére et
deuxiéme lames ressort agencées pour coopérer parleur
extrémité libre avec la denture de fagon a s’opposer pour
la premiere lame ressort a une rotation de I'organe rotatif
suivant le second sens et a autoriser une rotation de cet
organe rotatif suivant le premier sens, et de fagon a s’op-
poser pour la seconde lame ressort a une rotation de
I'organe rotatif suivant le premier sens et a autoriser une
rotation de cet organe rotatif suivant le second sens, ledit
organe de commande étant muni d’au moins une piéce
agencée de fagon a écarter 'une ou l'autre des lames
ressort de la denture selon la position de I'organe de
commande choisie par un utilisateur.

[0013] Laconstruction définie par ces caractéristiques
nécessite un nombre de composants faible et d’'un en-
combrement réduit, tout en garantissant un fonctionne-
ment fiable et une longévité considérable.

[0014] Tresfavorablement, 'organe de commande est
constitué par une bascule montée tournante autour d’'une
couronne constituant ledit organe rotatif, ladite bascule
étant munie d’'une protubérance en forme de secteur
semi-cylindrique destinée a coopérer avec l'une ou
lautre des lames ressort de fagon a les écarter de la
denture selon la position de la bascule choisie par I'uti-
lisateur.

[0015] Ces caractéristiques permettent une comman-
de aisée des fonctionnalités tout en assurant un aspect
esthétique certain.

[0016] Selon une variante avantageuse, les deux or-
ganes de blocage sont constitués par des bloqueurs
montés coulissant dans des cylindres sollicités chacun
par un ressort vers une position de repos, et comportant
chacun au moins une saillie susceptible de coopérer
avec une denture solidaire de I'organe rotatif, ces blo-
queurs étant montés sur au moins une piéce de com-
mande mobile susceptible d’étre déplacée pour mettre
I'un et/ou l'autre des bloqueurs en contact avec ladite
denture pour bloguer I'organe rotatif dans I'un ou I'autre
des deux sens de rotation.

[0017] Cette variante permet une trés grande solidité
de construction et un fonctionnement fiable.

[0018] D’autres avantages ressortent des caractéris-
tiques exprimées dans les revendications dépendantes
et de la description exposant ci-aprés l'invention plus en
détail a I'aide de dessins qui représentent schématique-
ment et a titre d’exemple quatre modes d’exécution et
des variantes.

La figure 1 est une vue en perspective du premier
mode d’exécution.
Les figures 2 et 3 sont des vues en perspective écla-



3 EP 1 684 133 A2 4

tées de ce premier mode d’exécution.

Les figures 4 et 5 sont des vues en coupe transver-
sale selon la ligne C - C de la figure 6 du premier
mode d’exécution dans deux positions différentes.
La figure 6 illustre une vue en coupe longitudinale
du premier mode d’exécution.

La figure 7 est une vue en perspective du second
mode d’exécution.

Les figures 8 et 9 sont des vues en coupe transver-
sale C - C et longitudinale A - A du second mode
d’exécution dans une position intermédiaire.

Les figures 10 et 11 sont des vues similaires en cou-
pe transversale C - C et longitudinale A - A du second
mode d’exécution dans une autre position.
Lafigure 12 est une vue en perspective du troisieme
mode d’exécution.

Lafigure 13 représente une vue en perspective écla-
tée de ce troisieme mode d’exécution.

Les figures 14 et 15 sont des vues en coupe trans-
versale C - C et longitudinale A - A a travers le troi-
siéme mode d’exécution.

Les figures 16, 17 et 18 sont des vues en perspec-
tive, en coupe longitudinale A - A et en coupe trans-
versale C - C d’un quatrieme mode d’exécution.

[0019] Enréférence auxfigures 1a6, le premier mode
d’exécution comprend un mouvement 10 avec un organe
rotatif 11, tel qu’'une couronne 12, destiné a servir de
commande manuelle extérieure relié par au moins un
organe de liaison 14 a au moins un élément du mouve-
ment et susceptible d’étre mis en rotation dans deux sens
opposés. Cette couronne pourra ainsi servir de remontoir
et/ou d’'organe permettant de piloter des fonctions telles
que lamise al’heure, les fuseaux horaires, le quantiéme,
la phase de lune, une répétition ou une sonnerie, etc.
[0020] L’organe rotatif 11 est muni d’un dispositif de
sélection 13 pour actionner des fonctions particuliéres
du mouvement et comportant au moins un dispositif de
blocage 15 agencé de fagon a occuper au moins deux
positions différentes comprenant une premiére position
dans laquelle il bloque la rotation de la couronne 12 dans
un premier sens antihoraire et autorise la rotation de I'or-
gane rotatif dans un second sens horaire, et une seconde
position dans laquelle il bloque la rotation de la couronne
dans le second sens horaire et autorise sa rotation dans
le premier sens antihoraire.

[0021] Une carrure 20 du boitier du mouvement com-
prend un alésage 21 dans lequel est chassé-collé un
tube a chasser 22.

[0022] Ce dernier est traversé par une tige 23 servant
d’organe de liaison 14 rendu solidaire de la couronne 12
par chassage-collage ou vissage.

[0023] Le dispositif de blocage 15 comprend une ba-
gue ressort 24 montée sur un tube support 25 qui est
vissé sur le tube a chasser 22. La bague ressort 24 pos-
séde deux lames ressort 26, 27 faisant saillie sur sa pé-
riphérie pour coopérer avec une denture intérieure 28 de
la couronne 12.
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[0024] Le dispositif de blocage 15 est en outre muni
d’une bascule de commande 30 montée tournante autour
de la couronne 12 sur le tube a chasser 22 et le tube
support 25. Cette bascule 30 posséde une protubérance
31 sous forme d’un secteur semi-cylindrique disposée
entre la bague ressort 24 et la denture intérieure 28 de
la couronne 12. Cette bascule de commande 30 com-
porte une butée 34 destinée a coopérer avec deux évi-
dements 35, 36 prévus dans la carrure 20 pour limiter la
rotation de la bascule 30 a 180°.

[0025] Dans la position illustrée a la figure 4, la protu-
bérance 31 s’interpose entre la lame ressort 26 et la den-
ture intérieure 28 pour écarter cette lame ressort 26 de
la denture, ce qui autorise une rotation de la couronne
12 dans un sens horaire. Par contre, la lame ressort 27,
qui est orientée suivant une direction horaire sensible-
ment tangentielle de la bague ressort 24 pénetre par son
extrémité entre les dents de la denture 28 pour s’opposer
a une rotation de la couronne 12 suivant une direction
antihoraire a la figure 4.

[0026] Deux cliquets a billes 38, 39 sont montés dans
la carrure 20 (fig.6) et coopérent avec deux évidements
40, 41 prévus sur la bascule de commande 30 pour main-
tenir cette derniére dans cette position.

[0027] Lorsqu’on désire piloter une autre fonction, la
bascule de commande est pivotée de 180° dans un sens
horaire (fig. 4, 5) pour occuper une seconde position il-
lustrée a la figure 5.

[0028] Dans cette position, la protubérance 31 s’inter-
pose entre la lame ressort 27 et la denture intérieure 28
pour autoriser une rotation de la couronne 12 suivant un
sens antihoraire a la figure 5.

[0029] La lame ressort 26, dirigée dans une direction
antihoraire sensiblement tangentielle de la bague ressort
24, pénetre par son extrémité entre les dents de la den-
ture 28 pour s’opposer a une rotation de la couronne 12
suivant une direction horaire. La bascule de commande
30 est a nouveau maintenue en position par les deux
cliquets a billes 38, 39.

[0030] Dans une position intermédiaire de la bascule
de commande 30 entre les positions des figures 4 et 5,
la protubérance 31 n’écarte ni la lame ressort 26, ni la
lame ressort 27 de la denture de sorte que la couronne
12 est bloquée dans les deux sens de rotation.

[0031] Selon une variante du mode d’exécution pré-
cédent, la protubérance 31 pourrait occuper un secteur
plus grand, par exemple de 210°, de sorte qu’elle permet
d’écarter les deux lames ressort 26 et 27 de la denture
28 dans ladite position intermédiaire pour autoriser des
rotations dans les sens horaire et antihoraire.

[0032] Afin d’assurer I'étanchéité, le dispositif de blo-
cage 15 est muni d’un joint d’étanchéité 42 disposé entre
une partie centrale 43 de lacouronne 12 etle tube support
25.

[0033] Des marquages 44 (fig. 4, 5) sur la bascule 30
oulacarrure 20 pourraient permettre de visualiser le sens
dans lequel la couronne pourra étre tournée par I'utilisa-
teur et/ou la fonction qu’il sera possible de piloter.
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[0034] Ainsile dispositif de blocage 15 permet notam-
ment une double fonctionnalité de commande avec la
couronne dans la méme position tirée, par exemple pour
piloter soit une fonction de fuseau horaire quand la cou-
ronne est tournée dans un sens, soit une fonction de
mise-a-date quand la couronne est tournée dans 'autre
sens.

[0035] Les dispositifs de sélection et de blocage sont
indépendants du mouvement et de ses fonctionnalités.
lls pourront en outre étre adaptés a sélectionner plus de
deux fonctions possibles entirant la couronne axialement
sur deux ou davantage de positions longitudinales pré-
déterminées.

[0036] Le second mode d’exécution est illustré aux fi-
gures 7 a 11. Dans ce mode d’exécution, le dispositif de
sélection 13 comprend également un dispositif de bloca-
ge 15, mais au lieu de présenter une bascule de com-
mande rotative, le dispositif de blocage comprend une
piece de commande coulissante 50 montée surlacarrure
20 du mouvement.

[0037] La couronne 12 est prolongée par une partie
cylindrique 51 comportant une denture 52 et reliée a une
tige de liaison 23. Un joint d’étanchéité 53 assure I'étan-
chéité de la couronne.

[0038] La piece de commande 50 est munie de deux
bloqueurs 55, 56 montés coulissants dans des cylindres
57, 58 des deux cbtés de la partie cylindrique 51.
[0039] Ces deux bloqueurs sont sollicités par des res-
sorts a boudin 59, 60 vers une position de repos et com-
portent chacun une nervure annulaire 63 susceptible de
coopérer avec la denture 52. Lorsque la piéce de com-
mande 50 est déplacée vers la droite (fig. 10), le bloqueur
55 engrene grace a sa nervure 63 avec la denture 52.
Lorsqu’on essaie de tourner la couronne 12 dans un sens
antihoraire, toute rotation est bloquée. Par contre une
rotation dans le sens horaire est possible, puisque le blo-
queur peut se déplacer contre I'action du ressort 59.
[0040] Dans la position gauche de la piece de com-
mande 50, la nervure 63 du bloqueur droit 56 est en prise
avec la denture 52 pour bloquer une rotation horaire,
mais autoriser une rotation antihoraire contre I'effet du
ressort 60.

[0041] Dans une position intermédiaire de la piece de
commande 50 (fig. 8), aucun des bloqueurs 55, 56 n’est
en contact avec la denture 52 et la couronne peut étre
tournée dans les deux sens.

[0042] Le dispositif de sélection 13 comprend encore
quatre cliquets a billes 61 montés dans la carrure 20 et
susceptibles de coopérer avec quatre évidements 65
prévus dans la piece de commande 50 de fagon a main-
tenir cette piece de commande dans la position médiane
(fig. 9) ou I'une ou l'autre des positions de blocage (fig.
11).

[0043] Dans le troisieme mode d’exécution illustré aux
figures 12 a 15, le dispositif de sélection 13 possede un
dispositif de blocage 15 comportant deux bascules de
commandes 70, 71 articulées de fagon pivotante sur la
carrure 20 grace a une vis 73 servant d’axe de pivote-
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ment. Chaque bascule est munie d’un coulisseau 74 coo-
pérant avec une glissiére 75 (fig. 15) dans laquelle il est
introduit. Deux cliquets a bille 76 sont montés dans la
carrure 20 et coopérent avec des évidements 77 prévus
sur les bascules pour maintenir ces derniéres dans une
position de repos.

[0044] Deux joints d’étanchéité annulaires 88, 89 per-
mettent d’obtenir une bonne étanchéité de la couronne.
[0045] Chaque bascule 70, 71 comprend en outre un
bloqueur 78, 79 monté coulissant dans un cylindre 80,
81 prévu dans les bascules des deux cbtés de la cou-
ronne 12 qui est munie d’'une denture extérieure 82. Les
deux bloqueurs sont sollicités par des ressorts a boudin
83, 84 vers une position de repos et comportent chacun
une nervure annulaire 86 susceptible de coopérer avec
la denture extérieure 82 de la couronne.

[0046] Lorsque les deux bascules 70, 71 se trouvent
dans leur position de repos, les deux bloqueurs 78, 79
sonten prise avec la denture extérieure 82 et la couronne
est bloquée dans les deux sens de rotation.

[0047] Lorsqu’on pivote la bascule droite 71 (fig. 14),
respectivement gauche, la couronne 12 peut étre tournée
dans un sens horaire, respectivement antihoraire. Sil'on
pivote 'une des bascules 70,71, 'autre bascule est ame-
née vers sa position de repos. Par exemple siI'on pivote
la bascule 70 a la figure 14, la bascule 71 est remise
dans la position de repos avec son bloqueur 79 en prise
avec la couronne 12.

[0048] Il est bien entendu également possible de con-
former les articulations des bascules 70, 71 autour de la
vis 73 de fagon que les deux bloqueurs 78, 79 des deux
bascules 70, 71 puissent étre écartés de la couronne 12,
pour que cette derniére puisse étre tournée suivant les
deux sens de rotation.

[0049] Le quatriéeme mode d’exécution est illustré aux
figures 16 a 18. |l posséde un dispositif de sélection 13
intégré dans la couronne 12. Cette derniere comprend
une couronne intérieure 90 solidaire d’'un organe de
liaison 14 relié a au moins un élément du mouvement.
[0050] Cette couronne intérieure 90 est montée tour-
nante dans un tube 91 chassé dans un alésage de la
carrure.

[0051] La couronne comprend en outre une couronne
extérieure 92 susceptible d’étre actionnée manuellement
par un utilisateur. Cette couronne extérieure est reliée a
la partie intérieure par le dispositif de sélection 13, com-
portant un mécanisme d’accouplement 104. Ce dernier
présente un loquet 93 monté pivotant autour d’'un axe 94
et comportant une denture droite 95 et une denture gau-
che 96 destinées a coopérer sélectivement avec une
denture intérieure 97 de la couronne extérieure 92 (fig.
18).

[0052] Une piece de commande 98 est montée pivo-
tante sur la couronne intérieure 90 et porte un doigt d’ac-
tionnement 99 sollicité par un ressort 100 contre le loquet
93.

[0053] Lorsque ce doigt 93 est tourné dans un sens
horaire, la denture droite 95 (fig. 18) est sollicitée contre
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la denture intérieure 97 de la couronne extérieure 92.
Lors d’'une rotation antihoraire de cette derniere, sa den-
ture intérieure 97 est en prise avec la denture droite 95
et entraine en rotation la couronne intérieure 90 et I'or-
gane de liaison 14.

[0054] Par contre lors d’une rotation suivant un sens
horaire, la denture intérieure 97 glisse sur la denture droi-
te 95 et la couronne intérieure et 'organe de liaison 14
ne sont donc pas entrainés.

[0055] Au contraire, lorsque la piece de commande 98
et le doigt d’actionnement 99 sont tournés dans un sens
antihoraire (fig. 18), la denture gauche 96 est en prise
avec la denture intérieure 97 pour permettre un entrai-
nement dans le sens horaire de la couronne intérieure
90 par la couronne extérieure 92 rendue solidaire et pour
effectuer un désaccouplement des couronnes extérieure
etintérieure lors d’'une rotation antihoraire de la couronne
extérieure 92.

[0056] Deux joints d’étanchéité 101 et 102 disposés
entre le tube 91 et la couronne intérieure, respectivement
extérieure, assure I'étanchéité de la couronne 12.
[0057] llestbienentendu que les modes de réalisation
décrits ci-dessus ne présentent aucun caractére limitatif
et qu'ils peuvent recevoir toutes modifications désirables
a l'intérieur du cadre tel que défini par la revendication
1. En particulier, les dispositifs de blocage décrits pour-
ront présenter une autre construction.

[0058] La couronne pourrait occuper plusieurs posi-
tions axiales et donc piloter deux fois autant de fonction-
nalités.

[0059] Les bascules et autres pieéces de commande
pourront avoir une autre forme.

[0060] Le mouvement pourrait présenter plusieurs or-
ganes rotatifs de pilotage, chacun muni d’un dispositif de
sélection.

Revendications

1. Mouvement d’horlogerie comportant un organe ro-
tatif (11) pour une commande manuelle extérieure
reliée par au moins un organe de liaison (14) a au
moins un élément du mouvement (10) et susceptible
d’étre mis en rotation dans deux sens opposés, ca-
ractérisé par le fait qu’il comprend au moins un
dispositif de sélection (13) associé a I'organe rotatif
(11) et agencé de fagon a occuper au moins deux
positions différentes comprenant une premiére po-
sition dans laquelle il autorise la rotation de I'organe
de liaison (14) dans un premier sens et rend impos-
sible la rotation de I'organe de liaison (14) dans un
second sens, et une seconde position dans laquelle
il rend impossible la rotation de I'organe de liaison
(14) dans le premier sens et autorise la rotation de
I'organe de liaison (14) dans le second sens.

2. Mouvement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que le dispositif de sélection (13) com-
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prend un dispositif de blocage (15) agencé de fagon
a bloquer dans ladite premiere position la rotation
de I'organe rotatif (11) et de 'organe de liaison (14)
dans ledit second sens et de fagon a bloquer dans
ladite seconde position, la rotation de I'organe rotatif
(11) et de I'organe de liaison (14) dans ledit premier
sens.

Mouvement selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risé par le fait que le dispositif de sélection (15) est
agenceé de fagon a occuper une position supplémen-
taire dans laquelle il rend impossible la rotation de
I'organe de liaison (14) dans les deux sens de rota-
tion.

Mouvement selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que le
dispositif de sélection (15) est agencé de fagon a
occuper une autre position dans laquelle il autorise
la rotation de I'organe de liaison (14) dans les deux
sens de rotation.

Mouvement selon la revendication 2, caractérisé
par le fait que le dispositif de blocage (15) comprend
aux moins deux organes de blocage (26, 27; 55, 56;
78, 79) susceptibles de coopérer avec au moins une
denture (28; 51; 82) solidaire de I'organe rotatif (11)
et au moins un organe de commande (30; 50; 70,
71) agencé de fagon a établir ou interrompre le con-
tactde ladite denture avec'un ou I'autre des organes
de blocage.

Mouvement selon la revendication 5, caractérisé
par le fait que les deux organes de blocage sont
constitués par une premiére et une deuxiéme lames
ressort (26, 27) agencées pour coopérer par leur ex-
trémité libre avec la denture (28) de fagon a s’oppo-
ser pour la premiére lame ressort (26) a une rotation
de l'organe rotatif (11) suivant le second sens et a
autoriser une rotation de cet organe rotatif (11) sui-
vant le premier sens, et de fagon a s’opposer pour
la seconde lame ressort (27) a une rotation de I'or-
gane rotatif (11) suivantle premier sens et a autoriser
une rotation de cet organe rotatif (11) suivant le se-
cond sens, leditorgane de commande (30) étant mu-
ni d’'au moins une piece (31) agencée de fagon a
écarter 'une ou l'autre des lames ressort (26, 27) de
la denture (28) selon la position de I'organe de com-
mande (30) choisie par un utilisateur.

Mouvement selon la revendication 6, caractérisé
par le fait que 'organe de commande est constitué
par une bascule (30) montée tournante autour d’'une
couronne (12) constituant ledit organe rotatif (11),
ladite bascule (30) étant munie d’une protubérance
(31) en forme de secteur semi-cylindrique destinée
a coopérer avec I'une ou l'autre des lames ressort
(26, 27) de facon a les écarter de la denture selon
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la position de la bascule choisie par l'utilisateur.

Mouvement selon la revendication 5, caractérisé
par le fait que les deux organes de blocage sont
constitués par des bloqueurs (55, 56; 78, 79) montés
coulissant dans des cylindres (57, 58; 80, 81), solli-
cités chacun par un ressort (59, 60; 83, 84) vers une
position de repos, et comportant chacun au moins
une saillie (63; 86) susceptible de coopérer avec une
denture (52; 82) solidaire de I'organe rotatif (11), ces
bloqueurs étant montés sur au moins une piéce de
commande mobile (50; 70, 71) susceptible d’étre dé-
placée pour mettre I'un et/ou I'autre des bloqueurs
en contact avec ladite denture (52; 82) pour bloquer
I'organerotatif (11) dans 'un oul'autre des deux sens
de rotation.

Mouvement selon la revendication 8, caractérisé
par le fait que la piece de commande est constituée
par une piéce coulissante (50) montée autour de I'or-
gane rotatif (11) et supportant les deux bloqueurs
(55, 56) disposés des deux cbtés de la denture (52)
de I'organe rotatif (11), I'un ou l'autre des bloqueurs
étant susceptibles d’étre sollicitée contre ladite den-
ture (52) par translation de la piece coulissante (50).

Mouvement selon la revendication 8, caractérisé
par le fait que chaque bloqueur (78, 79) est monté
sur une piece de commande (70, 71) montée pivo-
tante a proximité de I'organe rotatif (11) de fagon a
étre écartée ou mise en contact avec ladite denture
(82).

Mouvement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que I'organe rotatif (11) comprend une
couronne intérieure (90) solidaire de I'organe de
liaison (14) et une couronne extérieure (92), suscep-
tible d’étre reliée par un mécanisme d’accouplement
(104) a la couronne intérieure, ce mécanisme d’ac-
couplement étant agencé de fagon a rendre solidai-
res les deux couronnes dans I'un ou l'autre des deux
sens de rotation selon la position occupée par une
piece de commande (98) agissant sur le mécanisme
d’accouplement (104).

Mouvement selon la revendication 11, caractérisé
par le fait que le mécanisme d’accouplement (104)
comprend un loquet pivotant (93) comportant deux
dentures (95, 96) dont 'une ou I'autre est susceptible
de coopérer avec une denture (97) de la couronne
extérieure (92) selon la position de la piece de com-
mande (98) agissant par I'intermédiaire d’'un doigt
(99) sur le loquet pivotant (93).
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