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(54) Rollenwechsler einer Rollendruckmaschine

(57) Die Erfindung betrifft Rollenwechsler einer Rol-
lendruckmaschine, mit einer Tragachse (11) und mit min-
destens einem Tragarm (14) aus jeweils mindestens
zwei Tragarmsegmenten (15, 16), wobei in einem Lade-
modus an den Tragarmsegmenten (15, 16) des oder je-
des Tragarms (14) eine Bedruckstoffrolle gelagert bzw.
gespannt werden kann, und wobei in einem Produktions-
modus die Bedruckstoffrolle in am Tragarm (14) gelager-
tem bzw. gespanntem Zustand über die Tragarmseg-
mente (15, 16) relativ zu der Tragachse (11) verfahren
werden kann, und mit einem Steuerungssystem, wobei
das Steuerungssystem im Produktionsmodus den rela-
tiven Abstand zwischen den Tragarmsegmenten (15, 16)
des oder jedes Tragarms (14) überwacht und bei einer
unzulässigen Abstandsabweichung die jeweiligen Trag-
armsegmente blockiert. Erfindungsgemäß umfasst der
Rollenwechsler ein vom Steuerungssystem unabhängig
arbeitendes Sicherheitssystem, welches ebenfalls im
Produktionsmodus den relativen Abstand zwischen den
Tragarmsegmenten (15, 16) des oder jedes Tragarms
(14) überwacht und bei einer unzulässigen Abstandsab-
weichung die jeweiligen Tragarmsegmente blockiert, wo-
bei das vom Steuerungssystem unabhängig arbeitende
Sicherheitssystem je Tragarmsegment (15, 16) eine
Wegmesseinrichtung umfasst, die mit einer Auswerte-
einrichtung zusammenwirken.
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