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(57)  Eine transportable Arbeitsmaschine (100; 100’)
mit einem auf einem Chassis (20) drehbar gelagerten
Drehtisch (30) ist Gber Stitzarme (10.1,...,10.4), die an
einem Schwenklager (12.1,...,12.4) von einer nahe am
Chassis (20) liegenden Transportposition in eine vom
Chassis (20) seitlich abgespreizte, weite Abstiitzposition
schwenkbar sind, auf einer Aufstandsebene abstlitzbar.

Um den Drehwinkel des Drehtisches (30) auf einfa-
che Weise einschranken zu konnen, wenn die Stitzarme
nicht ganz ausgeklappt sein sollten, weist der Drehtisch
(30) wenigstens zwei Anschlagflaichen auf, die in der
Transportstellung etwa spiegelsymmetrisch in Bezug auf

11.2 10.2.12.2 13.2 14.2 30 \143

11

10.1 121 131 144

Transportable Arbeitsmaschine mit einem auf einem Drehtisch montierten Auslegerarm

die Langsachse des Chassis’ (20) angeordnet sind. We-
nigstens zwei der Stiitzarme (10.1, 10.2) setzen sich je-
weils Uber das Schwenklager (12.1, 12.2) hinaus in ei-
nem Kragarm (13.1,..., 13.4) mit einer Anschlagflache
(14.1, 14.2) fort, welche

- in der Transportposition und in der weiten Abstiitzposi-
tion aulRerhalb und

- in einer schmalen Abstltzposition der Stiitzarme (10.1,
10.2), die sich zwischen der Transportposition und der
weiten Abstiitzposition befindet, innerhalb

dervon den Anschlagflachen (31, 32, 33) des Drehtischs
(30) Uberstrichenen Bahn positioniert ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine transportable Ar-
beitsmaschine, insbesondere eine Hubarbeitsbihne, mit
einem auf einem Drehtisch montierten Auslegerarm, wo-
bei der Drehtisch an einer Drehachse auf einem Chassis
drehbar gelagert ist, das an einer Vorderseite und/oder
an einer Rickseite des Chassis’ wenigstens zwei Stiitz-
arme mit Aufstitzelementen auf einer Aufstandsebene
abstutzbar ist, welche Stitzarme an einem Schwenkla-
ger von einer nahe am Chassis liegenden Transportpo-
sition in eine vom Chassis seitlich abgespreizte, weite
Abstltzposition schwenkbar sind.

[0002] Bekanntlich sind Arbeitsmaschinen wie Krane,
Hubarbeitsbiihnen, die mittels Auslegersystem eine gro-
Re seitliche Ausladung aufweisen, so dass die Nutzlast
weit vom Mittelpunkt der Arbeitsmaschine entfernt wirkt,
mit Stutzen ausgeristet, damit die Standsicherheit ge-
geben ist. Wenn der Ausleger horizontal drehbar ausge-
fuhrt ist, sind Ublicherweise vier Stutzarme abspreizbar
angeordnet, damitin jeder horizontalen Drehposition des
Auslegers die Standsicherheit gegeben ist. Am dulReren
Ende der Stiitzarme ist jeweils ein Stitzful} angeordnet,
der die Stiutzkraft auf den Boden Ubertragt.

[0003] Wenn das horizontale Drehen des Auslegers
fiir ca. 360° Umdrehung oder mehr zugelassen ist, sind
die Stltzen und somit die StiitzfliRe idealerweise so ge-
spreizt angeordnet, dass jeweils zwei StitzfliRe, die die
Kippkante bilden, im gleichen Abstand zur Drehmitten-
achse stehen. Daraus resultiert eine quasi quadratische
Abstitzgeometrie.

[0004] Neben dieser Abstlitzgeometrie sind Arbeits-
maschinen bekannt, die mit vier schwenkbaren Stlitzen
ausgerUstet sind, die in verschiedene Schwenkpositio-
nen arretierbar sind, damit zum einen eine geringere
Transportbreite eingestellt werden kann und zum ande-
ren die Stltzen z. B. in einer Gasse zwischen zwei Mau-
erwerken aufgestellt werden kdnnen. Sobald eine Stitze
auf"schmal" gestellt wird, muss in Drehrichtung zu dieser
Stltze aus Standsicherheitsgriinden der Drehwinkel des
Auslegers limitiert werden, wenn die gleiche Seitenaus-
lage beibehalten werden soll. Bei bekannten Arbeitsma-
schinen wird diese Limitierung jeweils durch elektrische
Sensoren und eine elektronische Steuerung garantiert.
Aus Sicherheitsgriinden muss sowohl jeweils die Sen-
sorik, als auch die elektronische Steuerung 2-kanalig,
also mit gegenseitiger Uberwachung, redundant funktio-
nieren. Diese Uberwachung von Stiitzenposition und
Drehwinkel ist aufwandig und dementsprechend kosten-
intensiv.

[0005] Aufgabe der Erfindung ist es daher, bei einer
Arbeitsmaschine der eingangs genannten Art den
Schwenkbereich eines Drehtisches mit Armausleger bei
einer variablen Abstiitzgeometrie am Chassis auf einfa-
che Weise zu begrenzen.

[0006] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durch ei-
ne transportable Arbeitsmaschine mit den Merkmalen
des Anspruchs 1 geldst.
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[0007] Hiermit wird eine mechanische Zwangskopp-
lung der Position der Stlitzarme mit dem auf dem Dreh-
tisch angeordneten Ausleger und dem damit erreichba-
ren Arbeitsbereich geschaffen. Eine Arbeitsmaschine mit
Armausleger auf einem Drehtisch wird so ausgelegt,
dass sie bei der zuldssigen Gewichtsbeanspruchungund
einer weiten Abstitzposition einen Schwenkbereich von
bis zu 360° abdecken kann. Wird eine der Stlitzen aus
dieser weiten Abstitzposition in eine schmalere Abstitz-
position geschwenkt, so dass die abgestutzte Weite als
Hebelarm fiir das Kippmoment reduziert ist, dann wird
durch die mechanischen Anschlagflachen am vorderen
Ende des Stitzarms der Schwenkbereich des Drehti-
sches automatisch und zwangslaufig limitiert. Dadurch
kénnen teure elektronische Bauteile sowie deren Mon-
tagekosten eingespart werden.

[0008] In einer Grundausfiihrung einer erfindungsge-
mafen Arbeitsmaschine sind nur die Stltzen an einer
Fahrzeugseite, also an der Vorder- oder an der Riicksei-
te, erfindungsgemaR ausgebildet, so dass sie in eine
schmalere Abstiitzposition Uberfiihrt werden kdnnen.
Werden diese Stltzarme auf die schmale Position ge-
stellt, so schieben sich ihre mechanischen Anschlagfla-
chen in die Bahn der am Drehtisch vorhandenen An-
schlagflachen.

[0009] Diese Anschlagflaichen sind vorzugsweise
beidseitig an einem radial ausgerichteten Anschlagele-
ment angeordnet, welches in der Transportstellung auf
der Langsachse des Chassis liegt. Hierdurch ist eine Art
Finger gebildet, der sich zu jeder Seite, von der Langs-
achse ausgehend, bewegen kann, bis er an einer der
Anschlagflachen an den Kragarmen der Stltzarme an-
schlagt.

[0010] Bei einer bevorzugten Ausfihrungsform sind
zwei weitere Schwenkarme erfindungsgeman ausgebil-
det, indem sie sich jeweils (iber das Schwenklager hinaus
in einem Kragarm fortsetzen, der wenigstens eine An-
schlagflache aufweist, welche in die Bahn von Anschla-
gelementen am Drehtisch hinein bewegt werden kann.
Am Drehtisch sind zwei weitere Anschlagflachen vorge-
sehen. Damit kann der Armausleger auch auf der jeweils
anderen Seite der Arbeitsmaschine in einem beschrank-
ten Arbeitsbereich bei reduzierter Abstltzbreite benutzt
werden.

[0011] Vorzugsweise sind die Stiitzarme wenigstes in
der weiten und in der schmalen Abstitzposition mittels
eines Bolzenelements in einer Arretierungsausnehmung
im Chassis arretierbar. Mit dem Bolzenelement verbun-
den sind elektrische Schalter, die verhindern, dass eine
Drehbewegung des Drehtisches Uberhaupt méglich ist,
solange die mechanische Arretierung noch nicht vorge-
nommen worden ist. Durch die Bolzenelemente mit den
zugehdorigen Arretierungsausnehmungen werden defi-
nierte Befestigungspunkte und damit auch definierte
Winkelstellungen der Stiitzarme vorgegeben.

[0012] Um Fehlbedienungen vorzubeugen, die insbe-
sondere darin bestehen kdnnen, dass an einem Stitzen-
arm-Paar an der Vorder- oder an der Rickseite des
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Chassis’ die Stlitzarme uneinheitlich positioniert sind,
bzw. um den Arbeitsbetrieb auch dann zu erméglichen,
wenn sich aus den ortlichen Aufstellgegebenheiten die
Notwendigkeit einer solchen unregelmafligen Anord-
nung der Stiitzarme ergeben sollte, kann vorgesehen
sein, die Anschlagflachen am Drehtisch wie auch an den
Kragarmen der Stiitzarme in unterschiedlichen vertika-
len Ebenen anzuordnen. Die sich hieraus ergebenden
Funktionen werden anhand des nachfolgenden Ausfih-
rungsbeispiels unter Bezug auf die Zeichnungen noch
naher erlautert.

[0013] Um die eingeleitete Drehbewegung des Dreh-
tisches zu stoppen, sobald dieser mit einem seiner An-
schlagselemente an einem mechanischen Festanschlag
am Chassis und/oder an den Stiitzarmen anschlagt,
kann ein hydraulischer Antrieb mit einer entsprechenden
Druckbegrenzungseinrichtung vorgesehen sein. Bei ei-
nem elektrischen Antrieb sollte eine entsprechende
Strombegrenzungseinrichtung vorgesehen sein, um den
Antrieb abzuschalten, sobald ein mechanischer An-
schlag erfolgt ist.

[0014] Die Erfindung wird nachfolgend mit Bezug auf
die Zeichnung ndher erlautert. Die Figuren zeigenim Ein-
zelnen:

Fig. 1 eine Hubarbeitsbiihne in seitlicher An-
sicht,

Fig. 2a-2c eine bevorzugte Ausfiihrungsform einer
Arbeitsmaschine in schematischer An-
sicht von oben,

Fig. 3 die Arbeitsmaschine aus Fig. 2a - 2c mit
einer unsymmetrischen Stutzenarm-Aus-
richtung, und

Fig. 4a-4c eine vereinfachte Ausfiihrungsform einer
erfindungsgemafen Hubarbeitsbiihne.

[0015] InFig. 1isteine Hubarbeitsblihne als eine még-

liche Ausflihrungsform einer erfindungsgemafen Ar-
beitsmaschine 100 dargestellt. Ein Drehtisch 30 ist an
einer Drehachse 34 drehbar auf einem Chassis 20 mit
einer Kettenfahreinheit 23 gelagert. Auf dem Drehtisch
30 ist eine aufrichtbare Armauslegereinheit 60, die ver-
schiedene Knickgelenke und teleskopisierbare Arme
umfasst, montiert. An deren Ende ist ein Arbeitskorb 50
angebracht.

[0016] Das Chassis 20 ist tiber Stitzteller 11.1, 11.3,
die an hydraulisch absenkbaren Stiitzarmen 10.1, 10.3
angeordnet sind, abstltzbar. Die Stitzarme 10.1, 10.3
sind Uber Schwenkachsen 12.1, 12.3 am Chassis 20
schwenkbar gelagert. Sie kdnnen zu Transportzwecken
nah an das Chassis und den darauf montierten Armaus-
leger 60 herangefiihrt werden. Zum Arbeiten mit der Hub-
arbeitsbuhne 100 werden sie seitlich weggeschwehkt,
so dass sich eine mdglichst groRe Abstiitzweite ergibt.

[0017] Fig. 2a zeigt in einer schematisierten Ansicht
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von oben den Drehtisch 30 und das Chassis 20 mit ins-
gesamt vier Stitzarmen 10.1, ..., 10.4. Die Stitzarme
10.1, ..., 10.4 erstrecken sich jeweils von den Stiitztellern
11.1, ..., 11.4 ausgehend uber das Schwenklager
12.1, ..., 12.4 hinweg und setzen sich jeweils in einem
Kragarm 13.1, ..., 13.4 fort, an dessen Ende wiederum
Anschlagelemente 14.1, ..., 14.4 mit Anschlagflachen
angeordnet sind.

[0018] Die Kragarme 13.1, ..., 13.4 kdnnen sich grad-
linig als Fortsetzung eines geradlinigen Stitzarms er-
strecken. Die Kragarme kénnen aber auch gekropft aus-
gebildet sein, also in einem Winkel zum eigentlichen
Stiitzarm angestellt sein, wie insbesondere die Darstel-
lung einer bevorzugten Ausflihrungsform einer erfin-
dungsgemalen Arbeitsmaschine in Fig. 3 zeigt. Hier sind
die Kragarme 13.1, ..., 13.4 um einen kleinen Winkel in
Bezug auf die Langsachse der Stitzarme 10.1, ..., 10.4
und zur Mitte des Chassis’ 20 hin ausgerichtet.

[0019] In Fig. 2a befinden sich die Stitzarme 10.1, ...,
10.4 in einer Transportstellung und ragen vorzugsweise
nicht Gber die seitlichen Begrenzungsflachen des Chas-
sis’ 20 hinaus.

[0020] In Fig. 2b sind alle Stitzarme 10.1, ..., 10.4 in
eine weite Abstiitzposition ausgeschwenkt und tiber Bol-
zenelemente in den Arretierungsausnehmungen
16.1, ..., 16.4 festgelegt. Die Anschlagelemente 14.1, ...,
14. 4 an den inneren Enden der Kragarme 13.1, ..., 13.4
liegen dabei auf3erhalb der von den Anschlagelementen
31,32, 33 Uberstrichenen Bahn, die durch die strichpunk-
tierte Kreislinie angedeutet ist.

[0021] Erst wenn die Stitzarme 10.1, ...,10.4 in eine
schmale Abstiitzposition gefiihrt sind und an Abstitz-
punkten 15.1, ..., 15.4 festgelegt sind, sind auch die An-
schlagflachen 14.1, ..., 14.4 der Stiitzarme 10.1, ..., 10.4
in die bezeichnete Kreisbahn der Anschlagelemente 31,
32, 33 hineingefuhrt.

[0022] Wahrend also in der weiten Abstlitzposition ge-
mal Fig. 2b die Anschlagelemente 31, 32, 33 bzw. An-
schlagflachen am

[0023] Drehtisch 30 ungehindert von den Stltzarmen
10.1, ..., 10.4 an diesen vorziehen kénnen, erfolgt bei der
Stellung gemaR Fig. 2c ein Anschlag des Anschlagele-
ments 31 an der Anschlagflache 14.2 des oben links an-
geordneten Stltzarms 10.2. Ein Drehen des Drehtisches
30 mit dem daran befindlichen Ausleger 50 ist damit auf
den in der Position gemaf Fig. 2c erreichten Seitenwin-
kel von beispielsweise 15° begrenzt.

[0024] Die weiteren Anschlagelemente 32, 33 an der
Ruckseite und die Anschlagelemente 14.3, 14.4 sind in
verschiedenen vertikalen Ebenen angeordnet, so dass
einerseits das Anschlagelement 14.3 am Chassis 20 mit
dem Anschlagelement 33 am Drehtisch 30 und anderer-
seits das Anschlagelement 14.4 am Chassis 20 mit dem
Anschlagelement 32 am Drehtisch zusammenwirken
kann. Sind die linken Stiitzarme 10.1, 10.2 auf "weit" ge-
stellt, wird auf diese Weise eine Schwenkwinkelbegren-
zung bewirkt, wenn sich der Ausleger auf dem Drehtisch
30 den "schmal" gestellten rechten Stlitzarmen 10.3,
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10.4 néhert.

[0025] Fig. 3 zeigt einen Blick auf den Drehtisch 30
und das Chassis 20 der Hubarbeitsbiihne 100 aus Fig.
1. Hier sind an der Riickseite, rechts in der Darstellung,
beide Stiitzen in die weite Abstltzposition verbracht, so
dass hier kein Festanschlag geschaffen wird. Lediglich
einer der Stutzarme 10.1, namlich der in Fig. 3 unten
links angeordnete, ist in eine schmale Abstltzposition
Uberfiihrt und dort am Befestigungspunkt 15.1 festgelegt.
Dreht der Drehtisch 30 jetzt gegen den Uhrzeigersinn
nach links, so schlagt das Anschlagelement 31 gegen
die Anschlagflache 14.1.

[0026] Inden Fig. 4a - 4c st eine vereinfachte Ausfiih-
rungsform dargestellt, bei der lediglich an einer Seite des
Chassis’ 20, namlich an der Fahrzeugvorderseite, erfin-
dungsgeman ausgebildete Stiitzarme 10.1, 10.2 vorge-
sehen sind. Die weiteren.Stitzen 10.3, 10.4 sind so aus-
gebildet, dass sie nur in herkdmmlicher Weise in eine
weite Abstitzposition verschwenkbar sind, die fir die
maximal auftretenden Kippmomente an der Arbeitsma-
schine 100 ausgelegt sind.

[0027] In der in Fig. 4b dargestellten Arbeitsstellung
sind samtliche Stiitzen in die weite Abstltzposition ver-
bracht. Das Anschlagelement 30 am Drehtisch 31 kann
wiederum ungehindert die Kragarme 13.1, 13.2 der
Stitzarme 10.1, 10.2 passieren.

[0028] In Fig. 4c sind die erfindungsgemaf ausgebil-
deten Stitzarme 10.1, 10.2 in die schmale Abstiitzposi-
tion gebracht, wohingegen die weiteren Stutzarme 10.3,
10.4 in der weit abgespreizten Position verbleiben.

Patentanspriiche

1. Transportable Arbeitsmaschine (100; 100’) mit ei-
nem auf einem Drehtisch (30) montierten Ausleger-
arm (60), wobei der Drehtisch (30) an einer Dreh-
achse (34) auf einem Chassis (20) drehbar gelagert
ist, das an einer Vorderseite und/oder an einer Rlck-
seite Uber wenigstens zwei Stutzarme (10.1,...,10.4)
mit Aufstitzelementen (11.1, ...11.4) auf einer Auf-
standsebene abstlitzbar ist, welche Stitzarme
(10.1,...,10.4) an einem Schwenklager (12.1,...,
12.4) von einer nahe am Chassis (20) liegenden
Transportposition in eine vom Chassis (20) seitlich
abgespreizte, weite Abstltzposition schwenkbar
sind,
dadurch gekennzeichnet, dass

- der Drehtisch (30) wenigstens zwei Anschlag-
flachen aufweist, die in der Transportstellung et-
wa spiegelsymmetrisch in Bezug auf die Langs-
achse des Chassis’ (20) angeordnet sind;

- sich wenigstens zwei an einer Vorderseite oder
an einer Riickseite des Chassis’ (20) angeord-
nete Stutzarme (10.1, 10.2) Giber das Schwen-
klager (12.1, 12.2) hinaus in einem Kragarm
(13.1,..., 13.4) fortsetzen, der wenigstens eine
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Anschlagflache (14.1, ,14.2) aufweist, welche

- in der Transportposition und in der weiten
Abstlitzposition auerhalb und

in wenigstens einer schmalen Abstutzposi-
tion der Stutzarme (10.1, 10.2), die sich zwi-
schen der Transportposition und der weiten
Abstltzposition befindet, innerhalb

der von den Anschlagflachen (31, 32, 33) des
Drehtischs (30) Uberstrichenen Bahn positio-
niert sind.

Arbeitsmaschine (100; 100’) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Anschlagflachen
des Drehtisches (30) seitlich an einem radial ausge-
richteten Anschlagelement (31) angeordnet sind,
dasinder Transportstellung auf der Langsachse des
Chassis’ (20) liegt.

Arbeitsmaschine (100) nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass am Chassis (20) zwei
weitere Schwenkarme (10.3, 10.4) angeordnet sind,
die sich jeweils Uiber das Schwenklager (12.3, 12.4)
hinaus in einem Kragarm (13.3, 13.4) fortsetzen, der
wenigstens eine Anschlagflache (14.1,...,14.4) auf-
weist, und dass am Drehtisch (30) zwei weitere An-
schlagflachen (32, 33) angeordnet sind.

Arbeitsmaschine (100) nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die weiteren Anschlagele-
mente (32, 33) und Anschlagflachen in unterschied-
lichen vertikalen Ebenen angeordnet sind.

Arbeitsmaschine (100; 100’) nach einem der An-
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
die Stutzarme (10.1,...,10.4) wenigstens in der wei-
ten Abstltzposition und in der schmalen Abstlitzpo-
sition jeweils Uber ihren Kragarm (13.1,...,13.4) mit-
tels eines Bolzenelements in einer Arretierungsaus-
nehmung (15.1,...,15.4; 16.1,...,16.4) im Chassis
(20) arretierbar sind.

Arbeitsmaschine (100; 100’) nach einem der vorher-
gehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Drehtisch (30) tiber eine hydraulische Ein-
richtung mit einer Druckbegrenzungseinrichtung
drehbar ist.

Arbeitsmaschine (100; 100’) nach einem der vorher-
gehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Drehtisch (30) Uber eine elektrische Ein-
richtung mit einer Strombegrenzungseinrichtung
drehbar ist.
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Die Angaben tber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewahr.

07-07-2006
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefiihrtes Patentdokument Veréffentlichung Patentfamilie Veréffentlichung
WO 02075076 A 26-09-2002 CN 1543527 A 03-11-2004
DE 10110176 Al 05-09-2002
EP 1366253 A2 03-12-2003
JP 2004526082 T 26-08-2004
US 2004119597 Al 24-06-2004
FR 2720438 A 01-12-1995  KEINE
EP 1378483 A 07-01-2004 AT 315000 T 15-02-2006
AU 2003204469 Al 22-01-2004
CA 2430034 Al 01-01-2004
US 2004000530 Al 01-01-2004

Fur nahere Einzelheiten zu diesem Anhang : siehe Amtsblatt des Européischen Patentamts, Nr.12/82
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