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(54) Nahmaschine

(57)  Eine Nahmaschine (1) hat ein Geh&use (3) mit

einer Grundplatte (4), einem oberen Arm (5) und einem 37 26 25
die Grundplatte (4) und den oberen Arm (5) verbinden- 20
den Stander (6). Zum Niederhalten von Stoff (16) im Be- 19
reich einer Stichbildstelle dient ein Niederhalteful® (22). -
Der Niederhalteful? (22) ist liber ein bewegliches Gestan-
ge (2) angetrieben zwischen einer angehobenen Stel- 3 . 3
lung zur Stoff-Freigabe und einer Niederhaltestellung 24 ., =i (©)
zum Stoff-Niederhalten verlagerbar. Der Abstand zwi- 12 -
schen mindestens einem beweglichen Gestédngeab-
schnitt (14) zu einem gehausefesten Referenzkdrper 18 221
(18) andert sich bei der Verlagerung des Niederhaltefu- 1; | ’
Res (22) zwischen diesen Stellungen stetig. Zum Erfas- 14 o, ! -
sen der Position des Niederhaltefulles (22) in der Nie- : K-
derhaltestellung dient ein Positionssensor (17). Mit die- T ]
sem steht eine Steuereinrichtung (20) in Signalverbin- % L~
dung. Letztere gibt Stellwerte fiir die Nahmaschine (1) X | TR |- =4
abhangig von den Ausgabewerten des Positionssensors '
(17) vor. Es resultiert eine Nahmaschine, bei der eine 6 8
Umstellung bei sich andernder Stoffstarke automatisch _ _
erfolgt. 22 : 28

9 16

. . @
Fig. 2
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Nahmaschine nach
dem Oberbegriff des Anspruches 1.

[0002] Einederartige Ndhmaschineistz.B.ausder DE
30 43 141 A1 bekannt. Sobald sich die Starke des mit
einer solchen Nahmaschine zu ndhenden Stoffs dndert,
muss die Ndhmaschine von Hand neu eingestellt werden
oder aber es muss die Programmierung der Nahmaschi-
ne angepasst werden. Dies ist zeitaufwendig.

[0003] Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Er-
findung, eine Ndhmaschine der eingangs genannten Art
derart weiterzubilden, dass eine Umstellung der Nahma-
schine bei sich dndernder Stoffstdrke automatisch er-
folgt.

[0004] Diese Aufgabe ist erfindungsgemall geldst
durch eine Ndhmaschine mit den im Kennzeichnungsteil
des Anspruchs 1 angegebenen Merkmalen.

[0005] Erfindungsgemal® wurde zunachst erkannt,
dass der wesentliche Parameter, auf den es im Zusam-
menhang mit der Starke des Nahguts ankommt, die Star-
ke des wahrend des Nahvorgangs komprimierten Stoffes
ist. Diese komprimierte Stoffstérke wird gemessen, in-
dem die Position des NiederhaltefuRes in einer Nieder-
haltestellung anhand einer diese Niederhaltefu3position
reprasentierenden Gestangeposition mittels eines Posi-
tionssensors erfasst wird. Als Niederhalteful3 kann ein
Driickerfufd zum Niederhalten des Stoffes im Bereich ei-
ner Stichbildstelle oder ein den Stoff wahrend eines
Transportvorganges in einer Niederhaltestellung eben-
falls niederhaltender Transportful eingesetzt werden.
Die so automatisch erfasste komprimierte Stoffstarke im
Bereich der Stichbildstelle kann UGber die Steuereinrich-
tung in vorgegebene Stellwerte abhangig von dieser
komprimierten Stoffstarke umgesetzt werden. Die N&h-
maschine passt sich daher automatisch an die jeweils
erfasste komprimierte Stoffstarke an. Eine manuelle Um-
stellung bzw. eine manuelle Programmanpassung ist
nicht erforderlich. Dies verkirzt die Riustzeit beim Um-
stellen des Nahguts erheblich. Zudem werden Fehlein-
stellungen vermieden. Mithilfe der von der Steuereinrich-
tung vorgegebenen Stellwerte kann ein sicherer Stoff-
transport bei gleichzeitig minimalem Druck erreicht wer-
den, den die NiederhaltefliRe, also der Driickerful3 und/
oder der Transportful®, auf den Stoff ausiliben.

[0006] EinPositionssensornach Anspruch2gibteinen
Abstandswert aus, der einfach gemessen werden kann.
Alternativistes moglich, die Lage einer bestimmten Kom-
ponente des beweglichen Gestanges im Raum zu be-
stimmen, ohne hierfiir eine relative Abstandsmessung
heranzuziehen.

[0007] Sensortypen nach Anspruch 3 oder 4 haben
sich zur Abstandsmessung bewahrt.

[0008] EinPositionssensor nach Anspruch 5 kann ele-
gant in das Gesténge integriert werden. Die Anordnung
eines solchen Positionssensors berlcksichtigt, dass bei
den bekannten Nahmaschinen der Druck, den die
Schub-Komponente auf die Gehduse-Komponente aus-
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Ubt, von der Hohe des NiederhaltefuBes in der Nieder-
haltestellung, also von der komprimierten Stoffstarke,
abhangt.

[0009] Ein optischer Sensor nach Anspruch 6 kann
entweder als Abstandssensor oder aber als die absolute
Lage einer Komponente im Raum bestimmender Sen-
sor, z.B. als Lichtschranke oder Lichtschleier, ausgefihrt
sein.

[0010] Mithilfe einer Steuereinrichtung nach Anspruch
7 kann die Nahgeschwindigkeit der Nahmaschine an die
komprimierte Stoffstarke angepasst werden. Die Nahge-
schwindigkeit kann daher relativ nahe an der bei einer
bestimmten Stoffstarke mdglichen, maximalen Nahge-
schwindigkeit gehalten werden, was die Nahzeit insge-
samt verkurzt.

[0011] Eine Steuereinrichtung nach Anspruch 8 er-
laubt eine Optimierung der Fadenspannung an die jewei-
lige Nahgutstérke. Dies gewahrleistet eine saubere
Stichbildung auch bei hohen Materialstarken.

[0012] Eine Steuereinrichtung nach Anspruch 9 ge-
wahrleistet einen sicheren Transport bei gleichzeitig mi-
nimalem Transporthub. Insbesondere kann hierdurch ei-
ne minimal erforderliche Lifterh6he immer gewahrleistet
sein. Dies spart beim Betrieb der Nahmaschine Zeit, z.
B. beim Beliiften und Entliften eines in diesem Zusam-
menhang eingesetzten Hubzylinders, und erméglicht ein
leichtes Positionieren des Nahgutes.

[0013] Eine Steuereinrichtung nach Anspruch 10 ge-
wahrleistet eine optimale Anpassung der Stichlange an
die Stoffstarke.

[0014] Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung wird
nachfolgenden anhand der Zeichnung naher erlautert.
In dieser zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer Nahmaschi-
ne mit teilweise abgenommenen Gehausee-
lementen und schematisch dargestellter Steu-
ereinrichtung;

Fig. 2 eine teilweise aufgebrochene Frontansicht der
N&hmaschine mit entferntem Kopfdeckel und
einem Drickerfu® in Niederhaltestellung bei
eingelegtem dikken Stoff;

Fig. 3  eine zu Fig. 2 dhnliche Darstellung der Nahma-
schine mit dem Druckerful® in Niederhaltestel-
lung bei eingelegtem diinneren Stoff;

Fig. 4 eine schematisierte Darstellung einer Ober-
transportvorrichtung in einer Stellung, die der-
jenigen nach Fig. 2 entspricht; und

Fig. 5 eine zuFig. 4 ahnliche Darstellung der Nahma-
schine in einer Stellung der Obertransportvor-
richtung, die derjenigen nach Fig. 3 entspricht.

[0015] In der Zeichnung zeigen die Fig. 1 bis 3 abge-
sehen von den Steuerungskomponenten eine realitats-
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getreue Wiedergabe einer teilweise demontierten Nah-
maschine 1. Die Fig. 4 und 5 zeigen die Nahmaschine 1
in einer schematischen Darstellung zur Verdeutlichung
der Kopplung mechanischer Komponenten einer insge-
samt mit 2 bezeichneten Obertransportvorrichtung. Vom
grundsétzlichen Aufbau her ist die Nahmaschine 1 be-
kannt, sodass nachfolgend im Detail nur die erfindungs-
wesentlichen Komponenten hiervon erldutert werden.
[0016] Die Nahmaschine 1 hatein C-formiges Gehau-
se 3. Sie weist eine Grundplatte 4 und einen oberen Arm
5 auf. Zur Vervollstandigung der C-Form verbindet ein
Stander 6 die Grundplatte 4 mit dem Arm 5. In Letzterem
ist eine Armwelle 7 (vgl. Fig. 4) gelagert, die von einem
nicht dargestellten Motor angetrieben ist. Von der Dre-
hung der Armwelle 7 sind durch mechanische Kopplung
abgeleitet die Auf- und Abbewegung einer Nadelstange
8 mit einer Ndhnadel 9 sowie die Bewegung der Ober-
transportvorrichtung 2. Zum Antrieb der Obertransport-
vorrichtung 2, deren kinematischer Aufbau Ubersichtlich
den Fig. 4 und 5 zu entnehmen ist, ist die Armwelle 7
drehfest mit einer Exzenterscheibe 10 verbunden. An
Letzterer ist eine Zugstange 11 angelenkt, die wiederum
gelenkig verbunden ist mit einer Schwinge 12. Letztere
schwingt um ein gehausefestes Schwinggelenk 13 um
eine Schwingachse parallel zur Armwelle 7. An seinem
von der Exzenter-Zugstange 11 abgewandten Ende ist
die Schwinge 12 gelenkig verbunden mit einer weiteren
Zugstange 14. Letztere tragt einen Dauermagneten 15,
der ein magnetisches Feld mit etwa senkrecht zur Grund-
platte 4 verlaufenden Feldlinien erzeugt.

[0017] Fig. 4 zeigt die Obertransportvorrichtung 2 in
einer Niederhaltestellung fiir einen dicken zu ndhenden
Stoff 16, die nachfolgend als erste Niederhaltestellung
bezeichnet wird. In der ersten Niederhaltestellung ist
dem Dauermagneten 15 direkt benachbart ein Hall-Sen-
sor 17. Dieser ist an einem gehausefesten Ausleger 18
montiert. Uber eine Signalleitung 19 steht der Hall-Sen-
sor 17 mit einer zentralen Steuereinrichtung 20 in Ver-
bindung.

[0018] Die Magnet-Zugstange 14 ist an ihrem von der
Schwinge 12 abgewandten Ende an einer in Fig. 4 obe-
ren Ecke angelenkt an einem Dreieckhebel 21. Eine in
Fig. 4 linke untere Ecke des Dreieckshebels 21 ist ange-
lenkt an einem Druckerfufd 22. Der Driickerfuf3 22 dient
zum Niederhalten von Stoff im Bereich einer Stichbild-
stelle. Zwischen demin Fig. 4 linken unteren Gelenk des
Dreieckshebels 21 und einem oberen Gehausedeckel
23 stutzt sich eine Druckfeder 24 ab, deren Vorspannung
mittels einer Federdruck-Stellschraube 25 einstellbar ist.
Die Federdruck-Stellschraube 25 ist motorisch angetrie-
ben. Dieser Antrieb steht tiber eine Signalleitung 26 mit
der Steuereinrichtung 20 in Verbindung. Mit der Feder-
druck-Stellschraube 25 als motorisch angetriebenem
Stellglied wird die Lufterhdhe eingestellt. Das in Fig. 4
rechte untere Eckgelenk des Dreieckhebels 21 ist Gber
eine Koppelstange 27 angelenkt an einem Transportful®
28 fur zu ndhenden Stoff.

[0019] Die Obertransportvorrichtung 2 stellt ein be-
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wegliches Gestange zur angetriebenen Verlagerung des
DriickfulRes 22 und des TransportfulRes 28 dar. Im Be-
trieb tragen der Driickerful® 22 und der Transportfu® 28
durch ein wechselweises Anheben aus der Niederhalte-
stellung in eine angehobene Stellung zur Freigabe des
Stoffs zum Obertransport von diesem bei. Die Position
des DriickerfuRes 22 und des TransportfuRes 28 in der
angehobenen Stellung wird bei der Nahmaschine 1 ein-
gestellt Gber ein motorisch angetriebenes Stellrad 29.
Das Stellrad 29 steht tber eine Signalleitung 30 mit der
Steuereinrichtung 20 in Verbindung.

[0020] Die Fadenspannung eines ersten Nahfadens
wird bei der Nahmaschine 1 durch ein motorisch ange-
triebenes Stellglied 31 eingestellt. Letzteres steht lber
eine Signalleitung 32 mit der Steuereinrichtung 20 in Ver-
bindung. Die Fadenspannung fiir einen zweiten Nahfa-
den wird bei der Nahmaschine 1 durch ein motorisch
angetriebenes Stellglied 33 eingestellt. Letzteres steht
Uber eine Signalleitung 34 mit der Steuereinrichtung 20
in Verbindung.

[0021] Eine Stichldnge kann bei der Nahmaschine 1
Uber ein als Stichlangen-Stellrad 35 ausgefiihrtes moto-
risch angetriebenes Stellglied eingestellt werden. Letz-
teres steht Uber eine Signalleitung 36 mit der Steuerein-
richtung 20 in Verbindung.

[0022] Die Steuereinrichtung 20 steht Uber eine Si-
gnalleitung 37 mit einer Motorsteuerung 38 in Verbin-
dung, die wiederum in nicht dargestellter Weise mit dem
Antriebsmotor fir die Armwelle 7 in Signalverbindung
steht.

[0023] Die Vorgabe von Stellwerten fur die Feder-
druck-Stellschraube 25, das Hubverstellungs-Stellrad
29, die Fadenspannungs-Stellglieder 31, 33, das Stich-
langen-Stellrad 35 sowie die Motorsteuerung 38 ge-
schieht folgendermalen:

[0024] Wahrend des Obertransportes werden der
Driickerful® 22 und der Transportfuld 28 durch die Ober-
transportvorrichtung 2 wechselweise verlagert zwischen
der Niederhaltestellung und der angehobenen Stellung.
In der Niederhaltestellung kommt es fiir die Position des
DriickerfuBes 22 und des TransportfuRes 28 darauf an,
auf welche Dicke sich der Stoff komprimieren lasst. Die
erste Niederhaltestellung nach den Fig. 1, 2 und 4 zeigt
einen relativ dicken, z.B. zweilagigen Stoff 16, der sich
kaum komprimieren l&sst.

[0025] Eine zweite Niederhaltestellung, die in den Fig.
3 und 5 dargestellt ist, zeigt einen relativ dinnen, z.B.
einlagigen Stoff 39, der sich ebenfalls kaum komprimie-
ren lasst. Abhéngig von der Stoffqualitat kann auch ein
relativ dicker Stoff in der Niederhaltestellung hin zu einer
vergleichsweise geringen Stéarke im Stichbildbereich
komprimiert sein. FUr das Nahen ist hauptsachlich ent-
scheidend, wie dick der Stoff wahrend des Niederhaltens
durch den Driickerfi3 22 bzw. den Transportful® 28 ist.
[0026] Die Zugstange 14 ist ein beweglicher Abschnitt
der Obertransportvorrichtung 2, deren Abstand zum Aus-
leger 18 sich bei der Verlagerung des DriickerfuRes 22
bzw. des TransportfulRes 28 zwischen der angehobenen
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Stellung und der Niederhaltestellung stetig andert. Liegt
ein auch im komprimierten Zustand noch relativ dicker
Stoff vor, wie z.B. in der ersten Niederhaltestellung, ist
der Dauermagnet 15 dem Hall-Sensor 17 direkt benach-
bart. Der Hall-Sensor 17 gibt daher ein dieser starken
Annaherung des Dauermagneten 15 entsprechendes Si-
gnal Uber die Signalleitung 19 weiter an die Steuerein-
richtung 20. Dort werden nun Vorgabewerte fir den Fe-
derdruck der Druckfeder 24, fir die Position des Drik-
kerfuBes 22 und des TransportfuRes 28 in der angeho-
benen Stellung, fur die Fadenspannungen, fir die Stich-
lange sowie fiir die Nahgeschwindigkeit errechnet bzw.
aus in der Steuereinrichtung 20 abgelegten Vorgabe-
wert-Tabellen ausgelesen. Diese Vorgabewerte werden
dann von der Steuerung 20 Uber die Signalleitungen 26,
30, 32, 34, 36 und 37 weitergegeben an die Federdruck-
Stellschraube 25, das Hubverstellungs-Stellrad 29, das
Fadenspannungs-Stellglied 31, das Fadenspannungs-
Stellglied 33, das Stichldngen-Stellrad 35 sowie die Mo-
torsteuerung 38.

[0027] Liegt in der Niederhaltestellung ein relativ gut
komprimierbarer oder von Haus aus diinner Stoff vor, ist
der Dauermagnet 15 vom Hall-Sensor 17 weiter beab-
standet und es resultiert ein Sensorsignal, welches die-
ser geringeren komprimierten Stoffstarke entspricht.
[0028] Je dicker die komprimierte Nahgutdicke ist, je
groRer also die Anndherung des Dauermagneten 15 an
den Hall-Sensor 17 ist, desto héher wird beispielsweise
die Fadenspannung Uber die Fadenspannungs-Stellglie-
der 31, 33 eingestellt.

[0029] Je grofer die Uber den Hall-Sensor 17 gemes-
sene Stoffstarke ist, desto héher werden die Positionen
von Drickerful® 22 und Transportfuf3 28 in der angeho-
benen Stellung vorgegeben, damitein sicherer Transport
der Obertransportvorrichtung 2 gewahrleistet ist.
[0030] Je hoher die gemessene Starke des kompri-
mierten Stoffs ist, desto niedriger wird Uber die Motor-
steuerung 38 die Drehzahl der Armwelle 7 vorgegeben,
damit ein sicherer Transport sowie ein sicherer Nahvor-
gang gewahrleistet ist.

[0031] Je dicker die komprimierte Starke des Stoffs
gemessen wird, desto grofier ist beim Nahen der Verlust
an Stichlange. Entsprechend wird die Stichldnge bei gro-
Reren komprimierten Stoffstarken durch Vorgabe eines
entsprechenden Wertes an das Stichlangen-Stellrad ver-
groRert.

[0032] Zudem kann die Lifterhéhe auf die erkannte
Stoffstarke abgestimmt werden. Die Lufterhdhe des
Drickfulies 22 sowie des TransportfuRes 28 kann so ge-
wahlt werden, dass der Stoff gerade noch bequem ein-
gelegt bzw. enthommen werden kann. Es kann also die
minimal erforderliche Lifterhéhe ausgewahlt werden.
Dies spart Zeit beim Bellften und Entliften eines Hub-
zylinders als Teil der Obertransportvorrichtung 2. Zudem
ist ein leichtes Positionieren des Stoffs ermdglicht.
[0033] DerAbstand zwischen dem Hall-Sensor 17 und
dem Dauermagneten 15 als Folge der Abstandsénde-
rung zwischen dem Ausleger 18 und der Zugstange 14
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andert sich beim Betrieb der Obertransportvorrichtung 2
zyklisch. Immer dann, wenn der Driickerfufl 22 gemein-
sam mit dem Transportfu® 28 in der Niederhaltestellung
vorliegen, erreicht der Abstand zwischen dem Hall-Sen-
sor 17 und dem Dauermagneten 15 ein Extremum. Die-
ses Extremum kann mithilfe einer entsprechenden, zeit-
lich aufgeldsten Erfassung des Ausgabewertes des Hall-
Sensors 17 von der Steuereinrichtung 20 ermittelt wer-
den. Das Extremum ist der Position des Driickerfulies
22bzw. des TransportfulRes 28 in der Niederhaltestellung
eindeutig zugeordnet. Es stellt ein Maf? fiir die durch den
Driickerfufd 22 bzw. den Transportful® 28 komprimierte
Starke des Stoffs 16 bzw. 39 dar.

[0034] Alternativkann der Positionssensor, der bei der
Ausflihrung nach den Fig. 1 bis 5 durch den Hall-Sensor
17 mitdem Dauermagneten 15 gebildet wird, auch durch
andere Sensortypen verkorpert sein. Der Positionssen-
sor kann beispielsweise als kapazitiver Naherungssen-
sor ausgebildet sein, wobei der Ausleger 18 und die Zug-
stange 14 Teile eines Kondensators sind, dessen Kapa-
zitat gemessen wird. Der Positionssensor kann auch als
Piezoelement ausgebildet sein, welches zwischen einer
in Schubverbindung mit dem Druckerfufd 22 stehenden
Komponente, z.B. der Druckfeder 24, und einer gehau-
sefesten Komponente der Ndhmaschine 1, z.B. dem Ge-
hausedeckel 23, angeordnet ist. Dabei misst das Piezo-
element den Druck, den die Druckfeder 24 auf den Driik-
kerfuR 22 bzw. den Transportful3 28 in der Niederhalte-
stellung austibt. Dieser Druck hangt davon ab, wie stark
der Driickerful® 22 bzw. der Transportfu® 28 in der Nie-
derhaltestellung durch einen entsprechend starken, dar-
unter liegenden Stoff angehoben sind. Der Positionssen-
sor kann bei einer weiteren Variante auch als optischer
Sensor, z.B. als Lichtschleier, ausgebildet sein.

[0035] Die Anpassung der Stellwerte an die vom Hall-
Sensor 17 gemessene Stoffstarke kann insbesondere
verzogerungsfrei an sich kontinuierlich wahrend des
Néahvorgangs dndernde komprimierte Stoffstarken erfol-
gen.

[0036] Vorstehend wurde die Positionserfassung zur
Dickenmessung des komprimierten Stoffs am Beispiel
des den Stoff niederhaltenden DrlckerfuBes 22 be-
schrieben. Genauso ist es méglich, diese Messung mit-
hilfe des TransportfuRes 28 in einer den Stoff niederhal-
tenden Niederhaltestellung durchzuflhren.

[0037] Soweit vorstehend ein motorischer Antrieb von
Nahmaschinenkomponenten erwahnt wurde, kann es
sich hierbei beispielsweise um einen pneumatischen An-
trieb, um einen hydraulischen Antrieb oder um einen
Schrittmotorantrieb handeln.

Patentanspriiche

1. N&hmaschine (1)

- mit einem Gehause (3),
- mit einer Grundplatte (4),



7 EP 1739 221 A1 8

- mit einem oberen Arm (5),

- mit einem die Grundplatte (4) und den oberen
Arm (5) verbindenden Stander (6),

- mit mindestens einem Niederhalteful? (22; 28)
zum Niederhalten von Stoff (16; 39), welcher
Uber ein bewegliches Gesténge (2) angetrieben
verlagerbar ist zwischen

-- einer angehobenen Stellung zur Freigabe
des Stoffs (16; 39),

-- einer Niederhaltestellung zum Niederhal-
ten des Stoffs (16; 39);

- wobei mindestens ein beweglicher Gesténge-
abschnitt (14) des beweglichen Gestanges (2)
vorliegt, dessen Abstand zu einem gehausefe-
sten Referenzkorper (18) sich bei der Verlage-
rung des NiederhaltefuRes (22; 28) zwischen
der angehobenen Stellung und der Niederhal-
testellung stetig andert,

gekennzeichnet durch

- einen Positionssensor (17) zum Erfassen der
Position des NiederhaltefuBes (22; 28) in der
Niederhaltestellung,

- mit einer mit dem Positionssensor (17) in Si-
gnalverbindung (19) stehenden Steuereinrich-
tung (20, 38) zur Vorgabe von Stellwerten fiir
die Ndhmaschine (1) abhangig von den Ausga-
bewerten des Positionssensors (17).

Nahmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Positionssensor (17) ausgebil-
detistzum Messen des Abstandes des beweglichen
Gestangeabschnitts (14) zum gehdusefesten Refe-
renzkorper (18).

Nahmaschine nach Anspruch 2, gekennzeichnet
durch einen Hall-Sensor (17) als Positionssensor.

Nahmaschine nach Anspruch 2, gekennzeichnet
durch einen kapazitiven Naherungssensor als Po-
sitionssensor.

Nahmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Positionssensor als Piezoele-
ment ausgebildet ist, welches zwischen einer in
Schubverbindung mit dem Niederhalteful? (22) ste-
henden Komponente (24) und einer gehdusefesten
Komponente (23) der Nahmaschine (1) angeordnet
ist.

Nahmaschine nach Anspruch 1 oder 2, gekenn-
zeichnet durch einen optischen Sensor als Positi-
ONSSensor.

Nahmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
gekennzeichnet durch die Ausfiihrung der Steuer-
einrichtung (20, 38) derart, dass als Stellwert die
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10.

Drehzahl einer Armwelle (7) zum Antrieb von N&h-
bzw. Transportkomponenten (8, 9, 22, 28) der Nah-
maschine (1) vorgegeben wird.

Nahmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
gekennzeichnet durch die Ausflihrung der Steuer-
einrichtung (20, 38) derart, dass als Stellwert der
Spannungs-Vorgabewert einer Fadenspann-Vor-
richtung (31, 33) vorgegeben wird.

N&hmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
gekennzeichnet durch die Ausfiihrung der Steuer-
einrichtung (20, 38) derart, dass als Stellwert die Po-
sition des NiederhaltefulRes (22) in einer angehobe-
nen Stellung vorgegeben wird.

Nahmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
gekennzeichnet durch die Ausfiihrung der Steuer-
einrichtung (20, 38) derart, dass als Stellwert der Ein-
zelvorschubwert einer Stichlangen-Stelleinrichtung
(35) einer Vorschubeinrichtung der Nahmaschine
(1) vorgegeben wird.
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