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(54) Schieberanordnung fiir einen Luftnockenaufbau

(57)  Schieberanordnung mit einem eine Arbeitsfla-
che (2) aufweisenden Schieber (1), einem den Schieber
(1) in gleitender Verbindung tragenden Schiebertrager
(3), beidseits zwischen dem Schieber (1) und dem Schie-
bertrager (3) wirkenden Fihrungs- und Halteklammern
(4) und mindestens einem Treiber (5), wobei der Schie-
ber (1) aufgrund einer Relativbewegung zwischen dem
Schiebertrager (3) und dem Treiber (5), unter Kontakt

mit dem Treiber (5), entlang von Fiihrungen des Schie-
bertragers (6) und des Treibers (7), die unter einem spit-
zen Winkel zueinander verlaufen, keilartig von einer Aus-
gangsposition in eine Arbeitsposition und umgekehrt ver-
schiebbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Fih-
rungs- und Halteklammern (4) fest mit dem Schieber (1)
verbunden sind und gleitend mit dem Schiebertrager (3),
Uber dessen Fiihrungen (6), zusammenwirken.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Schieberanordnung
mit einem eine Arbeitsflache aufweisenden Schieber, ei-
nem den Schieber in gleitender Verbindung tragenden
Schiebertrager, beidseits zwischen dem Schieber und
dem Schiebertrager wirkenden Fihrungs- und Halte-
klammern und mindestens einem Treiber, wobei der
Schieber aufgrund einer Relativbewegung zwischen
dem Schiebertrager und dem Treiber, unter Kontakt mit
dem Treiber, entlang von Fihrungen des Schiebertra-
gers und des Treibers, die unter einem spitzen Winkel
zueinander verlaufen, keilartig von einer Ausgangsposi-
tion in eine Arbeitsposition und umgekehrt verschiebbar
ist.

[0002] Schieberanordnungen der gattungsbildenden
Art sind aus der Praxis bekannt. Lediglich beispielhaft
sei dazu auf den Prospekt "Schieberprogramm"” der Fir-
ma voestalpine GielRerei Linz GmbH, dort Typ KS-OT,
verwiesen. Des Weiteren sei darauf hingewiesen, dass
gattungsbildende Schieberanordnungen der internatio-
nalen Patentklasse B 21 D zugeordnet sind.

[0003] Die gattungsbildenden Schieberanordnungen
dienen zur Kraftibertragung gegeniber einem Werk-
zeug, beispielsweise zum Stanzen, Schneiden, Umfor-
men, Teilen, etc. RegelmaRig wird der zur Bearbeitung
erforderliche Druck Uber eine Presse aufgebracht, die
unter Zwischenschaltung der Schieberanordnung ge-
genuber einer Basis bzw. einem Maschinengestell wirkt.
Die Bewegungsrichtung eines Pressstempels wird durch
die ganz besondere Schieberanordnung auf eine Bewe-
gungsrichtung des Schiebers transformiert, die regelma-
Rig unter einem spitzen Winkel zu einem Schiebertrager
verlauft. Je nach dem Betrag der auf das Werkzeug zu
Ubertragenden Kraft sind die Schieberanordnungen di-
mensioniert und mit entsprechenden Aggregaten ausge-
stattet.

[0004] Beiderbekannten Schieberanordnung wird der
Schiebertrager Uber eine Presse mit einer Kraft beauf-
schlagt, die zwischen von voestalpine dem Schiebertra-
ger und einem sich auf einer Basis bzw. einem Unterge-
stellt abstltzenden Treiber wirkt. Ein keilartig ausgebil-
deter und entsprechend angeordneter Schieber ist in
gleitender Verbindung von dem Schiebertrager getra-
gen. Beidseits wirken zwischen dem Schieber und dem
Schiebertrager Fihrungs- und Halteklammern, wobei
diese gemaR Stand der Technik dem Schiebertrager zu-
geordnet und dazu mit diesem fest verschraubt sind. Auf-
grund einer Relativbewegung zwischen dem Schieber-
trager und dem Treiber wird der Schieber unter Kontakt
mit dem Treiber entlang von Fiihrungen des Schieber-
tragers und des Treibers keilartig von einer Ausgangs-
position in eine Arbeitsposition verschoben. Durch Ent-
lasten und Rickholen des Schiebertragers wird der
Schiebervon der Arbeitsposition in die Ausgangsposition
zuriickgezogen, und zwar ebenfalls wieder entlang der
Fihrungen von Treiber und Schiebertrager.

[0005] Bei der bekannten Schieberanordnung ist

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

nachteilig, dass die Fihrungs- und Halteklammern fest
mit dem Schiebertrager verbunden sind. Daraus resul-
tiert die Notwendigkeit einer ganz erheblichen Baulange
der Flhrungs- und Halteklammern, ndmlich Uber dem
gesamten Verfahrweg des Schiebers von der Ausgangs-
position in die Arbeitsposition und zurtick. Geht man da-
von aus, dass es sich bei der Fiihrungs- und Halteklam-
mer um ein Bauteil mit &ulRerst prazisier Fiihrungseigen-
schaft handelt, wird deutlich, dass ein spielarmer Betrieb
mit zunehmender Lange der Fihrungs- und Halteklam-
mer aufwendig zu realisieren ist. Entsprechend ist die
Fertigung und Montage der Schieberanordnung insbe-
sondere in Bezug auf einen spielarmen Betrieb aufwen-
dig.

[0006] Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Auf-
gabe zugrunde, die gattungsbildende Schieberanord-
nung derart auszugestalten und weiterzubilden, dass mit
einfachen Mitteln ein spielarmer Betrieb moglich ist, und
zwar bei einfachster Konstruktion und mdglichst auch
unter Reduktion des Gesamtgewichts.

[0007] ErfindungsgemaR istdie voranstehende Aufga-
be durch die Merkmale des Patentanspruches 1 geldst.
Danachist die gattungsbildende Schieberanordnung da-
durch gekennzeichnet, dass die Fiihrungs- und Halte-
klammern fest mit dem Schieber verbunden sind und
gleitend mit dem Schiebertrager, Uber dessen Fihrun-
gen, zusammenwirken.

[0008] ErfindungsgemaR isterkanntworden, dass sich
die Konstruktion der Schieberanordnung dadurch ganz
erheblich begiinstigen lasst, dass man die Fiihrungs-und
Halteklammern dem Schieber und nicht etwa dem Schie-
bertrager zuordnet. Mit anderen Worten sind die Fh-
rungs- und Halteklammern dem beweglichen Teil, d.h.
dem Schieber zugeordnet, so dass die Fihrungs- und
Halteklammern gleitend mit dem Schiebertrager - Giber
dessen Flhrungen - zusammenwirken. Eine solche Kon-
struktion ermdglicht eine wesentlich kiirze Ausbildung
der Fihrungs- und Halteklammern, die unter Abwei-
chung gegentiiber dem zuvor genannten Stand der Tech-
nik nicht entsprechend der Lange des Verfahrweges des
Schiebers auszulegen sind. Ganz im Gegenteil lassen
sich die FUhrungs- und Halteklammern relativ kurz aus-
fuhren, da diese in den Fiihrungen des Schiebertragers
gleiten. Durch diese einfache MaRnahme lasst sich nicht
nur die Konstruktion sondern vor allem auch das Gewicht
der gesamten Anordnung reduzieren.

[0009] Eine weitere Vereinfachung gegeniber dem
Stand der Technik ergibt sich dadurch, dass die Fiih-
rungs- und Halteklammer von einer schmalen Stirnseite
her, vorzugsweise in Gleitrichtung gegeniiber dem
Schiebertrager, mit dem Schieber verbindbar und von
diesem I6sbar ist. Mit anderen Worten wird der Schie-
bertréger nicht etwa wie beim Stand der Technik von der
Seite her verschraubt, sondern vielmehr in vorteilhafter
Weise von einer schmalen Stirnseite her in Arbeitsrich-
tung, namlich vorzugsweise in Gleitrichtung gegentber
dem Schiebertrager. Dies hat den enormen Vorteil, dass
es mdglich ist, die erfindungsgemafie Schieberanord-
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nung bei kleinstem Raum zu nutzen, insbesondere auch
mit mehreren Schieberanordnungen nebeneinander,
ohne die Notwendigkeit, zum L&ésen der Fihrungs- und
Halteklammern einen Arbeitsraum seitlich der Schieber-
anordnung zu bendétigen. Durch diese MalRnahme erlib-
rigt sich ein zur Handhabung dienender Raum seitlich
der Schieberanordnung und lassen sich mehrere Schie-
beranordnungen nebeneinander bei geringstmdglicher
Beabstandung anordnen und betreiben.

[0010] Inkonstruktiver Hinsichtistes von Vorteil, wenn
die Fihrungs- und Halteklammer mit einem Eingriffsbe-
reich, vorzugsweise mit einer Schulter, einem Flansch
oder dergleichen, in einem im Schieber ausgebildete
oder dem Schieber zugeordnete Aufnahme greift und
dort mit dem Schieber in einer vorgegebenen Position
verspannbar ist. Dabei kann die Aufnahme des Schie-
bers und/oder der Eingriffsbereich der Fuhrungs- und
Halteklammer eine Keilflache aufweisen, die zur gegen-
seitigen Anlage und zum Verspannen dient. Des Weite-
ren ist wesentlich, dass eine feste Verbindung zwischen
der FUhrungs- und Halteklammer und dem Schieber her-
gestellt wird, ndmlich durch Verspannen des Eingriffsbe-
reichs bzw. der Schulter oder des Flansches der Flih-
rungs- und Halteklammerin einer besonderen Aufnahme
des Schiebers, die derart ausgebildet ist, dass der Ein-
griffsbereich der Fihrungs- und Halteklammer mit hin-
reichend viel Spiel in die Aufnahme passt und dort ein
hinreichender Weg zum Verspannen verbleibt.

Im Konkreten ist es denkbar, dass die zum Verspannen
dienende Keilflache eine Neigung von etwa 1° bis 4°,
vorzugsweise von etwa 2°, hat. Hinreichend viel Weg
zum Verspannen muss dabei zur Verfligung stehen.
[0011] Das Verspannender Flihrungs- und Halteklam-
mer erfolgtin weiter vorteilhafter Weise Uber eine Spann-
schraube, mittels derer die Flihrungs- und Halteklammer
in der Aufnahme unter Wirkung der Keilflache vorzugs-
weise in Gleitrichtung des Schiebers gedriickt wird. Es
ist auch denkbar, dass die Fuhrungs- und Halteklammer
mittels einer entsprechend angeordneten Einrichtung,
beispielsweise ebenfalls mittels einer Schraube, in die
verspannende Position gezogen wird.

[0012] Wesentlich ist jedenfalls, dass die Spann-
schraube oder sonstige Mittel zum Verspannen der Fiih-
rungs- und Halteklammer im Wesentlichen in der Ebene
der Fuhrungs- und Halteklammer und nicht etwa von der
Seite her wirkt. Ein seitlicher Arbeitsraum, d.h. ein Raum
seitlich der Flhrungs- und Halteklammer, ist demnach
nicht erforderlich.

[0013] Im Konkreten ist eine Konstruktion denkbar,
wonach die Spannschraube durch einen am Schieber
ausgebildeten Flansch hindurch in die Aufnahme und
dortunmittelbar oder mittelbar auf die Flihrungs- und Hal-
teklammer wirkt. Die Achse der Spannschraube kann da-
bei im Wesentlichen parallel zu der Fiihrung im Schie-
bertrédger ausgerichtet sein. Des Weiteren ist es von Vor-
teil, wenn die Spannschraube arretierbar ist, so beispiels-
weise mittels Kontermutter, Stift bzw. Splint oder derglei-
chen.
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[0014] Bereits zuvor ist ausgefihrt worden, dass die
Flhrungs- und Halteklammer in der Aufnahme des
Schiebers verspannt wird. Aufgrund dieser MaRnahme
ist die Vorkehrung eines Anschlags nicht zwingend er-
forderlich. Nicht zuletzt aus Sicherheitsgriinde, insbe-
sondere bei der Ubertragung groRRer Kréfte, kann es von
Vorteil sein, wenn die Fiihrungs- und Halteklammer ge-
gen einen in der Aufnahme ausgebildeten und dort an-
geordneten Anschlag drickbar ist, und zwar in Bewe-
gungsrichtung des Schiebers. Der Anschlag ist dabei auf
der der Spannschraube gegeniiberliegenden Seite der
Ausnehmung des Schiebers angeordnet, so dass die
zum Eingriff dienende Schulter des Schiebers mittels
Spannschraube gegen den Anschlag gedriickt wird. Im
Konkreten kénnte es sich bei dem Anschlag um eine Art
Keil handeln, der dartiber hinaus einstellbar sein kann,
namlich als definierbarer Endanschlag, des sich auf das
erforderliche AbstandsmaR einstellen Iasst.

[0015] Weitere MaRnahmen zur Sicherung der Fih-
rungs- und Halteklammer sind denkbar. So kdnnte die
Flhrungs- und Halteklammer einen quer zur Bewe-
gungsrichtung durchgehenden, sich zumindest gering-
figig in Bewegungsrichtung erstreckenden Durchgang
aufweisen, mitdem die Flihrungs- und Halteklammer auf
eineninder Aufnahme des Schiebers vorzugsweise quer
zur Bewegungsrichtung erstreckenden Sicherungsstift
aufgesetzt ist. Das Zusammenwirken des Sicherungs-
stifts mit der Aufnahme dient in erster Linie zur Sicherung
der Fihrungs- und Halteklammer beim Anbringen oder
Ldsen der Sicherungs- und Halteklammer, so dass diese
namlich nicht unbeabsichtigt herunterfallt. Ist die Fuh-
rungs- und Halteklammer in die Aufnahme eingesetzt,
Iasst sich die Fuhrungs- und Halteklammer durch den
Sicherungsstift weiterreichend festlegen, sofern dies er-
forderlich sein sollte.

[0016] Im Konkreten ist der Sicherungsstift mit einem
kopfartigen freien Ende, beispielsweise in Form einer
Schraube, ausgefihrt. Durch Einsetzen der Fiihrungs-
und Halteklammer durch den Durchgang hindurch Iasst
sich der Sicherungsstift mit seinem Kopf Gber sichernde
Schultern in der Fihrungs- und Halteklammer schieben,
wobei diese eine keilartige bzw. rampenartige Flache
aufweisen kénnen, so dass auch insoweit eine zumindest
geringfligige Verspannung zum absichernden Eingriff
moglich ist. Eine als Sicherungsstift dienende Schraube
kénnte nach dem zuvor erdrterten Verspannen der Fih-
rungs- und Halteklammer zur endglltigen Sicherung
ausgefiihrt und entsprechend festziehbar sein, wobei ei-
ne solche MaRnahme nicht zwingend erforderlich ist. Ei-
ne zusatzliche Malnahme zur Absicherung ist somit ge-
schaffen.

[0017] Eine weitere absichernde MaRnahme der Fih-
rungs- und Halteklammer gegeniiber dem Schieber ist
denkbar, ndmlich dahingehend, dass die Fihrungs- und
Halteklammer auf einer der Innenwandung der Aufnah-
me zugewandten Seite, vorzugsweise in einer zur Innen-
wandung der Aufnahme parallelen Flache, insbesondere
parallel zu der Fuhrung im Flhrungsschieber, minde-



5 EP 1764 168 A1 6

stens eine zur Positionierung und Flhrung beim Einset-
zen dienende Ausnehmung aufweist, in die mindestens
einvon der Innenwandung der Ausnehmung abragender
Stift eingreift. Dadurch lasst sich sicherstellen, dass die
Fihrungs- und Halteklammer ordnungsgemaf in die
Aufnahme im Schieber eingesetzt ist, namlich dann,
wenn die Fuhrungs- und Halteklammer mit den Ausneh-
mungen entsprechende Stifte in der Aufnahme des
Schiebers in sich aufnimmt.

[0018] Wie bereits zuvor ausgefiihrt, ist es von beson-
derem Vorteil, wenn die Fihrungs- und Halteklammer in
der Aufnahme des Schiebers regelrecht verspannt ist.
Ein sicherer Betrieb bzw. eine sichere Funktion der Fih-
rungs- und Halteklammer ist damit gewahrleistet. Ent-
sprechend einer solchen Verspannung ist es jedoch au-
Rerst schwierig, die Fuhrungs- und Halteklammer aus
der verspannten Position zu entfernen, um beispielswei-
se den Schieber oder darin befindliche Aggregate aus-
tauschen zu kénnen. Insoweit ist es von ganz besonde-
rem Vorteil, wenn zum Ldsen der Fiihrungs- und Halte-
klammer eine Abzieh-/Abdriickeinrichtung vorgesehen
ist. Im Falle der Ausgestaltung einer Abzieheinrichtung
kdénnte diese mindestens ein in der Fihrungs- und Hal-
teklammer ausgebildetes Gewinde umfassen, durch wel-
ches hindurch eine Abziehschraube schraubbar ist, die
sich beim Hineinschrauben gegen einen Bereich des
Schiebers oder des Schiebertragers stlitzt. Im Falle einer
Ausgestaltung als Abdrtckeinrichtung kénnte diese min-
destens ein in einem Flansch am Schieber oder am
Schiebertrager ausgebildetes Gewinde umfassen, durch
welches hindurch eine Abdriickschraube schraubbar ist,
die beim Hineinschrauben gegen einen Bereich der Fiih-
rungs- und Halteklammer drickt. Durch die voranste-
hend genannten MalRnahmen ist es jedenfalls méglich,
die Fihrungs- und Halteklammer aus ihrer verspannten
Position heraus zu bewegen, um sie danach aus der im
Schieber ausgebildeten Aufnahme entfernen zu kénnen.
[0019] In Bezug auf einen sicheren Betrieb der Schie-
beranordnung, insbesondere in Bezug auf eine Riick-
stellung des Schiebers aus der Arbeitsposition zurtick in
die Ausgangsposition, ist es von Vorteil, wenn entspre-
chende Ruickzugseinrichtungen vorgesehen sind. Eine
solche Riickzugseinrichtung kann dem Schiebertrager
und/oder dem Schieber und/oder dem Treiber zugeord-
net sein, wobei die Riickzugseinrichtung gegentiber dem
Schieber wirkt beim Verfahren des Schiebers von der
Ausgangsposition in die Arbeitsposition gespannt wird.
Im gespannten Zustand dient die Rickzugseinrichtung
der Ruckstellung des Schiebers, insbesondere zum L6-
sen eines dem Schieber zugeordneten Werkzeugs von
einem Werkstlck. So erfillt die Ruckzugseinrichtung
gleich zwei Funktionen.

[0020] Im Konkreten kann dem Schiebertrager oder
dem Schieber eine erste Rickzugseinrichtung mit min-
destens einem Federpaket, vorzugsweise in Form einer
Gasdruckfeder, zugeordnet sein. Diese Riickzugsein-
richtung wirkt zwischen dem Schiebertrdger und dem
Schieber und bewerkstelligt einerseits ein Trennen des
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Werkzeugs von dem zu bearbeitenden Werkstlick und
danach die Ruckstellung des Schiebers.

[0021] Des Weiteren ist es denkbar, dass dem Schie-
bertrager oder dem Schieber eine weitere - zweite - Riick-
zugseinrichtung mit mindestens einem weiteren Feder-
paket, vorzugsweise in Form einer Gasdruckfeder, zu-
geordnetist. Die zweite Riickzugseinrichtung wirkt eben-
falls zwischen dem Schiebertrdger und dem Schieber,
wobei die zweite Riickzugseinrichtung einen gréReren
Hub als die erste Riickzugseinrichtung bei geringerer Fe-
derkraft hat. Dies bedeutet, dass die zweite Rlickzugs-
einrichtung mit geringer Federkraft anfanglich gespannt
wird, wodurch die der Beschleunigung des Schlittens ent-
gegenwirkende Kraft zu Beginn der Bewegung auf ein
geringes Mald reduziert ist. Erst nach dem Anfahren des
Schlittens wird dann die erste Riickzugseinrichtung mit
kleinerem Hub und gréRerer Federkraft gespannt, wo-
durch sich in der Arbeitsposition eine Gesamtkraft der
beiden Rickzugseinrichtungen ergibt, die zum Trennen
des Werkzeugs vom Werkstiick und zur Ruckstellung
des Schlittens dient.

[0022] Im Zusammenhang mit der zweiten Rickzugs-
einrichtung ist eine Mallnahme zu sehen, namlich eine
MaRnahme zur anfanglichen Beschleunigung des Schlit-
tens. Dazu ist der Fiihrung des Treibers und einer darauf
abgestimmten Fihrung des Schiebers jeweils eine als
Beschleuniger fiir den Schieber dienende Rampe, vor-
zugsweise in Form einer Keilflache, zugeordnet. Die
Rampen sind derart dimensioniert und angeordnet, dass
sich der Schieber vor Kontaktierung der Fiihrungen von
Schieber und Treiber in Richtung Arbeitsposition - ent-
lang der Rampen - beschleunigt. Entsprechend ist es
von ganz besonderem Vorteil, wenn die zweite Rick-
zugseinrichtung derart ausgelegt und dimensioniert ist,
dass deren Federpaket mit Kontaktierung der Rampen,
d.h. mit beginnender Beschleunigung und Bewegung
des Schiebers, spannbar ist und dass gegebenenfalls
das Spannen des ersten Federpakets aufgrund eines
kleineren Hubs erst nach erfolgter Beschleunigung des
Schiebers, d.h. nach Zurlicklegen einer definierbaren
Strecke durch den Schieber, stattfindet. Die Abstimmung
der beiden Ruckzugseinrichtungen erganzt sich somit
mit der Vorkehrung der zur Beschleunigung dienenden
Rampen in hervorragender Weise.

[0023] Des Weiteren ist es denkbar, dass dem Treiber
oder dem Schieber eine unmittelbar zwischen dem Trei-
ber und dem Schieber wirkende weitere Rlckzugsein-
richtung zugeordnet ist, die mindestens ein weiteres Fe-
derpaket, vorzugsweise in Form einer Gasdruckfeder,
umfasst. Die Vorkehrung dieser weiteren Riickzugsein-
richtungtragt der Situation Rechnung, dass zum Trennen
des Werkzeugs vom Werkstlick eine Kraft entlang der
Fihrung zwischen Treiber und Schlitten erforderlich ist,
die wesentlich geringer ausgelegt sein kann, als die Kraf-
te derbeiden erstgenannten Ruckzugseinrichtungen, die
jeweils unter einem spitzen Winkel zu der Bewegungs-
richtung wirken.

[0024] An dieser Stelle sein angemerkt, dass jede der
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zuvor genannten Ruckzugseinrichtungen alleine, d.h.
ohne eine weitere Rickzugseinrichtung, vorgesehen
sein kann. Jedenfalls ist es nicht zwingend erforderlich,
Rickzugseinrichtungen in Kombination vorzusehen. So
ist es grundséatzlich mdéglich, eine der zuvor genannten
Ruckzugseinrichtungen, eine Kombination von zwei der
zuvor genannten Ruckzugseinrichtungen oder eine
Kombination aller drei Riickzugseinrichtungen in einfa-
cher oder mehrfacher Ausfiihrung vorzusehen.

[0025] In Bezug auf eine Sicherung der Riickzugsein-
richtungen ist es von Vorteil, wenn diese bzw. die dort
vorgesehenen Federpakete vorzugsweise Uber eine Ba-
jonettverbindung in Aufnahmen eingesetzt sind, die in
den jeweiligen Bauteilen bzw. Funktionsgruppen ausge-
bildet oder diesen zugeordnet sind. Aul3erdem sollten
die Achsen der Federpakete von der Gleitrichtung des
Schiebers gegeniiber dem Schiebertrager oder gegen-
Uber dem Treiber zumindest geringfiigig abweichen.
[0026] InBezug aufdie Ausgestaltung des Treibers ist
es von Vorteil, wenn dieser mindestens eine Flihrungs-
flache umfasst, auf die der Schieber bei seiner den Trei-
ber kontaktierenden Relativbewegung aufsetzt und auf
der der Schieber entlang gleitet. Mehrere Fihrungsfla-
chen sind dabei in Kombination mdglich, die sich bei-
spielsweise V-férmig zu einer Gesamtflache erganzen.
In weiter vorteilhafter Weise ist die Flihrungsflache durch
eine oder mehrere auswechselbare Gleitplatten gebildet.
Eine weitere MalRnahme dient zur Zwangsfihrung des
Schiebers und zu dessen Sicherung gegenuber dem
Treiber. Es ist namlich von Vorteil, wenn dem Schieber
vorzugsweise beidseitig Sicherungsklammern zugeord-
net sind, die nach dem Aufsetzen des Schiebers auf den
Treiber beim Gleiten des Schiebers entlang dem Treiber
in seitliche Fuhrungen greifen, die den Schieber beim
Wegbewegen des Schiebertragers bis zur endseitigen
Freigabe der auf dem Treiber geflihrten Anordnung si-
chern. Durch diese MaRnahme ist ein Rickziehen des
Schiebers bei einer riickstellenden Bewegung des
Schiebertragers gewahrleistet, ndmlich solange, bis die
Fihrungen auRer Eingriff sind. Erst danach ist ein Abhe-
ben des Schiebers vom Treiber mdglich.

[0027] In Bezug auf die Gleitflachen der Fihrungen
des Schiebertragers und/oder der Fihrungs- und Halte-
klammern ist es von Vorteil, wenn diese grundsatzlich
aus oberflachengehartetem Stahl bestehen. Aufgrund ei-
ner einfachen und insoweit besseren Handhabbarkeit
der Fihrungs- und Halteklammer, ist es von Vorteil, wenn
die dortige Gleitflache oberflachengehartet ausgefihrt
ist.

[0028] Ebenso ist es denkbar, dass die Gleitflachen
der Fihrungen des Schiebertragers und/oder der Fih-
rungs- und Halteklammer aus vorzugsweise austausch-
baren Gleitplatten gebildet sind. Dabei kdnnten die Gleit-
flachen des Schiebertragers und/oder der Fiihrungs-und
Halteklammer mit einer die Gleiteigenschaft begiinsti-
genden Beschichtung versehen sein, wobei dazu ein
Gleitmittel in Bohrungen, Poren oder dergleichen der je-
weiligen Flachen integriert sein kann. In bevorzugter
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Kombination sind die Gleitflachen der Fihrungs- und
Halteklammer oberflachengehartet und sind die Gleitfla-
chen des Schiebertragers durch entsprechende Gleit-
platten gebildet. Diese Gleitplatten kdnnen in Form aus-
tauschbarer Flihrungsplatten ausgebildet sein, wobei zur
Realisierung einer spielarmen Verschiebbarkeit der Flih-
rungs- und Halteklammer Abstimmplattchen vorgesehen
sind, die bei geldster Fuhrungsplatte zwischen diese und
die FUhrungs- und Halteklammer und/oder zwischen die-
se und den Schiebertrager bzw. dessen Fiihrung ein-
schiebbar und durch Arretieren bzw. Festziehen der Fiih-
rungsplatte festlegbar sind. Bei den Abstimmplattchen
kann es sich um sogenannte Kammleisten handeln, die
vorzugsweise mit unterschiedlichen Dicken ausgefiihrt
sind, so dass eine optimale Anpassung zur Realisierung
eines spielarmen Betriebs mdglich ist.

[0029] Es gibt nun verschiedene Mdglichkeiten, die
Lehre der vorliegenden Erfindung in vorteilhafter Weise
auszugestalten und weiterzubilden. Dazu ist einerseits
auf die dem Patentanspruch 1 nachgeordneten Patent-
anspriiche und andererseits auf die nachfolgende Erlau-
terung eines bevorzugten Ausfihrungsbeispiels der Er-
findung anhand der Zeichnung zu verweisen. In Verbin-
dung mit der Erlauterung des bevorzugten Ausfiihrungs-
beispiels der Erfindung anhand der Zeichnung werden
auch im Allgemeinen bevorzugte Ausgestaltungen und
Weiterbildungen der Lehre erldutert. In der Zeichnung
zeigt

Fig. 1 in einer schematischen Ansicht ein Ausfih-
rungsbeispiel einer erfindungsgemafen Schieber-
anordnung im zusammengebauten Zustand,

Fig. 2 den Gegenstand aus Fig. 1 in einer schema-
tischen Seitenansicht,

Fig. 3den Gegenstand aus Fig. 2 in gleicher Ansicht,
jedoch ohne Fihrungs- und Halteklammer,

Fig. 4 in einer schematischen Ansicht ein Ausfih-
rungsbeispiel einer Halteklammer und

Fig. 5 in einer schematischen Stirnansicht, vergro-
Rert, die Halteklammer aus Fig. 4.

[0030] Fig. 1 zeigt ein Ausfihrungsbeispiel einer erfin-
dungsgemalfien Schieberanordnung, wobei die Schie-
beranordnung einen Schieber 1 mit einer Arbeitsflache
2 umfasst, die zur direkten oder indirekten Beaufschla-
gung eines in der Fig. nicht gezeigten Werkzeugs dient.
[0031] Zu der Schieberanordnung gehort des Weite-
ren ein den Schieber 1 in gleitender Verbindung tragen-
der Schiebertrager 3, der (iber den Stempel einer in der
Fig. ebenfalls nicht gezeigten Presse kraft- bzw. druck-
beaufschlagt wird. Bei dem hier gewahlten Ausfiihrungs-
beispiel wird der Schiebertrager 3 vertikal bewegt, wie
dies in Fig. 1 durch einen Doppelpfeil angedeutet ist.

Beidseits der Anordnung ist zwischen dem Schieber 1
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und dem Schiebertrager 3 jeweils eine Fiihrungs- und
Halteklammer 4 vorgesehen, wobei lediglich eine der bei-
den Fihrungs- und Halteklammern 4 - auf einer Seite -
sichtbar ist. Des Weiteren ist ein Treiber 5 vorgesehen,
der auf einer nicht gezeigten Basis bzw. auf einem Ma-
schinengestell sitzt.

[0032] Entsprechend der Konstruktion gemaf Fig. 1
ist der Schieber 1 aufgrund einer vertikalen Bewegung
des Schiebertragers 3, d.h. aufgrund einer Relativbewe-
gung zwischen dem Schiebertrager 3 und dem Treiber
5, unter Kontakt mit dem Treiber 5, entlang von Fuhrun-
gen 6, 7 des Schiebertréagers 3 und des Treibers 5 ver-
schiebbar, wobeidie Flihrungen, 6, 7 unter einem spitzen
Winkel zueinander verlaufen. Im Konkreten Iasst sich der
Schieber 1 keilartig von einer Ausgangsposition in eine
Arbeitsposition und umgekehrt verschieben, wobei diese
Verschiebung bei dem in Fig. 1 gezeigten Ausfiihrungs-
beispiel horizontal erfolgt, d.h. rechtwinklig zur vertikalen
Bewegung des Schiebertragers 3.

[0033] Erfindungsgemal sind die Fiihrungs- und Hal-
teklammern 4 fest mit dem Schieber 1 verbunden. Des
Weiteren ist eine gleitende Verbindung mit dem Schie-
bertrédger 3 vorgesehen. Entsprechend wirken die Fih-
rungs- und Halteklammern 4 gleitend mit dem Schieber-
trager 3 Uber dessen Fiihrungen 6 zusammen.

[0034] Fig. 1 lasst des Weiteren erkennen, dass die
Fihrungs- und Halteklammer 4 von einer schmalen Stirn-
seite her in Gleitrichtung gegenliber dem Schiebertrager
3 mit dem Schieber 1 verbunden und von diesem lésbar
ist. Eine Gesamtschau der Fig. 1, 2 und 3 zeigt dies be-
sonders deutlich.

[0035] Im Konkreten greift die Fiihrungs- und Halte-
klammer 4 mit einem integralen Flansch 8 in eine im
Schieber 1 ausgebildete Aufnahme 9 und ist dort mit dem
Schieber 1 verspannbar, und zwar uber eine Spann-
schraube 10, die die Fihrungs- und Halteklammer 4 in
Bewegungsrichtung des Schiebers 1 gegeniliber dem
Schiebertrager 3 driickt.

[0036] Wahrend die Fig. 1 und 2 die Schieberanord-
nung im zusammengebauten Zustand zeigen, zeigt Fig.
3 die Schieberanordnung ohne die Fuhrungs- und Hal-
teklammer 4, wodurch erkennbar ist, dass die Aufnahme
9 des Schiebers 1 und der Eingriffsbereich bzw. der
Flansch 8 der Flhrungs- und Halteklammer 4 jeweils ei-
ne Keilflache 11, 12 aufweisen, die zur gegenseitigen
Anlagen und zum Verspannen der Fiihrungs- und Hal-
teklammer 4 mit dem Schieber 1 in der Aufnahme 9 die-
nen. Die beiden Keilflachen 11, 12 haben eine Neigung
von etwa 2°.

[0037] Die zum Verspannen dienende Spannschrau-
be 10 ist durch einen Flansch 13 des Schiebers 1 hin-
durchgeschraubt und wirkt unmittelbar auf die Fiihrungs-
und Halteklammer. Fig. 2 zeigt dies besonders deutlich.
Die Achse 14 der Spannschraube 10 verlauft parallel zu
der Fuhrung 6 des Schiebertrégers 3. Des Weiteren ist
angedeutet, dass der Spannschraube 10 eine Konter-
mutter 15 zugeordnet ist, die zum Absichern dient.
[0038] DieFig.2und 3 lassen erkennen, dass die Fiih-
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rungs- und Halteklammer 4 gegen einen in der Aufnahme
9 ausgebildeten Anschlag 16 driickbar ist, wobei der An-
schlag in Form eines Keils ausgebildet ist. Der Keil dient
als definierbarer Endanschlag und ist auf das erforderli-
che Abstandsmal} einstellbar.

[0039] Die Fig. 1, 2 und 4 zeigen deutlich, dass die
Flhrungs- und Halteklammer 4 einen quer zur Bewe-
gungsrichtung durchgehenden, sich zumindest gering-
fugig in Bewegungsrichtung erstreckenden Durchgang
17 aufweist, der zur Aufnahme eines Sicherungsstifts 18
dient. Bei dem hier gewahlten Ausfihrungsbeispiel um-
fasst der Sicherungsstift 18 einen Kopf 19, der zum Uber-
greifen bzw. Hintergreifen von sichernden Schultern 20
des Durchgangs 17 dient. Durch diese MaRnahme ist ein
Herausfallen der Flihrungs- und Halteklammer 4 im ge-
I6sten Zustand wirksam vermieden.

[0040] Die Fig.3und 4 lassen erkennen, dass die Fiih-
rungs- und Halteklammer 4 auf einer der Innenwandung
der Aufnahme 9 zugewandten Seite, namlich in einer zur
Innenwandung der Aufnahme 9 parallelen Flache 21,
zwei zur Positionierung und Fiihrung beim Einsetzen die-
nende Ausnehmungen 22 aufweist, die zur Aufnahme
zweier von der Innenwandung der Aufnahme 9 abragen-
de Stifte 23 dienen. Das Zusammenspiel der beiden Stif-
te 23 mit den Ausnehmungen 22 dient zur sicheren Po-
sitionierung der Fuhrungs- und Halteklammer 4 in der
Aufnahme 9.

[0041] In Fig. 4 ist angedeutet, dass zum Ldsen der
FlUhrungs- und Halteklammer 4 eine Abzieheinrichtung
vorgesehen ist, die ein in der Fihrungs- und Halteklam-
mer 4 ausgebildetes Gewinde 24 umfasst, durch welches
hindurch eine in Fig. 4 nicht gezeigte Abziehschraube
schraubbar ist, die sich beim Hineinschrauben gegen ei-
nen Bereich des Schiebers 1 stitzt.

[0042] In Bezug auf die im allgemeinen Teil der Be-
schreibung besprochenen Rickzugseinrichtungen sei
an dieser Stelle angemerkt, dass diese dem Schieber 1
und dem Treiber 5 zugeordnet sind. Einer einfachen Dar-
stellung wegen wurde auf eine gesonderte Darstellung
der Rickzugseinrichtungen verzichtet, so dass insoweit
- zur Vermeidung von Wiederholungen - auf den allge-
meinen Teil der Beschreibung verwiesen wird.

[0043] Des Weiteren ist in der Beschreibungseinlei-
tung bereits ausflhrlich dargelegt worden, dass der Fih-
rung 7 des Treibers 5 und einer darauf abgestimmten
Fihrung 25 des Schiebers 1 jeweils eine als Beschleu-
niger fir den Schieber 1 dienende Rampe zugeordnet
ist. Die der Fiihrung 25 des Schiebers 1 zugeordnete
Rampe istin Fig. 1 in Form einer Keilflache 26 angedeu-
tet. Die Rampen sind derart dimensioniert und angeord-
net, dass sich der Schieber 1 vor Kontaktierung der Fih-
rungen von Schieber 1 und Treiber 5 in Richtung Arbeits-
position beschleunigt. Des Weiteren ist in Fig. 1 ange-
deutet, dass die Fuihrung 25 des Schiebers 1 durch Fih-
rungsplatten 27 gebildet ist.

[0044] Die Fig. 1, 2 und 3 zeigen des Weiteren, dass
dem Schieber 1 beidseitig Sicherungsklammern 28 zu-
geordnet sind, die nach dem Aufsetzen des Schiebers 1
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auf den Treiber 5 beim Gleiten des Schiebers 1 entlang
dem Treiber 5 in seitliche Fihrungen 29 greifen, die den
Schieber 1 beim Wegbewegen des Schiebertragers 3
bis zur endseitigen Freigabe in der auf dem Treiber 5
gefiihrten Anordnung sichern. Die Sicherungsklammern
28 sind dem Schieber 1 fest zugeordnet, namlich mitdem
Schieber 1 verschraubt.

[0045] Fig. 5 zeigt die Flihrungs- und Halteklammer 4
gemal Fig. 4 in einer schematischen Seitenansicht, wo-
bei die dortige Gleitflache 30 zum Gleiten im Schieber-
trager 3 bzw. in der Fihrung 6 des Schiebertragers 3
oberflachengehartet ist.

[0046] Fig. 5 lasst auch auf der gegeniiberliegenden
Seite den Flansch 8 erkennen, der mit einer Keilflache
12 ausgestattet ist.

[0047] In Bezug auf Merkmale, die sich den Fig. nicht
entnehmen lassen, sei zur Vermeidung von Wiederho-
lungen auf den Allgemeinen Teil der Beschreibung ver-
wiesen.

[0048] SchlieRlich sei angemerkt, dass das voranste-
hend erdrterte Ausfiihrungsbeispiels der beispielhaften
Erorterung der beanspruchten Lehre dient, diese jedoch
nicht auf das Ausfihrungsbeispiel einschrankt.

Patentanspriiche

1. Schieberanordnung mit einem eine Arbeitsflache (2)
aufweisenden Schieber (1), einem den Schieber (1)
in gleitender Verbindung tragenden Schiebertrager
(3), beidseits zwischen dem Schieber (1) und dem
Schiebertrager (3) wirkenden Flhrungs- und Halte-
klammern (4) und mindestens einem Treiber (5), wo-
bei der Schieber (1) aufgrund einer Relativbewe-
gung zwischen dem Schiebertrager (3) und dem
Treiber (5), unter Kontakt mit dem Treiber (5), ent-
lang von Fiihrungen des Schiebertragers (6) und des
Treibers (7), die unter einem spitzen Winkel zuein-
ander verlaufen, keilartig von einer Ausgangspositi-
onin eine Arbeitsposition und umgekehrt verschieb-
bar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fiihrungs- und
Halteklammern (4) fest mit dem Schieber (1) verbun-
den sind und gleitend mit dem Schiebertrager (3),
Uber dessen Fiihrungen (6), zusammenwirken.

2. Schieberanordnung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fihrungs- und Halteklam-
mer (4) von einer schmalen Stirnseite her, vorzugs-
weise in Gleitrichtung gegeniiber dem Schiebertra-
ger (3), mit dem Schieber (1) verbindbar und von
diesem l6sbar ist.

3. Schieberanordnung nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass die Fihrungs- und
Halteklammer (4) mit einem Eingriffsbereich, vor-
zugsweise mit einer Schulter, einem Flansch (13)
oder dergleichen, in eine im Schieber (1) ausgebil-
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dete oder diesem zugeordnete Aufnahme (9) greift
und dort mit dem Schieber (1) in einer vorgegebenen
Position verspannbar ist,

wobei die Aufnahme (9) des Schiebers (1) und/oder
der Eingriffsbereich der Flihrungs- und Halteklam-
mer (4) eine Keilfliche (11, 12) zur gegenseitigen
Anlage und zum Verspannen aufweist bzw. aufwei-
senkann,

wobei die Keilflache(11, 12) eine Neigung von etwa
1 ° bis 3°, vorzugsweise von etwa 2°, haben kann,

wobei das Verspannen der Fihrungs- und Halte-
klammer (4) Giber eine Spannschraube (10) erfolgen
kann, mittels derer die Fihrungs- und Halteklammer
(4) in der Aufnahme (9) unter Wirkung der Keilflache
(n) (11, 12) vorzugsweise in Gleitrichtung des Schie-
bers (1) gedriickt wird,

wobei die Spannschraube (10) durch einen Flansch
(13) am Schieber (1) in die Aufnahme (9) und dort
unmittelbar oder mittelbar auf die Fihrungs- und Hal-
teklammer (4) wirken kann,

wobei die Achse (14) der Spannschraube (10) im
Wesentlichen parallel zu der Fiihrung (6) im Schie-
bertrager (3) ausgerichtet sein kann und

wobei die Spannschraube (10) vorzugsweise mittels
Kontermutter (15) arretierbar ist.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass die Fiihrungs-
und Halteklammer (4) gegen einen in der Aufnahme
(9) ausgebildeten oder dort angeordneten Anschlag
(16) driickbar ist,

wobei der Anschlag (16) auf der der Spannschraube
(10) gegenlberliegenden Seite der Aufnahme (9)
vorgesehen sein kann und/oder

wobei der Anschlag (16) als Keil ausgebildet sein
kann und

wobei der Keil als definierbarer Endanschlag auf das
erforderliche Abstandsmal} einstellbar sein kann.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass die Fihrungs-
und Halteklammer (4) einen quer zur Bewegungs-
richtung durchgehenden, sich zumindest geringfu-
gig in Bewegungsrichtung erstreckenden Durch-
gang (17) aufweist, mit dem die Fihrungs- und Hal-
teklammer (4) auf einen in der Aufnahme (9) vor-
zugsweise quer zur Bewegungsrichtung erstrecken-
den Sicherungsstift (18) aufgesetzt ist,

wobei der Sicherungsstift (18) mit einem kopfartigen
freien Ende (19), beispielsweise als Schraube, aus-
gefiihrt sein kann, der sich durch Einsetzen der Fih-
rungs- und Halteklammer (4) durch den Durchgang
(17) hindurch mit dem Kopf tiber sichernde Schultern
(20) schieben lasst und

wobei die als Sicherungsstift (18) dienende Schrau-
be nach dem Verspannen der Fiihrungs- und Halte-
klammer (4) zur endgultigen Sicherung festziehbar
sein kann.
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Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Fihrungs-
und Halteklammer (4) auf einer der Innenwandung
der Aufnahme (9) zugewandten Seite, vorzugsweise
in einer zur Innenwandung der Aufnahme (9) paral-
lelen Flache (21), insbesondere parallel zu der Fiih-
rung im Fihrungsschieber (25), mindestens eine zur
Positionierung und Fiihrung beim Einsetzen dienen-
de Ausnehmungen (22) aufweist, in die mindestens
ein von der Innenwandung der Aufnahme (9) abra-
gender Stift (23) eingreift.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass zum Lésen der
Fihrungs- und Halteklammer (4) eine Abzieh-/Ab-
drickeinrichtung vorgesehen ist,

wobei die Abzieheinrichtung mindestens ein in der
Fihrungs- und Halteklammer (4) ausgebildetes Ge-
winde (24) umfassen kann, durch welches hindurch
eine Abziehschraube schraubbar ist, die sich beim
Hineinschrauben gegen einen Bereich des Schie-
bers (1) oder des Schiebertragers (3) stiitzt und/oder
wobei die Abdriickeinrichtung mindestens ein in ei-
nem Flansch (13) am Schieber (1) oder am Schie-
bertrager (3) ausgebildetes Gewinde (24) umfassen
kann, durch welches hindurch eine Abdriickschrau-
be schraubbar ist, die beim Hineinschrauben gegen
einen Bereich der Fuhrungs- und Halteklammer (4)
driickt.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, dass dem Schieber-
trager (3) und/oder dem Schieber (1) und/oder dem
Treiber (5) eine Riickzugseinrichtung zugeordnetiist,
die gegeniiber dem Schieber (1) wirkt und die beim
Verfahren des Schiebers (1) von der Ausgangspo-
sition in die Arbeitsposition zum Zwecke der Ruick-
stellung des Schiebers (1), insbesondere auch zum
Lésen eines dem Schieber (1) zugeordneten Werk-
zeugs von einem Werkstlick, spannbar ist,

wobei dem Schiebertrager (3) oder dem Schieber
(1) eine erste Rickzugseinrichtung mit mindestens
einem Federpaket, vorzugsweise in Form einer Gas-
druckfeder, zugeordnetsein kann, die zwischendem
Schiebertrager (3) und dem Schieber (1) wirkt und
wobei dem Schiebertrager (3) oder dem Schieber
(1) eine weitere - zweite - Ruckzugseinrichtung mit
mindestens einem weiteren Federpaket, vorzugs-
weise in Form einer Gasdruckfeder, zugeordnet sein
kann, die zwischen dem Schiebertrager (3) und dem
Schieber (1) wirkt und die bei gréflerem Hub als die
erste Rickzugseinrichtung mit geringerer Federkraft
ausgelegt ist.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
23, dadurch gekennzeichnet, dass der Fihrung
(7) des Treibers (5) und einer darauf abgestimmten
Fihrung (25) des Schiebers (1) jeweils eine als Be-
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10.

11.

12.

13.

schleuniger fir den Schieber (1) dienende Rampe
(26), vorzugsweise in Form einer Keilflache (26), zu-
geordnetistund dass die Rampen (26) derart dimen-
sioniert und angeordnet sind, dass sich der Schieber
(1) vor Kontaktierung der Fihrungen von Schieber
(1) und Treiber (5) in Richtung Arbeitsposition be-
schleunigt und/oder

wobei die zweite Rickzugseinrichtung derart aus-
gelegt und dimensioniert

sein kann, dass deren Federpaket mit Kontaktierung
der Rampen (26), d.h. mit beginnender Beschleuni-
gung und Bewegung des Schiebers (1), spannbar
istund dass gegebenenfalls das Spannen des ersten
Federpakets aufgrund eines kleineren Hubs erst
nach erfolgter Beschleunigung des Schiebers (1),
d.h. nach Zuriicklegen einer definierbaren Strecke
durch den Schieber (1), stattfinden kann.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 7 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass dem Treiber (5)
oder dem Schieber (1) eine unmittelbar zwischen
dem Treiber (5) und dem Schieber (1) wirkende
Rickzugseinrichtung zugeordnet ist, die minde-
stens ein weiteres Federpaket, vorzugsweise in
Form einer Gasdruckfeder, umfasst und/oder

dass jede der Ruckzugseinrichtungen alleine, d.h.
ohne eine weitere Ruckzugseinrichtung, vorgese-
hen ist und/oder

dass die Federpakete vorzugsweise Uiber eine Ba-
jonettverbindung in Aufnahmen eingesetzt sind, die
in den jeweiligen Bauteilen bzw. Funktionsgruppen
ausgebildet oder diesen zugeordnet sind und/oder
dass die Achse der Federpakete von der Gleitrich-
tung des Schiebers (1) gegenliber dem Schiebertra-
ger (3) oder gegenliber dem Treiber (5) zumindest
geringfligig abweicht.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
10, dadurch gekennzeichnet, dass der Treiber (5)
mindestens eine Fihrungsflache umfasst, auf die
der Schieber (1) bei seiner den Treiber (5) kontak-
tierenden Relativbewegung aufsetzt und auf der der
Schieber (1) entlanggleitet,

wobei die Fiihrungsflache durch eine oder mehrere
auswechselbare Gleitplatten gebildet sein kann.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
11, dadurch gekennzeichnet, dass dem Schieber
vorzugsweise beidseitig Sicherungsklammern (28)
zugeordnet sind, die nach dem Aufsetzen des Schie-
bers (1) auf den Treiber (5) beim Gleiten des Schie-
bers (1) entlang dem Treiber (5) in seitliche Fihrun-
gen (29) greifen, die den Schieber (1) beim Wegbe-
wegen des Schiebertragers (3) bis zur endseitigen
Freigabe in der auf dem Treiber (5) geflihrten An-
ordnung sichern.

Schieberanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis
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12, dadurch gekennzeichnet, dass die Gleitfla-
chen (30) der Fuhrungen des Schiebertragers (6)
und/oder der Fiihrungs- und Halteklammer (4) aus
vorzugsweise oberflachengehartetem Stahl beste-
hen oder

dass die Gleitflachen (30) der Fiihrungen des Schie-
bertragers (6) und/oder der Flihrungs- und Halte-
klammer (4) aus vorzugsweise austauschbaren
Gleitplatten gebildet sind und/oder

dass die Gleitflachen (30) des Schiebertragers (3)
und/oder der Fiihrungs- und Halteklammer (4) mit
einer die Gleiteigenschaft beglinstigenden Be-
schichtung versehen sind oder

dass die Gleitflachen (30) des Schiebertragers (3)
und/oder der Fiihrungs- und Halteklammer (4) ein
beispielsweise in Bohrungen, Poren oder derglei-
chen integriertes Gleitmittel umfasst und/oder
dass die Gleitflachen (30) der Fiihrungs- und Halte-
klammer (4) und/oder des Schiebertragers (3) durch
eine vorzugsweise austauschbare Fihrungsplatte
(27) gebildet sind,

wobei zur Realisierung einer spielarmen Verschieb-
barkeit der Flhrungs- und Halteklammer (4) Ab-
stimmplattchen vorgesehen sein kénnen, die bei ge-
I6ster Flhrungsplatte (27) zwischen diese und die
Fihrungs- und Halteklammer (4) und/oder zwischen
diese und den Schiebertrager (3) bzw. dessen Fiih-
rung (6) einschiebbar und durch Arretieren bzw.
Festziehen der Flhrungsplatte (27) festlegbar sind
und

wobei die Abstimmplattchen als Kammleisten, vor-
zugsweise mit unterschiedlichen Dicken, ausgefihrt
sein kénnen.
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