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(54) Machine de marquage d’un objet cylindrique et procédés mis en oeuvre avec une telle machine

(57)  Cette machine de marquage (M) d'un objet (3)
au moins partiellement cylindrique est équipée de
moyens (4) de marquage (en P3) de la surface périphé-
rique de I'objet et d’'une caméra linéaire (20) de contrble
(en P,) du marquage réalisé. Elle est également équipée
d’une caméra (10) de repérage (en P,) d’au moins un

point particulier sur I'objet avant son marquage et de
moyens (2, 6, 100) aptes a régler la position relative de
I'objet (3) et des moyens de marquage (4) en fonction du
résultat (S,) du repérage effectué par la caméra linéaire
de repérage (10) corrigé du résultat (S,;) du repérage
effectué par la caméra de contréle (20) sur un objet (3)
précédemment marqué dans la machine (M).
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REVENDICATIONS DONNANT LIEU AU PAIEMENT DE TAXES

La présente demande de brevet européen comportait lors de son dép6ét plus de dix revendications

Une partie seulement des taxes de revendication ayant été acquittée dans les délais prescrits, le présent
rapport de recherche européenne a été établi pour les dix premiéres revendications ainsi que pour
celles pour lesquelles les taxes de revendication ont été acquittées, a savoir les revendication(s):

Aucune taxe de revendication n'ayant été acquittée dans les délais prescrits, le présent
rapport de recherche européenne a été établi pour les dix premiéres revendications.

ABSENCE D'UNITE D'INVENTION

La division de la recherche estime que la présente demande de brevet européen ne satisfait pas a I'exigence
relative a l'unité d'invention et concerne plusieurs inventions ou pluralités d'inventions, a savoir:

voir feuille supplémentaire B

Toutes les nouvelles taxes de recherche ayant été acquittées dans les délais impartis, le présent rapport
de recherche européenne a été établi pour toutes les revendications.

[

Comme toutes les recherches portant sur les revendications qui s'y prétaient ont pu étre effectuées sans
effort particulier justifiant une taxe additionnelle, la division de la recherche n'a sollicité le paiement
d'aucune taxe de cette nature.

L]

Une partie seulement des nouvelles taxes de recherche ayant été acquittée dans les délais impartis, le
présent rapport de recherche européenne a été établi pour les parties qui se rapportent aux inventions
pour lesquelles les taxes de recherche ont été acquittées, a savoir les revendications:

[

Aucune nouvelle taxe de recherche n'ayant été acquittée dans les délais impartis, le présent rapport de
recherche européenne a été établi pour les parties de la demande de brevet européen qui se rapportent
a l'invention mentionnée en premier lieu dans les revendications, a savoir les revendications:
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La division de la recherche estime que la présente demande de brevet européen ne satisfait pas a I'exigence
relative a l'unité d'invention et concerne plusieurs inventions ou pluralités d'inventions, a savoir :

1. revendications: 1-8

Machine et procédé pour marquer un objet partiellement
cylindrique, comprenant une caméra de reference et une
caméra de contrdle et un mécanisme pour regler la position
de 1'objet en dependance des resutlats obtenue par le deux
caméras.

2. revendications: 9,10

Procédé pour positioner et marquer un objet partiellement
cylindrique, comprenant une mémoire dans laquelle est
stockée un point de référence, une caméra de contrdle pour
detecter un point de reference et un point d'uin marquage
sur 1'objet et régler la position de 1'objet par une
comparison entre les resultats obtenues par la caméra de
contrdle avec des résultats stocker dans la mémoire.

3. revendications: 11,12

Procédé pour positioner et marquer un objet partiellement
cylindrique avec une caméra de contrdle et plusieurs organe
de support pour 1'objet comprenant des étapes suivantes:
procéder, sur la base des valeurs détectées par la caméra de
contr6le une analyse statistiques des erreurs de
positionnement des organes de support

corriger la position de 1'objet en tenir compte d'une erreur
moyenne de 1'ananlyse statitistique et des resultats de Ta
caméra de réference.
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