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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Operationstisch
nach Anspruch 1, umfassend eine Tischsaule mit einem
Saulenfu® und mit einem gegeniber diesem mittels ei-
nes Héhenantriebes héhenverstellbaren Saulenkopf so-
wie eine mit dem Saulenkopf verbindbare Patientenla-
gerflache, die um mindestens eine zur Lagerflachenebe-
ne parallele Achse relativ zur Tischsaule verschwenkbar
ist.

[0002] Operationstische der vorstehend genannten
Art sind in der Regel sowohl um eine quer zur Langsrich-
tung der Patientenlagerflache gerichtete Achse (Nei-
gungsachse) als auch um eine parallel zur Langsrichtung
der Patientenlagerflaiche gerichtete Achse (Kantungs-
achse) schwenkbar an dem Séaulenkopf gelagert.
[0003] DieLagerflache musszuihren Schwenkachsen
einen relativ gro3en Abstand haben, damit sie eine hin-
reichend grofRe Schwenkbewegung in Kantungsrichtung
oder Neigungsrichtung ausfiihren kann, bevor sie am
Saulenkopf anstéRt. Werden die Schwenkachsen tber
der Hubfiihrung angeordnet, um gentigend Freilage fiir
die Schwenkbewegungen in Kantungs- und Neigungs-
richtung zu erzielen, wird ein Absenken des Operations-
tisches auf ein niedriges Niveau stark eingeschrankt.
Werden andererseits die Schwenkachsen so angeord-
net, dass sie die Hubflihrung durchdringen, hat dies star-
ke Einschrankungen mindestens einer Schwenkbewe-
gung zur Folge. Dies ergibt sich aus der Situation, dass
mit dem Verschwenken der Lagerflaiche um die erste, an
dem Saulenkopf gelagerte Schwenkachse die Lagerung
der zweiten Schwenkachse mitverschwenkt wird. Diese
kollidiert dann schnell mit der Hubfiihrung.

[0004] Die DE 264 297 C beschreibt einen Operations-
tisch, umfassend eine Tischsaule mit einem Saulenful®
und mit einem gegenuber diesem mittels eines Héhen-
antriebes hohenverstellbaren Sdulenkopf sowie eine mit
dem Saulenkopf verbundene Patientenlagerflache, die
um mindestens eine zur Lagerflachenebene parallele
Achse relativ zur Tischsdule verschwenkbar ist. Hierzu
hat das Gestell der Patientenlagerflache an seiner Un-
terseite zwei konvex nach unten gebogene Schienen,
die jeweils auf zwei an dem Saulenkopf drehbar ange-
ordneten Rollen gelagert sind, so dass die Patientenla-
gerflache beim Verschieben auf den Rollen um eine
raumfeste, oberhalb der Tischséaule liegende und zumin-
dest anndhernd durch den Schwerpunkt des Patienten
verlaufende Schwenkachse schwenkbar ist.

[0005] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Operationstisch der eingangs genannten Art anzu-
geben, der einen gréReren Spielraum bei der Verstellung
der Lagerflache um ihre Neigungsachse und/oder Kan-
tungsachse und in Héhenrichtung erlaubt.

[0006] Zur Lésung dieser Aufgabe wird erfindungsge-
maf vorgeschlagen, dass bei einem Operationstisch der
eingangs genannten Art an dem Saulenkopf eine stetig
gekrimmte Fuhrungsbahn vorgesehen ist, deren Krim-
mungsachse innerhalb der Tischsaule liegt und auf der
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ein mit der Lagerflache koppelbarer Sattel so gelagert
ist, dass er mittels eines Sattelantriebes entlang der Fiih-
rungsbahn verstellbar ist. Dass die Krimmungsachse
der Fihrungsbahninnerhalb der Tischsaule liegt, bedeu-
tet, dass die Fihrungsbahn konvex nach oben gekrimmt
ist.

[0007] Dadurch, dass der mit der Patientenlagerflache
gekoppelte Sattel aulRen auf der gekrimmten Flhrungs-
bahn gleitet, entfallt eine den S&ulenkopf durchdringen-
de Lagerung der Schwenkachse. Dadurch wird innerhalb
des Saulenkopfes Freiraum geschaffen, der fiir die H6-
henverstellung zur Verfligung steht und einen gréReren
Hub des Hoéhenantriebes ermdglicht. Insbesondere er-
laubt diese Bauart auch ein starkeres Absenken des Sau-
lenkopfes mit der Patientenlagerflache. Dadurch, dass
bei der konvex gekrimmten Flhrungsbahn der Sattel bis
zum Ende der jeweiligen Fihrungsbahn gefahren wer-
den kann, kann der Neigungswinkel der Patientenlager-
flache entsprechend der Kriimmung der Fiihrungsbahn
auch sehr grol gemacht werden, ohne dass die Patien-
tenlagerflache an dem Saulenkopf anstoft.

[0008] Vorzugsweise ist die Fiihrungsbahn an einem
Kopfrahmen angeordnet, der mittels eines Schwenkan-
triebes um eine zur Krimmungsachse der Flhrungs-
bahn senkrechte Schwenkachse gegeniber der Tisch-
saule verschwenkbar ist. Die Lagerung dieser Schwenk-
achse kann vor und/oder hinter, d.h. seitlich der Hubfiih-
rung angeordnet sein, so dass der Bauraum fir diese
Schwenkbewegung die Hubbewegung nicht ein-
schrankt. Auf diese Weise kann die Patientenlagerflache
in zwei Richtungen verschwenkt werden.

[0009] Vorzugsweise hatder Sattelantrieb mindestens
ein mindestens in einer Richtung flexibles Schub- und/
oder Zugelement, das entlang der Fuhrungsbahn ver-
schiebbar geflhrt und einerseits mit dem Sattel und an-
dererseits mit einem Aktuator verbunden ist. Damit |14sst
sich ein Sattelantrieb schaffen, der einerseits eine hohe
Kraft entfalten kann und andererseits wenig Raum be-
ansprucht. Vorzugsweise ist der Aktuator ein Linearan-
trieb, beispielsweise ein druckmittelbetatigter Zylinder.
Eine besonders raumsparende und doch funktionssiche-
re Ausflihrung des Sattelantriebs lasst sich dadurch er-
reichen, dass das Schub- und/oder Zugelement eine rik-
kensteife Kette ist, die sich nur in einer Richtung abbie-
gen kann. Eine solche Kette kann unmittelbar mit dem
Kolben des druckmittelbetatigten Zylinders verbunden
sein und bildet gleichsam eine steife und doch einseitig
abbiegbare, d.h. umlenkbare Kolbenstange. Auf diese
Weise kann ein Linearantrieb geschaffen werden, des-
sen Hub annahernd seiner Bauldnge entspricht und bei
dem kein zuséatzlicher Raum flr das Ausfahren der Kol-
benstange bendtigt wird.

[0010] Bei der vorstehend beschriebenen Bauart, bei
welche die riickensteife Kette direkt mit dem Kolben ver-
bunden ist und somit beim Einfahren des Kolbens in den
Zylinder auch in diesen einlauft, istes zweckmaRig, wenn
der Kolben nur in Ausschubrichtung mit Druckmittel be-
aufschlagt wird. Um den Sattel in diesem Falle in beiden
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Richtungen verstellen zu kénnen, ist es zweckmaRig,
wenn der Sattelantrieb zwei jeweils mit einem Aktuator
verbundene Schub- oder Zugelemente umfasst, die so
angeordnet und gestaltet sind, dass sie im Gegentakt
arbeiten.

[0011] Bei einer alternativen Ausfiihrungsform des
Sattelantriebes kann dieser mindestens ein sattelseiti-
ges durch einen Motor antreibbares Getriebeelement
umfassen, das mit einem an dem Kopfrahmen angeord-
neten Getriebeelement in Eingriff steht. ZweckmaRiger-
weise ist das sattelseitige Getriebeelement eine Schnek-
ke, die mit einem am Kopfrahmen befestigten Zahnkranz
in Eingriff steht.

[0012] Zum Verschwenken des Kopfrahmens um sei-
ne Schwenkachse wird vorgeschlagen, dass der
Schwenkantrieb zwei druckmittelbetatigte Schwenkzy-
linder umfasst, die innerhalb der Saule angeordnet sind
und sich einerseits am Saulenkopf abstitzen und ande-
rerseits an dem Kopfrahmens beiderseits der Schwenk-
achse angreifen. Auf diese Weise kann bequem die n6-
tige Kraft zum Verschwenken der Patientenlagerflache
aufgebracht werden. Eine andere Mdglichkeit sieht vor,
dass der Schwenkantrieb mindestens ein mit dem Kopf-
rahmen drehfest verbundenes und koaxial zur Schwenk-
achse angeordnetes Schneckenrad und eine durch ei-
nen Motor antreibbare mit dem Schneckenrad in Eingriff
stehende Schnecke umfasst.

[0013] Es ist denkbar, dass die Lagerflache mit dem
Sattel so gekoppelt ist, dass ihre Langsrichtung parallel
zur Krimmungsachse der Fihrungsbahn verlauft. In die-
sem Falle ist die Kantungsachse parallel zur Krim-
mungsachse der Fuhrungsbahn. In einer bevorzugten
Ausfiihrungsform ist die Lagerflache mit dem Sattel der-
art koppelbar, dass die Langsrichtung der Lagerflache
senkrecht zur Krimmungsachse der Flhrungsbahn
steht. In diesem Falle ist die Krimmungsachse der Fiih-
rungsbahn gleich der Neigungsachse.

[0014] Damitdie Lagerflacheinansich bekannter Wei-
se losbar mit dem Saulenkopf verbunden werden kann,
wird erfindungsgemaR vorgeschlagen, dass die Lager-
flache an einem Verbindungsrahmen angeordnet ist, der
Koppelelemente hat, die zum Eingriff mit am Sattel an-
geordneten Gegenkoppelelementen bestimmt sind. Vor-
zugsweise ist dabei die Lagerfliche an dem Verbin-
dungsrahmen um eine quer zu ihrer Langsrichtung ge-
richtete Schwenkachse schwenkbar gelagert, wobei das
Verschwenken mittels eines Lagerflachenstellantriebes
erfolgen kann. Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform
umfasst der Lagerflachenstellantrieb mindestens eine
Antriebseinheit mit mindestens einem Stellmotor, der an
dem Verbindungsrahmen oder dem mit ihm verbunde-
nen Lagerflachenabschnitt befestigtist und mit einem mit
dem jeweils anderen Teil (Lagerflachenabschnitt oder
Verbindungsrahmen) verbundenen anzutreibenden Ele-
ment in Eingriff steht.

[0015] Inder bevorzugten Ausfiihrungsform, in der die
Krimmungsachse der Fuhrungsbahn gleich der Nei-
gungsachse ist, ergibt sich durch das Verschwenken der
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Patientenlagerflache um ihre Schwenkachse ein weite-
rer Vorteil in Kombination mit dem Verschieben des Sat-
tels auf der Fihrungsbahn. Wird der Sattel von einem
Ende der Fihrungsbahn zum anderen Ende der Fih-
rungsbahn hin verschoben, so kann durch eine gleich-
zeitige Verschwenkung der Patientenlagerflache in Ge-
genrichtung diese stets in einer horizontalen Lage ge-
halten werden. Im Endeffekt ergibt sich eine horizontale
Verschiebung der Patientenlagerflache gegeniiber der
Stltzsaule, ohne dass hierzu eine eigene Fiihrung oder
ein eigener Antrieb erforderlich waren. AuRerdem ergibt
sich in diesem Fall in der Stellung des Sattels am Ende
der Fihrungsbahn noch eine zusatzliche Absenkung der
Patientenlagerflaiche gegenlber der Mittelstellung des
Sattels, d.h. dem hdéchsten Punkt der Fihrungsbahn,
ohne dass hierzu eine Hohenverstellung des Saulenkop-
fes erforderlich ware. Wird der Sattel zu einem Ende hin
verschoben, und die Patientenlagerflache gleichsinnig
verschwenkt, addieren sich die Schwenkwinkel zu einem
sehr groRen erreichbaren Neigungswinkel.

[0016] In der Regelist die Patientenlagerflache in ein-
zelne Segmente unterteilt, die relativ zueinander verstell-
bar sind. Eine hohe Flexibilitat bei der Verstellung der
Patientenlagerflache in verschiedene fiir unterschiedli-
che Eingriffe geeignete Positionen ergibt sich, wenn die
Lagerfliche mindestens zwei Lagerflachensegmente
umfasst, die um eine zur Lagerflachenschwenkachse ko-
axiale Gelenkachse gelenkig miteinander verbunden
sind, wobei der Lagerflachenstellantrieb so ausgebildet
ist, dass die beiden Lagerflachensegmente gemeinsam
oder einzeln jede fir sich oder einzeln jedes fir sich ver-
stellbar sind. Hierzu kann der Stellmotor des Lagerfla-
chenstellantriebes jeweils liber eine Kupplung mit einem
der Lagerflachensegmente in Antriebsverbindung ste-
hen. Werden beide Kupplungen betatigt, werden beide
Lagerflachensegmente gleichzeitig verschwenkt, d.h.
die Patientenlagerflache wird als ganzes verschwenkt.
Wird nur eine der Kupplungen eingertickt, so wird die
Lagerflache in dem Bereich der Lagerflachenschwenk-
achse abgeknickt.

[0017] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus der folgenden Beschreibung, welche
in Verbindung mit den beigefiigten Zeichnungen die Er-
findung anhand von Ausfilihrungsbeispielen erldutert. Es
zeigen:

eine teilweise schematische Seitenan-
sicht eines erfindungsgemapen Opera-
tionstisches,

Fig. 1

Fig. 2 eine schematische Teildarstellung des
Saulenkopfes und der Hohenverstell-

einrichtung der Operationstisch-Saule,

eine teilweise schematische Teil-Sei-
tenansicht eines an dem S&ulenkopf
schwenkbar gelagerten Kopfrahmens,
an dem die Fiihrungsbahn fiir den Sat-

Fig. 3
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tel ausgebildet ist,
Fig. 4 eine vergroflierte Darstellung des mit A
bezeichneten Details aus Figur 3,
Fig. 5 eine schematische Teildarstellung ei-
nes mit einer Lagerflache verbundenen
Verbindungsrahmens und eines Sat-
tels, mit dem der Verbindungsrahmen
koppelbar ist,
Fig. 6 eine teilweise schematische und teil-
weise geschnittene Darstellung des
Lagerflachenstellantriebes zum Ver-
schwenken der Lagerflache relativ zu
dem Verbindungsrahmen,
Fig. 7 eine teilweise schematische perspekti-
vische Darstellung zweier mit zwei ge-
geneinander verschwenkbaren Lager-
flachensegmenten verbundenen An-
triebselemente, die in Eingriff mit An-
triebsréadern des in Figur 6 dargestell-
ten Lagerflachenstellantriebes stehen,
Fig. 8 eine perspektivische Ansicht der in Fi-
gur 7 dargestellten Teile in Richtung
des Pfeiles A in Figur 7,
Fig. 9 eine schematische Darstellung des
Saulenkopfes mit dem Kopfrahmen,
dem an dem Kopfrahmen gefiihrten
Sattel und einer mit dem Sattel gekop-
pelten Lagerflache gemaR einer ersten
Ausfiihrungsform der Erfindung und
Fig. 10 bis 15  der Figur 9 entsprechende Darstellun-
gen einer zweiten Ausfihrungsform
der Erfindung in verschiedenen Stel-
lungen des Sattels und des Kopfrah-
mens.

[0018] Derin Figur 1 dargestellte Operationstisch um-
fasst eine ganz allgemein mit 10 bezeichnete Operati-
onstischsaule und eine auf dieser angeordneten Patien-
tenlagerflache 12. Die Tischsdule oder Stltzsdule hat
einen Saulenfuld 14 und einen Saulenkopf 16. Von dem
zwischen Saulenful® und Saulenkopf liegenden Saulen-
abschnitt erkennt man in Figur 1 nur eine die tragenden
Elemente und die Hohenverstelleinrichtung abdeckende
Verkleidung 18, die aus einer Vielzahl von ringartigen
Elementen besteht, die bei der Héhenverstellung der
Séaule, d.h. beim Absenken und Anheben des Séaulen-
kopfes 16 teleskopisch relativ zueinander verschiebbar
sind.

[0019] Figur 2 zeigt einen Teil des inneren Aufbaus
der Stltzsaule 10. An einer Vertikalfiihrung 20 ist ein
Kopfteil 22 mittels eines Fihrungsabschnittes 24 vertikal
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verschiebbar gefiihrt. Die Verschiebung des Kopfteiles
22 erfolgt mittels eines druckmittelbetatigten Zylinders,
von dem in der Figur 2 nur die Kolbenstange 26 zu er-
kennen ist, die an dem inneren oberen Ende eines glok-
kenférmig ausgeflihrten Lagerabschnittes 28 des Kopf-
teiles 22 angreift. Die Vertikalfiihrung 20 kann in an sich
bekannter Weise mehrteilig ausgefiihrt werden, so dass
die Fihrungsabschnitte teleskopisch mit Hilfe mehrerer
Zylinderineinander geschoben werden kénnen um einen
grofen Hub der Hohenverstelleinrichtung zu erreichen.
[0020] In dem Lagerabschnitt 28 ist ein in Figur 2 nur
teilweise und in Figur 3 in Seitenansicht dargestellter
Kopfrahmen 30 um eine Schwenkachse 32 (Figuren 2
und 3) schwenkbar gelagert. Die Schwenkbewegung des
Kopfrahmens in dem Lagerabschnitt 28 erfolgt mit Hilfe
zweier Arbeitszylinder 34, die sich einerseits an dem
Fihrungsabschnitt 24 des Kopfteils 22 abstiitzen und an-
dererseits an Zylinderrohren 36 angreifen, welche die
Lagerabschnitte 38 des Kopfrahmens miteinander ver-
binden und deren weitere Funktion im weiteren Verlauf
noch naher erlautert werden soll.

[0021] Der Kopfrahmen 30 umfasstferner zwei die bei-
den Lagerabschnitte 38 miteinander verbindende kreis-
bogenférmig gekriimmte Biigel 40, die eine konvex ge-
krimmte Flhrungsbahn 42 fiir einen in der Figur 5 sowie
den Figuren 9 bis 15 schematisch dargestellten Sattel
44 bilden, mitdem die Patientenlagerflache 12 koppelbar
ist.

[0022] Der Sattel 44 ist entlang der Fihrungsbahn 42
mittels eines Sattelantriebes verstellbar. Dieser Sattel-
antrieb umfasst zwei Aktuatoren in Form von druckmit-
telbetatigten Kolbenzylinderanordnungen 46, bestehend
aus den oben bereits genannten Zylinderrohren 36 und
jeweils einem in diesen verschiebbaren Kolben 48. Der
Kolben 48 ist unmittelbar mit einer riickensteifen Schub-
kette 50 verbunden und kann auf seiner der Schubkette
abgewandten Seite mit Druckfluid beaufschlagt werden.
Die rlckensteife Schubkette 50 kann sich nur in einer
Richtung abbiegen und ist an ihrem dem Kolben abge-
wandten Ende 52 mit dem Sattel 44 gekoppelt. Die
Schubkette 50 wird aufderhalb des Zylinderrohres 36 je-
weils in einem innerhalb des Lagerabschnittes 38 bzw.
des Blgels 40 verlaufenden Fiihrungsschlitzes 54 ge-
fuhrt. Die beiden Aktuatoren 46 mit ihren Schubketten
50 sind entgegengesetzt zueinander angeordnet und
kénnen im Gegentakt betrieben werden, so dass jeder
Aktuator 46 den Sattel 44 nur beim Ausschieben der Ket-
te aus dem Zylinderrohr 36 zwangsweise bewegt. Die
Kolben 48 der Aktuatoren 46 werden also nur in einer
Richtung mit Druckmittel beaufschlagt. Dadurch entfallt
zum einen eine Abdichtung der Zylinderrohre 36 am Aus-
tritt der Schubketten. Zum anderen wird die hydraulische
Steuerung vereinfacht, da bei dem Gegentaktbetrieb der
Aktuatoren immer nur so viel Druckmittel aus dem einen
Zylinder ausstromt, wie in den anderen einstromt.
[0023] Die Lagerflache 12 kann direkt mit dem Sattel
44 verbunden sein. In einer bevorzugten Ausfiihrung ist
die Lagerflache 12 lber einen Verbindungsrahmen 56
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mit dem Sattel 44 koppelbar (Figur 5).

[0024] In einer Ausflihrung kann ein Segment der La-
gerflache direkt mit dem Sattel 44 bzw. dem Verbin-
dungsrahmen 56 verbunden sein. In diesem Falle wird
die Neigung der Lagerflache 12 allein durch die Bewe-
gung des Sattels auf der Flihrungsbahn 42 bestimmt.
Befindet sich der Sattel auf seinem hochsten Punkt der
Fihrungsbahn 42, so nimmt die Lagerflache 12 eine ho-
rizontale Position ein, wie dies die schematische Darstel-
lung der Figur 9 zeigt. Bewegt sich der Sattel 44 aus
dieser Stellung zu einem der Enden der Fiihrungsbahn
42 hin, so wird die Lagerflache 12 entsprechend geneigt.
[0025] Vorzugsweise tragt der Sattel 44 bzw. der Ver-
bindungsrahmen 56 ein Lager 60, in dem mindestens ein
Lagerflachensegment drehbar gelagert ist. Vorzugswei-
se sind zwei Lagerflachensegmente 66 zu beiden Seiten
des Lagers 60 angeordnet, die linken und rechten Sei-
tenholme 78 der Lagerflaichensegmente 66 k&nnen
durch eine Welle 62 und eine koaxiale Hohlwelle mitein-
ander verbunden sein. Die Segmente 66 lassen sich ab-
hangig und/oder unabhangig voneinander verschwen-
ken, wie dies spater noch erlautert wird.

[0026] Zun&chst sei nur soviel festgehalten, dass die
gesamte Lagerflache 12 um die Achse der Welle 62 re-
lativ zum Verbindungsrahmen 56 und damit auch relativ
zu dem Sattel 44 verschwenkbar ist.

[0027] Der Verbindungsrahmen 56 hat ferner zwei von
seiner Mittelplatte 58 nach unten abstehende Seitenwan-
gen 68, von denen in Figur 5 nur eine dargestellt ist. Auf
der Innenseite jeder Seitenwange 68 befindet sich ein in
der Figur 5 gestrichelt dargestelltes Koppelelement 70,
das zum Eingriff in eine Aufnahmetasche 72 bestimmt
ist, die an der AuRenseite eines Seitenteiles 74 des Sat-
tels 44 ausgebildet ist, wie man dies in Figur 5 erkennt.
Auf diese Weise kann der Verbindungsrahmen 56 und
damit die Lagerflache 12 mit dem Sattel 44 in I6sbarer
Weise gekoppelt werden, wobei auf die genaue Art der
Kopplung hier nicht ndher eingegangen werden soll. Auf
der Aulenseite tragt jede Seitenwange 68 des Verbin-
dungsrahmens 56 eine in der Figur 6 dargestellte allge-
mein mit 76 bezeichnete Antriebsvorrichtung, die zum
Verstellen der Segmente 66 des Mittelabschnittes 64 der
Lagerflache 12 dient und im folgenden unter Bezugnah-
me auf die Figuren 6 bis 8 naher erlautert werden soll.
[0028] Die Figuren 7 und 8 zeigen jeweils einen Sei-
tenholm 78 eines Segmentes 66, wobei ein Segment 66
aus zwei derartigen Seitenholmen besteht, auf denen ein
Polster 80 (Figur 1) angeordnet werden kann. Jeder Sei-
tenholm 78 ist an seiner Unterseite mit einer Sektorschei-
be 82 verbunden, die an ihrem unteren kreisbogenférmig
gekrimmten Rand einen Zahnkranzabschnitt 84 mit In-
nenverzahnung tragt. Dabei ist gemalR der Darstellung
in den Figuren 7 und 8 die Anordnung so getroffen, dass
der untere Rand der einen Sektorscheibe den unteren
Rand der anderen Sektorscheibe umagreift, so dass die
Zahnkranzabschnitte 84 beider Sektorscheiben in Achs-
richtung der Welle 62 nebeneinander liegen. Die Zahn-
kranzabschnitte 84 sind jeweils zum Eingriff mit einem
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Antriebszahnrad 86 bestimmt, das Teil der in Figur 6 dar-
gestellten Antriebsvorrichtung 76 ist.

[0029] Die Antriebszahnrader 86 sind an der Seiten-
wange 68 des Verbindungsrahmens 56 drehbar gelagert
und sind jeweils drehfest mit einem Schneckenrad 88
verbunden. Jedes Schneckenrad 88 wird liber eine Ge-
triebeschnecke 90 angetrieben, die in einem Lager 92
an der Seitenwange 68 drehbar gelagert ist und Uber
eine schaltbare Kupplung 94 sowie ein Getriebe 96 mit
zwei Elektromotoren 98 in Antriebsverbindung steht. An-
stelle der beiden Motoren 98 kdnnte auch ein einziger
Motor vorgesehen sein, um die Schneckenréader 90 an-
zutreiben. Das Getriebe 96 bewirkt, dass stets beide Mo-
toren 98 in Antriebsverbindung mit beiden Kupplungen
94 stehen. Werden beide Kupplungen 94 eingerickt, so
werden beide Antriebszahnrader 86 in der gleichen Rich-
tung angetrieben. Im Ergebnis wird der gesamte Mittel-
abschnitt 64 wie eine starre Platte um die Achse der Wel-
le 62 verschwenkt. Wird dagegen nur eine der Kupplun-
gen 94 eingertickt, so wird auch nur eines der Segmente
66 verstellt, so dass die Segmente 66 einen Winkel mit-
einander bilden (Figur 13).

[0030] DasLager 92 der Schneckenrader 90 ist gegen
die Vorspannkraft von Federn 100 axial verschiebbar (Fi-
gur 6). Ferner ist dem Lager 92 ein Endschalter 102 zu-
geordnet, der durch eine axiale Verschiebung des Lagers
92 Uber einen St6Rel 104 betatigbar ist. Sollte bei einem
Verschwenken eines der Segmente 66 nach unten die-
ses oder ein mitihr verbundener Plattenabschnitt der La-
gerflache 12 gegen ein Hindernis stolRen, so dass eine
weitere Bewegung blockiert wird, so verursacht die Re-
aktionskraft eine axiale Verschiebung der Getriebe-
schnecke 90 bzw. ihres Lagers 92, wodurch der StéRel
104 des Endschalters 102 betatigt wird. Uber die Beta-
tigung des Endschalters konnen die Elektromotoren 98
abgeschaltet werden, so dass Schaden an dem Opera-
tionstisch, der Antriebsvorrichtung 76 oder eine Gefahr-
dung des Patienten und des Bedienungspersonals ver-
mieden werden kann.

[0031] Anhand der Figuren 10 bis 15 sollen nun die
verschiedenen Verstellmdglichkeiten der Patientenla-
gerflache 12 auf der Stiitzsadule 10 naher erlautert wer-
den, wobei bei der Ausfiihrungsform gemaR den Figuren
10 bis 15 die Lagerflache 12 tber den Verbindungsrah-
men 56 mit dem Sattel 44 verbunden ist. Soweit nur die
Bewegung des Sattels 44 und des Kopfrahmens 30 be-
schrieben wird, gelten die entsprechenden Ausfiihrun-
gen natirlich aber auch fiir die Ausflihrungsform geman
Figur 9, bei welcher die Lagerplatte 12 direkt mit dem
Sattel 44 verbunden ist.

[0032] Figur 10 zeigt den Sattel am héchsten Punkt
der Fuhrungsbahn 42, d.h. in der Mitte zwischen deren
Enden. Die Lagerflache 12 ist horizontal relativ zum Ver-
bindungsrahmen 56 eingestellt.

[0033] Figur 11 zeigt eine Verschiebung des Sattels
44 zu einem der Enden der Filhrungsbahn 42 hin. Gleich-
zeitig ist die Lagerflache 12 gegeniiber dem Verbin-
dungsrahmen 56 so verstellt, dass sie wiederum eine
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horizontale Lage einnimmt. Man erkennt, dass dies im
Endeffekt gegentber der Stellung in Figur 10 einer
Langsverschiebungder Lagerflache 12 und einer Absen-
kung der Lagerflache 12 entspricht, ohne dass der Kopf-
rahmen 30 bzw. der gesamte Saulenkopf in der Hohe
verstellt wurden. Durch eine Verschiebung des Sattels
44 von einem Ende der Fihrungsbahn 42 zu ihrem an-
deren Ende hin bei gleichzeitiger Verschwenkung der
Lagerflache 12 gegeniiber dem Verbindungsrahmen 56
I&sst sich also im Ergebnis eine Horizontalverschiebung
der Lagerflache 12 erreichen.

[0034] Figur 12 zeigt den Sattel 44 am Ende der FUh-
rungsbahn 42 bei gleichzeitiger Neigung der Lagerflache
12 gegenuber dem Verbindungsrahmen 56. Man er-
kennt, dass der Neigungswinkel der Lagerflache sehr
grof® gemacht werden kann, ohne dass die Lagerflache
an dem Saulenkopf anstoft.

[0035] Figur 13 zeigt den Sattel 44 in derselben Stel-
lung wie in Figur 12, wobei jedoch die Segmente 66 um
die Achse der Welle 62 gegeneinander verschwenkt
sind. Dies ermdglicht es, die Patientenlagerflache ohne
groRe Anderungen so einzustellen, dass Patienten fiir
Rektaleingriffe in geeigneter Weise gelagert werden kdn-
nen.

[0036] Figur 14 zeigt den Kopfrahmen nach einer
Schwenkbewegung um die Achse 32, d.h. um die Kan-
tungsachse der Lagerflache 12. In Figur 15 ist die Kan-
tungsbewegung durch eine Verschwenkung des Kopf-
rahmens kombiniert mit einer Neigungsbewegung durch
Verschieben des Sattels auf der Fihrungsbahn.

[0037] Die vorstehenden Ausfiihrungen zeigen, dass
die erfindungsgemafie Lésung den Verstellbereich der
Lagerflache 12 sowohl in Hohenrichtung wie auch um
die Neigungsachse und die Kantungsachse erheblich er-
weitert. Gleichzeitig erlaubt das Prinzip des auf der Flh-
rungsbahn verschiebbaren Sattels ohne weitere Hilfsmit-
tel eine Horizontalverschiebung der Lagerflache 12.
[0038] Bei den dargestellten Ausfiihrungsbeispielen
ist die Lagerflache so mit dem Sattel gekoppelt, dass die
Lagerflachenlangsrichtung parallel zur Verschieberich-
tung des Sattels auf der Fihrungsbahn oder senkrecht
zur Krimmungsachse der Flhrungsbahn gerichtet ist.
Die Lagerflache 12 fiihrt also bei der Verschiebung des
Sattels auf der Fiihrungsbahn eine Bewegung um die
Neigungsachse aus. Ebenso ist es aber auch moglich,
die Lagerflache um 90° gedreht mit dem Sattel so zu
koppeln, dass die Lagerflache bei der Verschiebung des
Sattels auf der Fihrungsbahn eine Bewegung um die
Kantungsachse, d.h. um eine parallel zu ihrer Lédngsrich-
tung verlaufende Achse ausfihrt.

Patentanspriiche

1. Operationstisch umfassend eine Tischsaule (10) mit
einem Saulenful’ (14) und mit einem gegeniiber die-
sem mittels eines H6henantriebes héhenverstellba-
ren Saulenkopf (16) sowie eine mit dem Saulenkopf

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

(16) verbindbare Patientenlagerflache (12), die um
mindestens eine zur Lagerflaichenebene parallele
Achse relativ zur Tischsaule (10) verschwenkbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass an dem Saulen-
kopf (16) eine stetig gekrimmte Fihrungsbahn (42)
vorgesehen ist, deren Krimmungsachse innerhalb
der Tischsaule (10) liegt und auf der ein mit der La-
gerflache (12) koppelbarer Sattel (44) so gelagert
ist, dass er mittels eines Sattelantriebes (46, 50) ent-
lang der FUhrungsbahn (42) verstellbar ist.

Operationstisch nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fihrungsbahn (42) an ei-
nem Kopfrahmen (30) angeordnet ist, der mittels ei-
nes Schwenkantriebes (34) um eine zur Krim-
mungsachse der Flhrungsbahn (42) senkrechte
Schwenkachse gegeniber der Tischsaule (10) ver-
schwenkbar ist.

Operationstisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass der Sattelantrieb minde-
stens ein mindestens in einer Richtung flexibles
Schub- und/oder Zugelement (50) hat, das entlang
der Fihrungsbahn (42) verschiebbar gefiihrt und ei-
nerseits mit dem Sattel (44) und andererseits mit ei-
nem Aktuator (46) verbunden ist.

Operationstisch nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Aktuator (46) ein Linear-
antrieb ist.

Operationstisch nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Linearantrieb ein druckmit-
telbetatigter Zylinder (36, 48) ist.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 3 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass das Schubele-
ment eine rickensteife Kette (50) ist.

Operationstisch nach Anspruch 5 und 6, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kette (50) unmittelbar
mit dem Kolben (48) des druckmittelbetatigten Zy-
linders (36, 48) verbunden ist.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 3 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sattelantrieb
zwei jeweils mit einem Aktuator (46) verbundene
Schub- oder Zugelemente (50) umfasst, die so an-
geordnet und geschaltet sind, dass sie im Gegentakt
arbeiten.

Operationstisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Fiihrungsbahn (42) an
einem Kopfrahmen (30) angeordnet ist und dass der
Sattelantrieb mindestens ein sattelseitiges durch ei-
nen Motor antreibbares Getriebeelement umfasst,
das mit einem an dem Kopfrahmen (30) angeordne-
ten Getriebeelement in Eingriff steht.
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Operationstisch nach Anspruch 9, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das sattelseitige Getriebe-
element eine Schnecke und das am Kopfrahmen be-
festigte Getriebeelement ein Zahnkranz ist.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 2 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass der Schwenkan-
trieb zwei druckmittelbetatigte Schwenkzylinder (34)
umfasst, die innerhalb der Saule (10) angeordnet
sind und sich einerseits am Saulenkopf (22, 24) ab-
stlitzen und andererseits an dem Kopfrahmen (30)
beiderseits der Schwenkachse (32) angreifen.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 2 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass der Schwenkan-
trieb mindestens ein mit dem Kopfrahmen drehfest
verbundenes und koaxial zur Schwenkachse ange-
ordnetes Schneckenrad und eine durch einen Motor
antreibbare mit dem Schneckenrad in Eingriff ste-
hende Schnecke umfasst.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass der Héhenantrieb
eine teleskopische Vertikalfiihrung (20) und einen
Linearantrieb (26) umfasst.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass die Lagerflache an
einem Verbindungsrahmen (56) angeordnet ist, der
Koppelelemente (70) hat, die zum Eingriff mit am
Sattel (44) angeordneten Gegenkoppelelementen
(72) bestimmt sind.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 1 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dass die Lagerflache
(12) an dem Sattel (44) oder dem Verbindungsrah-
men (56) um eine quer zu ihrer Langsrichtung ge-
richtete Schwenkachse (62) verschwenkbar gela-
gert ist.

Operationstisch nach Anspruch 15, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Lagerflache (12) mittels ei-
nes Lagerflachenstellantriebes (76) relativ zum Sat-
tel (44) oder Verbindungsrahmen (56) verschwenk-
bar ist.

Operationstisch nach Anspruch 16, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Lagerflachenstellantrieb
mindestens eine Antriebseinheit mit mindestens ei-
nem Stellmotor (98) umfasst, der an dem Verbin-
dungsrahmen (56) oder dem mit ihm verbundenen
Lagerflachenabschnitt (66) befestigt ist und mit ei-
nem mit dem jeweils anderen Teil (Lagerflachenab-
schnitt 66 oder Verbindungsrahmen 56) verbunde-
nen anzutreibenden Element (82, 84) in Eingriff
steht.

Operationstisch nach Anspruch 16 oder 17, da-
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durch gekennzeichnet, dass die Lagerflache (12)
mindestens zwei Lagerflachensegmente (66) um-
fasst, die um eine zur Lagerflichenschwenkachse
koaxiale Gelenkachse gelenkig miteinander verbun-
den sind, und dass der Lagerflachenstellantrieb (76)
soausgebildetist, dass die beiden Lagerflachenseg-
mente (66) gemeinsam oder einzeln jedes fir sich
verstellbar sind.

Operationstisch nach Anspruch 18, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Stellmotor (98) des Lager-
flachenstellantriebes (76) jeweils Gber eine Kupp-
lung (94) mit einem der Lagerflachensegmente (66)
in Antriebsverbindung steht.

Operationstisch nach Anspruch 19, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Stellmotor jeweils ein
Zahnrad (86) antreibt, das mit einem Zahnkranz (84)
an dem jeweiligen Lagerflachensegment (66) in Ein-
griff steht.

Operationstisch nach einem der Anspriche 17 bis
20, dadurch gekennzeichnet, dass der Stellmotor
(98) mit dem Zahnrad (86) Uber eine Getriebe-
schnecke (90) gekoppelt ist, die axial verschiebbar
gelagert ist, dass die Getriebeschnecke (90) in eine
erste axiale Endlage vorgespannt ist und dass der
Getriebeschnecke (90) ein die Energieversorgung
des Stellmotors (98) steuernder Endschalter (102)
derart zugeordnet ist, dass er bei axialer Verschie-
bung der Getriebeschnecke (90) in ihre zweite axiale
Endlage betétigbar ist.

Operationstisch nach einem der Anspriche 17 bis
21, dadurch gekennzeichnet, dass - bezogen auf
die Lagerflachenschwenkachse - beiderseits des
Verbindungsrahmens (56) eine Antriebseinheit (76)
vorgesehen ist.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 1 bis 22,
dadurch gekennzeichnet, dass die Lagerflache
(12) mit dem Sattel (44) derart koppelbar ist, dass
die Langsrichtung der Lagerflache (12) senkrecht
zur Krimmungsachse der Fihrungsbahn (42) ist.

Operationstisch nach einem der Anspriiche 1 bis 22,
dadurch gekennzeichnet, dass die Lagerflache
(12) mit dem Sattel (44) derart koppelbar ist, dass
die Langsrichtung der Lagerflache (12) parallel zur
Kriimmungsachse der Flihrungsbahn (42) gerichtet
ist.

Claims

1.

An operating table comprising a table column (10)
with a column foot (14) and with a column head (16)
height-adjustable with respect to the column foot by
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means of a height drive, as well as a patient bed (12)
which is connectable to the column head (16) and
which is pivotable in relation to the table column (10)
about at least one axis parallel to the bed plane,
characterized in that the column head (16) has pro-
vided on it a guide track (42) which is curved contin-
uously and whose axis of curvature lies within the
table column (10) and on which a saddle (44) cou-
pleable to the bed (12) is mounted such that it can
be adjusted along the guide track (42) by means of
a saddle drive (46, 50).

The operating table according to claim 1, charac-
terized in that the guide track (42) is arranged on
a head frame (30) which is pivotable by means of a
pivoting drive (34) with respect to the table column
(10) about a pivot axis perpendicular to the axis of
curvature of the guide track (42).

The operating table according to claim 1 or 2, char-
acterized in that the saddle drive has at least one
pushand/or pull element (50) whichiis flexible at least
in one direction and which is guided displaceabley
along the guide track (42) and is connected, on the
one hand, to the saddle (44) and, on the other hand,
to an actuator (46).

The operating table according to claim 3, charac-
terized in that the actuator (46) is a linear drive.

The operating table according to claim 4, charac-
terized in thatthe lineardrive is a pressure-medium-
actuated cylinder (36, 48).

The operating table according to one of claims 3 to
5, characterized in that the push element is a rigid-
back chain (50).

The operating table according to claim 5and 6, char-
acterized in that the chain (50) is connected directly
to the piston (48) of the pressure-medium-actuated
cylinder (36, 48).

The operating table according to one of claims 3 to
7, characterized in that the saddle drive comprises
two push or pull elements (50) which are connected
in each case to an actuator (46) and which are ar-
ranged and switched such that they operate recip-
rocally.

The operating table according to claims 1 or 2, char-
acterized in that the guide track (42) is arranged
on a head frame (30) and the saddle drive comprises
at least one saddle-side gear element which can be
driven by means of a motor and which is in engage-
ment with a gear element arranged on the head
frame (30).
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18.

The operating table according to claim 9, charac-
terized in that the saddle-side gear element is a
worm and the gear element fastened to the head
frame is a toothed ring.

The operating table according to one of claims 2 to
10, characterized in that the pivoting drive com-
prises two pressure-medium-actuated pivoting cyl-
inders (34) which are arranged within the column
(10) and, on the one hand, are supported on the col-
umn head (22, 24) and, on the other hand, engage
on the head frame (30) on both sides of the pivot
axis (32).

The operating table according to one of claims 2 to
10, characterized in that the pivoting drive com-
prises at least one worm wheel connected fixedly in
terms of rotation to the head frame and arranged
coaxially with respect to the pivot axis and a worm
which can be driven by means of a motor and is in
engagement with the worm wheel.

The operating table according to one of claims 1 to
12, characterized in that the height drive comprises
atelescopic vertical guide (20) and a linear drive (26).

The operating table according to claims 1 to 13,
characterized in that the bed is arranged on a con-
necting frame (56) having coupling elements (70)
which are intended for engagement with countercou-
pling elements (72) arranged on the saddle (44).

The operating table according to one of claims 1 to
14, characterized in that the bed (12) is mounted
on the saddle (44) or the connecting frame (56) piv-
otably about a pivot axis (62) directed transversely
to its longitudinal direction.

The operating table according to claim 15, charac-
terized in that the bed (12) is pivotable in relation
tothe saddle (44) or connecting frame (56) by means
of a bed actuating drive (76).

The operating table according to claim 16, character
in that the bed actuating drive comprises atleast one
drive unit with at least one servomotor (98) which is
fastened to the connecting frame (56) or the bed por-
tion (66) connected to the latter and which is in en-
gagement with an element (82, 84) to be driven, con-
nected in each case to the other part (bed portion 66
or connecting frame 56).

The operating table according to claim 16 or 17,
characterized in that the bed (12) comprises two
bed segments (66) which are connected to one an-
other in an articulate manner about a joint axis co-
axial with respect to the bed pivot axis, and in that
the bed actuating drive (76) is designed such that
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the two bed segments (66) can be adjusted together
or individually each separately.

The operating table according to claim 18, charac-
terized in that the servomotor (98) of the bed actu-
ating drive (76) is drive-connected in each case via
a coupling (94) to one of the bed segments (66).

The operating table according to claim 19, charac-
terized in that the servomotor drives in each case
a gearwheel (86) which is in engagement with a
toothed ring (84) on the respective bed segment (66).

The operating table according to one of claims 17 to
20, characterized in that the servomotor (98) is
coupled to the gearwheel (86) via a gear worm (90)
which is mounted axially displaceably, in that the
gear worm (90) is biased towards a first axial end
position and in that the gear worm (90) is assigned
a limit switch (102) controlling the energy supply of
the servomotor (98) in such a way that during the
axial displacement of the gear worm (90) into its sec-
ond axial end position the limit switch can be actu-
ated.

The operating table according to one of claims 17 to
21, characterized in that a drive unit (76) is provid-
ed on both sides of the connecting frame (56) with
respect to the bed pivot axis.

The operating table according to one of claims 1 to
22, characterized in that the bed (12) can be cou-
pled to the saddle (44) in such a way that the longi-
tudinal direction of the bed (12) is perpendicular to
the axis of curvature of the guide track (42).

The operating table according to one of claims 1 to
22, characterized in that the bed (12) can be cou-
pled to the saddle (44) in such a way that the longi-
tudinal direction of the bed (12) is directed parallel
to the axis of curvature of the guide track (42).

Revendications

Table d’opération comportant une colonne de table
(10) dotée d’'un pied de colonne (14) et d'une téte
de colonne (16), réglable en hauteur par rapport
audit pied de colonne au moyen d’un entrainement
en hauteur, ainsi qu’une surface porteuse de patient
(12) qui peut étre reliée a la téte de colonne (16) et
qui est apte a pivoter par rapport a la colonne de
table (10) autour d’au moins un axe paralléle au plan
de la surface porteuse, caractérisée en ce qu’il est
prévu au niveau de la téte de colonne (16) une glis-
siére de guidage (42) continument incurvée dont
I'axe d’incurvation se trouve a l'intérieur de la colon-
ne de table (10) et sur laquelle est monté un étrier
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(44) qui peut étre couplé a la surface porteuse (12)
de sorte qu’il peut étre réglé le long de la glissiere
de guidage (42) au moyen d'un entrainement d’étrier
(46, 50).

Table d’opération selon la revendication 1, caracté-
risée en ce que la glissiére de guidage (42) est dis-
posée au niveau d’un cadre de téte (30) qui est apte
a pivoter par rapport a la colonne de table (10) au
moyen d’un entrainement de pivotement (34) autour
d’'un axe de pivotement, perpendiculaire a I'axe d’in-
curvation de la glissiére de guidage (42).

Table d’opération selon la revendication 1 ou 2, ca-
ractérisée en ce que I'entrainement d’étrier possé-
de au moins un élément de poussée et/ou de traction
(50), flexible dans au moins une direction, qui est
guidé entranslation le long de la glissiére de guidage
(42) et qui relié d’'une part a I'étrier (44) et d’autre
part a un actionneur (46).

Table d’opération selon la revendication 3, caracté-
risée en ce que l'actionneur (46) est un entraine-
ment linéaire.

Table d’opération selon la revendication 4, caracté-
risée en ce que I'entrainement linéaire est un cylin-
dre (36, 48) actionné par un fluide sous pression.

Table d’opération selon I'une des revendications 3
a 5, caractérisée en ce que I'élément de poussée
est une chaine semi-rigide (50).

Table d’opération selon les revendications 5 et 6,
caractérisée en ce que la chaine (50) est reliée
directement au piston (48) du cylindre (36, 48) ac-
tionné par un fluide sous pression.

Table d’opération selon une des revendications 3 a
7, caractérisée en ce que l'entrainement d’étrier
comporte deux éléments de poussée ou de traction
(50) qui sont reliés chacun a un actionneur (46) et
qui sont disposés et montés de fagon a fonctionner
de fagon symétrique.

Table d’opération selon la revendication 1 ou 2, ca-
ractérisée en ce que la glissiere de guidage (42)
est disposée au niveau d’un cadre de téte (30) et en
ce que l'entrainement d’étrier comporte au moins
un élément de transmission coté étrier qui peut étre
entrainé par un moteur et qui est en engagement
avec un élément de transmission disposé au niveau
du cadre de téte (30).

Table d’opération selon la revendication 9, caracté-
risée en ce que I'élément d’entrainement de trans-
mission cOté étrier est une vis tangente et I'élément
de transmission fixé au cadre de téte est une cou-
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ronne dentée.

Table d’opération selon 'une des revendications 2
a 10, caractérisée en ce que 'entrainement de pi-
votement comporte deux cylindres pivotants (34) ac-
tionnés par un fluide sous pression qui sont disposés
a l'intérieur de la colonne (10) et qui d'une part s’ap-
puient sur la téte de colonne (22, 24) et d’autre part
s’engagent avec le cadre de téte (30) des deux cotés
de I'axe de pivotement (32).

Table d’opération selon 'une des revendications 2
a 10, caractérisée en ce que I'entrainement de pi-
votement comporte au moins une roue tangente dis-
posée coaxialement a I'axe de pivotement et reliée
fixe en rotation au cadre de téte et une vis tangente
en engagement avec la roue tangente et pouvant
étre entrainée par un moteur.

Table d’opération selon I'une des revendications 1
a 12, caractérisée en ce que I'entrainementen hau-
teur comporte un guide vertical télescopique (20) et
un entrainement linéaire (26).

Table d’opération selon 'une des revendications 1
a 13, caractérisée en ce que la surface porteuse
est disposée au niveau d’un cadre de liaison (56) qui
posséde des éléments de couplage (70) qui sont en
engagement avec des éléments de contre-couplage
(72) disposés au niveau de I'étrier (44).

Table d’opération selon 'une des revendications 1
a 14, caractérisée en ce que la surface porteuse
(12) est montée au niveau de I'étrier (44) ou du cadre
de liaison (56) de fagon a pouvoir pivoter autour d’un
axe de pivotement (62) orienté transversalement a
sa direction longitudinale.

Table d'opération selon la revendication 15, carac-
térisée en ce que la surface porteuse (12) est apte
a pivoter par rapport a I'étrier (44) ou au cadre de
liaison (56) au moyen d’'un mécanisme de comman-
de de surface porteuse (76).

Table d'opération selon la revendication 16, carac-
térisée en ce que le mécanisme de commande de
surface porteuse comporte au moins une unité d’en-
trainement dotée d’au moins un servomoteur (98)
qui est fixé au cadre de liaison (56) ou a la portion
de surface porteuse (66) reliée a celui-ci et qui est
en engagement avec un élémenta entrainer (82, 84)
relié a I'autre partie (portion de surface porteuse 66
ou cadre de liaison 56).

Table d’opération selon la revendication 16 ou 17,
caractérisée en ce que la surface porteuse (12)
comporte au moins deux segments de surface por-
teuse (66) qui sont reliés I'un a I'autre de fagon arti-
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culée autour d’un axe d’articulation coaxiale a I'axe
de pivotement de surface porteuse, et en ce que le
mécanisme de commande de surface porteuse (76)
est conformé de telle sorte que les deux segments
de surface porteuse (66) peuvent étre déplacés con-
jointement ou individuellement.

Table d’opération selon la revendication 18, carac-
térisée en ce que le servomoteur (98) du mécanis-
me de commande de surface porteuse (76) est en
liaison d’entrainement avec 'un des segments de
surface porteuse (66) par le biais d’'un couplage (94).

Table d’opération selon la revendication 19, carac-
térisée en ce que le servomoteur entraine a chaque
fois une roue dentée (86) qui est en engagement
avec une couronne dentée (84) au niveau du seg-
ment de surface porteuse correspondant (66).

Table d’opération selon I'une des revendications 17
a 20, caractérisée en ce que le servomoteur (98)
est couplé a la roue dentée (86) par le biais d’'une
vis tangentielle de transmission (90) qui est montée
de fagon a pouvoir se déplacer axialement, en ce
que la vis tangentielle de transmission (90) est pré-
contrainte dans une premiere position d’extrémité
axiale et en ce que la vis tangentielle de transmis-
sion (90) est associée a un commutateur de fin de
course (102) commandant I'alimentation en énergie
du servomoteur (98) de sorte que ledit commutateur
de fin de course peut étre actionné lorsque la vis
tangentielle de transmission (90) se déplace axiale-
ment dans sa seconde position d’extrémité axiale.

Table d’opération selon I'une des revendications 17
a 21, caractérisée en ce que, par rapport a I'axe
de pivotement de surface porteuse, une unité d’en-
trainement (76) est prévue des deux cotés du cadre
de liaison (56).

Table d’opération selon 'une des revendications 1
a 22, caractérisée en ce que la surface porteuse
(12) peut étre couplée a I'étrier (44) de telle sorte
que la direction longitudinale de la surface porteuse
(12) est perpendiculaire a I'axe d’incurvation de la
glissiere de guidage (42).

Table d’opération selon 'une des revendications 1
a 22, caractérisée en ce que la surface porteuse
(12) peut étre couplée a I'étrier (44) de sorte que la
direction longitudinale de la surface porteuse (12)
est orientée parallélement a I'axe d’incurvation de la
glissiere de guidage (42).
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