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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Beförderungsanlage
und ein Verfahren zur Inbetriebnahme einer Beförde-
rungsanlage.
[0002] Beförderungsanlagen bestehen aus einer Viel-
zahl von unterschiedlichen Komponenten. Insbesondere
zählen dazu ein Beförderungsmittel, beispielsweise eine
Aufzugskabine oder eine Rolltreppe. Weiterhin ist ein An-
trieb für das Beförderungsmittel und eine Anlagesteue-
rung vorgesehen. Optional sind Kommunikations- und
Sicherheitskomponenten angeordnet. Zur Steuerung
der Beförderungsanlage wird in der Anlagensteuerung
ein Steuerprogramm ausgeführt. Die Anlagensteuerung
verfügt über unterschiedliche Funktionen.
[0003] Ein Verfahren zu Inbetriebnahme einer Förder-
anlage ist z.B. aus der US-A-2005/0061586 bekannt.
[0004] Bisher wurde bei einer Inbetriebnahme einer
Beförderungsanlage das Steuerungsprogramm ein-
schließlich der erforderlichen Treiber und Funktionen an-
hand von Parametereinstellungen aktiviert. Diese Para-
metereinstellungen werden in der Anlagensteuerung ge-
speichert. Alternativ werden diese Parametereinstellun-
gen bei der Konfiguration beim Hersteller erstellt und in
die Steuerung geladen. Es ist auch möglich, die Para-
meter manuell an der Anlagensteuerung einzugeben, um
somit das Steuerprogramm für die Anlagensteuerung zu
aktivieren und einzustellen.
[0005] Um den Entwicklungsaufwand für Steuerungs-
programme gering zu halten, ist es üblich, ein Steue-
rungsprogramm für eine Art einer Beförderungsanlage
zu verwenden. So wird beispielsweise ein gemeinsames
Steuerungsprogramm für verschiedene Aufzugsanla-
gensteuerungen verwendet. Ein weiteres gemeinsames
Steuerungsprogramm wird für verschiedene Rolltrep-
pensteuerungen verwendet. Aufzugsanlagen müssen
viele unterschiedliche Funktionen aufweisen. Dabei ist
es in den einzelnen Anwendungsfällen nicht erforderlich,
alle möglichen Funktionen zu realisieren. Das Steue-
rungsprogramm ist jedoch dafür ausgelegt, auch eine
Aufzugsanlage steuern zu können, bei der alle möglichen
Funktionen realisiert sind. Als Beispiel für eine einfache
Realisierung einer Beförderungsanlage kann man einen
Lastenaufzug anführen, der nur zwischen zwei Stock-
werken bewegt wird. Der Steuerungsaufwand ist in die-
sem Fall gering. Bei einem Personenaufzug in einem
Hochhaus ist der Steuerungsaufwand wesentlich höher.
Ein derartiger Personenaufzug weist beispielsweise eine
Aufzugs-Rufsteuerung auf. Weiter sind Sicherheits-
schaltungen erforderlich. Optional kann eine Klimatisie-
rung der Aufzugskabinen vorhanden sein.
[0006] Bisher war es so, dass ein gemeinsames Steu-
erprogramm für eine Beförderungsanlage verwendet
wurde, unabhängig davon, welche Funktionen in der Be-
förderungsanlage realisiert waren oder nicht. Die Einstel-
lung, welche Funktionen im Steuerprogramm für die in-
dividuelle Beförderungsanlage benötigt werden, wurde,
wie oben erwähnt, anhand von Parametern festgelegt,

die entweder beim Hersteller programmiert wurden oder
manuell beim Inbetriebnehmen der Beförderungsanlage
eingegeben werden mussten.
[0007] Aufgrund der Vielzahl von unterschiedlichen
Anlagensteuerungstypen mit unterschiedlichen Funktio-
nen bei einer Beförderungsanlage ist es jedoch immens
wichtig, dass der richtige Anlagensteuerungstyp erkannt
wird und die richtigen Funktionen für die jeweilige Beför-
derungsanlage aktiviert werden. Derartige Anlagen-
steuerungstypen sind je nach Aufwand unterschiedlich
komplex ausgestaltet. Beispielsweise muss eine Anla-
gensteuerung für den oben erwähnten Lastenaufzug
nicht in der Lage sein, eine Klimaanlage zu steuern. Eine
Anlagensteuerung für den oben erwähnten Personen-
aufzug ist dagegen in ihrem Funktionsumfang wesentlich
komplexer.
[0008] Die verschiedenen Anlagensteuerungstypen
können nur mit dem passenden Steuerungsprogramm
betrieben werden, wobei die große Anzahl der möglichen
Funktionen zu Fehlkonfigurationen führen kann, da es
Abhängigkeiten zwischen den einzelnen Funktionen im
Steuerungsprogramm und Komponenten einer Beförde-
rungsanlage gibt. Das Vorhandensein von vielen Funk-
tionen im Steuerungsprogramm und vielen Parametern
erfordert jedoch auch viele Regeln. Diese stellen Fehler-
quellen dar. Somit ist eine Beförderungsanlage, bei der
nur wenige oder keine Parametern eingestellt werden
müssen, eine zuverlässigere Beförderungsanlage.
[0009] Aufgabe der Erfindung ist es deshalb, ein Ver-
fahren und eine Vorrichtung anzugeben, die es ermög-
lichen, bei einer speziellen Komponentenkombination ei-
ner Beförderungsanlage den Anlagensteuerungstyp zu
erkennen und in Abhängigkeit vom Anlagensteuerungs-
typ die richtigen Steuerungsfunktionen zu aktivieren, die
mit dieser Komponentenkombination korrespondieren.
Steuerungsfunktionen, die für nicht installierte Kompo-
nentenkombination geeignet sind, müssen deaktiviert
bleiben.
[0010] Die Aufgabe wird durch die Merkmale der un-
abhängigen Ansprüche gelöst. Vorteilhafte Ausgestal-
tungen ergeben sich aus den Unteransprüchen.
[0011] Die Erfindung beruht auf der Erkenntnis, dass
bei einer Selbsterkennung der Komponenten einer Be-
förderungsanlage die Fehlerquelle der manuellen Einga-
be ausgeschlossen wird. Somit ist eine erfindungsgemä-
ße Vorrichtung sicherer und weniger fehleranfällig. Au-
ßerdem wird ein zusätzliches Risiko eines Hardwarekon-
flikts bei nicht aufeinander abgestimmte Komponenten
bei der installierten Komponentenkombination reduziert,
wodurch das Sicherheitsrisiko reduziert wird. Insbeson-
dere im Bereich von Beförderungsanlagen, zu denen
Aufzugsanlagen und Rolltreppen gehören, sind Sicher-
heitsrisiken nicht akzeptabel.
[0012] Das Verfahren garantiert, dass nur die Steue-
rungsfunktionen des Steuerungsprogramms, die für eine
bestimmte Komponentenkombination vorgesehen sind,
in der Anlagensteuerung ausgeführt werden.
[0013] Steuerungsprogramme unterliegen einer stän-
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digen Weiterentwicklung. Einzelne Funktionen von Be-
förderungsanlagen werden weiterentwickelt, wodurch es
erforderlich ist, die Steuerungsfunktionen im Steue-
rungsprogramm an die neuen Komponenten anzupas-
sen und ggf. auch die Treiber zur Ansteuerung der neuen
Komponenten zu verändern. Hierbei ist es enorm wichtig,
dass bei einem Update eines Treibers in der Anlagen-
steuerung, dieser Treiber auch nur dann in die Anlagen-
steuerung der Beförderungsanlage geladen wird und von
dieser ausgeführt wird, wenn dieser Treiber auch für die
Anlagensteuerung vorgesehen und getestet wurde.
[0014] Erfindungsgemäß wird vorgeschlagen, dass
die Komponenten der Beförderungsanlage Identifikati-
onsnummern aufweisen, die beim Aktivieren der Beför-
derungsanlage erkannt werden. Anhand der erkannten
Identifikationsnummern wird festgestellt, ob die erkann-
ten Identifikationsnummern zu einer zugelassenen Kom-
ponentenkombination gehören. Erst wenn die erkannten
Identifikationsnummern zu einer zugelassenen Kompo-
nentenkombination gehören, wird daraus geschlossen,
welcher Anlagensteuerungstyp vorliegt. Werden Identi-
fikationsnummern erkannt, die zu keiner zugelassenen
Komponentenkombination gehören, wird die Inbetrieb-
nahme der Beförderungsanlage unterbrochen. Die zu-
gelassenen Komponentenkombinationen sind Kombina-
tionen der Komponenten, für welche ein Anlagensteue-
rungstyp vorliegt, welcher in der Lage ist, diese Kompo-
nente zu steuern. Tabellen können erstellt werden, wel-
che für jeden Anlagensteuerungstyp die zugelassenen
Komponentenkombinationen auflisten und darstellen.
[0015] Nachdem erkannt wurde, welcher Anlagen-
steuerungstyp vorliegt, wird im Steuerungsprogramm
der erkannte Anlagensteuerungstyp eingestellt. In Ab-
hängigkeit des erkannten Anlagensteuerungstyps wer-
den die verschiedenen Steuerungsfunktionen im Steue-
rungsprogramm aktiviert. Erst danach erfolgt die Freiga-
be der Beförderungsanlage.
[0016] In einer besonderen Ausgestaltung der Erfin-
dung ist vorgesehen, dass nur die Treiber für die Steue-
rungsfunktionen in die Anlagensteuerung geladen wer-
den, die zuvor auch als Steuerungsfunktionen aktiviert
wurden. Dies stellt sicher, dass nur die richtigen Treiber
in die Anlagensteuerung geladen werden.
[0017] Bei einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung
des erfindungsgemäßen Verfahrens wird nach dem Ein-
stellen des Anlagensteuerungstyps überprüft, ob die er-
kannte Komponentenkombination mit den aktivierten
Steuerungsfunktionen übereinstimmt. In dem Steue-
rungsprogramm ist die Information enthalten, für welche
Anlagensteuerungstypen das Steuerprogramm mit den
aktivierten Steuerfunktionen freigegeben ist. Die Beför-
derungsanlage wird erst dann freigegeben, wenn die
Komponentenkombinationen und die Steuerungsfunk-
tionen zulässig sind, d.h wenn die Komponentenkombi-
nationen in der Lage sind, diese Steuerungsfunktionen
auszuführen. Tabellen können erstellt werden, welche
für jeden Anlagensteuerungstyp die zugelassenen
Steuerungsfunktionen auflisten und darstellen.

[0018] In einem weiteren vorteilhaften Verfahren der
Erfindung wird nach einem Freigeben der Beförderungs-
anlage die Beförderungsanlage erneut aktiviert. Durch
dieses erneute Starten der Beförderungsanlage wird ein
Laden der aktualisierten Treiber sichergestellt.
[0019] In einer vorteilhaften Ausgestaltung der Erfin-
dung ist die Beförderungsanlage eine Aufzugsanlage. In
einer alternativen Ausgestaltung der Erfindung ist die Be-
förderungsanlage eine Rolltreppe.
[0020] Die Erfindung wird auch durch eine Beförde-
rungsanlage mit mehreren Komponenten gelöst, wobei
wenigstens ein Beförderungsmittel einer Anlagensteue-
rung und ein Antrieb angeordnet sind und die Anlagen-
steuerung einen vorherbestimmten Funktionsumfang
aufweist, wobei zum Betreiben der Beförderungsanlage
ein für unterschiedliche Anlagensteuerungen geeignetes
Steuerungsprogramm in der Anlagensteuerung ausführ-
bar ist, welches verschiedene Steuerungsfunktionen ent-
hält, wobei die Komponenten der Beförderungsanlage
Identifikationsnummern aufweisen und bei einer Aktivie-
rung der Beförderungsanlage vorgesehen ist, die Iden-
tifikationsnummern der aktivierten Komponenten zu er-
kennen und im Steuerungsprogramm eine Liste zum
Überprüfen enthalten ist, ob die erkannten Identifikati-
onsnummern zu einer zugelassenen Komponentenkom-
bination gehören und ein Anlagensteuerungstyp in Ab-
hängigkeit der erkannten Identifikationsnummern im
Steuerungsprogramm einstellbar ist und die im Steue-
rungsprogramm enthaltenen Steuerungsfunktionen in
Abhängigkeit des Anlagensteuerungstyps aktivierbar
sind, wobei eine Überprüfung vorgesehen ist, ob die er-
kannte Komponentenkombination mit den aktivierten
Steuerungsfunktionen übereinstimmt und die Beförde-
rungsanlage freigebbar ist, wenn die Kombination und
die aktivierten Steuerungsfunktionen übereinstimmen.
[0021] Nachfolgend wird die Erfindung anhand von
Ausführungsbeispielen näher erläutert, die in schemati-
scher Weise in den Zeichnungen dargestellt sind. Hierbei
zeigen

Fig. 1 einen schematischen Aufbau eines Steue-
rungsprogramms mit unterschiedlichen Steue-
rungsfunktionen gemäß der vorliegenden Er-
findung;

Fig. 2 eine schematische Darstellung der Komponen-
ten einer Anlagensteuerung gemäß der vorlie-
genden Erfindung;

Fig. 3 ein Flussablaufdiagramm für die Inbetriebnah-
me einer Beförderungsanlage.

Fig. 4 Tabelle der relevanten Komponentenkombina-
tionen für die Erkennung jedes Anlagensteue-
rungstyps.

[0022] Figur 1 zeigt den modularen Aufbau eines
Steuerungsprogramms 11, bei dem unterschiedliche
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Steuerungsfunktionen 12 bis 18 implementiert sind. Jede
Steuerungsfunktion 12 bis 18 ist für eine bestimmte
Funktion der Beförderungsanlage verantwortlich. Die
Steuerungsfunktion 12 ist für die Ansteuerung von User-
Interfaces in der Beförderungsanlage zuständig. Die
Steuerungsfunktion 13 dient dem Monitoring und der Ein-
und Ausgabesteuerung von Parametern und Betriebs-
größen an externe und interne Komponenten. Die Steue-
rungsfunktion 14 übernimmt die Funktion I/O Plug & Play,
beispielerweise die Klimatisierung einer oder mehrerer
Aufzugskabinen. Die Steuerungsfunktion 15 steuert ei-
nen Chipkartenleser. Die Steuerungsfunktion 16 über-
nimmt eine Untergruppensteuerung für Teile einer Auf-
zugsanlage. Die Steuerungsfunktion 17 dient der Zufüh-
rung von Informationen eines Aufzugsschachts, die bei-
spielsweise mittels Sensoren aufgenommen werden. Die
Steuerungsfunktion 18 steuert die Abstandskontrolle
zwischen Kabine und Schacht. Eine andere wichtige
Steuerungsfunktion ist zum Beispiel die Steuerung des
Sicherheitskreises.
[0023] In den einzelnen Modulen oder Steuerfunktio-
nen 12-18 sind verschiedene Anlagensteuerungstypen
dargestellt. Es ist erkennbar, dass für die unterschiedli-
chen Anlagensteuerungstypen TXR5, TX-GC, MX-GC,
MX-GC2, TX GC2_EUAP, TX GC2_NA und GX-GC ver-
schiedene Einstellungen für die Steuerungsfunktionen
12-18 im Steuerungsprogramm 11 erforderlich sind. So
ist beispielsweise in der Steuerungsfunktion 14, die für
die Klimatisierung der Beförderungsanlage zuständig ist,
erkennbar, dass für eine Steuerung TXR5 keine Klima-
tisierung vorgesehen ist. Bei einem anderen Anlagen-
steuerungstyp, beispielsweise MX-GC 2, ist eine Klima-
tisierung pro Aufzugskabine vorgesehen. Bei einem wei-
teren Anlagensteuerungstyp GX-GC ist eine Gruppen-
klimatisierung mehrerer Aufzugskabinen vorgesehen.
Ebenso ist es bei der Steuerungsfunktion 15 für den Chip-
kartenleser erkennbar, dass für verschiedene Anlagen-
steuerungstypen verschiedene Chipkartenlesegeräte
eingesetzt werden. So ist es beispielsweise bei der
Steuerung TX-GC erkennbar, dass kein Chipkartenleser
erforderlich ist. Für die Anlagensteuerung MX-GC sind
besondere Einstellungen für den Chipkartenleser erfor-
derlich. Es ist leicht erkennbar, dass durch die Vielzahl
der unterschiedlichen Anlagensteuerungstypen bei der
Aktivierung der einzelnen Steuerungsfunktionen 12-18
oder auch der Steuerungsmodule große Sorgfalt walten
muss, um Sicherheitsrisiken zu vermeiden.
[0024] Figur 2 zeigt in einer schematischen Darstel-
lung die verschiedenen Komponenten einer Anlagen-
steuerung 20. Die Module 21-23 sind Kommunikations-
module der Anlagensteuerung. Die Anlagensteuerung
20 enthält einen Mikroprozessor 24, der über eine I2C-
Funktionalität 28 verfügt. Über diesen I2C-Bus werden
Identifikationsnummern 29 an den einzelnen Komponen-
ten 21-27 ausgelesen, die in EEPROM-Speichermodu-
len der einzelnen Komponenten 21 bis 27 gespeichert
sind. Die Identifikationsnummern 29 sind durch Adress-
stellen A0 bis A2 gekennzeichnet. Durch das Bereitstel-

len von 3 Bits lassen sich ausreichend viele unterschied-
liche Identifikationsnummern bereitstellen. Die Figur 2
zeigt den Aufbau einer TX-GC Anlagensteuerung.
[0025] Eine Komponente 25 dient der Sicherheits-
kreiszuführung 25. Eine weitere Komponente 26 dient
der Sicherheitssteuerung 26. Weiter ist eine Brems-
steuerung 27 vorgesehen.
[0026] Ein in Figur 3 dargestelltes Flussablaufdia-
gramm zeigt den Ablauf eines erfindungsgemäßen Ver-
fahrens. In Schritt S30 wird das Verfahren zur Inbetrieb-
nahme einer Beförderungsanlage gestartet. Nachdem
die Anlage aktiviert wurde, werden die Komponenten der
Anlage in Schritt S31 erkannt, indem die gespeicherten
Identifikationsnummern 29 der installierten Komponen-
ten 21-27 durch den Mikroprozessor 24 über den I2C-
Bus gelesen werden. In Schritt S32 wird überprüft, ob
die erkannte Komponentenkombination eine gültige
Komponentenkombination darstellt.
[0027] Die zugelassenen oder gültigen Komponenten-
kombinationen sind Kombinationen der Komponenten,
für welche ein Anlagensteuerungstyp vorliegt, welcher in
der Lage ist, diese Komponente zu steuern. Eine Tabelle
ist in der Steuerungssoftware gespeichert, welche für je-
den Anlagensteuerungstyp die zugelassenen Kompo-
nentenkombinationen auflistet und darstellt. Die Steue-
rungssoftware kann somit erkennen, ob die detektierte
Komponentenkombination gültig und zugelassen ist.
[0028] Eine solche Tabelle ist ähnlich wie die in Fig. 4
dargestellte Tabelle, welche aber nur die relevanten
Komponentenkombinationen für die Erkennung jedes
Anlagensteuerungstyps aufzeigt. Wenn die Steuerungs-
software die in Fig. 4 aufgelisteten Komponentenkombi-
nationen detektiert, kann die Steuerungssoftware der
Kombination einen bestimmten Anlagensteuerungstyp
zuordnen. Ein bestimmter Anlagensteuerungstyp kann
aber noch viele andere zugelassene und gültige Kom-
ponentenkombinationen steuern, welche in Fig. 4 nicht
aufgeführt worden sind.
[0029] Wenn es keine gültige Komponentenkombina-
tion darstellt, wird in Schritt S39, S41 eine Mitteilung an
den Serviceingenieur über eine Anzeigevorrichtung aus-
gegeben. Liegt eine gültige Komponentenkombination
vor, wird in Schritt S33 überprüft, welches Steuerungs-
programm in der Anlagensteuerung gespeichert ist. In
einem weiteren Schritt S34 wird überprüft, ob diese Soft-
ware oder das Steuerungsprogramm für die individuell
erkannte Komponentenkombination freigegeben ist. Ist
es das falsche Steuerungsprogramm, wird in den Schrit-
ten S40, S41 eine Mitteilung über eine Anzeigenvorrich-
tung ausgegeben. Ist das Steuerungsprogramm für die-
se Komponentenkombination freigegeben, werden die
Komponenten der Aufzugsanlage in Schritt S35 aktuali-
siert, soweit dies erforderlich ist. Danach wird in Schritt
S36 die Beförderungsanlage erneut gestartet, um ein
ordnungsgemäßes Starten aller Steuerungsfunktionen,
Treiber und Komponenten zu ermöglichen. In Schritt S37
ist die Beförderungsanlage für den Einsatz bereit. Mit
Schritt S38 wird das Programm zur Inbetriebnahme be-
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endet
[0030] Somit werden eine Beförderungsanlage und
ein Verfahren zur Inbetriebnahme einer Beförderungs-
anlage bereitgestellt, bei denen sichergestellt ist, das nur
das Steuerprogramm auf der Anlagensteuerung ausge-
führt wird, das auch für den Anlagensteuerungstyp frei-
gegeben ist. Weiter kann somit ein gemeinsames Steu-
erprogramm für verschiedene Anlagensteuerungstypen
verwendet werden, wobei dann verschiedene Entwick-
lungsversionen des Steuerprogramms nur für bestimmte
Anlagensteuerungstypen getestet und freigegeben sind.
Somit existiert für eine Vielzahl von unterschiedlichen
Anlagensteuerungstypen nur ein einziges Steuerpro-
gramm, welches zentral weiterentwickelt werden kann,
wodurch die Fehlersuche im Steuerprogramm verein-
facht werden kann und neue Steuerfunktionen für alle
Anlagensteuerungstypen entwickelt werden können.
Durch das Verwenden von Versionsoder Generations-
nummern für das Steuerprogramm und die Steuerfunk-
tionen kann einfach und automatisch bei der Inbetrieb-
nahme festgestellt werden, ob die Generation eines
Steuerprogramms für einen Anlagensteuerungstyp ver-
wendet werden kann, da das Steuerungsprogramm die
Information enthält, auf welchen Anlagensteuerungsty-
pen es ausgeführt werden darf.
[0031] Es wird somit ausgeschlossen, dass Steuer-
funktionen im Steuerprogramm für nicht installierte Kom-
ponenten aktiviert werden. Weiter wird es verhindert,
dass ungetestete oder ungewollte Steuerfunktionen bei
einem nicht zulässigen Anlagensteuerungstyp verfügbar
sind, wodurch ein Sicherheitsrisiko entstehen würde.
Das erfindungsgemäße Verfahren stellt sicher, dass die
Überprüfung, welcher Anlagensteuerungstyp in der Be-
förderungsanlage eingebaut ist, ausschließlich anhand
der installierten Komponenten ermittelt wird. Es ist keine
Interaktion durch einen Serviceingenieur erforderlich.

Patentansprüche

1. Verfahren zum Aufstarten einer Beförderungsanla-
ge, die mehrere Komponenten (21-27) umfasst, wo-
bei wenigstens ein Beförderungsmittel, eine Anla-
gensteuerung (20) und ein Antrieb enthalten sind,
wobei ein für unterschiedliche Anlagensteuerungen
(20) geeignetes Steuerungsprogramm (11) ver-
schiedene Steuerungsfunktionen (12-18) enthält,
wobei das Steuerungsprogramm (11) zum Betrieb
der Beförderungsanlage in der Anlagensteuerung
(20) ausgeführt wird, mit folgenden Schritten:

- Aktivieren der Beförderungsanlage (S30);
- Erkennen von Identifikationsnummern (29) von
Komponenten (21-27) der Beförderungsanlage
(S31);
- Überprüfen, ob die erkannten Identifikations-
nummern (29) zu einer zugelassenen Kompo-
nentenkombinationen gehören (S32);

- Erkennen des Anlagensteuerungstyps (11);
- Aktivieren der verschiedenen Steuerungsfunk-
tionen (12-18) im Steuerungsprogramm (11) in
Abhängigkeit des erkannten Anlagensteue-
rungstyps;
- Freigeben der Beförderungsanlage (S37).

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass Treiber für die Steuerungsfunktio-
nen (12-18) in Abhängigkeit der aktivierten Steue-
rungsfunktionen in die Anlagensteuerung (20) gela-
den werden.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass nach dem Erkennen (S32) des
Anlagensteuerungstyps überprüft wird (S33), wel-
ches Steuerungsprogramm in der Anlagensteue-
rung (20) gespeichert ist und ob das gespeicherte
Steuerungsprogramm für die erkannte Komponen-
tenkombination gültig ist (S34), wobei die Beförde-
rungsanlage freigegeben wird (S37), wenn Kompo-
nentenkombinationen und Steuerungsfunktionen
zulässig sind.

4. Verfahren nach einem der Ansprüche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass nach einem Aktuali-
sieren von Komponenten (21-27) oder Steuerungs-
funktionen (12-18) die Beförderungsanlage erneut
aktiviert wird.

5. Verfahren nach einem der Ansprüche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Beförderungsan-
lage eine Aufzugsanlage ist.

6. Verfahren nach einem der Ansprüche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Beförderungsan-
lage eine Rolltreppe ist.

7. Beförderungsanlage mit mehreren Komponenten
(21-27), wobei wenigstens ein Beförderungsmittel,
eine Anlagensteuerung (20) und ein Antrieb ange-
ordnet sind und die Anlagensteuerung (20) einen
vorherbestimmten Funktionsumfang aufweist, wo-
bei zum Betreiben der Beförderungsanlage ein für
unterschiedliche Anlagensteuerungen geeignetes
Steuerungsprogramm (11) in der Anlagensteuerung
(20) ausführbar ist, welches verschiedene Steue-
rungsfunktionen (12-18) enthält, wobei die Kompo-
nenten (21-27) der Beförderungsanlage Identifikati-
onsnummern (29) aufweisen und bei einer Aktivie-
rung der Beförderungsanlage vorgesehen ist, die
Identifikationsnummern (29) der aktivierten Kompo-
nenten (21-27) zu erkennen; und im Steuerungspro-
gramm (11) eine Liste zum Überprüfen enthalten ist,
ob die erkannten Identifikationsnummern (29) zu ei-
ner zugelassenen Komponentenkombination gehö-
ren und ein Anlagensteuerungstyp in Abhängigkeit
der erkannten Identifikationsnummern (29) im
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Steuerungsprogramm (11) einstellbar ist und die im
Steuerungsprogramm enthaltenen Steuerungsfunk-
tionen in Abhängigkeit des Anlagensteuerungstyps
aktivierbar sind; wobei eine Überprüfung vorgese-
hen ist, ob die erkannte Komponentenkombination
mit den aktivierten Steuerungsfunktionen (12-18)
übereinstimmt und die Beförderungsanlage freigeb-
bar ist, wenn die Komponentenkombination und die
aktivierten Steuerungsfunktionen übereinstimmen.

Claims

1. Method of starting a conveying installation which
comprises several components (21-27), wherein at
least one conveying means, an installation control
(20) and a drive are included, wherein a control pro-
gram (11) suitable for different installation controls
(20) contains different control functions (12-18),
wherein the control program (11) for operating the
conveying installation is executed in the installation
control (20), comprising the following steps:

- activation of the conveying installation (S30);
- recognition of identification numbers (29) of
components (21-27) of the conveying installa-
tion (S31);
- checking whether the recognised identification
numbers (29) belong to a permitted component
combination (S32);
- recognition of the installation control type (11);
- activation of the different control functions
(12-18) in the control program (11) in depend-
ence on the recognised installation control type;
- release of the conveying installation (S37).

2. Method according to claim 1, characterised in that
drivers for the control functions (12-18) are loaded
into the installation control (20) in dependence on
the activated control functions.

3. Method according to claim 1 or 2, characterised in
that after recognition (S32) of the installation control
type it is checked (S33) which control program is
stored in the installation control (20) and whether the
storage control program is valid for the recognised
component combination (S34), wherein the convey-
ing installation is released (S37) when component
combinations and control functions are permissible.

4. Method according to one of claims 1 to 3, charac-
terised in that after an updating of components
(21-27) or control functions (12-18) the conveying
installation is reactivated.

5. Method according to one of claims 1 to 4, charac-
terised in that the conveying installation is a lift in-
stallation.

6. Method according to one of claims 1 to 4, charac-
terised in that the conveying installation is an es-
calator.

7. Conveying installation with several components
(21-27), wherein at least one conveying means, an
installation control (20) and a drive are arranged and
the installation control (20) has a predetermined
functional scope, wherein for operating the convey-
ing installation a control program (11) suitable for
different installation controls and containing different
control functions (12-18) can be executed in the in-
stallation control (20), wherein the components
(21-27) of the conveying installation have identifica-
tion numbers (29) and there is recognition of the iden-
tification numbers (29) of the activated components
(21-27) when the conveying installation is activated,
and a list for checking whether the recognised iden-
tification numbers (29) belong to a permitted com-
ponent combination is contained in the control pro-
gram (11) and an installation control type is settable
in dependence on the recognised identification num-
bers (29) in the control program (11) and the control
functions contained in the control program are acti-
vatable in dependence on the installation control
type, wherein checking is provided as to whether the
recognised component combination corresponds
with the activated control functions (12-18) and the
conveying installation is released when the compo-
nent combination and the activated control functions
correspond.

Revendications

1. Procédé pour démarrer une installation d’achemine-
ment qui comprend plusieurs composants (21-27),
étant précisé qu’il y a au moins un moyen d’achemi-
nement, une commande d’installation (20) et un en-
traînement, qu’un programme de commande (11)
adapté pour différentes commandes d’installation
(20) contient différentes fonctions de commande
(12-18), et que le programme de commande (11)
pour faire fonctionner l’installation d’ascenseur est
exécuté dans la commande d’installation (20), avec
les étapes suivantes :

- activation de l’installation d’acheminement
(S30) ;
- détection de numéros d’identification (29) de
composants (21-27) de l’installation d’achemi-
nement (S31) ;
- contrôle pour voir si les numéros d’identifica-
tion (29) détectés appartiennent à des combi-
naisons de composants autorisées (S32) ;
- détection du type de commande d’installation
(11);
- activation des différentes fonctions de com-
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mande (12-18) dans le programme de comman-
de (11) en fonction du type de commande d’ins-
tallation détecté ;
- mise en service de l’installation d’achemine-
ment (S37).

2. Procédé selon la revendication 1, caractérisé en
ce que des pilotes pour les fonctions de commande
(12-18) sont chargés dans la commande d’installa-
tion (20) en fonction des fonctions de commande
activées.

3. Procédé selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce qu’on vérifie (S33), après la détection (S32)
du type de commande d’installation, quel program-
me de commande est stocké dans la commande
d’installation (20) et si le programme de commande
stocké est valable pour la combinaison de compo-
sants détectée (S34), l’installation d’acheminement
étant mise en service (S37) si les combinaisons de
composants et les fonctions de commande sont
autorisées.

4. Procédé selon l’une des revendications 1 à 3, ca-
ractérisé en ce qu’après une actualisation de com-
posants (21-27) ou de fonctions de commande
(12-18), l’installation d’acheminement est à nouveau
activée.

5. Procédé selon l’une des revendications 1 à 4, ca-
ractérisé en ce que l’installation d’acheminement
est une installation d’ascenseur.

6. Procédé selon l’une des revendications 1 à 4, ca-
ractérisé en ce que l’installation d’acheminement
est un escalier mécanique.

7. Installation d’acheminement avec plusieurs compo-
sants (21-27), étant précisé qu’il est prévu au moins
un moyen d’acheminement, une commande d’ins-
tallation (20) et un entraînement et que la commande
d’installation (20) présente une étendue de fonctions
définie au préalable, que pour faire fonctionner l’ins-
tallation d’acheminement, un programme de com-
mande (11) adapté pour différentes commandes
d’installation est apte à être exécuté dans la com-
mande d’installation (20), lequel programme de
commande (11) contient différentes fonctions de
commande (12-18), que les composants (21-27) de
l’installation d’acheminement présentent des numé-
ros d’identification (29) et qu’il est prévu de détecter,
lors d’une activation de l’installation d’achemine-
ment, les numéros d’identification (29) des compo-
sants (21-27) activés ; et que le programme de com-
mande (11) contient une liste pour vérifier si les nu-
méros d’identification (29) détectés appartiennent à
une combinaison de composants autorisée, et qu’un
type de commande d’installation est réglable dans

le programme de commande (11) en fonction des
numéros d’identification (29) détectés, et que les
fonctions de commande contenues dans le program-
me de commande sont activables en fonction du type
de commande d’installation ; qu’il est prévu un con-
trôle pour voir si la combinaison de composants dé-
tectée coïncide avec les fonctions de commande
(12-18) activées, et que l’installation d’achemine-
ment est apte à être mise en service si la combinai-
son de composants et les fonctions de commande
activées coïncident.
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