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(54) Verfahren zur Ermittlung von berichtigten aktuellen Positionsdaten insbesondere zur 
Bestimmung von aktuellen Fahrzeugpositionen

(57) Um in einem Verfahren zur Ermittlung von be-
richtigten aktuellen Positionsdaten eine Fehlerbeauf-
schlagung von durch eine Lokalisationseinheit anhand
von GNSS-Signaldaten ermittelten aktuellen Positions-
daten (4) zu korrigieren, wird ein Vergleich der ermittelten
aktuellen Positionsdaten (4) und Referenzpositionsda-
ten (5) vorgenommen, woraus ein Versatz (6) ermittelt

wird, mit welchem alle folgenden, ermittelten aktuellen
Positionsdaten (4) innerhalb eines als kritisch eingestuf-
ten definierten Bereichs (1) von elektronisch hinterlegten
Geodaten berichtigt und zu berichtigten aktuellen Posi-
tionsdaten (7) umgerechnet werden. Auf diese Weise
wird die Vorsehung von zusätzlichen Stützbaken zur Po-
sitionsermittlung an solch definierten Bereichen (1) der
Straßenführung entbehrlich gemacht.
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