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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Antrieb zum Betati-
gen eines beweglichen Fligels, insbesondere einer Tir
oder eines Fensters, nach dem Oberbegriff des Patent-
anspruchs 1.

[0002] Aus der DE 199 49 453 A1 ist ein Antrieb zum
Betéatigen eines beweglichen Fligels, insbesondere ei-
ner Tur oder eines Fensters bekannt. Der Antrieb weist
mindestens ein Grundprofil und mindestens eine an dem
Grundprofil anordenbare Antriebskomponente auf, wo-
bei die Antriebskomponente mechanisch mit einem Auf-
nahmebereich des Grundprofils verbindbar ist. Das
Grundprofil weist mindestens eine vormontierte, elektri-
sche Leitungseinrichtung auf, wobei der Aufnahmebe-
reich des Grundprofils so ausgebildet ist, dass beim Her-
stellen der mechanischen Verbindung zwischen der An-
triebskomponente und dem Grundprofil auch die elektri-
sche Verbindung zwischen der Antriebskomponente und
der Leitungseinrichtung herstellbar ist, indem in dem Auf-
nahmebereich des Grundprofils mindestens ein elekiri-
scher Anschlussfiir die Antriebskomponente angeordnet
ist.

[0003] Der elektrischer Anschluss ist als Schneidkopf-
Kontaktstift ausgebildet. Derartigen Anschlissen haftet
der Nachteil an, dass die Isolierung der Leitungseinrich-
tung nach einem Entfernen der Antriebskomponente
dauerhaft beschadigt ist, was bei haufiger Demontage
bzw. Montage von Antriebskomponenten zu Funktions-
stérungen der Leitungseinrichtung, insbesondere durch
Korrosion, und somit des gesamten Antriebs flihren
kann.

[0004] AusderDE 9302490 U1 isteinweiterer Antrieb
zum Betatigen eines beweglichen Fllgels einer Tir be-
kannt. Der Antrieb weist ein Grundprofil auf. Mindestens
eine Antriebskomponente, welche beispielsweise als An-
triebsmotor ausgebildet ist, ist an dem Grundprofil anor-
denbar, indem die Antriebskomponente mit einem Auf-
nahmebereich des Grundprofils mechanisch verbindbar
ist.

[0005] Der Aufnahmebereich des Grundprofils ist als
am Profil angeformter Schlitz ausgebildet, in welchem
die Antriebskomponente mittels einer Klemmschrauben-
verbindung verspannbar ist. Die elektrische Verbindung
der Antriebskomponente mit weiteren Antriebskompo-
nenten erfolgt separat, beispielsweise Uber eine geson-
dert zu verlegende und anzuschlielende Leitung. Das
Herstellen der mechanischen Klemmverbindung sowie
der separaten elektrischen Verbindung fir jede einzelne
Antriebskomponente bei der Montage des Antriebs oder
beim Komponentenaustausch im Rahmen von Repara-
turen ist zeitaufwandig. Ferner werden Werkzeuge zum
Herstellen der mechanischen und - falls vorhanden -
auch der elektrischen Verbindung bendtigt.

[0006] Aus der DE 102 60 109 A1 ist ein weiterer An-
trieb zum Betatigen eines beweglichen Flugels bekannt.
Auch beim Gegenstand dieser Druckschrift ist eine vor-
montierte, elektrische Leitungseinrichtung nicht vorhan-
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den.

[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Antrieb der gattungsgemafRen Art so weiterzuent-
wickeln, dass der Montage- und Reparaturaufwand deut-
lich reduziert wird.

[0008] Die Aufgabe wird durch die Merkmale des Pa-
tentanspruchs 1 gel6st. Die Unteranspriiche bilden vor-
teilhafte Ausgestaltungsmdglichkeiten der Erfindung.
[0009] Das Grundprofil weist mindestens eine vormon-
tierte, elektrische Leitungseinrichtung auf, wobei der Auf-
nahmebereich des Grundprofils so ausgebildet ist, dass
beim Herstellen der mechanischen Verbindung zwi-
schen der Antriebskomponente und dem Grundprofil
auch die elektrische Verbindung herstellbar ist. Hier-
durch wird eine wesentliche Reduzierung des Montage-
und Reparaturaufwands erreicht, denn es kann auch auf
die zum Herstellen oder Lésen elektrischer Verbindun-
gen ublicherweise verwendeten Werkzeuge verzichtet
werden, und die angeschlossene Antriebskomponente
ist nach dem Herstellen ihrer mechanischen Verbindung
zwischen der Antriebskomponente und dem Grundprofil
betriebsbereit.

[0010] Hierzuistin dem Aufnahmebereich des Grund-
profils mindestens ein elektrischer Anschluss angeord-
net. Der elektrische Anschluss ist als mehrpoliger Stek-
ker oder Buchse ausgebildet, welcher durch eine werks-
seitig vormontierte, elektrische Leitungseinrichtung elek-
trisch mit weiteren elektrischen Anschliissen verbunden
ist. Erfindungsgemaf weisen die in dem Grundprofil vor-
montierten Leiterbahnen der elektrischen Leitungsein-
richtung im Bereich der elektrischen Anschlisse jeweils
mehrpolige Buchsen oder Stecker auf, welche mitan den
Antriebskomponenten angeordneten Steckern oder
Buchsen zusammenwirken.

[0011] Alternativ kann die Leitungseinrichtung in einer
nicht erfindungsgemafien Ausflihrungsform in dem
Grundprofil werksseitig verlegte Stromschienen umfas-
sen, welche im Bereich des elektrischen Anschlusses
zuganglich sind.

[0012] DerAufnahmebereich der Grundprofils kann so
ausgebildet sein, dass die mechanische Verbindung zwi-
schen der Antriebskomponente und dem Grundprofil
durch Einschieben der Antriebskomponente in den Auf-
nahmebereich und anschlielendes Verrasten herstell-
bar ist. Hierdurch wird eine weitere Reduzierung des
Montage- und Reparaturaufwands erreicht, denn die An-
triebskomponente Iasst sich dann ohne die Verwendung
von Werkzeugen an dem Grundprofil befestigen. Dies
kann mit nur einer Hand erfolgen. Durch entsprechende
Ausgestaltung der Rastverbindung kann auch deren L6-
sen werkzeuglos durchfiihrbar sein. Hierzu kann der Auf-
nahmebereich des Grundprofils mindestens eine Rast-
einrichtung, z.B. eine Rastzunge aufweisen, welche ma-
nuell I6sbar sein kann.

[0013] Die zu montierende Antriebskomponente kann
modular ausgebildet sein, d.h. die Antriebskomponente
kann unter mehreren, alternativ zur Verfligung stehen-
den Antriebskomponenten unterschiedlicher Kenngro-
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Ren auswahlbar sein, um mitdemselben Grundprofil eine
Vielzahl unterschiedlicher Antriebsarten und -typen rea-
lisieren zu kdnnen. Hierzu kénnen die zur Verfligung ste-
henden, auswahlbaren Antriebskomponenten unter-
schiedlicher KenngréfRen jeweils identische mechani-
sche und ggf. elektrische Anschliisse zum Aufnahmebe-
reich des Grundprofils aufweisen, d.h. ein Austausch ei-
ner Antriebskomponente gegen eine andere Antriebs-
komponente mit abweichenden KenngréRRen ist durch
einfaches Entfernen der urspriinglichen Antriebskompo-
nente durch Lésen der Rasteinrichtung und anschlieRen-
des werkzeugloses Montieren der neuen Antriebskom-
ponente auf demselben Aufnahmebereich des Grund-
profils méglich.

[0014] Das Gehduse des Antriebs kann aus einem
Grundgehause und einem Gehausedeckel bestehen.
Das Grundgehause kann das Grundprofil aufnehmen
oder einstlickig mit dem Grundprofil ausgebildet sein.
Der Geh&usedeckel kann tber ein Gelenk schwenkbar
an dem Grundgeh&ause gelagert sein. Fir den Fall, dass
das Grundgehéause und der Gehausedeckel aus Kunst-
stoff ausgebildet sind, ist es vorteilhaft, dass das Gelenk
als Filmscharnier ausgebildetist, d.h. das Grundgehause
und der Gehausedeckel sind ein einziges, gemeinsames
Spritzteil.

[0015] Der Gehausedeckel kann Uber eine Rastver-
bindung auf dem Grundgeh&use fixierbar sein. Das L6-
sen dieser Rastverbindung kann werkzeuglos ermdglicht
werden, indem beispielsweise am Gehause eine Rast-
zunge angeformtist, welche manuell I6sbar ist. Alternativ
kénnen jedoch auch andere, nicht manuell I6sbare Be-
festigungsarten des Gehausedeckels auf dem Grundge-
hause vorgesehen sein.

[0016] Im Nachfolgenden werden Ausfiihrungsbei-
spiele anhand der Figuren naher erldutert. Dabei zeigen:
Fig. 1 eine zweiflligelige automatische Schiebetir-
anlage in Frontansicht;

Fig. 2 eine schematische Darstellung der Schiebe-
tiranlage aus Fig. 1 mit Turantrieb in Fron-
tansicht;

Fig. 3 eine einfliigelige automatische Drehtliranlage
in Frontansicht;

Fig. 4 eine schematische Darstellung einer Grund-
platte des Antriebs vor der Montage der An-
triebskomponenten mit erfindungsgemafRen
elektrischen Anschliissen;

Fig. 5 die Grundplatte aus Fig. 4 mit Antriebskom-
ponenten;

eine schematische Seitenansicht des An-
triebs vor der Montage der Antriebskompo-
nenten mit nicht erfindungsgemaRen elektri-
schen Anschlissen;

Fig. 6
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Fig. 7 den Antrieb aus Fig. 6 mit montierten An-
triebskomponenten;

Fig. 8 den Antrieb aus Fig. 6 im betriebsfertigen Zu-
stand;

Fig. 9 den Antrieb aus Fig. 8 mit nicht erfindungsge-
méaRen elektrischen Anschlliissen, montiert
an einer automatischen Schiebetiran- lage;

Fig. 10  den Antrieb aus Fig. 8, montiert an einer au-
tomatischen, gegentiiber Fig. 9 abgewandel-
ten Schiebetlranlage;

Fig. 11 den Antrieb aus Fig. 8, montiert an einer au-
tomatischen Drehtiranlage.

[0017] Die Fig. 1 zeigt eine als zweiflligelige, automa-

tische Schiebetlranlage ausgebildete Tiranlage 1. Die
Tiranlage 1 weist zwei als Schiebeflligel ausgebildete
Tarfligel 3 sowie zwei Festfelder 4 auf. Die Trfligel 3
sind an einer Schiene 6 verschiebbar gefiihrt und werden
von einem Uber den Tirfligeln 3 angeordneten Antrieb
2 angetrieben. Der Antrieb 2 und die Schiene 6 sind hinter
einer Abdeckblende verdeckt angeordnet.

[0018] In der Fig. 2 ist die Turanlage 1 ohne die Ab-
deckblende schematisch (unmafstablich) dargestellt.
Der in einem Gehause 5 angeordnete Antrieb 2 ist mittig
oberhalb der beiden Tirfliigel 3 montiert. Die Schiene 6,
in welcher die Rollenwagen 7 der Turfligel 3 verschieb-
bar gefiihrt sind, wird gebildet durch zwei Laufschienen-
elemente, welche sich beidseitig des Antriebs 2 anschlie-
3en und sich Uber die restliche Breite der Turanlage 1
erstrecken.

[0019] In der Fig. 3 ist eine als einflligelige, automati-
sche Drehtliranlage ausgebildete Tiranlage 1 mit einem
an einer Zarge 14 Gber Bander 15 schwenkbar gelager-
ten Turfligel 3 dargestellt. Der Turflligel 3 ist mittels des
Antriebs 2 zwischen einer geschlossenen und einer of-
fenen Stellung antreibbar. Das Antriebsgehause 5 des
Antriebs 2 ist ortsfest an der Zarge 14 montiert und nimmt
die Antriebskomponenten des Antriebs 2 auf. Der Antrieb
2 weist einen Antriebsmotor 19 auf, dessen Motorwelle
20 mit der Welle eines Getriebes 21 verbunden ist. Das
Getriebe 21, welches in diesem Ausflihrungsbeispiel als
Winkelgetriebe ausgebildet ist, weist eine weitere Welle
auf, welche mit der Abtriebswelle 11 des Antriebs 2 ver-
bunden ist. Drehfest mit der Abtriebswelle 11 ist ein Ende
eines Gleitarms 16 verbunden, an dessen anderem Ende
ein Gleiter 17 angeordnet ist. Dieser ist in einer Gleit-
schiene 18 verschiebbar gefiihrt. Uber diese Anordnung
wird eine Drehbewegung der Abtriebswelle 11 in eine
Schwenkbewegung des Turflligels 3 umgesetzt, wobei
die Ansteuerung des Antriebsmotors 19 (iber eine Steue-
rung 22 erfolgt.

[0020] Prinzipiell ist der in der Schiebetiranlage ge-
mal Fig. 2 dargestellte Antrieb 2 auch in der Drehtlran-
lage gemaf Fig. 3 verwendbar, und umgekehrt. Der Auf-
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bau dieses Antriebs 2 ist in den nachfolgenden Fig. 4 bis
8 schematisch dargestellt:

[0021] DieFig.4zeigtin Draufsichtdas Grundgehause
34 des Antriebs 2 vor der Montage der Antriebskompo-
nenten. Das Grundgehause 34 weist ein Grundprofil 23
auf, in welchem sich diverse Aufnahmebereiche 24 fiir
die Antriebskomponenten befinden. Jeder Aufnahmebe-
reich 24 ist durch mehrere Rastzungen 25 begrenzt, wel-
che der Verrastung der Antriebskomponenten mit dem
Grundprofil 23 dienen. Jeder Aufnahmebereich 24 ist
passend fiir das zu montierende Antriebskomponente
bemessen, wobei das Grundprofil 23 im Bereich der Auf-
nahmebereiche 24 Kennzeichnungen, beispielsweise
Beschriftungen und/oder Symbole fir die zu montieren-
den Antriebskomponenten aufweisen kann. Bei den fir
elektrische Antriebskomponenten vorgesehenen Auf-
nahmebereichen 24 sind aullerdem elektrische An-
schllisse 26 vorgesehen. Diese sind als mehrpolige Stek-
ker oder Buchsen ausgebildet, welche durch eine werks-
seitig vormontierte Leitungseinrichtung elektrisch mitein-
ander verbunden sind. Bei einer alternativen, nicht erfin-
dungsgemafien Ausflirungsform kann die Leitungsein-
richtung werksseitig verlegte Stromschienen umfassen,
welche im Bereich der elektrischen Anschlisse 26 zu-
ganglich sind (siehe Ausflihrungsbeispiele gemal den
Fig. 6 ff.). Andenzu montierenden Antriebskomponenten
kénnen entsprechende, elektrische Kontakte angeord-
net sein, welche mit den elektrischen Anschlliissen 26
des Grundprofils 23 zusammenwirken.

[0022] Die elektrische Verkabelung ist mit einem wei-
teren, im Bereich der Aufienwandung des Grundgehau-
ses 34 befindlichen, elektrischen Anschluss 27 verbun-
den, welcher einen von auflerhalb des Grundgehauses
34 zuganglichen, mehrpoligen Stecker aufweisen und
zum elektrischen Anschluss des Antriebs 2 dienen kann.
Alternativ oder zusatzlich kann dieser Anschluss 27 auch
eine(n) innerhalb des Grundgehauses 34 angeordneten
Stecker oder Buchse aufweisen, welche(r) dem elektri-
schen Anschluss weiterer elektrischer Einrichtungen in-
nerhalb des Gehauses des Antriebs 2 dienen kann.
[0023] In der Fig. 5 ist das vorgehend beschriebene
Grundgehéduse 34 mit nun auf dem Grundprofil 23 mon-
tierten Antriebskomponenten dargestellt, und zwar mit
einem Antriebsmotor 19 mit angeschlossenem Getriebe
21, einer Steuerung 22, einem Transformator 28, einem
Akku 29, einem Bewegungsmelder 30, einem Sicher-
heitssensor 31, einer elektrische Verriegelung 32 und
einer weiteren elektrischen Zusatzeinrichtung 33.
[0024] Es sind in dem dargestellten Ausfiihrungsbei-
spiel nicht alle Aufnahmebereiche 24 des Grundprofils
23 belegt, d.h. durch das Hinzufiigen weiterer, hier nicht
genannter Antriebskomponenten bzw. das Weglassen
von Antriebskomponenten sowie durch das Austau-
schen bestimmter Antriebskomponenten durch andere
Antriebskomponenten lasst sich der Antrieb 2 wunsch-
gemal konfigurieren. ZweckmaRigerweise sind also alle
zur Verfigung stehenden Antriebskomponenten modu-
lar ausgebildet. Beispielsweise kénnen auf dem fir den
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Antriebsmotor 19 vorgesehenen Aufnahmebereich 24
wahlweise Antriebsmotoren 19 unterschiedlicher Lei-
stung montiert werden. Ferner kann auf demin der Zeich-
nung links von dem dargestellten Antriebsmotor 19 be-
findlichen, leeren Aufnahmebereich 24 ein weiterer An-
triebsmotor montiert werden, welcher mit dem ersten An-
triebsmotor 19 mechanisch kuppelbar sein kann, so dass
in dieser Konfiguration ein redundanter, zweimotoriger
Antrieb 2 vorliegt. Alternativ oder zusatzlich ist auf dem
in der Zeichnung links von dem dargestellten Antriebs-
motor 19 befindlichen, leeren Aufnahmebereich 24 die
Montage eines mechanischen Energiespeichers, bei-
spielsweise einer Federeinrichtung moglich, welcher me-
chanisch mit dem Antriebsmotor 19 oder dem Getriebe
21 koppelbar ist und im Falle einer Stérung des Antriebs-
motors 19 oder der elektrischen Energieversorgung ei-
ner Not6ffnung oder - schlieBung des an den Antrieb 2
angeschlossenen Turfliigels dient.

[0025] Alternativ zu dem dargestellten Ausfiihrungs-
beispiel eines Antriebs 2 mit einer einzigen Abtriebswelle
11 kénnen auf dem Grundprofil 23 auch mehrere von-
einander mechanisch unabhangige Antriebsmotoren,
d.h. mit separaten Abtriebswellen 11 montiert werden.
Hiermit lassen sich beispielsweise mehrfliigelige Tiran-
lagen mit voneinander unabhangiger Bewegung der ein-
zelnen Turfligel realisieren.

[0026] Die Fig. 6 bis 8 zeigen in Seitenansicht die
Montage der Antriebskomponenten in dem Grundgeh&u-
se 34, wobei hier zur Verdeutlichung des Montageprin-
zips vereinfachend nur wenige der Antriebskomponen-
ten dargestellt sind, namlich das Getriebe 21 mit An-
triebsmotor 19, die Steuerung 22 und der Bewegungs-
melder 30.

[0027] An dem Grundgehause 34 des Antriebs 2 ist
Uber ein Gelenk 36 ein Gehausedeckel 35 schwenkbar
gelagert. Das Grundgehause 34 und der Gehausedeckel
35kdnnen jeweils aus Kunststoff ausgebildet sein, wobei
das Gelenk 36 in diesem Fall als Filmscharnier ausge-
bildet sein kann. Der Gehausedeckel 35 weist an seiner
dem Grundgehduse 34 zugewandten Stirnkante eine
Rastzunge 37 auf, welche bei geschlossenem Gehau-
sedeckel 35 mit einer Hinterschneidung 38 des Grund-
gehduses 34 verrastet ist. Die Rastzunge 37 kann so
ausgebildet sein, dass sie werkzeuglos, beispielsweise
durch manuelles Anheben, aus der Hinterschneidung 38
I6sbar ist. Alternativ kann es vorgesehen sein, dass die
Rastzunge 37 ausschliel3lich mittels (Spezial-) Werk-
zeug geldst werden kann.

[0028] In den Wandungen des Grundgehduses 34
und/oder des Gehausedeckels 35 sind Sollbruchstellen
39 angeordnet, welche bei Bedarf ausgebrochen werden
kénnen, um Aussparungen zu schaffen, welche den
Durchgriff von Antriebskomponenten durch die Wandun-
gen ermdglichen.

[0029] An mindestens einer AuRenwandung des
Grundgehéduses 34 ist ein Befestigungsabschnitt 40 an-
geformt, welche in diesem Ausflihrungsbeispiel als
schwalbenschwanzférmiger Steg ausgebildet ist. Je-
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doch sind andere Ausgestaltungen des Befestigungsab-
schnitts 40 ebenso denkbar.

[0030] Ebenso (in diesem Ausflihrungsbeispiel nicht
dargestellt) ist es mdglich, weitere Befestigungsab-
schnitte stirnseitig am Grundgehause 34 vorzusehen,
welche der Aufnahme von Schienen einer Schiebetiir-
anlage dienen. Bei einer zweiflligeligen Schiebetlranla-
ge kann der Antrieb somit zwischen den separaten
Schienen angeordnet sein, wie es in der Fig. 2 dargestellt
ist. Der Antrieb 2 kann bei dieser Montageart direkt orts-
fest befestigt sein, wobei die Schienen in die Aufnahmen
des Grundgehauses einsteckbar sind, so dass die Auf-
nahmen neben der Fixierung gleichzeitig auch als Mon-
tagehilfe der Schienen dienen.

[0031] In dem Grundprofil 23 des Grundgehauses 34
sind im Bereich der Aufnahmebereiche 24 bei der nicht
erfindungsgemalen Ausfliihrungsform jeweils Isolati-
onskorper 41 integriert, in welche jeweils Leiterbahnen
einer elektrischen Leitungseinrichtung 42, welche bei-
spielsweise als Stromschienen ausgebildet sein kdnnen,
eingebettet sind. Die Anzahl der in dem Grundprofil 23
vormontierten Leiterbahnen richtet sich nach der ge-
wilinschten Maximalkonfiguration des Antriebs 2. Es
kann vorgesehen sein, dass die Leitungseinrichtung Be-
standteil eines Bussystems ist, wodurch sich die Anzahl
der Leiterbahnen erheblich reduzieren lasst. Im darge-
stellten Ausfiihrungsbeispiel sind die Leiterbahnen véllig
in den Isolationskdrper 41 eingebettet, so dass sie durch
ein DurchstoRen des Isolationskdrpers 41 kontaktierbar
sind. Alternativ kann es vorgesehen sein, die Leiterbah-
nenin dem Isolationskdrper 41 nach oben hin freiliegend
anzuordnen.

[0032] Die zu montierenden Antriebskomponenten,
welche in der Darstellung gemaR Fig. 6 separat von dem
Grundgehduse 34 des Antriebs 2 dargestellt sind, weisen
in ihren dem Grundprofil 23 zugewandten Bereichen je-
weils mehrere Hinterschneidungen 43 auf, welche bei
montiertem Antriebskomponente mit den Rastzungen 25
des Grundprofils 23 verrastet sind.

[0033] Ferner kénnen die zu montierenden Antriebs-
komponenten, sofern sie elektrische Komponenten be-
inhalten, in der nicht erfindungsgemafien Ausflihrungs-
form dem Grundprofil 23 zugewandt jeweils Kontakte 44
aufweisen, welche bei montierter Antriebskomponente
mit den in dem Grundprofil 23 vorhandenen elektrischen
Anschlissen zusammenwirken, indem die Kontakte 44
mit den Leiterbahnen der elektrischen Leitungseinrich-
tung 42 in elektrisch leitender Verbindung stehen. Die
Kontakte 44 kdnnen an der Antriebskomponente derart
angeordnet sein, dass sie bei montierter Antriebskom-
ponente exakt mit bestimmten Leiterbahnen kontaktie-
ren. In der Darstellung der Fig. 6 ist ersichtlich, dass die
Kontakte 44 bei den verschiedenen Antriebskomponen-
ten unterschiedliche Anordnungen aufweisen kénnen, so
dass sie mit unterschiedlichen Leiterbahnen kontaktie-
ren. Erfindungsgeman (wie in den Ausfiihrungsbeispie-
len gemaR den Fig. 4 und 5) ist es vorgesehen, dass die
in dem Grundprofil 23 vormontierten Leiterbahnen im Be-
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reich der elektrischen Anschllsse 26 jeweils mehrpolige
Buchsen oder Stecker vorhanden sind, welche mit an
den Antriebskomponenten angeordneten Steckern oder
Buchsen zusammenwirken.

[0034] Indemin Fig. 6 dargestellten Montagezustand
des Antriebs 2 befinden sich die zu montierenden An-
triebskomponenten noch auf3erhalb des Antriebs 2. Der
Gehausedeckel 35 ist gedffnet, um die Montage der An-
triebskomponenten zu ermdglichen. In dem in Fig. 7 dar-
gestellten Montagezustand sind die Antriebskomponen-
ten auf dem Grundprofil 23 des Grundgehaduses 34 ver-
rastet. Im Bereich einer Sollbruchstelle 39 des Grundge-
héauses 34 wurde in dessen Wandung eine Aussparung
fur den Durchgriff des Bewegungsmelders 30 geschaf-
fen. Vor Erreichen des in Fig. 8 dargestellten Montage-
zustands, welcher bei geschlossenem Gehausedeckel
35 vorliegt, wurde im Bereich einer Sollbruchstelle 39
des Gehausedeckels 35 eine weitere Aussparung zum
Durchgriff der Abtriebswelle 11 des Getriebes 21 ge-
schaffen. Die Figuren 6 bis 8 verdeutlichen somit sche-
matisch die auBerst einfache, werkzeuglose Montage
der Antriebskomponenten im Antrieb 2.

[0035] InderFig.9istder vorangehend beschriebene
Antrieb 2 in einer automatischen Schiebetiranlage ein-
gebaut. Das Grundgehause 34 des Antriebs 2 ist mittels
eines seiner Befestigungsabschnitte 40 an einem orts-
fest oberhalb der Durchgangséffnung der Schiebetiiran-
lage montierten Trager 45 angeordnet, indem der Trager
45 einen Befestigungsabschnitt 47 in Form einer schwal-
benschwanzférmigen Nut aufweist, in welchen der Be-
festigungsabschnitt 40 des Grundgehduses 34 ein-
schiebbar ist.

[0036] Der Trager 45 der Schiebetiiranlage dieses
Ausfiihrungsbeispielsistim Querschnittim Wesentlichen
L-férmig, wobei der horizontale Schenkel, wie vorange-
hend beschrieben, den Antrieb 2 tragt und an dem unte-
ren Ende des vertikalen Schenkels, welcher an der Wand
befestigtist, die Schiene 6 angeformtist. Aufder Schiene
6 rollen die an einer Drehachse 49 am Rollenwagen 7
drehbar gelagerten Laufrollen 48 ab. Mittels einer Auf-
hangung ist am Rollenwagen 7 der Turfligel 3 montiert.
An der Abtriebswelle 11 des Antriebs 2 ist eine Antriebs-
rolle 10 drehfest montiert, welche zur Flihrung sowie zum
Antrieb eines umlaufenden Treibriemens 9 dient. Am
oberen Trum des Treibriemens 9 ist der Rollenwagen 7
des Turfligels 3 Gber einen Mithehmer 50 angeschlos-
sen, so dass eine durch den Antrieb 2 bewirkte Drehung
der Antriebsrolle 10 eine Bewegung des Trflliigels 3 ent-
lang der Schiene 6 bewirkt. Der in dem Grundgehduse
34 des Antriebs 2 angeordnete Bewegungsmelder 30
erfasst Bewegungen im Bereich in der Zeichnung links
vor dem Turflligel 3 und steuert den Antrieb 2 abhangig
hiervon an.

[0037] Ein weiterer, gegenlaufiger, hier nicht darge-
stellter Turfliigel wird tber einen weiteren Mitnehmer an
dem unteren Trum des Treibriemens 9 gekoppelt, so
dass durch die gegenlaufige Bewegung der Trume des
umlaufenden Treibriemens 9 eine gegenlaufige Bewe-
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gung der Turfligel 3 erzielt wird.

[0038] Frontseitig ist an einem weiteren Befestigungs-
abschnitt 40 des Grundgehauses 34 des Antriebs 2 eine
Blende 46 befestigt, welche hierfir einen komplementa-
ren Befestigungsabschnitt 47 aufweist.

[0039] Ein weiterer (hier nicht dargestellter) Bewe-
gungsmelder kann den Bereich in der Zeichnung rechts
vor dem Turfligel 3 erfassen, indem er dort ortsfest ober-
halb des Durchgangsbereichs montiert und iber enen
elektrischen Anschluss (beispielsweise einen Steckkon-
takt, wie er mit Bezugszeichen 27 in Fig. 4 dargestellt ist)
elektrisch mit dem Antrieb 2 verbunden ist. Ebenfalls
nicht dargestellt sind weitere Sensoren, z.B. Sicherheits-
sensoren zur Absicherung des Bewegungsweges des
Turfligels 3, welche wie der Bewegungsmelder 30, in-
nerhalb des Grundgehauses 34 angeordnet sein kénnen
und dessen Wandung durch eine weitere Aussparung,
welche durch eine weitere Sollbruchstelle herstellbar ist,
durchgreifen.

[0040] DasinderFig. 10 dargestellte Ausfiihrungsbei-
spiel unterscheidet sich von dem vorangehend zu Fig. 9
beschriebenen Ausflihrungsbeispiel dahingehend, dass
der Antrieb 2 um 90° gedreht montiert wird, um einen
sogenannten Niedrigschiebetirantrieb zu schaffen. Das
Grundgehéause 34 des Antriebs 2 ist mittels eines seiner
Befestigungsbereiche 40 an einem komplementéaren Be-
festigungsbereich 47 der C-férmigen, ortsfest montierten
Schiene 6 montiert. Durch die gedrehte Anordnung des
Antriebs 2 tritt die Abtriebswelle 11 mit vertikaler Dreh-
achse untenseitig aus dem Antrieb 2 aus, so dass die
Antriebsrolle 10 und der umlaufende Treibriemen 9 in
einer horizontalen Ebene unterhalb des Antriebs 2 an-
geordnet sind. Der in der Zeichnung rechte Trum des
Treibriemens 9 ist Giber einen Mithnehmer 50 mit dem Rol-
lenwagen 7 verbunden, welcher Gber paarweise ange-
ordnete Laufrollen 48 auf den Laufflachen der Schiene
6 abrollt.

[0041] Ein weiterer, gegenlaufiger, hier nicht darge-
stellter Tirfligel wird Uber einen weiteren Mitnehmer an
dem linken Trum des Treibriemens 9 gekoppelt, so dass
durch die gegenlaufige Bewegung der Trume des um-
laufenden Treibriemens 9 eine gegenlaufige Bewegung
der Turfligel 3 erzielt wird.

[0042] Derindiesem Ausfiihrungsbeispiel verwendete
Bewegungsmelder 30 ist, bedingt durch die gegenlber
dem vorangehenden Ausfiihrungsbeispiel um 90° ver-
drehte Anordnung des Antriebs 2 hinsichtlich der Aus-
richtung der Erfassungsoptik abweichend ausgebildet,
um den Bereich in der Zeichnung links von dem Trfligel
3 erfassen zu kdnnen. Wesentlich ist jedoch, dass alle
fur die unterschiedlichen Montagearten des Antriebs 2
zur Verfugung stehenden Bewegungsmelder 30 ohne
weitere Anpassungen auf demselben Aufnahmebereich
24 des Grundprofils 23 montierbar sind.

[0043] Inder Fig. 11 ist der vorangehend beschriebe-
ne Antrieb 2 in einer automatischen Drehtlranlage ein-
gebaut. Am oberen horizontalen Bereich der Zarge 14
ist ortsfest ein Trager 45 befestigt, welcher einen Auf-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

nahmebereich 47 zur Aufnahme eines komplementar ge-
formten Aufnahmebereichs 40 des Grundgehduses 34
des Antriebs aufweist. Die Abtriebswelle 11 tritt mit ver-
tikaler Drehachse untenseitig aus dem Antrieb 2 aus und
ist drehfest mit einem Ende eines kraftiibertragenden,
als Gleitarm 16 ausgebildeten Gesténges verbunden.
Das andere Ende des Gleitarms 16 ist mittels eines Glei-
ters 17 in einer am Turfligel 3 montierten Gleitschiene
18 gefiihrt, so dass eine Drehung der Abtriebswelle 11
eine Schwenkbewegung des Turfliigels 3 erzielt wird.

Liste der Referenzzeichen

[0044]

Tdranlage
Antrieb
Turfligel
Festfeld
Gehause
Schiene
Rollenwagen
Mitnehmer
9 Treibriemen
10  Antriebsrolle
11 Abtriebswelle
12  Umlenkrolle
13  Sensor

O~NO OO~ WN -

14  Zarge
15 Band

16  Gleitarm
17 Gleiter

18  Gleitschiene

19  Antriebsmotor (Antriebskomponente)

20  Motorwelle

21 Getriebe (Antriebskomponente)

22  Steuerung (Antriebskomponente)

23 Grundprofil

24 Aufnahmebereich

25 Rastzunge

26  Anschluss

27  Anschluss

28  Transformator (Antriebskomponente)

29  Akku (Antriebskomponente)

30 Bewegungsmelder (Antriebskomponente)
31  Sicherheitssensor (Antriebskomponente)
32  Verriegelung (Antriebskomponente)

33  Zusatzeinrichtung (Antriebskomponente)
34  Grundgehause

35 Gehausedeckel

36 Gelenk

37 Rastzunge

38  Hinterscheidung

39  Sollbruchstelle

40 Befestigungsabschnitt

41  Isolationskorper

42  Leitungseinrichtung

43  Hinterscheidung
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44  Kontakt

45  Trager

46 Blende

47  Befestigungsabschnitt

48 Laufrolle

49  Drehachse

50 Mitnehmer

Patentanspriiche

1. Antrieb (2) zum Betatigen eines beweglichen Fli-

gels, insbesondere einer Tur oder eines Fensters,
mit mindestens einem Grundprofil (23), und

mit mindestens einer an dem Grundprofil (23) anor-
denbaren Antriebskomponente (19, 21, 22, 28, 29,
30, 31, 32, 33),

wobei die Antriebskomponente (19, 21, 22, 28, 29,
30, 31, 32, 33) mechanisch mit einem Aufnahmebe-
reich (24) des Grundprofils (23) verbindbar ist, und
wobei das Grundprofil (23) mindestens eine vormon-
tierte, elektrische Leitungseinrichtung (42) aufweist,
und

wobei der Aufnahmebereich (24) des Grundprofils
(23) so ausgebildet ist, dass beim Herstellen der me-
chanischen Verbindung zwischen der Antriebskom-
ponente (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) und dem
Grundprofil (23) auch die elektrische Verbindung
zwischen der Antriebskomponente (19, 21, 22, 28,
29, 30, 31, 32, 33) und der Leitungseinrichtung (42)
herstellbar ist,

indem in dem Aufnahmebereich (24) des Grundpro-
fils (23) mindestens ein elektrischer Anschluss (26)
fur die Antriebskomponente (19, 21, 22, 28, 29, 30,
31, 32, 33) angeordnet ist,

dadurch gekennzeichnet,

dass in dem Grundprofil (23) vormontierte Leiter-
bahnen der elektrischen Leitungseinrichtung (42) im
Bereich der elektrischen Anschliisse (26) jeweils
mehrpolige Buchsen oder Stecker aufweisen, wel-
che mitan den Antriebskomponenten angeordneten
Steckern oder Buchsen zusammenwirken.

Antrieb nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein
Grundgehause (34) vorgesehen ist, welches das
Grundprofil (23) aufnimmt oder einstlickig mit dem
Grundprofil (23) ausgebildet ist, und welches mittels
mindestens eines vorgefertigten Befestigungsab-
schnitts (40) an der Tur- bzw. Fensteranlage mon-
tierbar ist.

Antrieb nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass der Aufnahmebe-
reich (24) des Grundprofils (23) so ausgebildet ist,
dass die mechanische Verbindung zwischen der An-
triebskomponente (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33)
und dem Grundprofil (23) durch Einschieben der An-
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10.

11.

12

triebskomponente (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33)
in den Aufnahmebereich (24) und deren anschlie-
Rendes Verrasten herstellbar ist.

Antrieb nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass der Aufnahmebe-
reich (24) des Grundprofils (23) mindestens eine Ra-
steinrichtung, z.B. eine Rastzunge (25) aufweist.

Antrieb nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebskom-
ponente modular ausgebildet ist, wobei die Antriebs-
komponente (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) unter
mehreren alternativen Antriebskomponenten (19,
21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) unterschiedlicher
KenngroRen auswahlbar ist.

Antrieb nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet, dass die zur Verfligung
stehenden, auswahlbaren Antriebskomponenten
(19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) unterschiedlicher
KenngroRen jeweils identische mechanische und
ggf. identische elektrische Anschliisse zum Aufnah-
mebereich (24) des Grundprofils (23) aufweisen.

Antrieb nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass ein Antriebsge-
hause vorgesehen ist, das (2) aus einem Grundge-
hause (34) und einem Gehausedeckel (35) besteht.

Antrieb nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet, dass der Gehdusedek-
kel (35) uber ein Gelenk (36) schwenkbar an dem
Grundgehaduse (34) gelagert ist.

Antrieb nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet, dass das Grundgehau-
se (34) und der Gehausedeckel (35) aus Kunststoff
ausgebildet sind.

Antrieb nach den Anspriichen 7 und 8,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gelenk (36)
als Filmscharnier ausgebildet ist.

Antrieb nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet, dass der Gehdusedek-
kel (35) auf dem Grundgehause (34) liber eine Rast-
verbindung fixierbar ist.

Claims

1.

Drive (2) for actuating, in particular, a movable door
leaf or window casement,

having at least one basic profile (23), and having at
least one drive component (19, 21, 22, 28, 29, 30,
31, 32, 33) which can be arranged on the basic profile
(23),
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wherein the drive component (19, 21, 22, 28, 29, 30,
31, 32, 33) can be connected mechanically to an
accommodating region (24) of the basic profile (23),
and

wherein the basic profile (23) has at least one pre-
assembled, electrical conducting device (42), and
wherein the accommodating region (24) of the basic
profile (23) is designed such that, when the mechan-
ical connection is made between the drive compo-
nent (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) and the basic
profile (23), it is also possible to make the electrical
connection between the drive component (19, 21,
22,28, 29, 30, 31, 32, 33) and the conducting device
(42),

in that at least one electrical terminal (26) for the
drive component (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33)
is arranged in the accommodating region (24) of the
basic profile (23),

characterized

in that conductor tracks of the electrical conducting
device (42), these tracks being preassembled in the
basic profile (23), each have, in the region of the
electrical terminals (26), multi-pole sockets or plugs
which interact with plugs or sockets arranged on the
drive components.

Drive according to Claim 1,

characterized by the provision of at least one basic
housing (34) which accommodates the basic profile
(23), oris formed integrally with the basic profile (23),
and which can be mounted on the door or window
installation by means of at least one prefabricated
fastening portion (40).

Drive according to Claim 1,

characterized in that the accommodating region
(24) of the basic profile (23) is designed such that
the mechanical connection between the drive com-
ponent (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) and the
basic profile (23) can be made by virtue of the drive
component (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) being
pushed into the accommodating region (24) and then
latched.

Drive according to Claim 1,

characterized in that the accommodating region
(24) of the basic profile (23) has at least one latching
device, e.g. a latching tongue (25).

Drive according to Claim 1,

characterized in that the drive component is of
modular design, wherein the drive component (19,
21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) can be selected from
a number of alternative drive components (19, 21,
22,28, 29, 30, 31, 32, 33) with different characteristic
variables.

Drive according to Claim 5,
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10.

11.

characterized in that the available selectable drive
components (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) with
different characteristic variables each have identical
mechanical connections, and possibly identical elec-
trical terminals, for connection to the accommodat-
ing region (24) of the basic profile (23).

Drive according to Claim 1,

characterized by the provision of a drive housing
which comprises a basic housing (34) and a housing
covering (35).

Drive according to Claim 7,

characterized in that the housing covering (35) is
mounted on the basic housing (34) such that it can
be pivoted via an articulation (36).

Drive according to Claim 7,

characterized in that the basic housing (34) and
the housing covering (35) are formed from plastics
material.

Drive according to Claims 7 and 8,
characterized in that the articulation (36) is de-
signed as a film hinge.

Drive according to Claim 7,

characterized in that the housing covering (35) can
be fixed on the basic housing (34) via a latching con-
nection.

Revendications

Entrainement (2) pour actionner un battant, notam-
ment d’'une porte ou d’'une fenétre,

comprenant au moins un profilé de base (23) et

au moins un composant d’entrainement (19, 21, 22,
28, 29, 30, 31, 32, 33) pouvant étre disposé sur le
profilé de base (23),

le composant d’entrainement (19, 21, 22, 28, 29, 30,
31, 32, 33) pouvant étre connecté mécaniquement
a une région de réception (24) du profilé de base
(23), et

le profilé de base (23) présentant au moins un dis-
positif de conduction électrique (42), et

la région de réception (24) du profilé de base (23)
étant réalisée de telle sorte que lors de la création
delaconnexion mécanique entre le composantd’en-
trainement (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) et le
profilé de base (23), la connexion électrique entre le
composant d’entrainement (19, 21, 22, 28, 29, 30,
31, 32, 33) et le dispositif de conduction électrique
(42) puisse aussi étre créée,

en disposant dans la région de réception (24) du
profilé de base (23) au moins un raccordement élec-
trique (26) pour le composant d’entrainement (19,
21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33),
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caractérisé en ce que

des pistes conductrices du dispositif de conduction
électrique (42) prémontées dans le profilé de base
(23) présentent dans la région des raccords électri-
ques (26) a chaque fois des prises femelles ou des
fiches multipbles, qui cooperent avec des fiches ou
des prises femelles disposées sur les composants
d’entrainement.

Entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu’au moins un boitier de base
(34) est prévu, lequel recoit le profilé de base (23)
ou est réalisé d’'une seule piece avec le profilé de
base (23), et qui peut étre monté sur l'installation de
porte ou de fenétre au moyen d’au moins une portion
de fixation préfabriquée (40).

Entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la région de réception (24)
du profilé de base (23) est réalisée de telle sorte que
la connexion mécanique entre le composant d’en-
trainement (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) et le
profilé de base (23) puisse étre créée en enfongant
et en encliquetant ensuite le composant d’entraine-
ment (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) dans la
région de réception (24).

Entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la région de réception (24)
du profilé de base (23) présente au moins un dispo-
sitif d’encliquetage, par exemple une langue d’encli-
quetage (25).

Entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

le composant d’entrainement est réalisé sous forme
modulaire, le composant d’entrainement (19, 21, 22,
28, 29, 30, 31, 32, 33) pouvant étre choisi parmi plu-
sieurs composants d’entrainement différents (19,
21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) de caractéristiques
différentes.

Entrainement selon la revendication 5,
caractérisé en ce que les composants d’entraine-
ment (19, 21, 22, 28, 29, 30, 31, 32, 33) disponibles
de différentes caractéristiques pouvant étre choisis
présentent a chaque fois des raccords mécaniques
identiques et éventuellement des raccords électri-
ques identiques a la région de réception (24) du pro-
fileé de base (23).

Entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que 'on prévoit un boitier d’en-
trainement qui se compose d’'un boitier de base (34)
et d’'un couvercle de boitier (35).

Entrainement selon la revendication 7,
caractérisé en ce que le couvercle de boitier (35)
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10.

11.

est monté de facon pivotante sur le boitier de base
(34) au moyen d’une articulation (36).

Entrainement selon la revendication 7,
caractérisé en ce que le boitier de base (34) et le
couvercle de boitier (35) sont réalisés en plastique.

Entrainement selon les revendications 7 et 8,
caractérisé en ce que l'articulation (36) est réalisée
sous forme de charniére a film.

Entrainement selon la revendication 7,
caractérisé en ce que le couvercle de boitier (35)
peut étre fixé sur le boitier de base (34) par le biais
d’'une connexion par encliquetage.
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