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(54) Positionsmeßsystem für Hydraulikzylinder

(57) Die Erfindung betrifft ein Positionsmeßsystem
für einen Hydraulikzylinder, welches mindestens einen
Sensor (30,40), einen Magneten (20) und eine Kolben-
stange (10) mit einem metallischen Kern (13) hoher ma-
gnetischer Suszeptivilität und mit einer Rillenstruktur (11)
in im wesentlichen axialer Richtung umfasst, wobei die
Rillenstruktur (11) mit einem Metall aufgefüllt ist, welches

eine geringere magnetische Suszeptivilität aufweist als
der Kern (13), so dass der Sensor (30,40) ein von der
Rillenstruktur (11) verändertes Magnetfeld des Magne-
ten (20) mißt und damit sowohl die relative als auch die
absolute Position der Kolbenstange (10) bestimmen
kann.
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