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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Anordnung
zu Steuerung raumlich ausgedehnter Transport-, Ma-
schinen- und/oder Fabrikationsanlagen, mit einem von
einem Bediener getragenen Bediengerat zur Steuerung
verschiedener Funktionen der Anlagen.

[0002] Bei rdumlich ausgedehnten Anlagen ist es
grundsatzlich bekannt, eine Vielzahl von stationaren Be-
diengeraten anzuordnen, um unterschiedliche Funktio-
nen der Anlage steuern zu kdnnen. Auf diese Weise Iasst
sich sicherstellen, dass gefahrliche Funktionen nur von
einer Bedienanlage aus steuerbar sind, die an einem Ort
positioniert ist, von der aus der Bediener eine gute Sicht-
kontrolle fiir die jeweils gesteuerte Funktion hat. Deswei-
teren wird mit der Vielzahl von Bediengeraten der Tat-
sache Rechnung getragen, dass in einem Notfall die
nachste Bedienstation auf kurzem Wege erreichbar sein
sollte.

[0003] Ein Nachteil dieser bekannten Anordnung be-
steht darin, dass der groRte Teil der Bedienstationen un-
benutzt bleibt und dementsprechend einen unangemes-
senen Installationsaufwand verursacht.

[0004] Fir Kréane, wie sie an Baustellen eingesetzt
werden, sind tragbare Bediengerate grundsatzlich be-
kannt. Damit besteht die Méglichkeit, dass der Kran von
praktisch beliebigen Positionen in seiner Umgebung aus
gesteuert werden kann. Allerdings ist bedenklich, dass
eine Steuerung des Krans auch dann mdglich ist, wenn
das Bediengerat und mit ihm der Bediener eine Position
einnehmen, aus der die Orte, an denen der Kran eine
Last aufnehmen oder absetzen soll, nicht oder nicht aus-
reichend einsehbar sind.

[0005] Im Zusammenhang mit mobiler transportabler
Einzelhandelsware ist es bekannt, an den Waren bzw.
ihren Verpackungen Transponder anzuordnen, welche
von einer Leseeinheit an der Kasse des Einzelhandels-
geschaftes erfasst werden, so dass einerseits der Wa-
renausgang und andererseits die Daten fir das Ausdruk-
ken der Rechnung ermittelt werden kénnen.

[0006] Derartige Transponder kdnnen auch bei Syste-
men zur Zugangskontrolle eingesetzt werden, bei denen
ein Turoffnersystem mit Lesegeraten an den Tilren zu-
sammenwirkt und eine Tir nur dann 6ffnet, wenn sich
eine Person durch einen auf einer mitgefiihrten Karte
angeordneten Transponder "ausweisen" kann.

[0007] Aufgabe der Erfindung ist es nun, bei einer An-
ordnung der eingangs angegebenen Art zu gewabhrlei-
sten, dass eine Transport-, Maschinen- und/oder Fabri-
kationsanlage ohne Sicherheitseinbu3en von verschie-
denen Platzen aus durch einen Bediener gesteuert wer-
denkann. Dabei soll diese Aufgabe mit einem vergleichs-
weise geringen Installationsaufwand gewahrleistet wer-
den.

[0008] Zu diesem Zweck ist erfindungsgemaf ein Po-
sitionsbestimmungssystem vorgesehen, welches die
Position des tragbaren Bediengerates und/oder des Be-
dieners relativ zur jeweiligen Anlage erfasst und mit einer
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Zugangssteuerung zusammenwirkt, welche die mit dem
Bediengerat steuerbaren Funktionen der Anlage positi-
onsabhangig einschrankt bzw. freigibt.

[0009] Die Erfindung beruht auf dem allgemeinen Ge-
danken, bei der Steuerung einer rdumlich ausgedehnten
Anlage durch einen Bediener dessen Position an bzw.
in der Anlage zu ermitteln, um zu erkennen, ob der Be-
dienervon seinem jeweiligen Platz aus eine hinreichende
Sichtkontrolle oder sonstige Kontrolle tiber die von ihm
am Bediengerat veranlassten Steuerungsmafinahmen
haben kann. Nur wenn und soweit dies der Fall ist, wer-
denvom Bediener andem Bediengerat gegebene Steue-
rungsbefehle ausgefiihrt oder freigegeben.

[0010] Gema&R einer konstruktiv besonders bevorzug-
ten Ausfliihrungsform der Erfindung sind an vielen Posi-
tionen an bzw. innerhalb der Anlage Transponder ange-
ordnet, welche mit einer am bzw. im Bediengerat ange-
ordneten oder vom Bediener mitgefiihrten Leseeinheit
(Reader) zusammenwirken, welche ihrerseits mit der Zu-
gangssteuerung kommuniziert, derart, dass die steuer-
baren Funktionen in Abh&ngigkeit davon eingeschrankt
bzw. freigegeben werden, welche Transponder von der
Leseeinheit als benachbart gemeldet werden.

[0011] Wenn die auBerst preiswerten Transponder
hinreichend dicht an bzw. innerhalb der Anlage angeord-
net sind und die Empfindlichkeit der Leseeinheit derart
bemessen ist, dass nur in nadchster Nahe befindliche
Transponder erfasst werden, |asst sich die Position des
Bediengerates bzw. der jeweilige Aufenthaltsort des Be-
dieners ohne nennenswerte Datenverarbeitungs-
maflnahmen ermitteln, so dass dem Bediener ohne Wei-
teres nur solche Steuerfunktionen "erlaubt" werden kén-
nen, die er von seinem jeweiligen Aufenthaltsort sicher
Uberblicken kann. Dabei geniigt es, wenn die Zugangs-
steuerung einem Datenspeicher diejenigen Steuerfunk-
tionen entnehmen kann, welche bei Erfassung eines
Transponders durch die Leseeinheit freigegeben werden
dirfen.

[0012] ZweckmalRigerweise ist vorgesehen, die
Transponder derart dicht anzuordnen, dass die Leseein-
heit des Bediengerates an allen flr die Ausflihrung von
Steuerfunktionen erlaubten Positionen jeweils mehrere
Transponder erfasst. Damit wird die vorteilhafte Méglich-
keit geschaffen, dass die Zugangssteuerung die jeweils
erfasste Gruppe der Transponder auf Plausibilitat Gber-
prifen kann und die jeweiligen Steuerfunktionen nur bei
hinreichender Plausibilitdt freigibt. Sollten also Trans-
ponder nach ihrer Installation unerlaubt von ihrer jewei-
ligen Sollposition entfernt und/oder an einem anderen
Ort installiert werden, so wirde dies die Zugangssteue-
rung "merken", da unter den von der Leseeinheit als be-
nachbart gemeldeten Transpondern ein Transponder mit
benachbarter Sollposition fehlt oder ein Transponder er-
scheint, dessen Sollposition einen die Reichweite der Le-
seeinheit Uberschreitende Entfernung von den lbrigen
erfassten Transpondern hat.

[0013] Ein besonderer Vorzug der Positionsbestim-
mung des Bediengerates bzw. des Bedieners mittels der
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Transponder liegt darin, dass bei entsprechender Anord-
nung der Transponder auch in Vertikalrichtung unter-
schiedliche Positionen des Bediengerates bzw. des Be-
dieners erfasst werden kénnen.

[0014] Gegebenenfalls kdnnen auch programmierba-
re Transponder vorgesehen sein, die dementsprechend
der Leseeinheit des Bediengerates zusatzliche Informa-
tionen "lbermitteln" kdnnen. Auf diese Weise kdnnte ein
Transponder direkt bestimmte Bedienfunktionen des
Steuergerates freigeben, gegebenenfalls unter der Vor-
aussetzung, dass die Leseeinheit auch in Kommunikati-
on mit einem bestimmten weiteren Transponder steht.
Auf diese Weise kann die Funktion der Zugangssteue-
rung von den Transpondern Gbernommen werden.
[0015] Alle vorangehend beschriebenen Ausfiih-
rungsformen der Erfindung bieten den Vorzug, dass die
Positionsbestimmung des Bediengerates bzw. des Be-
dieners ohne weiteres auch in geschlossenen Gebau-
den, unter Tage oder in Tunneln funktioniert. Gegeniiber
einer Positionsbestimmung tiber GPS ist dies ein erheb-
licher Vorteil. Im Gbrigen wird hinsichtlich bevorzugter
Merkmale der Erfindung auf die Anspriiche und die nach-
folgende Erlauterung der Zeichnung verwiesen, anhand
der die Erfindung naher beschrieben wird.

[0016] Schutz wird nicht nur fir ausdricklich bean-
spruchte oder dargestellte Merkmalskombinationen son-
dern prinzipiell auch fir beliebige Kombinationen der
Merkmale der beanspruchten oder dargestellten Merk-
malskombinationen beansprucht.

[0017] In der Zeichnung zeigt die einzige Fig. eine
schematisierte Darstellung der erfindungsgemafien An-
ordnung.

[0018] Innerhalb einer nicht ndher dargestellten Fabri-
kationshalle, von der lediglich die Grundflache 1 darge-
stellt ist, m6ge zumindest eine grof’e Maschinen- oder
Fabrikationsanlage, welche hier nicht ndher dargestellt
wird, untergebracht sein. Diese Anlage mbge eine zen-
trale Steuerung 2 besitzen, die mit einem tragbaren Be-
diengeréat 3 drahtlos kommuniziert, derart, dass mit dem
Bediengerat 3 verschiedenartige Steuereingriffe an der
Anlage mdglich sind. Dabei ist das Bediengerat 3 so aus-
gebildet, dass es ohne weiteres von einem Bediener 4
getragen und gehandhabt werden kann.

[0019] Erfindungsgemal istnunvorgesehen, dass der
Bediener 4 vorgegebene Steuermallnahmen nur dann
durchfiihren kann, wenn er sich an einem daflr geeig-
neten Ort, welcher beispielsweise eine gute Sichtkontrol-
le der durch die SteuermafRnahmen veranderten Ablaufe
an der Anlage ermdglicht, aufhalt.

[0020] Zudiesem Zweck sind z.B. an fiir den Bediener
4 begehbaren Zonen der Grundflache 1 Transponder 5,
insbesondere in Form eines vergleichsweise engmaschi-
gen Rasters, angeordnet. Zusatzlich oder alternativ kon-
nen derartige Transponder 5 z.B. auch an einer Decke
der Fabrikationsstatte bzw. an oder in der jeweiligen, zu
bedienenden Maschine angeordnet sein.

[0021] Diese Transponder 5 wirken drahtlos mit einer
Leseeinheit (Reader) 6 zusammen, die am Bediengerat
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3 angeordnet ist oder vom Bediener 4 mitgefuhrt wird.
[0022] DieLeseeinheit 6 wirkt miteiner Zugangssteue-
rung 7 zusammen, und zwar im wesentlichen derart,
dass sie der Zugangssteuerung 7 Nummern oder son-
stige Kennzeichen derjenigen Transponder 5 mitteilt, die
sich in nachster Nahe, d.h. innerhalb eines vergleichs-
weise eng bemessenen Erfassungsraumes der Leseein-
heit 6 befinden. Da die Zugangssteuerung 7 die Positio-
nen der Transponder 5 "kennt", kann sie aus den von
der Leseeinheit 6 gemeldeten Nummern oder Kennzei-
chenderjeweils nachstbenachbarten Transponder 5den
Aufenthaltsort des Bedieners 4 "erkennen". In Abhéngig-
keit von der Position des Bedieners 4 erzeugt die Zu-
gangssteuerung 7 dann Berechtigungssignale, die an
das Bediengerat 3 und/oder die Steuerung 2 weiterge-
leitet werden und bewirken, dass der Bediener am Be-
diengerat 3 nur solche Steuerungsmafinahmen initiieren
kann, die an dem jeweiligen Aufenthaltsort des Bedie-
ners 4 zuldssig sind.

[0023] Vorzugsweise sind die "Maschenweite" der ra-
sterartigen Anordnung der Transponder 5 und die Sen-
sibilitdt der Leseeinheit 6 so bemessen und aufeinander
abgestimmt, dass die Leseeinheit 6 an jedem zugangli-
chen Ort der Grundflache 1 jeweils mit mehreren Trans-
pondern 5 kommuniziert. Damit kann die Zugangssteue-
rung 7 im Rahmen einer Plausibilitdtsermittlung Gberpri-
fen, ob die von der Leseeinheit 6 als benachbart erfas-
sten Transponder tatsachlich benachbarte Sollpositio-
nen aufweisen. Desweiteren kann die Zugangssteue-
rung 7 erkennen, ob von der Leseeinheit 6 jeweils alle
aufgrund ihrer Sollpositionen benachbarten Transpon-
der 5 gemeldet werden. Im Ergebnis lasst sich auf diese
Weise Sicherheit gegen eine unerlaubte Entfernung oder
Ortsveranderung von Transpondern 5 erreichen.
[0024] Gegebenenfalls kdnnen die Transponder 5 als
programmierbare Transponder ausgebildet sein und ne-
ben ihrer Kennnummer oder Kennung zuséatzliche Daten
an die Leseeinheit 6 Ubermitteln. Damit wiirde beispiels-
weise die Mdglichkeit geboten, dass die Transponder 5
der Leseeinheit 6 unmittelbar "mitteilen", welche Steuer-
maRnahmen an dem jeweiligen Ort durchgefiihrt werden
durfen. Indem nun diese Informationen von der Leseein-
heit 6 der Zugangssteuerung 7 bzw. der Steuerung 2
zugeleitet werden, kann wiederum erreicht werden, dass
der Bediener an seinem jeweiligen Aufenthaltsort nur zu-
lassige Steuermaflinahmen ausfiihren kann.

[0025] Gemal einer bevorzugten Ausfiihrungsform
der Erfindung ist vorgesehen, dass das Bediengerat 3
eine Anzeige (nichtdargestellt) besitzt, die die zulassigen
Steuermalnahmen und/oder die unzuldssigen und da-
mit gesperrten SteuermafRnahmen anzeigt.

[0026] Die Erfindung ist nicht auf Anlagen beschrankt,
die eine Vielzahl miteinander zusammenwirkender Sta-
tionen umfassen, welche beispielsweise von einem
Werkstlick in einem Produktionsprozess nacheinander
durchlaufen werden. Vielmehr kann die Anlage auch
mehrere komplexe autonome Maschinen umfassen, die
fur unterschiedliche Produkte oder Prozesse vorgese-
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hen sein kdnnen. Dabei kdnnen fir unterschiedliche Ma-
schinen auch unterschiedliche, spezifische Bediengera-
te vorgesehen sein.

[0027] Wichtig und erfindungswesentlich ist, dass mit-
tels der am Bediengerat angeordneten bzw. vom Bedie-
ner mitgefiihrten und mit den Transpondern zusammen-
wirkenden Leseeinheit 6 von einer die Signale der Le-
seeinheit 6 auswertenden Zugangssteuerung 7, die ge-
gebenenfalls aus vielen, den Maschinen gesondert zu-
geordneten Einheiten bestehen kann, die jeweilige Po-
sition des Bedieners ermittelt wird, so dass vom Bediener
initiierte Steuerungsmafnahmen nur dann wirksam wer-
den kénnen, wenn der Bediener eine fiir die Steuerungs-
malnahmen angemessene Position einnimmt.

Patentanspriiche

1. Anordnung zur Steuerung rdumlich ausgedehnter
Transport-, Maschinen- und/oder Fabrikationsanla-
gen, mit einem von einem Bediener (4) getragenen
Bediengerat (3) zur Steuerung verschiedener Funk-
tionen der Anlagen,
dadurch gekennzeichnet,
dass ein Positionsbestimmungssystem (5 bis 7) vor-
gesehen ist, welches die Position des tragbaren Be-
diengerates (3) und/oder des Bedieners (4) relativ
zur jeweiligen Anlage erfasst und mit einer Zugangs-
steuerung (7) zusammenwirkt, welche die mit dem
Bediengerat (3) ausfihrbaren Steuermalnahmen
positionsabhangig einschrankt bzw. freigibt.

2. Anordnung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass an vielen Positionen an bzw. innerhalb der An-
lage Transponder (5) angeordnet sind und eine am
Bediengerat (3) angeordnete bzw. vom Bediener (4)
mitgefiihrte Leseeinheit (6) vorhanden ist, die mit
den Transpondern (5) sowie einer Zugangssteue-
rung (7) zusammenwirkt, derart, dass mit dem Be-
diengeréat (3) durchfihrbare Steuermalinahmen in
Abhangigkeit davon eingeschrankt bzw. freigege-
ben werden, welche Transponder (5) von der Le-
seeinheit (6) erfasst bzw. als benachbart gemeldet
werden.

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
dass programmierbare Transponder (5) vorgese-
hen sind, die jeweils vorgebbare
Steuerungsmaflinahmen freigeben.

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass die jeweils durchfiihrbaren und/oder gesperr-
ten Steuermalinahmen auf einem Display des Be-
diengerates (3) aufscheinen.
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5. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Bediengerat (3) zusatzlich personenbezo-
gene Daten des Bedieners (4) erfasst, derart, dass
die Freigabe bzw. Einschrankung von Steuerungs-
mafinahmen personenabhéangig erfolgt.
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