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(54) Syteme de manoeuvre d’une ancre
(57)  Linvention a pour objet un davier (1) manuel
basculant pour manoeuvrer une ancre (2) de bateau, ledit
davier (1) s’escamotant complétement dans le puits a
chaine (3) du bateau, ledit davier est assisté parau moins
un vérin a gaz (4) et un moyen de fixation assure son
accrochage dans le puits a chaine (3).

La fixation de 'ensemble dudit davier (1) se fait dans
le puits a chaine (3) par une plaque de fixation (5) soli-

daire du puits a chaine (3), ladite plaque de fixation (5)
recoit une plaque perpendiculaire (6) qui regoit un axe
d’articulation (7) sur lequel est fixé une extrémité du bras
articulé (10) dudit davier (1), 'autre extrémité dudit bras
articulé (10) recevant les moyens de guidage et de rou-
lement pour le cablot, la chaine et I'ancre (2).

L’invention s’applique au bateau utilisant un davier
manuel.
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Description

[0001] L’invention a pour objet un davier manuel bas-
culant pour manoeuvrer une ancre de bateau, ledit davier
s’escamotant complétement dans le puits a chaine du
bateau, ledit davier est assisté par au moins un vérin a
gaz et un moyen de fixation assure son accrochage dans
le puits a chaine.

[0002] Actuellement, la plupart des daviers sont fixés
a l'avant du bateau et dépassent de celui-ci, ce qui peut
endommager les autres bateaux, lors d’accostages ou
de manoeuvres dans un port. De plus, de la place est
perdue sur le pont et les occupants du bateaux risquent
de se blesser avec. Il existe des systemes de daviers
escamotables qui nécessitent un circuit hydraulique ou
une alimentation électrique, ce qui utilise beaucoup de
place sur le bateau et entraine un entretien rigoureux de
'ensemble du systéeme.

[0003] L’état de la technique peut étre défini notam-
ment par :

- Le brevet américain US 4,526,123 qui décrit un da-
vier basculant de maniére manuelle, fixé sur le pont
du bateau et permettant de ranger le systeme a la
verticale sur le pont. Cette solution permet d’éviter
I'endommagement des autres bateaux mais le stoc-
kage du systéme a la verticale ne résout pas le pro-
bleme de la place perdue sur le pont, ni du risque
de blessure des occupants du bateau.

- Le brevet international WO 8909160 décrivant un
davier avec un bras basculant ayant pour but de
faciliter la mise a I'eau, le remontage et le rangement
de l'ancre, a la verticale sur le pont. De méme que
précédemment cette technique ne permet pas de
dissimuler le davier et I'ancre dans le puits a chaine.

[0004] La présente invention offre une solution com-
pléte a ces problémes, en ayant pour objet un davier
basculant de maniére manuelle assistée par vérin a gaz
et se dissimulant entierement dans le puits a chaine du
bateau, une fois I'utilisation du davier finie. Ainsi le pont
est libre, il n’y a aucun risque d’endommager d’autres
bateaux, ni de blesser les occupants dudit bateau. Ce
systeme est entierement manuel et la présence d’'au
moins un vérin a gaz facilite son utilisation : la sortie du
systéme pour mouiller 'ancre est aisée et lors du range-
ment de I'ancre, la chute du systéme dans le puits a chai-
ne est ralentie. Par ailleurs I'entretien du systeme est
minime, puisque le vérin a gaz ne requiert pas d’attention
particuliére et que I'ensemble du systéme est en maté-
riau inoxydable ce qui permet d’éviter toute corrosion du
mécanisme.

[0005] L'’invention a pour objet un davier manuel bas-
culant pour manoeuvrer une ancre de bateau, ledit davier
s’escamotant complétement dans le puits a chaine du
bateau, ledit davier est assisté par au moins un vérin a
gaz et un moyen de fixation assure son accrochage dans
le puits a chaine.
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[0006] La fixation de I'ensemble dudit davier se fait
dans le puits a chaine par une plaque de fixation solidaire
du puits a chaine, ladite plaque de fixation regoit une
plaque perpendiculaire qui regoit un axe d’articulation
sur lequel est fixé une extrémité du bras articulé du da-
vier, 'autre extrémité dudit bras articulé recevant les
moyens de guidage et de roulement pour le cablot, la
chaine et I'ancre.

[0007] De maniéere a faciliter la manoeuvre dudit da-
vier, ledit davier est assisté par un vérin a gaz a double
effet fixé par ses extrémités, I'une des extrémités sur
I'ensemble de plaques fixées au puits a chaine et I'autre
extrémité a un point judicieusement choisi de I'extrémité
dudit bras articulé du davier, du coté de I'axe d’articula-
tion. Aux deux extrémités du vérin a gaz, la fixation se
fait par I'intermédiaire d’axes permettant un décalage du
vérin a gaz par rapport au davier, ceci dans le but de
permettre la rotation du bras articulé.

[0008] Le bras articulé dudit davier a la forme d'un L.
La branche la plus longue sert de rampe de guidage et
de roulement pour I'ancre, la chaine et le cablot. La bran-
che la plus courte permet la fixation du bras articulé sur
I'ensemble de plaques par I'axe d’articulation, son extré-
mité libre est pourvue d’une petite patte déportée dont
I'extrémité est fixée a une extrémité du vérin a gaz, pour
faire office de levier de commande.

[0009] Le basculement du bras articulé dudit davier
est congu pour faire une rotation d’environ 250 a 270°
de maniére a obtenir un escamotage complet dans le
puits a chaine.

[0010] Le bras articulé dudit davier est formé par deux
lames paralléles reliées entre-elles par des moyens de
fixation, ceci dans le but de permettre le basculement
dudit bras articulé a environ 250-270°.

[0011] Selon un mode de réalisation, I'ensemble dudit
davier peut s’intégrer dans une cage de fixation, ladite
cage occupe le volume du puits a chaine. La cage est
constituée d’une plaque de base de la forme du puits a
chaine, de montants qui relient dans la partie supérieure,
un cadre qui défini le pourtour du puits a chaine. Ladite
cage assure lafixation de 'ensemble du davier et protege
le pont de mouillage de la coque, les parois et les autres
parties fragiles du bateau.

[0012] Avantageusement, les moyens de guidage et
de roulement sont constitués d’au moins deux rouleaux
a I'extrémité du bras articulé permettant au cablot, a la
chaine et a I'ancre de glisser correctement sur ledit bras
articulé.

[0013] Dans un mode de réalisation préféré, le bras
articulé dudit davier posséde un moyen de fixation pour
fixer 'ancre audit bras articulé lorsqu’elle est en position
remontée, ainsi qu'un moyen permettant de maintenir
ledit davier en position sortie et en position rentrée.
[0014] Dans un mode de réalisation préféré le davier
est constitué d’'un matériau inoxydable.

[0015] Avantageusement, le davier est constitué
d’acier inoxydable pour le bras articulé, 'ensemble de
plaques, le vérin a gaz, les systemes de fixation et les
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axes des rouleaux et de bronze pour I'axe d’articulation
du bras articulé.

[0016] Lesdessinsci-joints sontdonnés atitre d’exem-
ples et ne sont pas limitatifs de I'invention. Ils représen-
tent seulement un mode de réalisation de l'invention et
permettront de la comprendre aisément.

Figure 1:  Vue générale de 'ensemble du davier bas-
culant en position rentrée.

Figure 2: Vue général de 'ensemble du davier bas-
culant en position sortie et a moitié sortie.

Figure 3:  Vue latérale du bras articulé du davier.

Figure 4 :  Vue du dessus du bras articulé du davier.

Figure 5: Vue latérale de I'ensemble de plaque de
fixation.

Figure 6: Vue de face 'ensemble de plaque de fixa-
tion.

Figure 7: Vue du dessus I'ensemble de plaque de
fixation.

[0017] L’objet de la présente invention est un davier

(1) manuel basculant pour manoeuvrer une ancre (2),
caractérisé par le fait que ledit davier s’escamote dans
le puits a chaine (3) et qu’au moins un vérin a gaz (4) a
double effet facilite la manoeuvre dudit davier.

[0018] Dans un mode de réalisation préfére, ledit da-
vier (1) est fixé dans le puits a chaine (3) par une plaque
de fixation (5) solidaire du puits a chaine (3), ladite plaque
de fixation (5) regoit une plaque perpendiculaire (6) qui
recoit un axe d’articulation (7) sur lequel est fixé une ex-
trémité (8) du bras articulé (10) du davier (1), I'autre ex-
trémité (9) dudit bras articulé (10) recevant les moyens
de guidage et de roulement pour le cablot, la chaine et
I'ancre (2).

[0019] Avantageusement, le vérin a gaz (4) a double
effet est fixé par ses extrémités, I'une sur 'ensemble de
plaques (5) (6) fixées au puits a chaine(3) et l'autre ex-
trémité a un point judicieusement choisi de I'extrémité
(8) dudit bras articulé (10) du davier (1), du coté de I'axe
d’articulation (7). Aux deux extrémités du vérin a gaz (4),
la fixation se fait par I'intermédiaire d’axes (18) (19) per-
mettant un décalage du vérin a gaz (4) par rapport au
davier (1), ceci dans le but de permettre la rotation du
bras articulé (10).

[0020] Le davier (1) est caractérisé par le fait que le
bras articulé (10) dudit davier a la forme d’un L. La bran-
che la plus longue (11) sert de rampe de guidage et de
roulement pour I'ancre, la chaine et le cablot. La branche
la plus courte (12) est fixée a I'axe d’articulation (7), son
extrémité libre est pourvue d’une petite patte (13) dépor-
tée dont I'extrémité est fixée a une extrémité du vérin a
gaz (4), pour faire office de levier de commande.
[0021] Le basculement du bras articulé (10) dudit da-
vier (1) est congu pour faire une rotation d’environ 250 a
270° de maniére a obtenir un escamotage complet dans
le puits a chaine (3). Le bras articulé (10) dudit davier
est formé par deux lames paralléles (17) reliées entre-
elles par des moyens de fixation, ceci dans le but de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

permettre le basculement dudit bras articulé (10) a envi-
ron 250-270°.

[0022] Selon un mode de réalisation, non représenté
dans les figures, 'ensemble dudit davier (1) peut s'inté-
grer dans une cage de fixation, ladite cage occupe le
volume du puits a chaine (3). La cage est constituée
d’une plaque de base de la forme du puits a chaine (3),
de montants qui relient dans la partie supérieure, un ca-
dre qui défini le pourtour du puits a chaine (3). Ladite
cage assure la fixation de 'ensemble dudit davier (1) et
protege le pont de mouillage de la coque, les parois et
les autres parties fragiles du bateau.

[0023] Dans un mode de réalisation préféré les
moyens de guidage et de roulement sont constitués d’au
moins deux rouleaux (14) aI'extrémité (9) du bras articulé
(10) permettant au cablot, a la chaine et a I'ancre (2) de
glisser correctement sur ledit bras articulé (10).

[0024] Dans un mode de réalisation préfére, le bras
articulé (10) dudit davier posséde un moyen de fixation
(15) pour fixer I'ancre audit bras articulé (10) lorsqu’elle
est en position remontée, ainsi qu'un moyen permettant
de maintenir ledit davier (1) en position sortie et en po-
sition rentrée (16).

[0025] Dans un mode de réalisation préféré le davier
(1) est constitué d’un matériau inoxydable.

[0026] Avantageusement, le davier (1) est constitué
d’acier inoxydable pour le bras articulé (10), 'ensemble
de plaques (5) (6), le vérin a gaz (4), les systemes de
fixation (15) (16) et les axes des rouleaux (14) et de bron-
ze pour I'axe d’articulation (7) du bras articulé (10).

REFERENCES
[0027]

Davier

Ancre

Puits a chaine

Vérin a gaz

Plaque de fixation

Plaque perpendiculaire

Axe d’articulation

Extrémité du bras articulé

9. Extrémité du bras articulé comportantles rouleaux
10. Bras articulé

11.  Branche la plus longue

12.  Branche la plus courte

13.  Petite patte

14.  Rouleaux

15.  Fixation ancre/davier

16.  Fixation en position rentrée/sortie
17. Lames du bras articulé

18.  Axe de fixation vérin/bras articulé
19.  Axe de fixation vérin/plaque
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Revendications

Davier (1) manuel basculant pour manoeuvrer une
ancre (2) de bateau, apte a s’escamoter compléte-
ment dans le puits a chaine (3) du bateau et assisté
par au moins un vérin a gaz (4), caractérisé par le
fait

que la fixation de 'ensemble dudit davier (1) se fait
dans le puits a chaine (3) par une plaque de fixation
(5) solidaire du puits a chaine (3).

Davier selon la revendication 1 caractérisé par le
fait

- que la plaque de fixation (5) regoit une plaque
perpendiculaire (6) qui recoit un axe d’articula-
tion (7) sur lequel est fixé une extrémité d’'un
bras articulé (10) dudit davier, 'autre extrémité
dudit bras articulé (10) recevant les moyens de
guidage et de roulement pour un cablot, une
chaine et une ancre.

Davier selon la revendication 2 caractérisé par le
fait

- que pour faciliter la manoeuvre dudit davier,
ledit davier (1) est assisté par un vérin a gaz (4)
adouble effet, fixé par ses extrémités, I'une des
extrémités sur I'ensemble de plaques (5) (6)
fixées au puits a chaine (3) et I'autre extrémité
a un point judicieusement choisi de I'extrémité
du bras articulé (10) dudit davier (1), du c6té de
I'axe d’articulation (7).

- qu’aux deux extrémités du vérin a gaz (4), la
fixation se fait par I'intermédiaire d’axe (18) (19)
permettant un décalage du vérin a gaz (4) par
rapport audit davier (1), ceci dans le but de per-
mettre la rotation du bras articulé (10).

4. Davier selon une quelconque des revendications 2

ou 3 caractérisé par le fait

- que le bras articulé (10) dudit davier (1) a la
forme d'unL;

- que la branche la plus longue (11) sert de ram-
pe de guidage et de roulement pour I'ancre (2),
la chaine et le cablot ;

- que la branche la plus courte (12) permet la
fixation du bras articulé (10) sur I'ensemble de
plaques (5) (6) par I'axe d’articulation (7) ;

- que la branche la plus courte (11) posséde a
son extrémité libre une petite patte (13) déportée
dont I'extrémité est fixée a une extrémité du vé-
rin a gaz (4) pour faire office de levier de com-
mande.

5. Davier selon une quelconque des revendications 2

a 4 caractérisé par le fait
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10.

que le basculement du bras articulé (10) est congu
pour faire une rotation d’environ 250 a 270° de ma-
niére a obtenir un escamotage complet dans le puits
a chaine (3).

Davier selon une quelconque des revendications 2
a 5 caractérisé par le fait

que le bras articulé (10) dudit davier (1) est formé
de deux lames (17) paralléles, reliées entre-elles par
des moyens de fixation.

Davier selon une quelconque des revendications
précédentes caractérisé par le fait

- que I'ensemble du davier peut s’intégrer dans
une cage de fixation ;

- que ladite cage occupe le volume du puits a
chaine ; et

- que ladite cage est constituée d’'une plaque
de base de la forme du puits a chaine (3) et de
montants qui relient dans la partie supérieure,
un cadre définissant le pourtour du puits a chai-
ne (3);

- que ladite cage assure lafixation de 'ensemble
dudit davier (1) ;

- que ladite cage protége le pont de mouillage
de la coque, les parois et les autres parties fra-
giles du bateau.

Davier selon une quelconque des revendications 2
a 7 caractérisé par le fait que les moyens de gui-
dage et de roulement sont constitués d’au moins
deux rouleaux (14) a I'extrémité du bras articulé (10)
permettant au cablot, a la chaine et a I'ancre (2) de
glisser correctement sur ledit bras articulé (10).

Davier selon une quelconque des revendications 2
a 8 caractérisé par le fait

que le bras articulé (10) dudit davier (1) posséde un
moyen de fixation (15) pour fixer I'ancre (2) audit
bras articulé (10), lorsqu’elle est en position remon-
tée.

Davier selon une quelconque des revendications
précédentes caractérisé par le fait

qu’un moyen permet de maintenir le davier en po-
sition sortie et en position rentrée.
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