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(54) Druckmaschinenmesssystem

(57) Die Erfindung betrifft ein Druckmaschinen-
messsystem (10) mit einer Sensoreinheit (11) zur Erfas-
sung mindestens einer Messgröße an einer insbesonde-
re bewegten Baugruppe einer Druckmaschine. Das
Druckmaschinenmesssystem (10) umfasst eine RFID

(Radio Frequency Identification) - Transpondereinheit
(12), um die oder jede von der Sensoreinheit (11) erfasste
Messgröße berührungslos an eine RFID (Radio Fre-
quency Identification) - Sende- und Empfangseinheit
(13), die mit einer Auswerteeinheit gekoppelt ist, zu über-
tragen.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Druckmaschinen-
messsystem nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.
[0002] Aus der Praxis bekannte Druckmaschinen-
messsysteme verfügen über eine Sensoreinheit, mit Hil-
fe derer mindestens eine Messgröße an einer Baugruppe
einer Druckmaschine erfasst werden kann. Eine mit Hilfe
der Sensoreinheit erfasste Messgröße muss an eine
Auswerteeinheit weitergeleitet werden, um z. B. auf Ba-
sis der Messgröße den Betrieb der Druckmaschine zu
steuern bzw. zu regeln. Hierzu ist bei aus der Praxis be-
kannten Druckmaschinenmesssystemen die Sensorein-
heit mit einer Auswerteeinheit über ein Kabel verbunden,
wobei die Kopplung der Sensoreinheit des Druckmaschi-
nenmesssystems mit der Auswerteeinheit insbesondere
dann problematisch ist, wenn die Sensoreinheit einer be-
wegten Baugruppe der Druckmaschine, insbesondere
einem Zylinder bzw. einer Walze einer Druckmaschine,
zugeordnet ist und sich demnach zusammen mit dieser
Baugruppe bewegt.
[0003] Hiervon ausgehend liegt der vorliegenden Er-
findung das Problem zugrunde ein neuartiges Druckma-
schinenmesssystem zu schaffen.
[0004] Dieses Problem wird durch ein Druckmaschi-
nenmesssystem gemäß Anspruch 1 gelöst. Das erfin-
dungsgemäße Druckmaschinenmesssystem umfasst ei-
ne RFID (Radio Frequency ldentification)- Transponder-
einheit, um die oder jede von der Sensoreinheit des
Druckmaschinenmesssystems erfasste Messgröße be-
rührungslos an eine RFID (Radio Frequency Identifica-
tion) - Sende- und Empfangseinheit, die mit einer Aus-
werteeinheit gekoppelt ist, zu übertragen.
[0005] Das erfindungsgemäße Druckmaschinen-
messsystem umfasst neben der Sensoreinheit eine
RFID - Transpondereinheit. Über die RFID - Transpon-
dereinheit kann die oder jede von der Sensoreinheit er-
fasste Messgröße berührungslos an eine der Auswerte-
einheit zugeordnete RFID - Sende- und Empfangseinheit
übertragen werden. Auf diese Art und Weise kann ins-
besondere dann, wenn die Sensoreinheit zusammen mit
der RFID - Transpondereinheit einer bewegten Baugrup-
pe der Druckmaschine zugeordnet ist, die oder jede an
der bewegten Baugruppe erfasste Messgröße einfach
an die RFID - Sende- und Empfangseinheit und damit
Auswerteeinheit übertragen werden.
[0006] Es sei darauf hingewiesen, dass anstelle der
RFID - Transpondereinheit auch die RFID - Sende- und
Empfangseinheit einer bewegten Baugruppe der Druck-
maschine zugeordnet sein kann. Ebenso können sowohl
die RFID - Transpondereinheit als auch die RFID - Sen-
de- und Empfangseinheit jeweils einer bewegten Bau-
gruppe der Druckmaschine zugeordnet sein.
[0007] Weiterbildungen der Erfindung ergeben sich
aus den Unteransprüchen und der nachfolgenden Be-
schreibung. Ein Ausführungsbeispiel der Erfindung wird,
ohne hierauf beschränkt zu sein, an Hand der Zeichnung
näher erläutert. Dabei zeigt:

Fig. 1: eine schematisierte Darstellung eines erfin-
dungsgemäßen Druckmaschinenmesssy-
stems.

[0008] Fig. 1 zeigt eine schematisierte Darstellung ei-
nes erfindungsgemäßen Druckmaschinenmesssystems
10, wobei das Druckmaschinenmesssystem 10 eine
Sensoreinheit 11 umfasst, mit Hilfe derer z. B. an einer
bewegten Baugruppe einer Druckmaschine mindestens
eine Messgröße erfasst werden kann. Die Sensoreinheit
11 ist dabei der vorzugsweise bewegten Baugruppe der
Druckmaschine zugeordnet und wird im Betrieb der
Druckmaschine zusammen mit dieser Baugruppe be-
wegt.
[0009] Die Sensoreinheit 11 kann z. B. als Wegmes-
seinheit oder Beschleunigungsmesseinheit oder Tempe-
raturmesseinheit oder Druckmesseinheit oder Kraftmes-
seinheit ausgebildet sein.
[0010] Im Sinne der hier vorliegenden Erfindung um-
fasst das erfindungsgemäße Druckmaschinenmesssy-
stem 10 neben der Sensoreinheit 11 eine RFID (Radio
Frequency Identification) - Transpondereinheit 12. Mit
Hilfe der RFID - Transpondereinheit 12 ist es möglich,
die oder jede von der Sensoreinheit 11 erfasste Mess-
größe berührungslos an eine RFID - Sende- und Emp-
fangseinheit 13 zu übertragen, die einer nicht-gezeigten
Auswerteinheit zugeordnet ist.
[0011] Die RFID - Transpondereinheit 12 bildet vor-
zugsweise zusammen mit der Sensoreinheit 11 eine Ein-
heit, die der vorzugsweise bewegten Baugruppe der
Druckmaschine zugeordnet ist und demnach im Betrieb
der Druckmaschine zusammen mit der Baugruppe be-
wegt wird. Die RFID - Sende- und Empfangseinheit 13
ist einer Auswerteeinheit zugeordnet, in welcher die oder
jede von der Sensoreinheit 11 erfasste Messgröße ins-
besondere zur Steuerung oder Regelung der Druckma-
schine ausgewertet wird.
[0012] Wie bereits erwähnt, erfolgt die Datenübertra-
gung zwischen der RFID - Transpondereinheit 12 und
der RFID - Sende- und Empfangseinheit 13 berührungs-
los, nämlich über magnetische Felder oder elektrische
Felder oder elektromagnetische Felder.
[0013] Die Sensoreinheit 11 kann mehrere Sensoren
umfassen. Die RFID - Transpondereinheit 12 kann dem-
nach mit mehreren Sensoren, die unterschiedliche phy-
sikalische Größen erfassen können, zusammenwirken
und deren Messwerte an die RFID - Sende- und Emp-
fangseinheit 13 berührungslos übertragen.
[0014] Die Sensoreinheit 11 und die RFID - Transpon-
dereinheit 12 bilden vorzugsweise eine Einheit im Sinne
einer integrierten Baugruppe. Dabei ist vorzugsweise die
Sensoreinheit 11 ebenso wie die RFID- Transponderein-
heit 12 als passive, batterielose Einheit ausgeführt, die
ohne eigene Energiequelle auskommen. Die zum Be-
trieb derselben erforderliche Energie wird alleine aus den
zur Datenübertragung verwendeten magnetischen oder
elektrischen oder elektromagnetischen Feldern gewon-
nen. Eine passive RFID - Transpondereinheit 12 wird
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demnach von der Energie der Abfrage-Sendewelle der
RFID - Sende- und Empfangseinheit 13 aktiviert. Die
RFID - Transpondereinheit 12 übermittelt dann den oder
jeden aktuellen Messwert der entsprechenden Sensor-
einheit 11 an die RFID - Sende- und Empfangseinheit 13.
[0015] Es ist auch möglich, dass die integrierte Bau-
gruppe aus Sensoreinheit 11 und RFID - Transponder-
einheit 12 aktiv sind und eine eigene, permanente oder
regenerierbare Energiequelle aufweist. In diesem Fall
kann die integrierte Baugruppe aus Sensoreinheit 11 und
RFID -Transpondereinheit 12 ständig Messwerte gene-
rieren, speichern und diese bei Abfrage durch die RFID-
Sende- und Empfangseinheit 13 übermitteln.
[0016] Eine RFID - Sende- und Empfangseinheit kann
mehrere RFID - Transpondereinheiten ansprechen und
Messwerte der jeweiligen Sensoreinheiten abfragen.
[0017] Eine RFID - Transpondereinheit übermittelt als
Daten neben den Messwerten der entsprechenden Sen-
soreinheit auch Daten über die Identifikation derselben.

Bezugszeichenliste

[0018]

10 Druckmaschinenmesssystem
11 Sensoreinheit
12 RFID - Transpondereinheit
13 RFID - Sende- und Empfangseinheit

Patentansprüche

1. Druckmaschinenmesssystem, mit einer Sensorein-
heit zur Erfassung mindestens einer Messgröße an
einer insbesondere bewegten Baugruppe einer
Druckmaschine, gekennzeichnet durch eine RFID
(Radio Frequency Identification) - Transponderein-
heit (12), um die oder jede von der Sensoreinheit
(11) erfasste Messgröße berührungslos an eine
RFID (Radio Frequency Identification) - Sende- und
Empfangseinheit (13), die mit einer Auswerteeinheit
gekoppelt ist, zu übertragen.

2. Druckmaschinenmesssystem nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Übertragung zwi-
schen der RFID -Transpondereinheit (12) und der
RFID - Sende- und Empfangseinheit (13) über ma-
gnetische Felder erfolgt.

3. Druckmaschinenmesssystem nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Übertragung zwi-
schen der RFID -Transpondereinheit (12) und der
RFID - Sende- und Empfangseinheit (13) über elek-
trische Felder erfolgt.

4. Druckmaschinenmesssystem nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Übertragung zwi-
schen der RFID - Transpondereinheit (12) und der

RFID - Sende- und Empfangseinheit (13) über elek-
tromagnetische Felder erfolgt.

5. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) als Wegmes-
seinheit ausgebildet ist.

6. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) als Beschleu-
nigungsmesseinheit ausgebildet ist.

7. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) als Tempe-
raturmesseinheit ausgebildet ist.

8. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) als Druck-
messeinheit ausgebildet ist.

9. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) als Kraftmes-
seinheit ausgebildet ist.

10. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Sensoreinheit (11) und die RFID
- Transpondereinheit (12) als integrierte Baugruppe
ausgeführt sind.

11. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die RFID - Transpondereinheit
(12) als passive, batterielose Transpondereinheit
ausgeführt ist.

12. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die RFID - Transpondereinheit
(12) als aktive Transpondereinheit ausgeführt ist.

13. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 12, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die RFID - Sende- und Emp-
fangseinheit mehrere RFID -Transpondereinheiten
anspricht und abfragt.

14. Druckmaschinenmesssystem nach einem oder
mehreren der Ansprüche 1 bis 13, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Sensoreinheit (11) mehre-
re Sensoren umfasst, wobei die RFID - Transpon-
dereinheit (12) mit den Sensoren, die vorzugsweise
unterschiedliche physikalische Größen erfassen,
zusammenwirkt und deren Messwerte an die RFID
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- Sende- und Empfangseinheit (13) überträgt.
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