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(57)  Eine tber den zu reinigenden Boden verfahrba-
re Bodenreinigungsmaschine miteinem mindestens eine
drehend antreibbare Birste (7,8) aufweisenden Reini-
gungsaggregat (6) hat einen Saugful® (12) zum Aufsau-
gen von verbrauchter Reinigungsflissigkeit vom Boden,
der um mindestens eine sich im Wesentlichen senkrecht
zum Boden erstreckende Achse (15) schwenkbar gehal-
tert ist, so dass er in seiner abgesenkten Sauglage der
Kurvenfahrt der Bodenreinigungsmaschine folgend um
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Bodenreinigungsmaschine mit einem verschwenkbaren Saugfuss

die mindestens eine Achse schwenkt, und der in eine
angehobene Transportlage bewegbar ist, wobei er in sei-
ner Mittelstellung zu beiden Seiten Uber das Chassis der
Bodenreinigungsmaschine vorsteht. Dieser Uberstand
verringert sich beim Verschwenken aus der Mittelstel-
lung. In der Transportstellung kann der Saugful® (12)
durch Verschwenken aus der Mittelstellung zumindest in
einer Richtung in eine Mandvrierstellung gebracht und
in dieser gegen Verschwenkung um die mindestens eine
Achse (15) verriegelt werden.

Fig. 5
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Giber den zu
reinigenden Boden verfahrbare Bodenreinigungsma-
schine mit einer das Chassis, die Rader, mindestens eine
Antriebsanordnung, mindestens einen Behalter fur Rei-
nigungsflissigkeit und eine Verkleidung aufweisenden
Maschineneinheit, einem an der Maschineneinheit an-
gebrachten, mindestens eine drehend antreibbare Bir-
ste aufweisenden Reinigungsaggregat, einer Einrich-
tung zum Aufbringen von Reinigungsflissigkeit auf den
zu reinigenden Boden und einem Saugfuf® zum Aufsau-
gen von verbrauchter Reinigungsfliissigkeit vom Boden,
der um mindestens eine sich im Wesentlichen senkrecht
zum Boden erstreckende Achse schwenkbar an der Ma-
schineneinheit angelenkt ist, so dass er in seiner abge-
senkten Sauglage der Kurvenfahrt der Bodenreinigungs-
maschine folgend um die mindestens eine Achse
schwenkt, und der in eine angehobene Transportlage
bewegbar ist, wobei der Saugful} in seiner sich bei Ge-
radeausfahrt mit abgesenktem Saugfaul® ergebenden
Mittelstellung zu beiden Seiten der Maschineneinheit
Uiber diese vorsteht und dieser Uberstand sich beim Ver-
schwenken aus der Mittelstellung zumindest an einer
Seite, vorzugsweise an beiden Seiten der Maschinen-
einheit verringert, und wobei die Verschwenkung des
SaugfuRes aus der Mittelstellung in beiden Richtungen
bis in eine jeweilige Endstellung erfolgen kann.

[0002] Bodenreinigunsmaschinen mit einem derarti-
gen Grundaufbau sind sowohl als Aufsitzmaschinen
(DE-A-102 21 353) als auch als handgefiihrte Maschinen
(EP-B-0 398 393) bekannt und werden im groRen Um-
fang bei der Bodenreinigung von gewerblichen Rdumen
eingesetzt. Dabei kommt es vor, dass die Bodenreini-
gungsmaschine von einem Raum in einen anderen ge-
fahren werden muss, wozu sie durch Durchldsse oder
Taréffnungen bewegt wird, deren Breite zwar gréRer als
die Maschineneinheit, jedoch deutlich geringer als die
sich infolge des in der Mittelstellung befindlichen Saug-
fuBes ergebende Maximalbreite der Bodenreinigungs-
maschine ist.

[0003] Selbst wenn bei einer solchen Bodenreini-
gungsmaschine das Reinigungsaggregat nicht vollstan-
dig innerhalb der Breitenabmessung der Maschinenein-
heit angeordnet ist, sondern ein Teil des Reinigungsag-
gregats etwas seitlich (iber die Maschineneinheit vor-
steht, kann die Bedienungsperson diesen im vorderen
Bereich der Bodenreinigungsmaschine verhaltnismanig
leicht durch schrages Anfahren der Tiréffnung durch die-
se hindurch flhren und dann in gerader Ausrichtung der
Maschineneinheit weiter durch die Turoffnung fahren.
Der seitliche Uberstand des sich in der Mittelstellung be-
findlichen SaugfulRes, der im Ubrigen normalerweise in
seiner angehobenen Transportlage durch eine Ruck-
stellkraft in dieser Mittelstellung gehalten wird, erschwert
eine solche Durchfahrt jedoch erheblich oder macht sie
haufig unmdglich. Es ist daher in den meisten Fallen er-
forderlich, dass die Bedienungsperson den Saugful} ab-
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montiert, die Bodenreinigungsmaschine durch die Tur-
offnung in den nachsten zu reinigenden Raum verfahrt
und dort den Saugful® wieder montiert. Dieser Ablauf ist
umstandlich und zeitraubend.

[0004] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Bodenreini-
gungsmaschine so zu verbessern, dass das Durchfahren
von verhaltnismaRig engen Durchgangen oder Turoff-
nungen trotz des in seiner Mittelstellung seitlich ausla-
denden SaugfuRes mdglich wird.

[0005] Zur L6sung dieser Aufgabe wird eine Boden-
reinigungsmaschine der eingangs erwahnten Art erfin-
dungsgemalf derart ausgestaltet, dass der Saugful in
der Transportlage durch Verschwenkung aus der Mittel-
stellung zumindest in einer Richtung in eine Mandvrier-
stellung bringbar und in dieser gegen Verschwenkung
um die mindestens eine Achse verriegelbar ist.

[0006] Etwa durch ein manuell erfolgendes Ver-
schwenken des in seiner angehobenen Transportlage
befindlichen SaugfuRes gegen die ihn Ublicherweise in
der Mittelstellung haltende Rickstellkraft kann die Be-
dienungsperson eine Verriegelung in einer Mandvrier-
stellung bewirken, in der der seitliche Uberstand des
SaugfuRes Uber die Maschineneinheit zumindest an ei-
ner Seite deutlich reduziert ist, wahrend sich an der an-
deren Seite der Uberstand nicht oder nur &uRerst gering-
fugig vergréRert oder sogar ebenfalls verringert. Die Bo-
denreinigungsmaschine kann daher in diesem Zustand
durch verhaltnismafig enge Durchldsse oder Tlréffnun-
gen verfahren werden, ohne dass es erforderlich ware,
weitere Verdnderungen, insbesondere ein Abnehmen
des SaugfuRes von der Maschineneinheit, vorzuneh-
men.

[0007] Die Mandvrierstellung, in der der Saugfuld ver-
riegelbar ist, kann mit einer Endstellung des Saugfulies
zusammenfallen, sie kann jedoch auch beim Verschwen-
ken des Saugfulies erreicht werden, bevor der Saugful’
in die Endstellung gelangt.

[0008] Die Verriegelung des Saugful3es in der Mané-
vrierstellung kann auf unterschiedliche Weisen erfolgen.
Eine Mdglichkeit besteht beispielsweise darin, an der
Maschineneinheit einen Elektromagneten vorzusehen,
der dann aktiviert wird, wenn der angehobene Saugfull
in die Mandvrierstellung verschwenkt ist, so dass der
SaugfuR dann durch Magnetkraft in dieser Mandvrier-
stellung gehalten wird.

[0009] Ein bevorzugter robuster Aufbau ergibt sich,
wenn am den Saugfufd mit der Maschineneinheit verbin-
denden Gestange ein Riegeleingriffsbereich vorhanden
ist, mit dem ein an der Maschineneinheit vorgesehenes
Riegelelement in der Mandvrierstellung in I6sbaren Ein-
griff gebracht werden kann. Dabei ist es besonders vor-
teilhaft, wenn das Riegelelement das Gestéange in der
Eingriffstellung mit dem Riegeleingriffsbereich abstit-
zend untergreift, um so den Saugful’} zuverlassig in sei-
ner angehobenen Transportlage zu halten.

[0010] Der Riegeleingriffsbereich kann die Form einer
Riegelaussparung haben, die zum Bewirken einer der-
artigen Abstiitzung eine langliche Durchgangséffnung
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sein kann, wahrend das Riegelelement die Form eines
zumindest begrenzt drehbaren, sich im Wesentlichen
senkrecht zum Boden erstreckenden Zapfens haben
kann, der gegen Federkraft absenkbar ist und der einen
sich seitlich erstreckenden Abstltzvorsprung aufweist.
Dieser Zapfen kann dann in der Mangvrierstellung vom
Benutzer gegen die Federkraft heruntergedriickt wer-
den, so dass er zusammen mit seinem Abstltzvorsprung
durch die langliche Durchgangsoéffnung hindurchtritt.
Durch Verdrehen des Zapfens wird dann der Abstlitzvor-
sprung in eine Stellung gebracht, in der er den Randbe-
reich der Durchgangso6ffnung untergreift und durch die
wirkende Federkraft in dieser Verriegelungsstellung ge-
halten wird. Dabei bewirkt er auch eine Abstlitzung des
Gestanges und damit des Saugfulles.

[0011] Die Erfindung wird im Folgenden anhand eines
schematisch und stark vereinfacht dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiels naher erlautert.

Fig. 1  zeigt eine Seitenansicht einer von Hand fiihr-
baren Bodenreinigungsmaschine mit sich in
der abgesenkten Sauglage befindendem
Saugful3.

zeigt in einer Ansicht gemaR Fig. 1 die Boden-
reinigungsmaschine mit in die Transportlage
angehobenem Saugful3.

Fig. 3  zeigt eine Draufsicht auf die Bodenreinigungs-
maschine aus den Figuren 1 und 2 mit sich in
der Mittelstellung befindendem SaugfulR.

Fig. 4  zeigtineiner AnsichtgemaR Fig. 3 den Saugful®
in einer aus der Mittelstellung verschwenkten
Lage.

Fig. 5  zeigt in einer perspektivischen Teildarstellung
den Saugful} in seiner verriegelten Mandvrier-
stellung, wobei die Vorrichtung zum Anheben
des SaugfulRes von der Sauglage in die Trans-
portlage nicht dargestellt ist.

Fig. 6  zeigt in einer perspektivischen Teildarstellung
den Saugful’ in abgesenkter Sauglage und aus
seiner Mittelstellung verschwenkt, wobei ver-
schiedene Bauelemente einschliefllich eines
der Stiutzrader und die Vorrichtung zum Anhe-
ben des Saugfulies aus seiner Sauglage nicht
gezeigt sind.

Fig. 7  zeigt Einzelheiten der Einrichtung zum Verrie-
geln des Saugfulies in der Mandvrierstellung.

[0012] Die dargestellte Bodenreinigungsmaschine hat
eine Baueinheit 1 mit einem Ublichen Chassis bzw. Ub-
lichen Rahmen, der wegen der vorhandenen Verklei-
dung nicht zu erkennen ist. Auf dem Chassis sind die flr
derartige Bodenreinigungsmaschinen Ublichen, nicht
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dargestellten Baueinheiten angeordnet, u.a. Elektromo-
toren, Batterien flir deren Antrieb, ein Behalter fiir Reini-
gungsflissigkeit, ein Behalter fir verbrauchte Reini-
gungsflissigkeit, eine Einrichtung, um Reinigungsflis-
sigkeit vom Reinigungsflissigkeitsbehalter auf den zu
reinigenden Boden aufzutragen, und eine Saugpumpe
zum Aufsaugen von verbrauchter Reinigungsflussigkeit
und Foérdern dieser Reinigungsfllssigkeit in den Behalter
fur verbrauchte Reinigungsflissigkeit. Am Chassis sind
angetriebene Rader 2, 3 sowie Stiitzrader 4, 5 in Form
von um senkrechte Achsen schwenkbaren Lenkrollen
angebracht. Diese erleichtern der Bedienungsperson
das Fuhren und Steuern der Bodenreinigungsmaschine
mit Hilfe des am hinteren Ende der Baueinheit 1 ange-
ordneten Fihrgriffes 11.

[0013] Ferneristin Gblicher Weise am Chassis ein Rei-
nigungsaggregat 6 angeordnet, das schematisch darge-
stellt ist und zwei angedeutete, um senkrechte Achsen
drehend antreibbare Reinigungsbirsten 7, 8 aufweist.
Der Antrieb der Reinigungsbirsten erfolgt durch ihnen
zugeordnete Elektromotoren 9, 10. Das Reinigungsag-
gregat steht in bekannter Weise an einer Seite der Ma-
schineneinheit etwas vor, um auf diese Weise die Reini-
gung sehr nahe an Wanden zu ermdglichen.

[0014] Im hinteren Bereich des Chassis ist ferner an
diesem ein bekannter und Ublicher Saugfuf® 12 ange-
lenkt, der zwischen einer abgesenkten Sauglage (Fig.
1), in der er in BerGhrung mit dem Boden steht und ver-
brauchte Reinigungsfliissigkeit aufsaugt, und einer an-
gehobenen Transportlage (Fig. 2) verlagerbar ist. Ein-
richtungen fir das Anheben und Absenken des Saugfu-
Res 12 sind allgemein bekannt und zur Vereinfachung
der Darstellungen nicht gezeigt. Im dargestellten Aus-
fiihrungsbeispiel ist der Saugful 12 mittels einer an ihm
vorgesehenen, mittig auf seiner Oberseite befestigten
Halteplatte 13 und Uber ein Trapezgestange 14 mit ho-
rizontalen Schwenkachsen an einem sich senkrecht zum
zu reinigenden Boden erstreckenden Zapfen 15
schwenkbar angeordnet. Dieser Zapfen ist festam Chas-
sis angebracht und bildet eine Achse, um die das Ge-
stdnge 14 und damit der SaugfuR® 12 schwenken kann.
[0015] Die Verschwenkbarkeit des Saugfues 12 in
seiner abgesenkten Sauglage fiihrt dazu, dass der Saug-
full beim Kurvenfahren in Ublicher Weise seitlich aus-
schwenkt, um den vorher mittels des Reinigungsaggre-
gats gereinigten Boden zu Gberfahren und von diesem
die verbrauchte Reinigungsfliissigkeit aufzunehmen. Bei
Geradeausfahrt richtet sich der Saugful® selbsttatig so
aus, dass die Langsachse des Gestanges 14 in einer
Ebene parallel zur LAngsmittelebene der Maschinenein-
heit 1 verlauft. Es sei erwahnt, dass der Zapfen 15 etwas
auflermittig am Chassis angeordnet ist, so dass, wie in
Fig. 3 zu erkennen ist, der seitliche Uberstand des sich
in seiner Mittelstellung befindenden Saugfulies 12 lber
die Maschineneinheit 1 auf der Seite des Uberstandes
des Reinigungsaggregats 6 etwas groRer ist als auf der
gegeniiberliegenden Seite. Dieser Unterschied im Uber-
stand dient dazu sicherzustellen, dass der gesamte vom
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Reinigungsaggregat 6 bearbeitete Bodenbereich vom
Saugfull 12 Gberstrichen wird.

[0016] Wenn die dargestellte Bodenreinigungsma-
schine ohne Reinigungsfunktion verfahren werden soll,
bewirkt die Bedienungsperson das Anheben des Saug-
fuBes 12 in die Transportlage (Fig. 2). In dieser wirkt tb-
licherweise durch die nicht dargestellte Anhebeeinrich-
tung auf das den Saugful’ 12 mit dem Chassis verbin-
dende Gestange 14 eine Ruckstellkraft, die den Saugful®
in der Mittelstellung geman Fig. 3 halt, wobei der Saugfuly
gegen diese Rickstellkraft verschwenkt werden kann.
Diese von der Anhebeeinrichtung ausgelibte Ruckstell-
kraft ist in der abgesenkten Sauglage (Fig. 1) demge-
genuber deutlich reduziert, damit der Saugfull beim Kur-
venfahren seitlich ausschwenken und ggfs. bis in die in
beiden Ausschwenkrichtungen vorhandenen Endlagen
ausschwenken kann, die Ublicherweise durch Anschlage
bestimmt sind.

[0017] Der vorstehend beschriebene Grundaufbau ei-
ner Bodenreinigungsmaschine und deren Arbeitsweise
ist sowohl fur handgefiihrte Bodenreinigungsmaschinen
der dargestellten Art als auch fiir Aufsitzmaschinen Ub-
lich, so dass die verhaltnismaRig kurzen Erlauterungen,
auch unter Hinweis auf nicht dargestellte Baueinheiten,
zum Verstandnis ausreichen.

[0018] Wieinsbesondere in Fig. 3 zu erkennen ist, ste-
hen beim Verfahren der Bodenreinigungsmaschine mit
in angehobener Transportlage befindlichem Saugfufd 12
die Endbereiche des SaugfulRes an gegeniiberliegenden
Seiten der Maschineneinheit 1 erheblich vor, und dartiber
hinaus ist ein gewisser seitlicher Uberstand des Reini-
gungsaggregats 6 an einer Seite der Maschineneinheit
1 vorhanden. Wenn die Bedienungsperson in diesem Zu-
stand durch eine relativ enge Turdffnung o.a. fahren
mdchte, um die Bodenreinigungsmaschine von einem
zu reinigenden Bereich in einen anderen zu bewegen,
so gelingt es ihr im Allgemeinen durch entsprechend
schrages Anfahren der Tiréffnung, den Giberstehenden
Bereich des Reinigungsaggregats 6 durch diese hin-
durch zu mandvrieren, um dann in Geradeausfahrt das
Verfahren der Bodenreinigungsmaschine fortzusetzen.
Nicht mehr méglich istjedoch dabei das Durchfahren der
engeren Tiréffnung, wenn deren Breite deutlich geringer
als die sich durch den beidseitigen Uberstand des Saug-
fuBes ergebende Breite ist. In solchen Fallenist es liblich,
dass die Bedienungsperson den Saugfuf3 abmontiert
und dann die Bodenreinigungsmaschine durch die Tr-
6ffnung hindurchfiihrt, um danach den Saugful® wieder
zumontieren. Dies ist offensichtlich umstéandlich und zeit-
raubend.

[0019] Bei der dargestellten Bodenreinigungsmaschi-
ne kann die Bedienungsperson den in der angehobenen
Transportlage befindlichen Saugfufd manuell und gegen
die ggfs. wirkende Ruckstellkraft in Richtung weg vom
seitlichen Uberstand des Reinigungsaggregats 6 in eine
Mandvrierstellung (Fig. 4 und 5) verschwenken. Wie ins-
besondere Fig. 4 zeigt, reduziert sich dadurch der Uber-
stand des SaugfuRes 12 auf der Seite des Uberstandes
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des Reinigungsaggregats 6 erheblich. Durch entspre-
chende Anbindung des SaugfuRes kann auch dessen
Uberstand auch auf der gegeniiberliegenden Seite ver-
ringert werden. In dieser Mandvrierstellung, die die End-
stellung des Saugfulies in dieser Verschwenkrichtung
sein, die jedoch auch vor der Endstellung liegen kann,
kann die Bedienungsperson den Saugful} verriegeln.
Hierzu ist am Gestange 14 starr ein in etwa L-férmiger
Riegelarm 16 befestigt, derim Endbereich seines seitlich
abstehenden Schenkels eine schliissellochférmige Off-
nung 17 (Fig. 7) aufweist. Ferner ist an einer am Chassis
befestigten Tragplatte 21 ein Riegelzapfen 18 gehaltert.
Dieser Riegelzapfen erstreckt sich mit seiner Langsach-
se im Wesentlichen senkrecht zum zu reinigenden Bo-
den und durch die Tragplatte 21, so dass sich sein un-
teres Ende, an dem ein seitlich vorspringender Abstutz-
vorsprung 19 ausgebildet ist, unterhalb der Tragplatte
befindet. Der Riegelzapfen 18, der aus zwei fest mitein-
ander verbundenen Teilen zusammengesetzt ist, um ihn
vor der Herstellung der Verbindung durch die Tragplatte
21 hindurchfiihren zu kénnen, hat oberhalb der Tragplat-
te eine Ringschulter, an der sich eine Druckfeder 20 ab-
stiitzt, die auch auf der Tragplatte aufliegt. Auf diese Wei-
se wird der Riegelzapfen 18 normalerweise in einer an-
gehobenen Stellung gehalten, die durch eine nicht ge-
zeigte Ringschulter am unterhalb der Tragplatte 21 be-
findlichen Abschnitt des Riegelzapfenes 18 festgelegt
wird.

[0020] Um den Saugful® zu verriegeln, verschwenkt
die Bedienungsperson diesen in seiner angehobenen
Sauglage in die Mandvrierstellung. In dieser richtetet sie
den Riegelzapfen durch Ergreifen an seinem oberen
Griffbereich und Verdrehen um seine Langsachse so
aus, dass der Abstiitzvorsprung 19 mit dem schmaleren
Teil der schliissellochférmigen (")ffnung 17 fluchtet, und
driickt dann den Riegelzapfen gegen die Kraft der Feder
20 herunter, um den Abstutzvorsprung 19 durch die Rie-
gelaussparung hindurchtreten zu lassen. Durch Verdre-
hen des Riegelzapfenes 18 um seine Langsachse wird
der Abstltzvorsprung 19 so unter den Randbereich der
Durchgangsoffnung 17 verlagert, dass die Aufwartsbe-
wegung des Riegelzapfens 18 begrenzt und auf diese
Weise der Saugfull 12in der Mandvrierstellung verriegelt
wird. Dabei bewirkt der Abstiitzvorsprung 19 auch eine
zusatzliche Abstutzung des Saugfulles gegen eine Ab-
senkbewegung.

[0021] Nach dem Durchfahren der schmalen Tiroff-
nung entriegelt die Bedienungsperson den Saugful® 12
dadurch, dass sie durch Drehung des Riegelzapfens 18
den Abstltzvorsprung 19 wieder in fluchtende Ausrich-
tung mit der Langserstreckung der schlissellochférmi-
gen Durchgangséffnung 17 bringt und den Riegelzapfen
in dieser Stellung freigibt. Der Riegelzapfen wird dann
infolge der Kraft der Feder 20 angehoben und aus der
Durchgangsoéffnung in die Lage gemal} Fig. 7 bewegt.
Nunmehr kann der in angehobener Transportlage be-
findliche Saugfuf} in die Mittelstellung zurtiickschwenken.
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Patentanspriiche

Uber den zu reinigenden Boden verfahrbare Boden-
reinigungsmaschine mit

- einer das Chassis, die Rader (2, 3, 4, 5), min-
destens eine Antriebsanordnung, mindestens
einen Behalter fir Reinigungsflissigkeit und ei-
ne Verkleidung aufweisenden Maschinenein-
heit (1),

- einem an der Maschineneinheit angebrachten,
mindestens eine drehend antreibbare Birste (7,
8) aufweisenden Reinigungsaggregat (6),

- einer Einrichtung zum Aufbringen von Reini-
gungsflissigkeit auf den zu reinigenden Boden
und

- einem Saugful® (12) zum Aufsaugen von ver-
brauchter Reinigungsflissigkeit vom Boden,

- der um mindestens eine sich im Wesent-
lichen senkrecht zum Boden erstreckende
Achse (15) schwenkbar an der Maschinen-
einheit (1) angelenkt ist, so dass erin seiner
abgesenkten Sauglage der Kurvenfahrt der
Bodenreinigungsmaschine folgend um die
mindestens eine Achse (15) schwenkt, und
- derin eine angehobene Transportlage be-
wegbar ist,

- wobei der Saugful’ (12) in seiner sich bei Ge-
radeausfahrt mit abgesenktem Saugfuly (12) er-
gebenden Mittelstellung zu beiden Seiten der
Maschineneinheit (1) Uber diese vorsteht und
dieser Uberstand sich beim Verschwenken aus
der Mittelstellung zumindest an einer Seite, vor-
zugsweise an beiden Seiten der Maschinenein-
heit (1) verringert, und

- wobei die Verschwenkung des SaugfulRes (12)
aus der Mittelstellung in beiden Richtungen bis
in eine jeweilige Endstellung erfolgen kann,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Saugful® (12) in der Transportlage durch
Verschwenkung aus der Mittelstellung zumindest in
einer Richtung in eine Mandvrierstellung bringbar
und in dieser gegen Verschwenkung um die minde-
stens eine Achse (15) verriegelbar ist.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die Mandvrierstel-
lung mit der Endstellung zusammenfallt.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 1 oder 2,
gekennzeichnet durch einen von der Bedienungs-
person aktivierbaren Elektromagneten zum Verrie-
geln des SaugfufRes in der Mandvrierstellung.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 1 oder 2,
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gekennzeichnet durch einen am den Saugful (12)
mit der Maschineneinheit (1) verbindenden Gestéan-
ge (14) vorgesehenen Riegeleingriffsbereich (17) fur
den lésbaren Eingriff eines an der Maschineneinheit
(1) vorgesehenen Riegelelements (18, 19) in der Ma-
novrierstellung.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 4, da-
durch gekennzeichnet, dass das Riegelelement
(18, 19) das Gestange (14) in der Eingriffsstellung
mit dem Riegeleingriffsbereich (17) abstitzend un-
tergreift.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 4 oder 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der Riegelein-
griffsbereich die Form einer Aussparung (17) hat.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die Aussparung eine
langliche Durchgangso6ffnung (17) ist und dass das
Riegelelement die Form eines sich im Wesentlichen
senkrechtzum Boden erstreckenden, zumindest be-
grenzt drehbaren Zapfens (18) hat, der gegen Fe-
derkraft absenkbar ist und der einen sich seitlich er-
streckenden Abstiitzvorsprung (19) aufweist.
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