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(57) La présente invention concerne une table élé-

vatrice (1) comportant un plateau porte charge (10) sup-

porté par au moins un ciseau (20) formé d’une paire de

jambes (21,22) articulées en leur point d’intersection (23)

et pourvues de quatre points d’appui mobiles (24) circu-
lant respectivement dans des rails supérieurs (6) liés au
plateau porte charge (10) et dans des rails inférieurs (5)
liés au sol, et au moins un premier actionneur (30) couplé

au ciseau (20) pour déplacer le plateau porte charge (10)
verticalement entre une position basse et une position
haute, la table comportant au moins un second action-
neur (60) couplé au ciseau (20) pour déplacer la table
élévatrice (1) horizontalement dans des rails de guidage
formés par les rails inférieurs (5) dans lesquels circulent
les points d’appui mobiles correspondants du ciseau
(20).
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Description

Domaine technique:

[0001] La présente invention concerne une table élé-
vatrice a ciseau comportant un plateau porte charge sup-
porté par au moins un ciseau formé d’une paire de jam-
bes articulées en leur point d’intersection et pourvues de
quatre points d’appui mobiles circulant respectivement
dans des rails supérieurs liés au plateau porte charge et
dans des rails inférieurs liés au sol ou a un chassis, et
au moins un premier actionneur couplé audit ciseau pour
déplacer ledit plateau porte charge verticalement entre
au moins une position basse et une position haute.

Technique antérieure:

[0002] Ce type de table élévatrice est couramment uti-
lisé dans le domaine de la manutention et permet d’abais-
ser et/ou d’élever une charge dans un plan horizontal.
Selon le domaine d'utilisation et la forme de la charge a
déplacer, le plateau porte charge peut étre plan ou en
vé notamment pour déplacer des bobines lourdes (mé-
taux ferreux et non ferreux, papier, film plastique, etc.)
destinées au chargement et/ou au déchargement de dé-
vidoirs. Selon la course du plateau, la table élévatrice
peut étre équipée d’un seul ciseau ou de plusieurs ci-
seaux superposés comme dans I'exemple de la publica-
tion GB 927 600. Ce ciseau peut étre dissymétrique ou
symétrique. Dans la publication GB 2 301 282, le ciseau
est dissymétrique, c’est-a-dire qu’il comporte deux points
d’appui fixes pourvus d’une articulation et deux points
d’appui mobiles pourvus d’un galet roulant. Dans ce cas,
la répartition d’'une charge centrée, qui est uniformément
répartie sur les quatre points d’appui en position basse
du plateau, varie pendant la levée du plateau pour se
concentrer sur les deux points d’appui mobiles en posi-
tion haute. Ce phénoméne entraine inévitablement une
usure prématurée des galets roulants, notammenten cas
de charges lourdes. Ce probléme est résolu par I'utilisa-
tion d’un ciseau symétrique pourvu de quatre points d’ap-
pui mobiles. Dans ce cas, des biellettes sont montées
entre le plateau et les jambes du ciseau pour permettre
a la table élévatrice de se déplacer dans son axe de
symétrie. Un exemple est illustré dans la publication GB
326 362.

[0003] Selon le domaine d’utilisation, la table élévatri-
ce peut étre fixe ou mobile par rapport au sol ou a un
bati. Pour la rendre mobile, la table élévatrice est portée
par un chariot supplémentaire monté roulant dans des
rails ouverts fixés au sol et commandé par un actionneur
et une transmission mécanique a chaine et pignons par
exemple. Cette solution est onéreuse, encombrante en
hauteur et source d’accident pour I'opérateur avec des
risques d’écrasement de ses pieds. La hauteur de char-
gement étant plus élevée que pour une table élévatrice
fixe, celanécessite la fabrication de dévidoirs spécifiques
a hauteur de mandrin importante d’ou des prix de ma-
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chines élevés. Une autre solution est décrite dans la pu-
blication US 5,339,749 dans laquelle la table élévatrice
est montée sur des coulisseaux mobiles en translation
horizontale par un systéme vis sans fin/écrous entrainé
par un moteur. Ce méme moteur permet en fonction du
sens de rotation des vis sans fin de déplacer la table
élévatrice verticalement, qui ne comporte donc pas d’ac-
tionneur propre, ce qui est trés contraignant.

[0004] Parailleurs, I'actionneur vertical utilisé dans ce
type de table élévatrice est généralement constitué d’un
vérin de tout type connu, a simple ou a double effet, mon-
té en position inclinée soit entre un cadre inférieur et une
des jambes du ciseau comme dans la publication GB 1
502 778, soit entre le point d’intersection du ciseau et le
plateau comme dans la publication GB 2 301 282, pour
générer le déplacement vertical du plateau. Cette dispo-
sition génére obligatoirement des forces d’élévation va-
riables en fonction du niveau d’élévation du plateau et
limite la position basse du plateau a cause de I'encom-
brement de I'actionneur. On trouve aussi des tables élé-
vatrices dont I'actionneur est monté verticalement dans
I’axe de symétrie du plateau porte-charge, entre le cadre
inférieur et le point d’intersection du ciseau, permettant
d’équilibrer la charge et les forces d’élévation. Un tel dis-
positif est décrit dans la publication JP 54 100050. Néan-
moins, dans cette solution, les rails inférieurs sont soumis
ades contraintes de flexion générées par I'effort de pous-
sée du vérin, risquant de déformer ces rails et de créer
des défauts de linéarité, rendant impossible I'utilisation
de ces rails comme rails de guidage pour déplacer la
table élévatrice en translation par rapport au sol.

Exposé de l'invention:

[0005] La présente invention vise a résoudre les diffé-
rents problémes évoqués ci-dessus en proposant une
table élévatrice a ciseau, de construction simple et éco-
nomique, garantissant une répartition uniforme d’une
charge centrée et une force d’élévation constante quel
que soit le niveau d’élévation, dont les positions basse
et haute sont optimisées, pouvant convenir pour des ap-
plications aussi bien fixes que mobiles sans surco(t et
en toute sécurité pour I'opérateur, et étant compatibles
avec la hauteur de chargement des dévidoirs tradition-
nels.

[0006] Dans ce but, 'invention concerne une table élé-
vatrice du genre indiqué en préambule, caractérisée en
ce qu’elle comporte au moins un second actionneur cou-
plé audit ciseau pour déplacer ladite table élévatrice ho-
rizontalement dans des rails de guidage formés par les-
dits rails inférieurs dans lesquels circulent les points d’ap-
pui mobiles correspondants dudit ciseau.

[0007] Grace a cette construction, la table élévatrice
est rendue mobile en translation horizontale trés simple-
ment et en toute sécurité, sans différence de niveau par
rapport aux dévidoirs existants.

[0008] Dans une premiere forme de réalisation, le se-
cond actionneur est fixe, placé en bout des rails inférieurs
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et couplé au ciseau par une premiére transmission. Dans
une seconde forme de réalisation, le second actionneur
est embarqué sur ledit ciseau et couplé aux rails infé-
rieurs par une seconde transmission. Dans tous les cas,
le pointd’application de laforce de traction ou de poussée
dudit second actionneur est avantageusement situé
dans I'axe de symétrie de la table élévatrice, cet axe pas-
sant par l'articulation du ciseau.

[0009] De préférence, la table élévatrice selon l'inven-
tion comporte au moins une premiére biellette de cen-
trage montée entre une des jambes du ciseau et un point
haut fixe lié¢ au plateau porte charge, et au moins une
seconde biellette de centrage montée entre I'autre jambe
du ciseau et un point bas mobile circulant dans les rails
inférieurs.

[0010] Les premiére et seconde biellettes de centrage
ont par exemple une longueur égale au quart de la lon-
gueur des jambes du ciseau et les points haut et bas sont
alignés et confondus avec I'axe de symétrie de la table
passant par I'articulation du ciseau.

[0011] Dans la premiére variante de réalisation, le pre-
mier actionneur est de préférence disposé dans I'axe de
symétrie de la table élévatrice passant par I'articulation
du ciseau et s’étend de ladite articulation audit plateau
porte charge de sorte qu'une course prédéterminée de
cet actionneur génére une course multipliée du plateau
porte charge. Si I'articulation du ciseau est située sensi-
blement au centre des jambes; la course prédéterminée
du premier actionneur génére une course multipliée par
deux du plateau porte charge. Dans la seconde variante
de réalisation, le premier actionneur est de préférence
distinctde I'axe de symétrie de la table élévatrice passant
par I'articulation du ciseau et s’étend entre les deux jam-
bes du ciseau. Ce premier actionneur peut comporter un
vérin, dont la tige peut étre télescopique ou non.

[0012] De maniére avantageuse, la table élévatrice
comporte deux ciseaux identiques et paralléles, ledit pre-
mier actionneur étant logé entre les ciseaux porté par
exemple par un étrier fixé a l'articulation des ciseaux.
Dans ce cas, chaque ciseau est associé a une paire de
biellettes de centrage et les points bas des secondes
biellettes de centrage sont montés sur un méme arbre
d’essieu couplé audit second actionneur.

Description sommaire des dessins :

[0013] La présente invention et ses avantages appa-
raitront mieux dans la description suivante de deux mo-
des de réalisation donnés a titre d’exemple non limitatif,
en référence aux dessins annexés, dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’'une table
élévatrice mobile selon l'invention,

- les figures 2 et 3 sont des vues en coupe longitudi-
nale de la table élévatrice de la figure 1 respective-
ment en position haute et en position basse,

- lafigure 4 est une vue de c6té de la table de la figure
1,
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- lafigure 5 est une vue en coupe transversale de la
table selon la ligne de coupe V-V de la figure 4,

- les figures 6 et 7 sont des vues en coupe longitudi-
nale d’'un autre mode de réalisation d’une table élé-
vatrice mobile selon l'invention respectivement en
position basse et en position haute, et

- les figures 8 et 9 sont des vues respectivement de
coté et de dessus de la table des figures 6 et 7.

lllustrations de I'invention et différentes maniéres de la
réaliser :

[0014] En référence aux figures, la table élévatrice a
ciseau 1, 1’ selon l'invention est destinée a élever et/ou
a abaisser des charges, notamment dans un plan hori-
zontal, par exemple pour charger et/ou décharger un dé-
vidoir (non représenté). De plus, cette table élévatrice 1,
1’ al'avantage d’étre mobile en translation dans des rails
de guidage fixés au sol pour alimenter un dévidoir ou
similaire, qui peut étre fixe ou mobile. La table élévatrice
1, 1" comporte un plateau porte charge 10 supporté par
deux ciseaux 20 identiques, disposés parallélement de
part et d’autre du plateau 10. Selon la géométrie de la
charge a manutentionner, le plateau porte charge 10 peut
comporter une surface supérieure 11 plane, en vé com-
me dans les exemples illustrés, cylindrique, ajourée ou
de toute autre forme adaptée.

[0015] Chaque ciseau 20 est constitué d’'une paire de
jambes 21, 22 articulées en leur point d’intersection ap-
pelé articulation 23. Dans les exemples illustrés, cette
articulation 23 est confondue avec le centre des jambes
21, 22 de sorte que le ciseau 20 est parfaitement symé-
trique par rapport aux deux axes orthogonaux passant
par l'articulation 23. Dans d’autres variantes non repré-
sentées, cette articulation peut aussi étre distincte du
centre des jambes du ciseau, le ciseau étant alors sy-
métrique par rapport a un seul axe. Les extrémités des
jambes 21, 22 de chaque ciseau 20 forment quatre points
d’appui mobiles et sont équipées de galets roulants 24
ou similaires, aptes a circuler respectivement dans des
rails supérieurs 6 solidaires du plateau porte charge 10
et dans les rails inférieurs 5 fixés au sol ou sur un bati
ou autre. Les rails inférieurs 5 forment des rails de gui-
dage en translation de la table élévatrice 1, 1’, leur lon-
gueur étant déterminée en fonction du trajet a parcourir
par ladite table élévatrice 1, 1°.

[0016] La table élévatrice 1, 1’ comporte au moins un
premier actionneur 30, 30’ pour déplacer le plateau porte
charge 10 verticalement entre une position basse (cf. fig.
3, 6) et une position haute (cf. autres figures) et inverse-
ment.

[0017] Dans le premier mode de réalisation illustré par
lesfigures 1a5, 'actionneur 30 est disposé verticalement
dans I'axe de symétrie A de la table élévatrice 1, perpen-
diculaire au plateau porte charge 10, passant par I'arti-
culation 23 du ciseau 20. Il s’étend entre cette articulation
23 et le plateau porte charge 10 directement au droit de
la charge, de sorte qu’il n’a pas d’effet direct sur les rails
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inférieurs 5 et que la force de poussée n’a qu’une com-
posante verticale. Grace a cette construction, les rails
inférieurs 5 ne sont soumis a aucune contrainte de flexion
risquant de créer des défauts de linéarité et peuvent ainsi
servir de rails de guidage pour déplacer en translation la
table élévatrice 1 mobile. De plus, la force de poussée
générée est toujours égale a celle de la force développée
par I'actionneur 30 divisée par deux, ce rapport de %2
étant fixe quel que soit le niveau d’élévation du plateau
porte charge 10. Bien entendu, ce rapport de 2 differe
selon la position de I'articulation 23 du ciseau 20. De
plus, la course de I'actionneur 30 génére une course dé-
multipliée du plateau porte charge 10. Dans cet exemple
ou le ciseau 20 est parfaitement symétrique, le coefficient
de démultiplication est égal a 2. Cet actionneur 30 est
de préférence constitué d'un vérin a simple ou double
effet, hydraulique, pneumatique, électrique, électroma-
gnétique, mais peut étre constitué par tout autre type
d’actionneur équivalent. Il peut étre avantageusement
constitué d’un cric pneumo-hydraulique couramment uti-
lisé dans les garages, utilisant de I'air comprimé présent
dans toutes les usines, de construction robuste et fiable,
et disponible en piéce standard dans le commerce, donc
économiquement rentable. Ce vérin peut comporter une
tige simple ou une tige télescopique 31 a deux ou plu-
sieurs étages. L'utilisation d’une tige télescopique 31 per-
met de réduire considérablement 'encombrement du vé-
rin permettant d’atteindre un point mort bas trés bas lors-
que la table élévatrice 1 est en position basse. Le corps
32 de ce vérin est monté sur un étrier 33 disposé entre
les deux ciseaux 20 et fixé a I'articulation 23. L'extrémité
de la tige télescopique 31 est fixée au plateau porte char-
ge 10 par tout moyen connu. Bien entendu, la configu-
ration inverse est possible, a savoir le corps du vérin peut
étre en appui direct sur le plateau porte charge et la tige
du vérin peut étre couplée a l'articulation du ciseau.

[0018] Dans le second mode de réalisation illustré par
les figures 6 a 9, la table élévatrice 1’ comporte deux
premiers actionneurs 30’ paralléles, distincts de I'axe de
symétrie A, , disposés entre les deux ciseaux 20 et
s’étendant entre les deux jambes 21, 22 du ciseau 20.
lIs s’étendent plus précisément entre I'extrémité inférieu-
re d’'une premiére jambe 22 et un point d’appui de la
seconde jambe 21 situé au dessus de l'articulation 23.
Dans cette configuration, les actionneurs 30’ n'ont pas
d’effetdirect sur les rails inférieurs 5 et ne générent aucu-
ne contrainte de flexion risquant de créer des défauts de
linéarité, de sorte que ces rails inférieurs 5 peuvent com-
me pour I'exemple précédent servir de rails de guidage
pour déplacer en translation la table élévatrice 1’ mobile.
[0019] La table élévatrice 1, 1’ est complétée par au
moins une biellette de centrage 40, 50 articulée entre le
ciseau 20 et le plateau porte charge 10 pour que ce der-
nier reste centré sur 'axe de symétrie A de la table pen-
dant ses déplacements verticaux. Dans les exemples re-
présentés, latable élévatrice 1, 1’ comporte une premiere
biellette de centrage 40 s’étendant entre un point d’arti-
culation 41 lié a la jambe 21 du ciseau 20 et un point haut
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42 lié au plateau porte charge 10 et une seconde biellette
de centrage 50 s’étendant entre un point d’articulation
51 lié a 'autre jambe 22 du ciseau 20 et un point bas 52
lié aux rails inférieurs 5. Dans les exemples représentés,
les biellettes de centrage 40, 50 ont une longueur égale
au quart de la longueur des jambes 21, 22 du ciseau 20,
les points d’articulation 41, 51 sont placés au milieu du
trongon concerné de chaque jambe 21, 22 et les points
haut 42 et bas 52 sont alignés avec l'articulation 23 du
ciseau 20 et confondus avec I'axe de symétrie A. La table
élévatrice 1, 1’ selon l'invention est mobile dans des rails
de guidage constitués par lesdits rails inférieurs 5 de la
table et comporte a cet effet au moins un second action-
neur 60, 60’ coupler au ciseau 20 pour déplacer ladite
table horizontalement de droite a gauche etinversement.
Dans ce cas, les rails inférieurs 5 ont de préférence une
forme en C pour définir un chemin de roulement sécurisé,
anti-écrasement pour les pieds de I'opérateur, anti-dé-
raillement et anti-basculement. Le point bas 52 des se-
condes biellettes 50 comporte au moins un galet roulant
54 ou similaire, circulant dans les rails inférieurs 5, ces
galets roulants 54 étant montés sur un méme arbre d’es-
sieu 55.

[0020] Dans le premier mode de réalisation en réfé-
rence aux figures 1 a 5, destiné aux translations de lon-
gueur moyenne, I'actionneur 60 qui peut étre un moteur
électrique, pneumatique, hydraulique ou similaire, est
fixé a une extrémité des rails inférieurs 5 et est agencé
pour tirer et pousser I'arbre d’essieu 55, par l'intermé-
diaire d’'une premiére transmission 61 a chaine, cable,
courroie, vis-écrou ou similaire, et translater ainsi le pla-
teau porte charge 10 dans les deux sens. Pour les trans-
lations courtes, un vérin hydraulique, pneumatique ou
similaire, fixé au sol et en prise directe avec I'arbre d’es-
sieu 55, peut assurer cette fonction. Dans cette variante,
le premier actionneur 30 peut étre facilement logé sous
le plateau porte charge 10, étant donné que le second
actionneur 60 est dissocié de la table élévatrice 1.
[0021] Dans le second mode de réalisation en référen-
ce auxfigures 6 a 9, destiné aux translations de longueur
importante, I'actionneur 60’ qui peut &tre un moteur élec-
trique, pneumatique, hydraulique ou similaire, est em-
barqué sur le ciseau 20, porté par une chaise 56 liee a
I'essieu 55 et munie de roues 57 circulant dans les rails
inférieurs 5. Cet actionneur 60’ est couplé aux rails infé-
rieurs 5 par une seconde transmission, telle qu’un pignon
(non visible) engrenant une crémaillere 58 fixée au sol
entre les rails inférieurs 5, ou par tout moyen équivalent.
Gréace a cette construction, la course de la table éléva-
trice 1’ peut étre augmentée sans limite, a l'inverse du
premier mode de réalisation. Dans cette variante, les pre-
miers actionneurs 30’ doivent étre décalés par rapport a
I'axe de symétrie A de la table élévatrice 1’, étant donné
que le second actionneur 60’ est logé entre les ciseaux
20 sous le plateau porte charge 10.

[0022] Dans les deux modes de réalisation, le point
d’application de la force de traction ou de poussée est
toujours situé dans I'axe de symétrie A de la table passant
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par l'articulation 23 des ciseaux 20, quel que soit le ni-
veau d’élévation. De ce fait, le second actionneur 60, 60’
n’a aucun effet sur la position verticale du ciseau 20 et
I'arbre d’essieu 55 ainsi que ses galets roulants 54 ne
sont pas porteurs, la charge étant entierement supportée
par les galets roulants 24 des ciseaux 20.

Possibilités d’application industrielle :

[0023] La table élévatrice 1, 1’ selon l'invention peut
étre réalisée a moindre colt dd a la faible quantité de
composants, dont certains sont trés simples a réaliser
notamment par oxycoupage, au faible temps de montage
et a certaines piéces standard du commerce comme par
exemple les actionneurs 30, 30’, 60, 60’. Il est bien en-
tendu possible de réaliser une table élévatrice pourvue
de deux ciseaux superposés ou plus, en fonction de la
hauteur de chargement, en utilisation la méme techno-
logie.

[0024] |l ressort clairement de cette description que
l'invention permet d'atteindre les buts fixés, a savoir es-
sentiellement une table élévatrice simple, robuste, trés
économique, dont la construction et la géométrie n’en-
trainent jamais de surcharge risquant de déformer voire
de casser la machine comme dans I'art antérieur. Cette
table élévatrice est rendue mobile en translation horizon-
tale trés simplement et en toute sécurité, sans différence
de niveau par rapport aux dévidoirs existants et autres
machines disposées en amont et en aval.

[0025] La présente invention n’est pas limitée aux
exemples de réalisation décrits mais s’étend a toute mo-
dification et variante évidentes pour un homme du métier
tout en restant dans I'étendue de la protection définie
dans les revendications annexées.

Revendications

1. Table élévatrice (1, 1’) a ciseau comportant un pla-
teau porte charge (10) supporté par au moins un
ciseau (20) formé d’une paire de jambes (21, 22)
articulées en leur point d’'intersection (23) et pour-
vues de quatre points d’appui mobiles (24) circulant
respectivement dans des rails supérieurs (6) liés
audit plateau porte charge (10) et dans des rails in-
férieurs (5) liés au sol ou a un chassis, et au moins
un premier actionneur (30) couplé audit ciseau (20)
pour déplacer ledit plateau porte charge (10) verti-
calement entre une position basse et une position
haute, caractérisée en ce qu’il comporte au moins
un second actionneur (60, 60’) couplé audit ciseau
(20) pour déplacer ladite table élévatrice (1, 1°) ho-
rizontalement dans des rails de guidage formés par
lesdits rails inférieurs (5) dans lesquels circulent les
points d’appui mobiles correspondants dudit ciseau
(20).

2. Table élévatrice selon la revendication 1, caracté-
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risée en ce que ledit second actionneur (60) est
fixe, placé en bout desdits rails inférieurs (5) et cou-
plé audit ciseau (20) par une premiére transmission
(61).

Table élévatrice selon la revendication 1, caracté-
risée en ce que ledit second actionneur (60’) est
embarqué sur ledit ciseau (20) et couplé auxdits rails
inférieurs (5) par une seconde transmission (58).

Table élévatrice selon I'une des revendications 2 ou
3, caractérisée en ce que le point d’application de
la force de traction ou de poussée dudit second ac-
tionneur (60, 60’) est situé dans I'axe de symétrie
(A) de ladite table élévatrice (1, 1’), cet axe passant
par l'articulation (23) dudit ciseau (20).

Table élévatrice selon la revendication 1, caracté-
risée en ce qu’elle comporte au moins une premiére
biellette de centrage (40) montée entre une des jam-
bes (21) du ciseau (20) et un point haut (42) lié audit
plateau porte charge (10), et au moins une seconde
biellette de centrage (50) montée entre I'autre jambe
(22) duciseau (20) et un point bas (52) circulant dans
lesdits rails inférieurs (5).

Table élévatrice selon la revendication 5, caracté-
risée en ce que lesdites premiére et seconde biel-
lettes de centrage (40, 50) ont une longueur égale
au quart de la longueur des jambes (21, 22) du ci-
seau (20) et en ce que lesdits points haut (42) et
bas (52) sont alignés et confondus avec I'axe de sy-
métrie (A) passant par I'articulation (23) dudit ciseau
(20).

Table élévatrice selon la revendication 1, caracté-
risée en ce que ledit premier actionneur (30) est
disposé dans I'axe de symétrie (A) de la table élé-
vatrice (1) passant par I'articulation (23) dudit ciseau
(20) ets’étend de ladite articulation (23) audit plateau
porte charge (10) de sorte qu'une course prédéter-
minée dudit actionneur (30) génére une course mul-
tipliée dudit plateau porte charge (10).

Table élévatrice selon la revendication 7, caracté-
risée en ce que ladite articulation (23) du ciseau
(20) est située au centre desdites jambes (21, 22)
de sorte que la course prédéterminée dudit action-
neur (30) génére une course multipliée par deux du-
dit plateau porte charge (10).

Table élévatrice selon la revendication 1, caracté-
risée en ce que ledit premier actionneur (30) est
distinct de I'axe de symétrie (A) de la table élévatrice
(1) passant par l'articulation (23) dudit ciseau (20)
ets’étend entre les deux jambes (21, 22) dudit ciseau
(20).
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Table élévatrice selon I'une quelconque des reven-
dications 7 a 9, caractérisée en ce que ledit action-
neur (30) comporte un vérin.

Table élévatrice selon la revendication 10, caracté-
risée en ce que ledit vérin comporte une tige téles-
copique (31).

Table élévatrice selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisée en ce qu’elle
comporte deux ciseaux (20) identiques et paralléles,
ledit premier actionneur (30) étant logé entre lesdits
ciseaux (20).

Table élévatrice selon la revendication 12, caracté-
risée en ce que ledit premier actionneur (30) est
porté par un étrier (33) fixé al'articulation (23) desdits
ciseaux (20).

Table élévatrice selon la revendication 12, caracté-
risée en ce que chaque ciseau (20) est associé a
une paire de biellettes de centrage (40, 50) et en ce
que les points bas (52) des secondes biellettes de
centrage (50) sont montés sur un méme arbre d’'es-
sieu (55), lequel est couplé audit second actionneur
(60, 60°).
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