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(57)  Die vorliegende Erfindung betrifft eine Positio-
niervorrichtung mit Auslésevermittlung fir ein Gber ein
Ausldseelement betdtigbares handgefiihrtes Setzgerat,
mit einem Anbindungsmittel fir das Setzgerat, das an
einem Ende einer stangenartigen Handhabe, welche ei-
ne Langsachse (A) definiert, angeordnet ist. Fir die Aus-
I6severmittlung ist dabei ein mechanischer Schaltstrang
von einem Betatigungselement der Handhabe zum Aus-
I6seelement vorgesehen, wobei ferner eine Sicherheits-
einrichtung (40) fur ein orientierungsabhangiges Unter-
binden der Auslésevermittlung vorgesehen ist.

Zur Verbesserung einer derartigen Positioniervor-
richtung weist die Sicherheitseinrichtung (40) ein zwi-
schen einem ersten Stellelement (34) und einem zweiten
Stellelement (35) des Schaltstranges positionierbares
gravitationsgesteuertes Zwischenelement (41) auf, wel-
ches in einer Ausldsevermittlungsstellung (15) zwischen
dem ersten Stellelement (34) und dem zweiten Stellele-
ment (35) positioniert ist und welches in einer Unterbre-
chungsstellung den Schaltstrang unterbricht. In der Aus-
I6severmittlungsstellung sind das erste Stellelement (34)
und das zweite Stellelement (35) also Uber das Zwi-
schenelement (41) zur Weiterleitung einer Schaltbewe-
gung koppelbar, wahrend in der Unterbrechungsstellung
(16) eine Kopplung des ersten und des zweiten Stellele-
mentes (34, 35) nicht moglich ist.

Positioniervorrichtung mit Auslosevermittlung fiir ein handgefiihrtes Setzgerat
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Positio-
niervorrichtung mit Ausldsevermittlung fiir ein tiber einen
Ausldseelement betatigbares handgefihrtes Setzgerat
derim Oberbegriff des Patentanspruchs 1 genannten Art.
Derartige Positioniervorrichtungen mit Auslésevermitt-
lung werden z. B. bei der Uberkopfmontage mit handge-
fuhrten Setzgeraten an hohen Decken verwendet, wo
ansonsten nur ein Arbeiten mittels Arbeitsbihnen oder
Leitern moéglich ware. Die mit der Positioniervorrichtung
verwendbaren Setzgerate kdnnen z. B. mit festen, gas-
férmigen oder flissigen Brennstoffen oder auch mit
Druck- oder Pressluft oder elektrisch betrieben werden.
[0002] Aus der US 4 479 599 ist eine Positionier- und
Ausldsevorrichtung flir brennkraftbetriebene Setzgerate
bekannt, die ein Anbindungsmittel fir ein Setzgerat auf-
weist, welches an einem Ende einer langlichen Handha-
be in Form einer Stange bzw. eines Stabes angeordnet
ist. Die Stange ist dabei relativ zum Anbindungsmittel
axial verschieblich, um den Ausldseschalter eines an
dem Anbindungsmittel festgelegten Setzgerates Uber
Kopplungsmittel zu betatigen. Zum Auslésen des Setz-
gerates am Anbindungsmittel muss das Setzgerat mit
seinem MUlndungsteil an eine Decke angesetzt werden
und vom Anwender dann die Handhabe bzw. die Stange
in Richtung auf die Decke zu bewegt werden. Die Posi-
tionier- und Auslésevorrichtung weist ferner eine Sicher-
heitseinrichtung auf, die ein Auslésen des Setzgerates
in einer Ausrichtung mit der Miindung exakt in Richtung
der Gravitationskraft verhindert. Die Sicherheitseinrich-
tung beinhaltet dazu eine in einem Schrag zur Langs-
achse der Stange verlaufenden Kanal im Anbindungs-
mittel geflhrte Kugel, die bei einer Orientierung in Rich-
tung der Gravitationskraft in den Bewegungsweg der
Stange einrollt und eine weitere Bewegung der Stange
gegenltber dem Trager und damit das Auslésen eines
am Trager angeordneten Setzgerates verhindert.
[0003] Von Nachteil hierbei ist jedoch, dass das Aus-
I6sen des Setzgerates nur sicher verhindert werden
kann, wenn die Positionier- und Ausldsevorrichtung mit
dem Setzgerat exakt mit der Miindung in Richtung der
Gravitationskraft ausgerichtet ist.

[0004] Ausder US 7 014 085 ist ein explosionsgetrie-
benes Setzgerat mit einem Gehause, mit einer von die-
sem abragenden langlichen Handhabe und mit einer ku-
gelgesteuerten Sicherheitssperreinrichtung bekannt, die
das Ausldsen des Setzgerates nur in einer der Gravita-
tionskraft entgegengesetzten vertikalen oder nahezu
vertikalen Orientierung zuldsst. Die Kugel der Kugel-
steuerungist dazu in einem ringférmigen Aufnahmeraum
zwischen der Handhabe und dem Gehause angeordnet.
[0005] Von Nachteil bei diesem Setzgerat ist jedoch,
dass beim Anpressen in der Sperrstellung auf die fur die
Sperrfunktion notwendigen Teile hohe Krafte ausgetibt
werden, die auf Dauer zu Verschleiss flinren kbnnen und
die die Wirksamkeit der Sicherheitssperreinrichtung her-
absetzen konnen.
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[0006] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung liegt
daherdarin, eine Positionier- und Auslésevorrichtung der
vorgenannten Art zu entwickeln, welche die genannten
Nachteile vermeidet, die stdrungsfrei arbeitet und den
Verschleiss minimiert.

[0007] Erfindungsgemass wird die gestellte Aufgabe
durch eine Positioniervorrichtung mit Auslésevermittiung
fur ein Uber einen Ausldseschalter betatigbares handge-
fuhrtes Setzgerat mit den Merkmalen des unabhangigen
Anspruchs geldst. Demnach weist die Sicherheitsein-
richtung ein zwischen einem ersten Stellelement und ei-
nem zweiten Stellelement des Schaltstranges positio-
nierbares gravitationsgesteuertes Zwischenelement auf,
das in einer Ausldsevermittlungsstellung kupplungswirk-
sam zwischen dem ersten Stellelement und dem zweiten
Stellelement positioniert ist und das in einer Unterbre-
chungsstellung den Schaltstrang unterbricht. In der Aus-
I6severmittlungsstellung sind das erste und das zweite
Stellelement also Gber das Zwischenelement zur Weiter-
leitung einer Schaltbewegung koppelbar, wahrend in der
Unterbrechungsstellung eine Kopplung des ersten und
des zweiten Stellelementes nicht mdglich ist. Gravitati-
onsgesteuert im Sinne der Erfindung heisst dabei, dass
das Zwischenelement unter der Einwirkung der Gravita-
tionskraft bewegbar ist, wenn sich die relative Lage bzw.
Orientierung der Positioniervorrichtung zum Vektor der
Gravitationskraft veréndert.

[0008] Dadurch dass keine sperrwirksamen Bauteile
vorgesehen sind, die hohe Anpresskrafte aufnehmen
missen, sondern lediglich eine Unterbrechung des
Schaltstranges erfolgt, ist kein nennenswerter Ver-
schleiss der Sicherheitseinrichtung mehr zu erwarten.
Das Zwischenelement ist vielmehr in der ausgertickten
Position nicht mehr im Kraftfluss des Schaltstranges und
wird nicht belastet, ebenso wie das zweite Stellelement
und der hingegen nicht verhindert, sondern kann frei und
ohne Widerstand durchgefiihrt werden, ohne dass das
zweite Stellelement vom Kraftfluss erreicht wiirde.
[0009] Vorteilhaft sind das erste Stellelement und das
zweite Stellelement entlang der Langsachse der Positio-
niervorrichtung bzw. der Handhabe verschiebbarin einer
Fihrung gelagert, wodurch die Sicherheitseinrichtung
sich leicht in die Handhabe oder in das Anbindungsmittel
integrieren lasst, ohne radial ausladend zu bauen.
[0010] Von Vorteil ist es ferner, wenn wenigstens in
einer Ausgangsstellung der Handhabe um einen Zwi-
schenraum zwischen dem ersten Stellelement und dem
zweiten Stellelement ein radial umlaufender Freiraum fir
das Zwischenelement in einem Gehduseteil angeordnet
ist. Hierdurch ergibt sich sowohl beim Anheben der Po-
sitioniervorrichtung entgegen der Gravitationskraft bis
zum Einricken des Zwischenelementes in den
Schaltstrang als auch beim Absenken der Positioniervor-
richtung in Richtung der Gravitationskraft bis zum Aus-
rucken des Zwischenelementes aus dem Schaltstrang
ein gleich bleibender Grenzwinkel. Somit ist der Nei-
gungswinkel bei dem das Ausldsen einer Setzung noch
mdglich ist immer gleich, unabhangig von der zuvor be-
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schriebenen Bewegung der Positioniervorrichtung. Das
Gehauseteil kann dabei Teil der Handhabe oder auch
ein Teil des Anbindungsmittels sein oder beider sein.
[0011] Gunstig ist es ferner, wenn das Zwischenele-
ment als Kugel ausgebildetist und das erste Stellelement
eine Vertiefung fir die Kugel aufweist. Hierdurch kann
das Zwischenelement leicht durch die Gravitationskraft
bewegt werden und gleichzeitig gut Gber die Vertiefung
gefangen und bis zu einem bestimmten Neigungswinkel
in Position gehalten werden.

[0012] In einer vorteilhaften Ausgestaltung ist die Ver-
tiefung trichterférmig gestaltet und bildet eine Trichter-
flache aus, wobei die Trichterflache sich radial aussen
in der Ausgangsstellung der Handhabe biindig an einer
den Freiraum auf der dem zweiten Stellelement abge-
wandten Seite begrenzenden konischen Flache an-
schliesst. Durch diese Massnahme kann das als Kugel
ausgebildete Zwischenelement leicht von der Ausldse-
vermittlungsstellung in die Unterbrechungsstellung und
umgekehrt Uberfiihrt werden, ohne dass es zu ungewoll-
ten Zwischenstellungen der Kugel kommt.

[0013] Eine glinstige Auslegung der kugelgesteuerten
Sicherheitseinrichtung ergibt sich, wenn die Trichterfla-
che einen ersten Winkel zu einer Normalen zur Langs-
achse ausbildet, der mit einer Toleranz von +/- 2 Grad
einem zweiten Winkel der konischen Flache zu der Nor-
malen 30° wodurch eine maximale Neigung der Positio-
niereinrichtung zur Vertikalen von ebenfalls zwischen
15° und 30° mdglich ist, bei der das Setzgerat noch Gber
das Betéatigungselement der Positioniereinrichtung aus-
geldst werden kann.

[0014] In einer vorteilhaften Variante der Sicherheits-
einrichtung ist das Zwischenelement als Schwenkkorper
ausgebildet, der Uber eine Schwenkverbindung ver-
schwenkbar an dem zweiten Stellelement gelagert ist.
Hierdurch wird eine geringe Anpresskraft ermdglicht, da
der zur Betdtigung des Setzgerates zur Verfligung ste-
hende maximale Hub des Schaltstranges Uber die ge-
wahlte axiale Lange des Schwenkkorpers einstellbar.
[0015] In einer technisch leicht umsetzbaren Ausge-
staltung, ist die Schwenkverbindung uber ein biegeela-
stisches Lagerelement gebildet, Uiber das der Schwenk-
korper mit dem zweiten Stellelement, verbunden ist. Der
Schwenkkdrper verhélt sich dabei wie ein Pendel und
kann unter der Einwirkung der Gravitationskraft frei ver-
schwenken. Das biegeelastische Lagerelementkann da-
bei z. B. ein Faden oder diinner Draht sein.

[0016] Vorteilhaft weist der Schwenkkdrper an seinem
der Schwenkverbindung gegeniberliegenden axialen
Ende eine umlaufende konische Abgleitflache auf, wobei
an dem diesem axialen Ende gegenuberliegenden Ende
des ersten Stellelements eine weitere umlaufende koni-
sche Abgleitflache vorgesehen ist. Die Auslegung der
konischen Flachen in Bezug auf ihren Konuswinkel zur
axialen Erstreckung ist dabei vorzugsweise derart, dass
bei einem Neigungswinkel der Positioniervorrichtung im
Bereich von 15° bis 30°, vorzugsweise von 20°, zur Ver-
tikalen das Zwischenelement und das erste Stellelement
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aneinander vorbei gleiten kénnen, wodurch sich ein
Grenzwinkel im Bereich von 15° bis 30°, vorzugsweise
von 20°, ergibt, bei dem ein Setzvorgang Uber das Be-
tatigungselement der Positioniervorrichtung noch aus-
geldst werden kann.

[0017] In den Zeichnungen ist die Erfindung in einem
Ausfiihrungsbeispiel dargestellt.

Es zeigen:
[0018]
Fig. 1 eine erfindungsgemasse Positioniervorrich-

tung mit Auslésevermittlung und mit an einem
Anbindungsmittel angeordnetem handgefiihr-
ten Setzgerat in nicht angepresster Stellung, in
teilweise explodierter Darstellung,
Fig. 2  ein Detail der erfindungsgeméassen Positionier-
vorrichtung gemass Ausschnitt Il aus Fig. 1im
Langsschnitt in unbetatigter Stellung, in einer
vertikalen Orientierung,
Fig. 3  das Detail der Positioniervorrichtung aus Fig. 2
in betatigter Stellung,
Fig. 4  das Detail der Positioniervorrichtung aus Fig. 2
in einer zur Vertikalen um 26° geneigten Orien-
tierung,
Fig.5 ein Detail einer weiteren erfindungsgemassen
Positioniervorrichtung mit Auslésevermittiung
entsprechend Ausschnitt Il aus Fig. 1im Langs-
schnitt in unbetatigter Stellung, in einer vertika-
len Orientierung,
Fig. 6  das Detail der Positioniervorrichtung aus Fig. 5
in einer zur Vertikalen um ca. 18° geneigten
Orientierung.

[0019] In den Figuren 1 bis 4 ist eine erfindungsge-
masse Positioniervorrichtung 20 mit Auslésevermittlung
fur ein handgefuhrtes Setzgerat 10 dargestellt, die bei-
spielsweise modular aufgebaut ist. Bei der vollstdndigen
Positioniervorrichtung 20 sind die aus Figur 1 ersichtli-
chen Teile 21 aund 21 b einer stangenartigen Handhabe
21 am Kupplungselement 28 und am Gegenkupplungs-
element 29 zusammen gekuppelt. Die Verbindung zwi-
schen dem Kupplungselement 28 und dem Gegenkupp-
lungselement 29 ist dabei I6sbar, so dass die Positionier-
vorrichtung 20 zusammen- und wieder auseinanderge-
baut werden kann. Zwischen die beiden Teile 21a, 21b
der stangenartigen Handhabe 21 kdnnen dabei noch ei-
nes oder mehrere, in den Figuren nicht dargestellte, Ver-
langerungselemente eingefligt werden. Die Langser-
streckung der stangenartigen Handhabe 21 definiert da-
bei eine Langsachse A der Positioniervorrichtung 20.

[0020] Das in Fig. 1 wiedergegebene Setzgerat 10
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weist ein in einem ein- oder mehrteiligen Gehause 11
angeordnetes Setzwerk zum Eintreiben von Befesti-
gungselementen in ein Konstruktionselement auf. Zum
Ausldsen eines Setzvorgangs ist an dem Setzgerat 10
ein Ausldseschalter 13 an einem Handgriff 12 des Setz-
gerates 10 angeordnet. An dem Setzgerat 10 ist dem
Gehause 11 vorgelagert ein insgesamt mit 14 bezeich-
netes Mindungsteil angeordnet, welches relativzum Ge-
hause 11 versetzbar ist. Bei einem Anpressen des Setz-
gerates 10 mit dem Miindungsteil 14 an ein Konstrukti-
onselement (in den Figuren nicht dargestellt), wird das
Setzgerat 10 in einen setzbereiten Zustand tberflhrt, in
dem ein Setzvorgang durch den Ausldseschalter 13 aus-
geldst werden kann. Die Positioniervorrichtung 20 weist
einen Schaltstrang 30 auf, Uber den die Auslésevermitt-
lung von einem Betatigungselement 24 der stangenarti-
gen Handhabe 21 zu dem, z. B. als Ausldseschalter aus-
gebildeten, Ausléseelement 13 des Setzgerates 10 er-
folgt. Das Betatigungselement 24 agiert dabei also als
Fernausldseschalter.

[0021] Wie aus Fig. 1 ersichtlich ist, ist das handge-
fuhrte Setzgerat 10 an einem Anbindungsmittel 22 der
Positioniervorrichtung 20 angeordnet und dort Giber erste
und zweite Haltemittel 38, 39 reversibel festgelegt. Durch
Losen des Schraubmittels 37 des zweiten Haltemittels
39 kann das Setzgerat 10 wieder von dem Anbindungs-
mittel 22 geldst werden.

[0022] Der erste Teil 21 a der stangenartigen Hand-
habe 21 weist an seinem dem Kupplungselement 28 ab-
gewandten Ende ein Griffteil 23 und ein als Betatigungs-
hebel ausgebildetes Betatigungselement 24 auf. Alter-
nativ zu einem Betatigungshebel kénnte hier aber auch
z. B. eine Betéatigungshilse verwendet werden, die z. b.
an einem als hohler Stab ausgebildetem Stiitzelement
der Handhabe 21 gefiihrt ist und die parallel zur Langs-
achse A relativ zum Stitzelement verschiebbar ware.
[0023] Das Betatigungselement 24 wirkt tiber ein Stell-
glied 33 mit einem mehrteilig ausgebildeten, stangenfor-
migen, ersten Stellelement 34 (dargestellt als zweiteili-
ges Stellelement) des Schaltstranges 30 zusammen,
welches in einer Fiihrung 32 in der Handhabe 21 (in den
Teilen 21 a und 21 b) verschieblich gefuhrt ist und wel-
ches bis in ein Gehauseteil 25 des Anbindungsmittels 22
hineinreicht.

[0024] Wie ausden Figuren 2 bis 4 ersichtlichist, weist
der Schaltstrang 30 noch ein zweites stangenférmiges
Stellelement 35 auf. An einem freien Ende des
Schaltstrangs 30 ist ferner noch ein Mitnehmer 53 ange-
ordnet, der mit dem Ausloseschalter 13 des am Anbin-
dungsmittel 22 angeordneten Setzgerdtes 10 zusam-
menwirkt. Uber ein Federmittel 31 ist zumindest der Teil
des Schaltstrangs 30 der den Mitnehmer 53 aufweist in
Richtung auf seine aus Fig. 1 ersichtliche unbetatigte
Stellung beaufschlagt, in der der Mitnehmer 53 nicht ge-
gen den Ausldseschalter 13 des Setzgerates 10 driickt.
[0025] Die Positioniervorrichtung 20 weist ferner eine
insgesamt mit 40 bezeichnete Sicherheitseinrichtung
auf, die ein Ausldsen eines an der Positioniervorrichtung

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

20 angeordneten Setzgerates 10 iber das Betatigungs-
element 24 in einer anderen als der zugelassen Orien-
tierung verhindert. Dazu ist zwischen dem ersten Stell-
element 34 und dem zweiten Stellelement 35 ein Zwi-
schenraum 26 angeordnet, in den ein Zwischenelement
41 der Sicherheitseinrichtung 40 einrliicken kann, um ein
Auslosen des Setzgerates 10 lber eine Betatigung des
Betatigungselementes 24 zu ermdglichen. Wie insbe-
sondere aus Figur 2 ersichtlich ist, ist zumindest in der
Ausgangsstellung der Handhabe 21 seitlich umlaufend
um den Zwischenraum 26 herum ein zur Fihrung 32 hin
offener Freiraum 36 angeordnet. In einer vertikalen Ori-
entierung der Positioniervorrichtung 20, d. h. in einer Ori-
entierung entgegengesetzt zur Wirkung der Gravitations-
kraft, wie sie in den Figuren 2 und 3 dargestellt ist, liegt
das Zwischenelement 41, welches in diesem Ausfiih-
rungsbeispiel als Kugel ausgebildet ist, in einer trichter-
férmigen Vertiefung 42 an dem dem Zwischenraum zu-
gewandten axialen Ende des ersten Stellelements 34.
Die Vertiefung 42 weist dabei eine Trichterflache 43 auf,
die sich in der Ausgangsstellung der Handhabe 21 (Fig.
2) blindig an eine den Freiraum 36 in einer axialen Rich-
tung begrenzenden konischen Flache 46 anschliesst. In
dieser Position befindet sich das Zwischenelement 41 in
einer Auslésevermittlungsstellung 15, in der ein Auslo-
sen des Setzgerates 10 Uber eine Betatigung des Betéa-
tigungselementes 24 der Positioniervorrichtung 20 még-
lich ist. Die Trichterflache 43 weist dabei einen ersten
Winkel alpha zu einer Normalen N zur Langsachse A
zwischen 15° bis 30° auf, der mit einer Toleranz von ca.
+/- 2° einem zweiten Winkel beta entspricht, der zwi-
schen der konischen Flache 46 und der Normalen N zur
Langsachse A aufgespannt ist. Durch diese Ausgestal-
tung der Trichterflache 43 wird das Zwischenelement 41
bzw. die Kugel auch in einer zur Vertikalen geneigten
Position mit einem Neigungswinkel kleiner ca. 15° bis ca.
30° noch in der Vertiefung 42 gehalten, so dass auch in
einer derartig zur Vertikalen geneigten Orientierung ein
Ausldsen des Setzgerates 10 Uber das Betatigungsele-
ment 24 der Positioniervorrichtung 20 noch mdglich ist.
Der Winkel alpha definiert dabei zusammen mit dem Win-
kel beta den Grenzwinkel des Zwischenelementes 41,
das heisst den Neigungswinkel zur Vertikalen, von dem
an das Zwischenelement 41 aus dem Zwischenraum 26
ausrickt und damit die Auslésevermittlungsstellung 15
verlassen kann, wenn die Positioniervorrichtung 20 um
einen diesen Grenzwinkel Uiberschreitenden Neigungs-
winkel gamma (vgl. Fig. 4) gegen die Vertikale verkippt
ist.

[0026] In Figur 3 befindet sich die Positioniervorrich-
tung 20 mit dem Setzgerat 10 in einer vertikalen Orien-
tierung, die durch den ersten Pfeil 17 angedeutet ist und
in der die Mlindung 14 des Setzgerates 10 vertikal ent-
gegen der Wirkung der Gravitationskraft ausgerichtet ist.
Das Setzgeréat ist bereits an ein Konstruktionselement
bzw. eine Decke angepresst und das Betatigungsele-
ment 24 manuell vom Anwender betétigt worden (in der
Figur nicht dargestellt). Uber das Stellglied 33 des Beta-
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tigungselementes 24 ist das erste Stellelement 34 in
Richtung des zweiten Pfeils 18 verschoben worden. Die-
se Hubbewegung ist zumindest teilweise von dem Zwi-
schenelement 41, welches sich in der Auslésevermitt-
lungsstellung 15 im Zwischenraum 26 zwischen dem er-
sten Stellelement 34 und dem zweiten Stellelement 35
befindet, auf das zweite Stellelement 35 und Uber dieses
auf den weiteren Schaltstrang 30 bis hin zum Mitnehmer
53 fur das Ausléseelement 13 am Setzgeréat (vgl. Fig. 1)
Ubertragen worden. Das zweite Stellelement 35 besitzt
dabeian seinem dem Zwischenraum zugewandten Ende
eine ballige Kopfflache 51, deren Krimmungswinkel klei-
ner ist als der Grenzwinkel des Zwischenelements 41
bzw. als der Winkel alpha, wodurch das Zwischenele-
ment 41 bzw. die Kugel nicht seitlich verdrangt werden
kann und die Hubbewegung des ersten Stellelementes
34 sicher an das zweite Stellelement 35 weitergeleitet
werden kann.

[0027] InFig.4 wurde die Positioniervorrichtung 20 mit
dem Setzgerat um einen Neigungswinkel gamma zur
Vertikalen (angegeben durch den Pfeil 17) verkippt. Der
Neigungswinkel gamma ist dabei grésser als der erste
Winkel alpha, der den Grenzwinkel des Zwischenele-
mentes 41 definiert. Das als Kugel ausgebildete Zwi-
schenelement 41 rollte dadurch gravitationsgesteuert
auf der durch die Trichterflache 43 und die konische Fla-
che 46 gebildeten schiefen Ebene in den Freiraum 36
hinein, wo es sich in seiner Unterbrechungsstellung 16
fur den Schaltstrang 30 befindet. Beim Betatigen des Be-
tatigungselements 24 wurde zwar das erste Stellelement
34 wiederum (ber das Stellglied 33 in Richtung des zwei-
ten Pfeils 18 bewegt, jedoch wurde diese Hubbewegung
nicht mehr auf das zweite Stellelement 35 (ibertragen,
da das erste Stellelement 34 mit dem zweiten Stellele-
ment 35 nicht mehr lber das Zwischenelement 41 in
Wirkverbindung steht. Es verbleibt vielmehr auch nach
der Hubbewegung des ersten Stellelementes 34 in Rich-
tung des Pfeils 18 zwischen den beiden Stellelementen
34, 35 eine Liicke 27. Das Setzgerat kann in dieser Un-
terbrechungsstellung 16 des Zwischenelementes 41 der
Sicherheitseinrichtung 40 also nicht mehr lGber das Be-
tatigungselement 24 der Positioniervorrichtung 20 aus-
geldst werden.

[0028] In den Figuren 5 und 6 ist eine Variante einer
erfindungsgemassen Sicherheitseinrichtung 40 fir die
Positioniervorrichtung 20 aus Fig. 1 dargestellt, die sich
dadurch von der vorhergehend zu den Figuren 2 bis 4
beschriebenen unterscheidet, dass das Zwischenele-
ment 41 dort als Schwenkkodrper ausgebildet ist, der iber
eine Schwenkverbindung 45 an dem zweiten Stellele-
ment 35 gelagert ist. Die Schwenkverbindung 45 ist Giber
einbiegeelastisches Lagerelement 44 gebildet, iber wel-
ches der Schwenkkérper mit dem zweiten Stellelement
35 verbunden ist. Anstelle eines biegeelastischen Lage-
relementes 44 kdnnte aber z. B. die Schwenkverbindung
45 auch durch ein Schwenklager, wie z. B. ein Kugelge-
lenklager, gebildet sein, das zwischen dem zweiten Stel-
lelement 35 und dem Schwenkkdrper angeordnet ist.
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Das Zwischenelement 41 bzw. der Schwenkkorper weist
an seinem der Schwenkverbindung 45 gegenlberliegen-
den axialen Ende eine umlaufende konische Abgleitfla-
che 47 auf, wobei an dem diesem axialen Ende gegen-
Uberliegenden Ende des ersten Stellelements 34 eine
weitere umlaufende konische Abgleitflache 48 vorgese-
hen ist. Die konischen Abgleitflachen 47, 48 enden je-
weils in einer ersten bzw. einer zweiten Kopfflache 49,
50. Vorzugsweise sind die konischen Abgleitflachen 47,
48 von ihren Konuswinkeln her und die erste und zweite
Kopfflache 49, 50 von ihrer Flachengrdsse so ausgelegt,
das ab einem Neigungswinkel der Positioniervorrichtung
in einem Bereich von 15° bis 30°, vorzugsweise von 20°,
zur Vertikalen als Grenzwinkel das Zwischenelement 41
und das erste Stellelement 34 aneinander vorbei gleiten
kénnen und so die Unterbrechungsstellung 16 (vgl. Fig.
6) einnehmen kdnnen. Bei einem Neigungswinkel kleiner
als dem Grenzwinkel im Bereich von 15° bis 30°, bzw.
vorzugsweise von 20°, befindet sich der Schwenkkérper
hingegen in der Auslésevermittiungsstellung 15 (vgl. Fig.
5). Wie aus Fig. 5 ersichtlich, liegt in der Ausldsevermitt-
lungsstellung 15 das erste Stellelement 34 mit der ersten
Kopfflache 49 dem Zwischenelement 41 bzw. dem
Schwenkkdrper mit der zweiten Kopfflache 50 entlang
der Langsachse A zumindest bereichsweise gegentiber.
Bei einer manuellen Betatigung des Betatigungsele-
ments 24 kann daher eine Hubbewegung des ersten
Stellelementes 34 Uber das Zwischenelement 41 aufdas
zweite Stellelement 35 und damit Gber den weiteren
Schaltstrang 30 auf den Mitnehmer 53 lbertragen wer-
den, so dass das Setzgerat 10 am Anbindungsmittel 22
fernausgeldst werden kann. Das Zwischenelement 41
weist dazu an seinem der Schwenkverbindung 45 zuge-
wandten axialen Ende eine axiale Endflache 52 auf, die
konkav gewdlbt ist und mit der ballig gewolbten Kopffla-
che 51 am zweiten Stellelement 35 in der Ausldsever-
mittlungsstellung 15 zumindest partiell in Anlage bring-
bar ist. Das Ende des zweiten Stellelementes 35 mit der
balligen Kopfflache 51 weist eine glockenférmige Aus-
nehmung auf, um das pendeln des biegeelastischen La-
gerelements 44 zu erleichtern.

[0029] Ist die Positioniervorrichtung 20 jedoch mit ei-
nem Neigungswinkel gamma gegentiber der Vertikalen
(angegeben durch den ersten Pfeil 17) geneigt, der gros-
ser ist als der Grenzwinkel, wie in Fig. 6 dargestellt, dann
schwenkt der Schwenkkorper bzw. das Zwischenele-
ment 41 unter der Einwirkung der Gravitationskraft in
Richtung des dritten Pfeils 19 soweit aus dem Zwischen-
raum 26 heraus, das er die Unterbrechungsstellung 16
einnimmt. Wird das erste Stellelement 34 nun Uber das
Betatigungselement 24 und das Stellglied 33 betatigt und
in Richtung des zweiten Pfeils 18 bewegt (gestrichelt dar-
gestellt), dann laufen das erste Stellelement 34 und das
Zwischenelement 41 an den konischen Abgleitflachen
47,48 aneinander vorbei, ohne dass eine Betatigung des
zweiten Stellelementes 35 erfolgt. Das Zwischenelement
41 kann durch das sich bewegende erste Stellelement
34 vielmehr noch weiter zur Seite verschwenkt werden.
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Der Schaltstrang ist also unterbrochen.

[0030]

Bezuglich weiterer zu den Figuren 5 und 6 nicht

naher erlauterter Bezugszeichen wird vollumfanglich auf
die vorhergehende Beschreibung zu den Figuren 1 bis
4 verwiesen.

Patentanspriiche

1.

Positioniervorrichtung mit Auslésevermittlung fiir ein
Uber ein Ausléseelement (13) betatigbares handge-
fuhrtes Setzgerat (10), mit einem Anbindungsmittel
(22) fur das Setzgerat (10), das an einem Ende einer
stangenartigen Handhabe (21), welche eine Langs-
achse (A) definiert, angeordnetist, wobei fiir die Aus-
I6severmittlung ein mechanischer Schaltstrang (30)
von einem Betatigungselement (24) der Handhabe
(21) zum Ausldseelement (13) vorgesehen ist, und
mit einer Sicherheitseinrichtung (40) fir ein orientie-
rungsabhangiges Unterbinden der Ausl6severmitt-
lung,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Sicherheitseinrichtung (40) ein zwischen
einem ersten Stellelement (34) und einem zweiten
Stellelement (35) des Schaltstranges (30) anordnen-
bares gravitationsgesteuertes Zwischenelement
(41) aufweist, das in einer Ausldsevermittlungsstel-
lung (15) zwischen dem ersten Stellelement (34) und
dem zweiten Stellelement (35) positioniert ist und
das in einer Unterbrechungsstellung (16) den
Schaltstrang (30) unterbricht.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das erste Stellelement (34)
und das zweite Stellelement (35) entlang der Langs-
achse (A) verschiebbar in einer Flihrung (32) gela-
gert sind.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass wenigstens in einer
Ausgangsstellung der Handhabe (21) um einen Zwi-
schenraum (26) zwischen dem ersten Stellelement
(34) und dem zweiten Stellelement (35) ein radial
umlaufender Freiraum (36) flir das Zwischenele-
ment (41) in einem Gehauseteil (25) angeordnet ist.

Positioniervorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Zwi-
schenelement (41) als Kugel ausgebildet ist und
dass das erste Stellelement (34) eine Vertiefung (42)
fir die Kugel aufweist.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Vertiefung (42) trichter-
férmig ist und eine Trichterflache (43) ausbildet, wo-
bei die Trichterflache (43) sich radial aussen in der
Ausgangsstellung der Handhabe (21) biindig mit ei-
ner den Freiraum (36) auf der dem zweiten Stellele-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10.

ment (35) abgewandten Seite begrenzenden koni-
schen Flache (46) anschliesst.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, da-
durch gekennzeichnet, dass die Trichterflache
(43) einen ersten Winkel (alpha) zu einer Normalen
(N) zur Langsachse (A) ausbildet, der mit einer To-
leranz von +/- 2 Grad einem zweiten Winkel (beta)
der konischen Flache (46) zu der Normalen (N) zur
Langsachse (A) entspricht.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, dass dererste Winkel (alpha) zwi-
schen 15° und 30° liegt.

Positioniervorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Zwi-
schenelement (41) als Schwenkkdrper ausgebildet
ist, der Uber eine Schwenkverbindung (45) ver-
schwenkbar an dem zweiten Stellelement (35) ge-
lagert ist.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schwenkverbindung
(45) uber ein biegeelastisches Lagerelement (44)
gebildet ist, Uber das der Schwenkkdrper mit dem
zweiten Stellelement (35) verbunden ist.

Positioniervorrichtung nach Anspruch 8 oder 9, da-
durch gekennzeichnet, dass der Schwenkkdrper
an seinem dem Schwenklager (45) gegeniberlie-
genden axialen Ende eine umlaufende konische Ab-
gleitflache (47) aufweist und dass an dem diesem
axialen Ende gegeniberliegenden Ende des ersten
Stellelements (34) eine weitere umlaufende koni-
sche Abgleitflache (48) vorgesehen ist.
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