
Il est rappelé que: Dans un délai de neuf mois à compter de la publication de la mention de la délivrance du brevet
européen au Bulletin européen des brevets, toute personne peut faire opposition à ce brevet auprès de l'Office européen
des brevets, conformément au règlement d'exécution. L'opposition n'est réputée formée qu'après le paiement de la taxe
d'opposition. (Art. 99(1) Convention sur le brevet européen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)

(19)
E

P
1 

93
0 

28
6

B
1

��&������
�����
(11) EP 1 930 286 B1

(12) FASCICULE DE BREVET EUROPEEN

(45) Date de publication et mention 
de la délivrance du brevet: 
27.01.2010 Bulletin 2010/04

(21) Numéro de dépôt: 07356155.7

(22) Date de dépôt: 30.10.2007

(51) Int Cl.:
B66C 23/28 (2006.01) B66C 23/34 (2006.01)

(54) Grue à tour à montage automatisé

Turmkran mit automatischer Montage

Tower crane with automated assembly

(84) Etats contractants désignés: 
DE ES IT

(30) Priorité: 07.12.2006 FR 0610674

(43) Date de publication de la demande: 
11.06.2008 Bulletin 2008/24

(73) Titulaire: MANITOWOC CRANE GROUP FRANCE
69130 Ecully (FR)

(72) Inventeurs:  
• Gay, Olivier

71800 Baudemont (FR)

• Laroche, Paul
71740 Tancon (FR)

• Verchere, Jean-Paul
42190 St. Nizier sous Charlieu (FR)

(74) Mandataire: Bratel, Gérard et al
Cabinet GERMAIN & MAUREAU 
12, rue Boileau 
BP 6153
69466 Lyon Cedex 06 (FR)

(56) Documents cités:  
FR-A- 1 403 907 FR-A- 2 033 482
FR-A- 2 183 594 FR-A1- 2 211 394



EP 1 930 286 B1

2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Description

[0001] La présente invention concerne une grue à tour
à montage automatisé, cette invention s’intéressant plus
particulièrement à une telle grue avec mât télescopique
apte à être surélevé par insertion de rallonges de mât.
[0002] Les grues à tour à montage automatisé de ce
genre peuvent être classées en deux grandes catégo-
ries, selon la façon de télescoper le mât.
[0003] Une première catégorie est celle des grues pour
lesquelles le télescopage du mât s’effectue avec la flèche
de grue repliée verticalement le long du mât, pour per-
mettre un montage de la grue dans un espace restreint,
ce qui peut correspondre à certaines conditions de chan-
tiers. Une réalisation correspondante est illustrée, très
schématiquement, sur la figure 1 du dessin annexé, qui
montre une grue à tour à montage automatisé, avec son
châssis de base 2, son mât 3, et sa flèche 4. Le mât 3,
de structure télescopique, comprend un élément de mât
inférieur 5 monté sur le châssis de base 2 et un élément
de mât supérieur 6, monté coulissant dans l’élément in-
férieur, et ce mât 3 peut être rehaussé par insertion d’une
ou plusieurs rallonges de mât 7. La flèche 4 se compose
d’éléments de flèche successifs 8, 9 et 10, incluant deux
éléments de flèche principaux 8 et 10 repliables vertica-
lement le long du mât 3, et un élément de flèche inter-
médiaire 9, tous ces éléments de flèche étant articulés
entre eux, et l’ensemble de la flèche 4 étant articulé au
sommet du mât 3 autour d’un axe horizontal. Un dispositif
de retenue de flèche 11, avec câble de retenue arrière
12, relie la flèche 4 à la partie arrière du châssis de base
2. Le télescopage du mât 3 est réalisé au moyen d’un
treuil, avec un tambour de télescopage 13 sur lequel est
enroulé un câble de télescopage 14 qui, par l’intermé-
diaire d’un mouflage 15, réalise le relevage du mât 3
c’est-à-dire le coulissement de l’élément de mât supé-
rieur 6 relativement à l’élément de mât inférieur 5.
[0004] Pour pouvoir aussi réaliser le montage de la
grue avec sa flèche 4 dépliée et en position horizontale,
les éléments de flèche 8, 9 et 10 étant alignés, comme
le montre la figure 2, cette grue est équipée d’un treuil
qui comprend, en plus du tambour de télescopage 13,
un second tambour coaxial dit tambour de retenue 16,
dont le câble 17 est enroulé dans le sens inverse du câble
14 et a pour rôle de dérouler le câble de retenue arrière
12 qui le prolonge. Le déroulement des câbles 12 et 17
est supposé compenser exactement l’allongement du
mât 3 lors du télescopage.
[0005] Cependant, des petites variations inévitables
de longueur des câbles entraîneraient ici un relevage
intempestif de la flèche 4, et c’est pourquoi cette modifi-
cation de longueur doit elle-même être compensée. Dans
ce but, un tirant télescopique 18 relie le câble de retenue
12 au châssis de base 2, ce tirant 18 s’allongeant lors
du télescopage et se raccourcissant sous l’effet de son
propre poids, lors de la descente de l’élément de mât
supérieur 6.
[0006] Une autre solution, pour réaliser cette fonction

de compensation de longueur, consiste en l’utilisation
d’un treuil différentiel, comme décrit dans le brevet fran-
çais FR 2183594 (ROCK).
[0007] Dans une deuxième catégorie de grues à mon-
tage automatisé, de même structure générale que celle
décrite précédemment, le télescopage du mât s’effectue
avec la flèche déployée horizontalement. L’élément de
mât supérieur 6 est poussé vers le haut par l’intermédiai-
re du mouflage 15, actionné par un treuil de télescopage,
tout en dévidant le câble de retenue arrière 12 enroulé
sur le tambour 16 d’un treuil de retenue, pour que la flèche
reste sensiblement horizontale, comme décrit dans le
brevet français FR 2033482 (LOIRECORD). Les tam-
bours de télescopage et de retenue ont des diamètres
appropriés pour que, compte tenu des nombres de brins
différents des mouflages respectifs du câble de télesco-
page et du câble de retenue, le mât se télescope en con-
servant l’horizontalité de la flèche. Néanmoins, l’enrou-
lement des câbles sur les tambours se faisant en plu-
sieurs couches superposées, il se produit lors d’un chan-
gement de couche une différence entre la longueur de
câble enroulée par le tambour de télescopage et la lon-
gueur de câble déroulée par le tambour de retenue, ce
qui occasionne de légères variations, ici non corrigées,
de la position de la flèche de part et d’autre de l’horizon-
tale.
[0008] Un problème supplémentaire pour obtenir une
grue à tour déployée de la hauteur voulue, est de suré-
lever le mât en insérant une ou plusieurs rallonges de
mât, ce que ne solutionnent pas les documents précités.
[0009] Une autre grue est décrite dans le document
FR-A-1 403 907.
[0010] Au vu de cet état de la technique, la présente
invention a pour but de fournir une grue à tour à montage
automatisé, avec mât télescopique, qui puisse être dé-
ployée selon l’une ou l’autre des deux configurations de
montage précédemment évoquées, à savoir avec la flè-
che repliée le long du mât ou avec la flèche déployée
horizontalement, et dans laquelle on puisse insérer des
rallonges de mât dans les deux configurations de mon-
tage.
[0011] A cet effet, l’invention a pour objet une grue à
tour à montage automatisé, avec mât télescopique com-
prenant un élément de mât inférieur monté sur un châssis
de base et un élément de mât supérieur auquel est arti-
culée une flèche, un dispositif de retenue de flèche avec
câble de retenue reliant la flèche à la partie arrière du
châssis de base , la grue étant prévue pour un télesco-
page du mât soit avec la flèche repliée le long du mât,
soit avec la flèche en position sensiblement horizontale,
un treuil avec tambour de télescopage étant prévu pour
l’enroulement d’un câble de télescopage formant un
mouflage, et un tambour de retenue associé au tambour
de télescopage étant prévu pour le déroulement simul-
tané du câble de retenue, cette grue étant caractérisée
par le fait que le tambour de télescopage et le tambour
de retenue sont montés et motorisés de manière à pou-
voir soit être entraînés en rotation simultanément, pour
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le télescopage du mât, soit être désolidarisés l’un de
l’autre pour une mise à l’arrêt du tambour de retenue et
un entraînement en rotation du seul tambour de télesco-
page, en vue de l’insertion d’une rallonge de mât à la
base du mât et de la prise en charge de la rallonge de
mât par l’élément de mât supérieur ou par une précé-
dente rallonge de mât.
[0012] Dans une forme de réalisation préférée de l’in-
vention, le tambour de télescopage et le tambour de re-
tenue sont placés sur un même arbre de commande lié
à des moyens d’entraînement en rotation, le tambour de
retenue étant solidarisé avec l’arbre de commande tandis
que le tambour de télescopage est monté librement tour-
nant autour de cet arbre de commande, des moyens
étant prévus pour lier en rotation de façon non perma-
nente le tambour de télescopage avec l’arbre de com-
mande, et ce tambour de télescopage étant apte, lorsqu’il
est désolidarisé de l’arbre de commande, à être lié à
d’autres moyens d’entraînement en rotation.
[0013] Les moyens d’entraînement en rotation, liés à
l’arbre de commande, sont avantageusement constitués
par un moto-réducteur avec frein, apte à immobiliser en
rotation l’arbre de commande donc le tambour de rete-
nue, lorsque le tambour de télescopage est accouplé aux
autres moyens d’entraînement en rotation pour la prise
en charge d’une rallonge de mât.
[0014] Les moyens qui permettent de lier en rotation
de façon non permanente le tambour de télescopage à
l’arbre de commande sont réalisables comme un dispo-
sitif à crabot.
[0015] Les moyens d’entraînement en rotation, aux-
quels le tambour de télescopage est apte à être lié lors-
qu’il est désolidarisé de l’arbre de commande, peuvent
être constitués par un moteur auxiliaire et par une trans-
mission liant directement ce moteur auxiliaire au tambour
de télescopage. Par exemple, il s’agit ici d’une transmis-
sion à chaîne, reliant le moteur auxiliaire à une roue den-
tée portée par l’un des flasques du tambour de télesco-
page.
[0016] Ainsi, lorsque les deux tambours sont solidari-
sés avec l’arbre de commande, le mât de la grue peut
être télescopé par enroulement du câble de télescopage
et déroulement simultané du câble de retenue, la flèche
de la grue étant soit repliée le long du mât, soit déployée
à l’horizontale. Lorsque le tambour de retenue est immo-
bilisé en rotation, seul le tambour de télescopage étant
entraîné en rotation, la flèche de la grue est maintenue
en position et il devient possible d’utiliser le câble de té-
lescopage et son mouflage pour la prise en charge d’une
rallonge de mât.
[0017] On notera que l’insertion d’une rallonge de mât
et sa prise en charge sont compatibles avec les deux
configurations de flèche possibles lors du télescopage
du mât. En particulier, dans le cas d’une flèche de grue
constituée d’une succession d’éléments articulés entre
eux, dont au moins deux éléments principaux et un élé-
ment intermédiaire, l’insertion d’une rallonge de mât est
effectuée en utilisant le chariot de flèche, qui est posi-

tionné sur l’élément de flèche intermédiaire dans le cas
d’un montage de la grue avec la flèche repliée le long du
mât, et qui est positionné sur le premier élément de flèche
principal dans le cas d’un montage de la grue avec la
flèche déployée à l’horizontale.
[0018] L’invention sera mieux comprise à l’aide de la
description qui suit, en référence au dessin schématique
annexé représentant, à titre d’exemple, une forme d’exé-
cution de cette grue à tour à montage automatisé :

Figure 1 (déjà mentionnée) est une vue de côté très
schématique d’une telle grue en cours de montage,
avec sa flèche repliée le long du mât ;
Figure 2 (déjà mentionnée) est une vue de côté si-
milaire à la figure 1, mais montrant la grue en cours
de montage avec sa flèche horizontale ;
Figure 3 représente, très schématiquement, le mé-
canisme de treuil de la grue selon la présente inven-
tion.

[0019] La structure générale de la grue à tour à mon-
tage automatisé, objet de l’invention, est indiquée par les
figures 1 et 2 déjà précédemment mentionnées. Le mon-
tage de cette grue, en particulier l’élévation de son mât
télescopique 3, est réalisable soit avec la flèche 4 repliée
le long du mât (configuration montrée sur la figure 1), soit
avec la flèche 4 dépliée et mise à l’horizontale (configu-
ration montrée sur la figure 2). Le mât 3 ayant été amené
en position télescopée au maximum, c’est-à-dire avec
l’élément de mât supérieur 6 extrait au maximum de l’élé-
ment de mât inférieur 5, ce mât 3 peut être encore re-
haussé par l’insertion de rallonges de mât 7. Pour son
insertion, chaque rallonge de mât 7 doit être d’abord ame-
née dans une ouverture prévue à la base de l’élément
de mât inférieur 5, cette opération étant réalisée à l’aide
du chariot de flèche 19, positionné de façon adéquate
sur la flèche 4. Ainsi, dans le cas d’un montage réalisé
avec la flèche 4 repliée le long du mât 3, le chariot de
flèche 19 est positionné sur l’élément de flèche intermé-
diaire 9 (voir figure 1) ; dans le cas d’un montage réalisé
avec la flèche 4 horizontale, le chariot de flèche 19 est
positionné sur le premier élément de flèche principal 8,
aussi désigné comme pied de flèche. Dans tous les cas,
le système de télescopage du mât 3, comprenant notam-
ment le câble 14 et son mouflage 15, est utilisé pour
prendre en charge la rallonge de mât 7 introduite à la
base du mât 3, et pour l’entraîner vers le haut afin de la
solidariser avec l’élément de mât supérieur 6 (ou avec
une rallonge de mât similaire précédemment insérée).
[0020] A cet effet, le mécanisme de treuil de la grue,
désigné dans son ensemble par la référence 20, est con-
çu selon le principe représenté sur la figure 3.
[0021] Ce mécanisme 20 comprend un tambour de té-
lescopage 13 et un tambour de retenue 16, disposés
suivant le même axe. D’une manière non représentée
sur la figure 3, le câble de télescopage est enroulé sur
le tambour de télescopage 13, tandis que le câble de
retenue est enroulé sur le tambour de retenue 16.
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[0022] Le tambour de télescopage 13 et le tambour de
retenue 16 sont situés sur un même arbre de commande
21, accouplé pour son entraînement en rotation à un mo-
to-réducteur 22 avec frein. Le tambour de retenue 16 est
solidarisé de façon permanente avec l’arbre de comman-
de 21. Le tambour de télescopage 13 est monté librement
tournant autour de l’arbre de commande 21, et un dis-
positif à crabot 23 est prévu pour lier en rotation de façon
non permanente le tambour de télescopage 13 avec l’ar-
bre de commande 21.
[0023] L’un des flasques du tambour de télescopage
13 porte une roue dentée à chaîne 24. Un moteur sup-
plémentaire 25 est accouplé à une roue dentée à chaîne
26, laquelle peut être liée en mouvement par une chaîne
de transmission 27 à la roue dentée 24 solidaire du tam-
bour de télescopage 13.
[0024] Pour le montage de la grue et plus particulière-
ment pour le télescopage du mât 3, dans la configuration
avec flèche 4 repliée le long du mât 3 comme dans la
configuration avec flèche 4 horizontale, le tambour de
télescopage 13 est craboté sur l’arbre de commande 21,
et ainsi les deux tambours, respectivement de télesco-
page 13 et de retenue 16, sont entraînés en rotation de
façon simultanée par le moto-réducteur 22.
[0025] Pour amener à la base du mât 3 une rallonge
de mât 7, en la plaçant dans une position d’attente, la
flèche 4 est maintenue en position (soit repliée le long
du mât 3, soit horizontale) en bloquant le dispositif de
retenue de flèche 11 à l’aide du frein du moto-réducteur
22, ce qui immobilise en rotation le tambour de retenue
16. Le tambour de télescopage 13 est alors désolidarisé
de l’arbre de commande 21, par action sur le dispositif à
crabot 23, puis ce tambour de télescopage 13 est lié au
moteur 25 par l’intermédiaire des deux roues dentées 24
et 26 et de la chaîne de transmission 27 passant sur ces
deux roues.
[0026] Le moteur 25 est alors actionné, pour entraîner
en rotation le tambour de télescopage 13 en le faisant
tourner autour de l’arbre de commande 21 immobilisé en
rotation. L’actionnement du moteur 25 et du tambour de
télescopage 13 fait d’abord descendre le mouflage de
télescopage 15, jusqu’à la base du mât 3, pour prendre
en charge la rallonge de mât 7 précédemment amenée
en position d’attente à cet endroit. Ensuite, en inversant
le sens de rotation du moteur 25, donc du tambour de
télescopage 13, la rallonge de mât 7 est poussée vers
le haut, jusqu’à venir contre la base de l’élément de mât
supérieur 6. Le sommet de la rallonge de mât 7 est alors
solidarisé, par brochage, avec la base de l’élément de
mât supérieur 6.
[0027] Ensuite, on reprend le télescopage du mât 3,
c’est-à-dire que l’on déplace vers le haut l’ensemble pré-
cédemment constitué, formé par l’élément de mât supé-
rieur 6 et par la rallonge de mât 7, en utilisant simultané-
ment les deux tambours 13 et 16, le tambour de téles-
copage 13 ayant été à nouveau solidarisé en rotation
avec l’arbre de commande 21.
[0028] Si cela est souhaité, la séquence précédem-

ment décrite est répétée pour une rallonge de mât 7 sui-
vante, et ainsi de suite...
[0029] Bien entendu, une séquence inverse permet,
lors du démontage de la grue, de retirer chaque rallonge
de mât 7 et de rétracter finalement le mât 3, pour le re-
pliage de la grue notamment en vue de son transport.
[0030] L’on ne s’éloignerait pas du cadre de l’invention,
telle que définie dans les revendications annexées :

- en modifiant le type de liaison en rotation non per-
manente réalisée entre le tambour de télescopage
13 et l’arbre de commande 21, le dispositif à crabot
23 étant remplaçable par un axe de liaison amovible
ou par tout autre moyen de liaison mécanique pou-
vant être désaccouplé ;

- en remplaçant la transmission à chaîne 27, entre le
moteur 25 et le tambour de télescopage 13, par une
transmission à courroie ou par une transmission à
engrenages, notamment avec roue dentée et
pignon ;

- en appliquant le même mécanisme de treuil à une
grue à montage automatisé de toute configuration,
quel que soit notamment le nombre d’éléments cons-
titutifs du mât télescopique ou le nombre des élé-
ments de la flèche.

Revendications

1. Grue à tour à montage automatisé avec mât téles-
copique (3) comprenant un élément de mât inférieur
(5) monté sur un châssis de base (2) et un élément
de mât supérieur (6) auquel est articulée une flèche
(4), un dispositif de retenue de flèche (11) avec câble
de retenue (12) reliant la flèche (4) à la partie arrière
du châssis de base (2), la grue étant prévue pour un
télescopage du mât (3) soit avec la flèche (4) repliée
le long du mât (3), soit avec la flèche (4) en position
sensiblement horizontale, un treuil (20) avec tam-
bour de télescopage (13) étant prévu pour l’enrou-
lement d’un câble de télescopage (14) formant un
mouflage (15), et un tambour de retenue (16) asso-
cié au tambour de télescopage (13) étant prévu pour
le déroulement simultané du câble de retenue (12),
caractérisé en ce que le tambour de télescopage
(13) et le tambour de retenue (16) sont montés et
motorisés de manière à pouvoir soit être entraînés
en rotation simultanément, pour le télescopage du
mât (3), soit être désolidarisés l’un de l’autre pour
une mise à l’arrêt du tambour de retenue (16) et un
entraînement en rotation du seul tambour de téles-
copage (13), en vue de l’insertion d’une rallonge de
mât (7) à la base du mât (3) et de la prise en charge
de la rallonge de mât (7) par l’élément de mât supé-
rieur (6) ou par une précédente rallonge de mât (7).

2. Grue à tour à montage automatisé selon la revendi-
cation 1, caractérisée en ce que le tambour de té-
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lescopage (13) et le tambour de retenue (16) sont
placés sur un même arbre de commande (21), lié à
des moyens d’entraînement en rotation (22), le tam-
bour de retenue (16) étant solidarisé avec l’arbre de
commande (21) tandis que le tambour de télesco-
page (13) est monté librement tournant autour de
cet arbre de commande (21), des moyens (23) étant
prévus pour lier en rotation de façon non permanente
le tambour de télescopage (13) avec l’arbre de com-
mande (21), et ce tambour de télescopage (13) étant
apte, lorsqu’il est désolidarisé de l’arbre de comman-
de (21), à être lié à d’autres moyens d’entraînement
en rotation (25, 26, 27).

3. Grue à tour à montage automatisé selon la revendi-
cation 2, caractérisé en ce que les moyens d’en-
traînement en rotation, liés à l’arbre de commande
(21), sont constitués par un moto-réducteur (22)
avec frein, apte à immobiliser en rotation l’arbre de
commande (21) donc le tambour de retenue (16),
lorsque le tambour de télescopage (13) est accouplé
aux autres moyens d’entraînement en rotation (25,
26, 27) pour la prise en charge d’une rallonge de mât
(7).

4. Grue à tour à montage automatisé selon la revendi-
cation 2 ou 3, caractérisée en ce que les moyens,
permettant de lier en rotation de façon non perma-
nente le tambour de télescopage (13) à l’arbre de
commande (21), sont réalisés comme un dispositif
à crabot (23).

5. Grue à tour à montage automatisé selon l’une des
revendications 2 à 4, caractérisée en ce que les
moyens d’entraînement en rotation, auxquels le tam-
bour de télescopage (13) est apte à être lié lorsqu’il
est désolidarisé de l’arbre de commande (21), sont
constitués par un moteur auxiliaire (25) et par une
transmission (24, 26, 27) liant directement ce moteur
auxiliaire (25) au tambour de télescopage (13).

6. Grue à tour à montage automatisé selon la revendi-
cation 5, caractérisée en ce que ladite transmission
est une transmission à chaîne (27), reliant le moteur
auxiliaire (22) à une roue dentée (24) portée par l’un
des flasques du tambour de télescopage (13).

7. Grue à tour à montage automatisé selon l’une des
revendications 1 à 6, caractérisée en ce que, dans
le cas d’une flèche de grue (4) constituée d’une suc-
cession d’éléments articulés entre eux, dont au
moins deux éléments principaux (8, 10) et un élé-
ment intermédiaire (9), l’insertion d’une rallonge de
mât (7) est effectuée en utilisant le chariot de flèche
(19), qui est positionné sur l’élément de flèche inter-
médiaire (9) dans le cas d’un montage de la grue
avec la flèche (4) repliée le long du mât (3), et qui
est positionné sur le premier élément de flèche prin-

cipal (8) dans le cas d’un montage de la grue avec
la flèche (4) déployée à l’horizontale.

Claims

1. Self-erecting tower crane with telescopic tower (3)
comprising a lower tower element (5) mounted on a
base chassis (2) and an upper tower element (6) to
which a jib (4) is articulated, a jib-retaining device
(11) with a retaining cable (12) connecting the jib (4)
to the rear part of the base chassis (2), the crane
being designed for telescoping of the tower (3) either
with the jib (4) folded along the tower (3) or with the
jib (4) in a substantially horizontal position, a winch
(20) with a telescoping drum (13) being provided for
winding a telescoping cable (14) that forms a reeving
system (15), and retaining drum (16) associated with
the telescoping drum (13) being provided for simul-
taneously paying out retaining cable (12), charac-
terized in that the telescoping drum (13) and the
retaining drum (16) are mounted and motorized in
such a way that they can either be turned simulta-
neously, for telescoping the tower (3), or disconnect-
ed from one another so that the retaining drum (16)
can be kept stationary while just the telescoping
drum (13) is turned so that a tower extension (7) can
be inserted into the bottom of the tower (3) and the
tower extension (7) can be accepted by the upper
tower element (6) or by a previous tower extension
(7).

2. Self-erecting tower crane according to Claim 1,
characterized in that the telescoping drum (13) and
the retaining drum (16) are positioned on one and
the same control shaft (21) connected to rotational-
drive means (22), the retaining drum (16) being se-
cured to the control shaft (21) while the telescoping
drum (13) is mounted to rotate freely about this con-
trol shaft (21), means (23) being provided for non-
permanently connecting the telescoping drum (13)
to the control shaft (21) for the purposes of rotation,
and this telescoping drum (13) being able, when dis-
connected from the control shaft (21) , to be con-
nected to other rotational-drive means (25, 26, 27).

3. Self-erecting tower crane according to Claim 2,
characterized in that the rotational-drive means
connected to the control shaft (21) consist of a
geared motor unit (22) with brake, capable of immo-
bilizing the rotation of the control shaft (21) and there-
fore of the retaining drum (16) when the telescoping
drum (13) is coupled to the other rotational-drive
means (25, 26, 27) for accepting a tower extension
(7).

4. Self-erecting tower crane according to Claim 2 or 3,
characterized in that the means for the non-per-
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manent connection of the telescoping drum (13) to
the control shaft (21) for the purposes of rotation are
produced in the form of a dog clutch device (23).

5. Self-erecting tower crane according to one of Claims
2 to 4, characterized in that the rotational-drive
means to which the telescoping drum (13) can be
connected when disconnected from the control shaft
(21) consist of an auxiliary motor (25) and of a trans-
mission (24, 26, 27) connecting this auxiliary motor
(25) directly to the telescoping drum (13).

6. Self-erecting tower crane according to Claim 5,
characterized in that the said transmission is a
chain drive (27) connecting the auxiliary motor (22)
to a sprocket wheel (24) carried by one of the cheeks
of the telescoping drum (13).

7. Self-erecting tower crane according to one of Claims
1 to 6, characterized in that, in the case of a crane
jib (4) made up of a succession of elements articu-
lated to one another, including at least two main el-
ements (8, 10) and an intermediate element (9), the
tower extension (7) is inserted by using the jib trolley
(19), which is positioned on the intermediate jib ele-
ment (9) if the crane is being erected with the jib (4)
folded along the tower (3), and which is positioned
on the first main jib element (8) if the crane is being
erected with the jib (4) deployed horizontally.

Patentansprüche

1. Turmkran mit automatischer Montage, mit einem Te-
leskopmast (3), der ein unteres Mastelement (5), das
auf ein Untergestell (2) montiert ist, und ein oberes
Mastelement (6) enthält, an das ein Ausleger (4) an-
gelenkt ist, wobei eine Ausleger-Haltevorrichtung
(11) mit Halteseil (12) den Ausleger (4) mit dem hin-
teren Bereich des Untergestells (2) verbindet, wobei
der Kran für eine Teleskopierung des Masts (3) ent-
weder mit dem Ausleger (4) entlang des Masts (3)
zusammengeklappt, oder mit dem Ausleger (4) in im
Wesentlichen waagrechter Stellung vorgesehen ist,
wobei eine Seilwinde (20) mit Teleskopiertrommel
(13) zum Aufwickeln eines eine Einscherung (15)
bildenden Teleskopierseils (14) vorgesehen ist und
eine der Teleskopiertrommel (13) zugeordnete Hal-
tetrommel (16) für das gleichzeitige Abwickeln des
Halteseils (12) vorgesehen ist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Teleskopiertrommel (13) und die
Haltetrommel (16) so montiert und motorisiert wer-
den, dass sie entweder für die Teleskopierung des
Masts (3) gleichzeitig in Drehung versetzt werden
können, oder für ein Arretieren der Haltetrommel
(16) und ein Indrehungversetzen nur der Telesko-
piertrommel (13) zum Einfügen einer Mastverlänge-
rung (7) an der Basis des Masts (3) und die Über-

nahme der Mastverlängerung (7) durch das obere
Mastelement (6) oder durch eine vorhergehende
Mastverlängerung (7) voneinander getrennt werden
können.

2. Turmkran mit automatischer Montage nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Te-
leskopiertrommel (13) und die Haltetrommel (16) auf
der gleichen Antriebswelle (21) angeordnet sind, die
mit Drehantriebseinrichtungen (22) verbunden ist,
wobei die Haltetrommel (16) fest mit der Antriebs-
welle (21) verbunden ist, während die Teleskopier-
trommel (13) um diese Antriebswelle (21) frei dre-
hend montiert ist, wobei Einrichtungen (23) vorge-
sehen sind, um die Teleskopiertrommel (13) vor-
übergehend mit der Antriebswelle (21) in Drehung
zu verbinden, und diese Teleskopiertrommel (13),
wenn sie von der Antriebswelle (21) gelöst ist, mit
anderen Drehantriebseinrichtungen (25, 26, 27) ver-
bunden werden kann.

3. Turmkran mit automatischer Montage nach An-
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die mit
der Antriebswelle (21) verbundenen Drehantriebs-
einrichtungen aus einem Getriebemotor (22) mit
Bremse bestehen, der die Antriebswelle (21) und so-
mit die Haltetrommel (16) in Drehung blockieren
kann, wenn die Teleskopiertrommel (13) zur Über-
nahme einer Mastverlängerung (7) mit den anderen
Drehantriebseinrichtungen (25, 26, 27) gekoppelt
ist.

4. Turmkran mit automatischer Montage nach An-
spruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass
die Einrichtungen, die es ermöglichen, die Telesko-
piertrommel (13) vorübergehend mit der Antriebs-
welle (21) zu verbinden, wie eine Klauenvorrichtung
(23) hergestellt sind.

5. Turmkran mit automatischer Montage nach einem
der Ansprüche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass die Drehantriebseinrichtungen, mit denen die
Teleskopiertrommel (13) verbunden werden kann,
wenn sie von der Antriebswelle (21) gelöst ist, aus
einem Hilfsmotor (25) und aus einem Getriebe (24,
26, 27) bestehen, das diesen Hilfsmotor (25) direkt
mit der Teleskopiertrommel (13) verbindet.

6. Turmkran mit automatischer Montage nach An-
spruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Ge-
triebe ein Kettentrieb (27) ist, der den Hilfsmotor (22)
mit einem Zahnrad (24) verbindet, das von einem
der Flansche der Teleskopiertrommel (13) getragen
wird.

7. Turmkran mit automatischer Montage nach einem
der Ansprüche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dass im Fall eines Kranauslegers (4), der aus einer
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Folge von aneinander angelenkten Elementen be-
steht, darunter mindestens zwei Hauptelemente (8,
10) und ein Zwischenelement (9), die Einfügung ei-
ner Mastverlängerung (7) unter Verwendung der
Auslegerkatze (19) erfolgt, die im Fall einer Montage
des Krans mit dem Ausleger (4) entlang des Masts
(3) zusammengeklappt auf dem Zwischenauslege-
relement (9) positioniert ist, und die im Fall einer
Montage des Krans mit dem Ausleger (4) waagrecht
ausgeklappt auf dem ersten Hauptauslegerelement
(8) positioniert ist.
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