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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Unterseeboot gemafn
denim Oberbegriff des Anspruchs 1 angegebenen Merk-
malen.

[0002] Insbesondere bei militarisch genutzten Unter-
seeboten zahlt es zum Stand der Technik, von getauch-
tem Zustand aus eine so genannte Kommunikationsboje
an die Wasseroberfliche aufsteigen zu lassen, sodass
je nach Ausstattung der Boje Funkverkehr, Sattelitenna-
vigation, optische Beobachtungen und dergleichen bei
getauchtem Unterseeboot durchgefiihrt werden kénnen.
Solche Kommunikationsbojen sowie auch gattungsge-
mafe Einrichtungen zum Ausbringen und Einbringen ei-
ner kabelgefiihrten Kommunikationsboje sind aus EP 0
082 753 A1, US 4,227,479 A und DE 101 15 194 A1
bekannt.

[0003] Die aus EP 0 082 753 A1 oder US 3034471
bekannte Kommunikationsboje ist in einem zwischen
dem Druckkdérper des Unterseeboots und einer von dem
Druckkoérper beabstandeten AuRenhaut angeordneten
schrdg zum Heck des Unterseeboots weisenden Lage-
rungsbehalter zusammen mit einer Kabelwinde gelagert.
Zum Verbringen der Kommunikationsboje an die Was-
seroberflache wird das mit der Kommunikationsboje ver-
bundenen Kabel an der Kabelwinde freigegeben, so dass
sich die Kommunikationsboje allein aufgrund der auf die
Kommunikationsboje wirkenden Auftriebskrafte aus dem
zwischen dem Druckkoérper und der AuRenhaut befind-
lichen Behalter bewegen kann und an die Wasserober-
flache aufsteigt.

[0004] Die aus US 4,227,479 A bekannte Kommuni-
kationsboje ist an einer oberdeckseitig eines Untersee-
boots angeordneten Aufnahme gelagert und treibt eben-
falls allein auftriebsbedingt an die Wasseroberflache auf
und wird nach dem Einholen eines mit der Kommunika-
tionsboje verbundenen Kabels wieder in die aulenseitig
des Unterseeboots angeordnete Aufnahme eingeholt.
[0005] In DE 101 15 194 A1 wird eine kugelférmige
Boje beschrieben, in der diverse Antennen, Sensoren
und Kommunikationsmittel vereint sind. Diese Boje ist
Uber ein Kabel, welches sowohl zur Datenlibertragung
als auch zur mechanischen Verbindung zwischen Boje
und Unterseeboot vorgesehen ist, mit dem Unterseeboot
verbunden. Die bekannte Einrichtung weist bootsseitig
eine Winde auf, Uber welche das Kabel aufgewickelt und
die Boje in eine trichterférmige Aufnahme innerhalb des
Bootskdrpers gezogen wird, wonach die Aufnahme mit-
tels eines Deckels verschlossen wird.

[0006] Wahrend das Ausbringen und Einholen der Bo-
je aus bzw. in die im Bootsinneren angeordnete Bojen-
aufnahme bei im wesentlich kugelférmig ausgebildeten
Bojen in der Regel keine Probleme bereitet, ist das di-
rekte Aus- und Einbringen einer Kommunikationsboje in
derin DE 101 15 194 A1 beschriebenen Weise bei Kom-
munikationsbojen mit einer komplexeren Auflengeome-
trie schwierig, da diese Bojen in dem von der Bojenauf-
nahme gebildeten Auslasskanal eher zu einem Verkan-
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ten neigen.

[0007] Fur Kommunikationsbojen dieser Art sind Ein-
richtungen mit im Bootskdrper angeordneten Geratetra-
gern bekannt, bei denen die Geratetrager zum Ein- und
Ausbringen der Bojen in eine Stellung auferhalb des
Bootskodrpers verbracht werden kénnen. Dabei ist der
Geréatetrager bei solchen Einrichtungen an einem
Schwenkarm angebracht mit dem er durch eine Offnung
der AuRRenhaut des Unterseeboots in eine Stellung au-
Rerhalb des Bootskérpers geschwenkt werden kann.
[0008] Diese Einrichtungen ermdglichen zwar ein si-
cheres Ausbringen und Einbringen von Kommunikati-
onsbojen, nachteilig ist allerdings der verhaltnismafig
groRe Raumbedarf dieser Einrichtungen im Bootsinne-
ren des Unterseebootes.

[0009] Vor diesem Hintergrund ist es die Aufgabe der
Erfindung, ein Unterseeboot zu schaffen, in dem eine
Kommunikationsboje in einer Position unterhalb eines
Oberdecks heckseitig des Turms zwischen Druckkdrper
und AuRenhautbei geringen Raumbedarf sicher gelagert
werden kann und in einfacher Weise im getauchten Zu-
stand des Unterseebootes ausgebracht und wieder ein-
geholt werden kann.

[0010] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durch ein
Unterseeboot mitden in Anspruch 1 angegebenen Merk-
malen gel6st. Bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfin-
dung sind in den Unteranspriichen, der nachfolgenden
Beschreibung und der Zeichnung angegeben.

[0011] Das erfindungsgemaRe Unterseeboot weist ei-
ne kabelgefiihrte Kommunikationsboje auf, die im nicht-
aktiven, d.h.im unbenutzten Zustandin einer Lagerungs-
position zwischen Druckkorper und Aufenhaut in einem
Geratetrager gelagert ist. Als Lagerungsposition ist eine
Position unterhalb eines Oberdecks heckseitig des
Turms des Unterseeboots vorgesehen. Oberhalb dieser
Lagerungsposition weist die AuRenhaut des Untersee-
boots eine verschlieRbare (")ffnung auf, durch die der Ge-
ratetrager zum Ausbringen bzw. zum Einholen der Kom-
munikationsboje in eine Stellung auRerhalb der AulRen-
haut bewegt wird. In dieser Position erfolgt das Ausbrin-
gen und Einholen der Kommunikationsboje in blicher
Weise durch Ab- bzw. Aufwickeln des Fihrungskabels
von einer bzw. auf eine Winde.

[0012] GemaR der Erfindung sind Mittel zum transla-
torischen Bewegen des Geratetragers vorgesehen, mit
denen der Geratetrager von der Lagerungsposition in ei-
ne Position zum Ein- und Ausbringen der Kommunikati-
onsboje auflenseitig der AulRenhaut und umgekehrt be-
wegbar ist. Anders als bei bislang bekannten Einrichtun-
gen zum Ausbringen und Einholen von Kommunikations-
bojen, bei denen der Geratetrager mit einer verhaltnis-
maRig viel Raum in Anspruch nehmenden Schwenkbe-
wegung von der Lagerungsposition in die AuRenposition
und umgekehrt verbracht wird, ermdglicht es die erfin-
dungsgemale Ausgestaltung, den Geratetrager und die
darauf befindliche Kommunikationsboje auf direktem ge-
raden Weg von der Lagerungsposition in die Position au-
Rerhalb der AufRenhaut und umgekehrt von der AulRen-
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position in die Lagerungsposition zu bewegen. Dement-
sprechend kann der Geratetrager gemag der Erfindung
von einer Position in der Nahe des Druckkdrpers in ge-
radlinigen Bewegung normal zu dem Druckkd&rper durch
einer direkte Uber dem Geratetrager an der AuBenhaut
vorgesehenen Offnung in eine Stellung auRerhalb der
Auflenhaut und zuriick verbracht werden.

[0013] Als Mittel zum translatorischen Bewegen des
Geratetragers sind grundséatzlich alle Linearantriebe
denkbar. Bevorzugt ist der Geratetrager allerdings mit
mindestens einem hydraulisch betatigbaren Hubzylinder
wirkungsverbunden. Hierbei kann der Geratetrager in ei-
ner Fihrung in Aus- bzw. Einfahrrichtung geflihrt sein,
wobei die Kraft zum Bewegen des Geratetragers Uber
einen direkt oder indirekt an dem Geratetrager angrei-
fenden Hubzylinder ausgetibt wird. Vorteilhaft bildet der
Hubzylinder aber selbst die Fiihrung des Geréatetragers.
Hierzu ist der Geratetrager zweckmafigerweise direkt
auf dem ausfahrbaren Ende des Hubzylinders befestigt.
Die Bewegung des Geratetragers folgt in diesem Fall un-
mittelbar der Ausfahrbewegung des Hubzylinders. We-
gendes verhaltnismaRig geringen Abstandes von Druck-
kérper und AuRenhaut ist der Hubzylinder zweckmagi-
gerweise als Teleskopzylinder ausgebildet, der bei ver-
haltnismaRig geringer Einbauhéhe groe Hibe ermdg-
licht. So schafft die Ausgestaltung des Hubzylinders als
Teleskopzylinder einerseits die Méglichkeit, den Gerate-
trager mit der darauf befindlichen Kommunikationsboje
auf dem Hubzylinder zwischen Druckkdrper und Auf3en-
haut des Unterseeboots raumsparend zu lagern, ande-
rerseits erlaubt die Teleskopierbarkeit des Hubzylinders
einen ausreichenden Hubweg um den Geratetrager mit
der Kommunikationsboje in eine Position aulRerhalb der
Auflenhaut des Unterseeboots zu verfahren.

[0014] Da der Hubzylinder bei auRerhalb der AuRen-
hautpositioniertem Geratetrager sowohlvon Strémungs-
kraften als auch von den von dem Fiihrungskabel aus-
gelibten Seilkraften beansprucht wird, ist er vorteilhaf-
terweise so dimensioniert und ausgelegt, dass er diese
als Querkréafte wirkenden Belastungen und damit ver-
bundenen Momente aufnehmen kann. In einer vorteil-
haften Weiterbildung ist hierzu eine Stiitze vorgesehen,
die den Hubzylinder quer zu seiner Ausfahrrichtung ab-
stutzt. Die Stutze ist zweckmaRigerweise derart ange-
ordnet und ausgebildet, dass auf den Hubzylinder wir-
kende Querkrafte und Momente von dem Hubzylinder
auf die Stltze Ubertragen und von dort in den Druckkor-
per oder ggf. in ein druckkdrperseitig angeordnetes Fun-
dament von Hubzylinder und Stiitze weitergeleitet wer-
den kénnen.

[0015] Um einungewolltes Verlagern der Kommunika-
tionsboje in der Lagerungsposition zu verhindern, sieht
die Erfindung verteilhaft Greifmittel vor, die die Kommu-
nikationsboje in dem Geréatetrager in der Lagerungspo-
sition mindestens formschliissig festlegen. Dementspre-
chend sind zumindest zwei einander gegentiiberliegende
mechanische Greifarme vorgesehen, die einen Bereich
der Kommunikationsboje an im Wesentlichen diametral
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beabstandeten Seiten fassen und formschlissig, ggf. zu-
satzlich auch kraftschlussig, fixieren.

[0016] Die Greifmittel sind vorzugsweise hydraulisch
betdtigbar ausgebildet. Als Greifmittel kénne beispiels-
weise Parallelgreifer verwendet werden, bei denen zwei
parallel zueinander ausgerichtete Greifarme zum Ergrei-
fen der Kommunikationsboje linear aufeinander zu be-
wegbar sind. Bevorzugt weisen die Greifmittel zumindest
einen hydraulisch betatigbaren Winkelgreifer auf. So
kénnen druckkoérperseitig in der Lagerungsposition der
Kommunikationsboje zwei den Winkelgreifer bildende
relativ zueinander verschwenkbare Greifarme vorgese-
hen sein, die, wenn sie aufeinander zugeschwenkt wer-
den, einen Abschnitt der in der Lagerungsposition be-
findlichen Kommunikationsboje umgreifen und festhal-
ten.

[0017] Zum Schutz des Geratetragers und der darauf
gelagerten Kommunikationsboje vor einer durch Druck-
wellen ausgeldsten Schockbelastung ist der Geratetra-
ger zweckmaRigerweise elastisch auf dem Druckkorper
des Unterseeboots gelagert. Die elastische und damit
schocksichere Lagerung des Geratetragers erfolgt vor-
zugsweise indirekt, z.B. durch elastische Lagerung der
Mittel zum translatorischen Bewegen des Geratetragers.
Hierbei kann, wie in einer bevorzugten Ausgestaltung
vorgesehen, ein Linearantrieb, vorzugsweise ein hydrau-
lischer Teleskopzylinder, an welchem der Geratetrager
angebracht ist, auf einem Fundament angeordnet sein,
welches wiederum auf dem Druckk&rper angeordnet ist,
wobei zwischen dem Fundament und dem Druckkorper
Feder- und/oder Dampfungselemente vorgesehen sind.
Zweckmafigerweise sind auf diesem Fundament dann
auch die Greifmittel zum Festlegen der Kommunikations-
boje in der Lagerungsposition angeordnet.

[0018] Der Geratetrager weist bevorzugtzumindest ei-
ne Fuhrungsrolle zum Fihren des Fuhrungskabels der
Kommunikationsboje auf. Die Fuhrungsrolle ist vorzugs-
weise an der Seite des Geratetragers angeordnet, wel-
che der auf dem Druckkérper angeordneten Winde zum
Aus-und Einbringen des Fiihrungskabels zugewandt ist.
Zwischen Winde und Geréatetrager bildet sie eine Um-
lenkrolle mittels der die Ausrichtung des Fiihrungskabels
von einer ersten Richtung windenseitig des Geratetra-
gers in eine zweite Richtung bojenseitig des Geratetra-
gers umgelenkt wird. Da eine Querkraftkomponente der
auf das Fuhrungskabel ausgelibten Zugkraft auf den Li-
nearantrieb wirkt, kdnnen die Umlenkrolle bzw. die Um-
lenkrollen an dem Geratetrager derart angeordnet sein,
dass die auf den Linearantrieb wirkende Querkraftkom-
ponente dieser Zugkraft moglichst klein ist. Daneben ist
aber auch eine solche Anordnung der Umlenkrolle bzw.
der Umlenkrollen denkbar, bei welcher in den Linearan-
trieb gezielt eine solche Querkraftkomponente eingelei-
tet wird, die der von der Anstrémung des Geratetragers
verursachten Querkraft auf den Linearantrieb entgegen-
gerichtet ist und diese so zumindest teilweise kompen-
siert.

[0019] In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung
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der Erfindung ist aulenhautseitig des Unterseeboots zu-
mindest ein Schwenkarm angelenkt, welcher derart an-
geordnet und verschwenkbar ist, dass er beim Einholen
einer Kommunikationsboje diese unmittelbar vor Errei-
chen des Geratetragers in einen Lagerungssitz des Ge-
ratetragers druckt. Ziel dieser Ausgestaltung ist es, die
Kommunikationsboje, die beim Einholen auf den Gera-
tetrager schrag auftreffen kann, derart auszurichten,
dass sie in dem Lagerungssitz des Geratetragers in einer
definierten Position einen Formschluss mit diesem La-
gerungssitz bildet.

[0020] Die oberhalb des Geratetragers vorgesehene
(")ffnung in der AuRRenhaut des Unterseeboots, durch die
der Geratetrager in eine Stellung auerhalb der Auflen-
haut verbracht wird, ist vorteilhaft mit mindestens einer
Klappe verschlieRbar, die miteinem hydraulischen Dreh-
zylinder wirkungsverbunden ist. Hierzu ist der Drehzylin-
der derart mit der Klappe gekoppelt, dass die Drehbe-
wegung des bewegbaren Teils des Drehzylinders auf die
Klappe Ubertragen wird. ZweckmaRigerweise sind zwei
Klappen mit zugehoérigen Drehzylindern vorgesehen,
wobei die Klappen so angeordnet sind, dass sie in
SchlieBstellung biindig mit der AuBenhaut abschlieRen.
[0021] Um ein versehentliches oder durch duf3ere Ein-
wirkung z.B. durch den Seegang hervorgerufenes Off-
nen der die AuRenhautdffnung verschlieRenden Klappe
zu verhindern, ist jede Klappe zweckmaRigerweise hy-
draulisch verriegelbar. Hierzu kénnen klappenseitig so-
wie auflenhautseitig Verriegelungsbauteile vorgesehen
sein, wobei mittels hydraulisch betétigbarer Aktuatoren
z.B. ein Formschluss zwischen einer Klappe und der Au-
Renhaut oder ein Formschluss zwischen den Klappen
herstellbar ist.

[0022] Nachfolgend ist die Erfindung anhand eines in
der Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispiels er-
lautert. Darin zeigen:

Figur 1:  eine Prinzipskizze des erfindungsgemaRen
Unterseebootes mit einer an die Wassero-
berflache ausgebrachten Kommunikations-
boje,

Figur 2:  eine Anordnung einer Kommunikationsboje
in einem in dem Unterseeboot zwischen
Druckkoérper und Aufenhaut vorgesehenen
Geréatetrager in perspektivischer Ansicht und
Figur 3:  die Anordnung gemaR Figur 2 bei ausgefah-
renem Geratetrager.

[0023] Figur 1 zeigt das erfindungsgemale Untersee-
boot 2 im getauchten Zustand unterhalb der Wassero-
berflache 4. Bei dem dargestellten Unterseeboot 2 ist ein
Geréatetrager 6 fir eine Kommunikationsboje 8 durch ei-
ne heckseitig des Turms 10 des Unterseeboots 2 ange-
ordnete Offnung der AuRenhaut in eine Stellung auRer-
halb dieser AuRBenhaut ausgefahren. Die Kommunikati-
onsboje 8 ist in ihrem ausgebrachten Zustand an der
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Wasseroberflache 4 schwimmend dargestellt. Die Kom-
munikationsboje 8 ist an einem Fiihrungskabel 12 ange-
bunden, welches von einer im Bootsinneren angeordne-
ten Winde 14, die heckseitig des Turms 10 in Fahrtrich-
tung vor dem Geréatetréger 6 angeordnet ist, abgelassen
worden ist. Mittels des Fiihrungskabels 12, ist die Kom-
munikationsboje 8 mit dem Unterseeboot 2 sowohl me-
chanisch als auch datenverbunden.

[0024] In Fig. 2 ist die Kommunikationsboje 8 in einem
unterhalb einer von zwei Klappen 16 verschlossenen Off-
nung der AuRenhaut des Unterseeboots 2 angeordneten
Geréatetrager 6 gelagert dargestellt. Die Schwenkachsen
der Klappen 16 werden von Zapfen 18 gebildet, die an
den parallel zur Schwenkebene ausgerichteten Seiten-
flachen der Klappen 16 nach auen ragen, wobei die
beiden Zapfen eine gemeinsame Achse aufweisen. Die
Zapfen 18 sind in Lagern 20 drehbeweglich gelagert, die
in dem die Offnung begrenzenden Bereich der AuRen-
haut angeordnet sind. An jeweils einem Zapfen 18 der
Klappen 16 greift ein hydraulisch betatigbarer Drehzylin-
der 22 an, mit dem die Klappe 16 in eine die AuRenhaut
freigebende bzw. verschlieRende Stellung verschwenkt
werden kann.

[0025] Die Kommunikationsboje 8, die am besten in
Fig. 3 sichtbar ist, weist einen Schwimmkérper 24 auf,
an dessen Oberseite ein Antennenkdrper 26 zur Aufnah-
me diverser Empfangs- und Sendeantennen sowie Sen-
soren der Kommunikationsboje 8 angeordnetist. Der An-
tennenkoérper 26 ist klappbar ausgebildet und kann in der
Lagerungsposition der Kommunikationsboje 8 in eine an
dem Schwimmkdrper 24 anliegende Stellung (Fig. 1) ge-
klappt werden und wie in Fig. 2 dargestellt, in eine Funk-
tionsstellung geklappt werden, in welcher der Antennen-
kérper 26 im Wesentlichen aufrecht auf dem Schwimm-
korper 24 steht. An der Unterseite des Schwimmkorpers
24 ist ein Kielschwert angeordnet, das an seinem Ende
eine tonnenférmige Erweiterung 28 in Form einer Ballast
aufnehmenden Kielflosse aufweist.

[0026] Die Fig. 2 und 3 zeigen die Kommunikations-
boje 8 aufdem Geratetrager 6 gelagert. Der Geratetrager
6 weist eine Aufnahme 30 auf, die einen mit der Auf3en-
kontur des Schwimmkaorpers 24 der Kommunikationsbo-
je 8 korrespondierenden Lagerungssitz bildet, in dem der
Schwimmkoérper 24 aufliegt. Die Aufnahme 30 kragt ho-
rizontal an einem Befestigungsbauteil 32 aus, mit dem
der Geratetrager 6 an den ausfahrbaren Enden zweier
nebeneinander angeordneter Hubzylinder 34 befestigt
ist.

[0027] Die Hubzylinder 34 sind mehrstufig teleskopier-
bar ausgebildet. Durch Ausfahren der Hubzylinder 34 ist
der Geratetrager 6 mit der darauf befindlichen Kommu-
nikationsboje 8 von einer Lagerungsposition zwischen
Druckkorperund AuRenhaut des Unterseeboots 2 in eine
in Fig. 3 dargestellte Stellung auRerhalb der Auflenhaut
translatorisch bewegbar. Die Hubzylinder 34 sind senk-
recht stehend auf einem Fundament 36 angeordnet. Das
Fundament 36 ist auf im Wesentlichen U-férmig gebo-
genen Blattfederelementen 38 stehend auf dem Druck-
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kérper des Unterseeboots 2 angeordnet und auf diese
Weise von dem Druckkoérper beabstandet schocksicher
gelagert.

[0028] Ebenfalls auf dem Fundament 36 stehend ist
auf der von dem Gerétetrager 6 abgewandten Seite der
Hubzylinder 34 ein Gestell 40 angeordnet, das als Stitze
fur die Hubzylinder 34 dient. Das Gestell 40 wird von zwei
dreieckigen Stahlrahmen 42 gebildet, die mittels Quer-
streben 44 und 46 miteinander verbunden sind. Die Hub-
zylinder 34 stiitzen sich jeweils tUber Querstreben 48 an
einem der Stahlrahmen 42 des Gestells 40 ab. An der
die beiden Stahlrahmen 42 verbindenden Querstrebe 44
ist eine Fuhrungsrolle 50 drehbar gelagert, mit der das
in den Fig. 2 und 3 nicht dargestellte Flihrungskabel 12
von der Winde 14 kommend in Richtung des Geratetra-
gers 6 umgelenkt wird.

[0029] Neben der an dem Gestell 40 angeordneten
Fihrungsrolle 50 sind an dem Geratetrager 6 zwei wei-
tere Fuhrungsrollen 52 und 54 zum Fihren des Fih-
rungskabels 12 vorgesehen. Diese Fihrungsrollen 52
und 54 sind an der von der Aufnahme 30 abgewandten
Seite des Befestigungsbauteils 32 des Geratetragers 6
angeordnet.

[0030] Unterhalb des Geratetragers 6 ist auf dem Fun-
dament 36 ein mittels Hydraulikzylindern 56 betétigbarer
Winkelgreifer 58 angeordnet, mit dem die Kommunikati-
onsboje 8 in der Lagerungsposition formschlissig fest-
gelegt werden kann. Der Winkelgreifer 58 weist zwei ver-
schwenkbare Greifarme 60 auf, an denen Greifbacken
62 angeordnet sind, die korrespondierend zu der dulRe-
ren Form der Kommunikationsboje 8 im Bereich der an
dem Kielschwert ausgebildeten Erweiterung 28 geformt
sind.

[0031] AuRenseitig der Klappen 16, die die Aulen-
hautéffnung des Unterseeboots 2 verschlielRen, ist an
der AuRBenhaut ein Schwenkarm 64 angelenkt. Dieser
Schwenkarm 64 bildet einen integralen Bestandteil der
Auflenhaut. Durch Verschwenken des Schwenkarms 64
kann die Kommunikationsboje 8 wahrend des Einholvor-
gangs unmittelbar vor Erreichen des Geratetragers in
den von der Aufnahme 30 gebildeten Lagerungssitz ge-
driickt werden. Zur Betatigung des Schwenkarms ist ein
hydraulischer Drehzylinder 66 vorgesehen.

[0032] Nachfolgend ist das Ausbringen und anschlie-
Rende Einholen einer Kommunikationsboje 8 bei dem
erfindungsgemaRen Unterseeboot 2 beschrieben. Die
Kommunikationsboje 8 befindet sich in der in Fig. 2 dar-
gestellten Lagerungsposition zwischen Druckkérper und
Auflenhaut des Unterseeboots 2. Die oberhalb des Ge-
ratetragers 6 befindliche AuRenhautéffnung ist von den
beiden Klappen 16 verschlossen. Die Klappen 16 sind
mittels in den Figuren nicht dargestellter hydraulisch be-
tatigbarer Verriegelungsmittel verriegelt. Zum Ausbrin-
gen der Kommunikationsboje 8 wird zunachst diese Ver-
riegelung der Klappen 16 geldst, woraufhin die Klappen
16 Uber die Drehzylinder 22 aufgeschwenkt werden. An-
schlieend wird der Winkelgreifer 58 betétigt und die
Greifarme 60 in eine die an der Kommunikationsboje 8
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ausgebildete Erweiterung 28 freigebende Stellung ver-
schwenkt. Durch Ausfahren der Hubzylinder 34 wird nun
der Geratetrager 6 mit der darauf befindlichen Kommu-
nikationsboje 8 in eine Position aulRerhalb der Auflenhaut
des Unterseeboots 2 verbracht. Nach dem Ausklappen
des Antennenkdrpers 26 wird das Fiihrungskabel 12, an
welchem die Kommunikationsboje 8 angebundenist, von
der in Fig. 1 skizzierten Winde 14 abgelassen und die
Kommunikationsboje 8 schwimmt durch eigenen Auf-
trieb an die Wasseroberflache 4 auf.

[0033] Zum Einholen der Kommunikationsboje 8 wird
das Fihrungskabel 12 an der Winde 14 aufgewickelt und
die Kommunikationsboje 8 in Richtung des Geratetra-
gers 6 gezogen. Nachdem die Kommunikationsboje 8
den Geratetrager 6 erreicht hat, werden die Hubzylinder
34 eingefahren. Die Kommunikationsboje 8 befindet sich
dann unterhalb der von den Klappen 16 verschlieRbaren
AuBenhautéffnung. Nun wird der Schwenkarm 64 betéa-
tigt und so verschwenkt, dass er zunachst den Anten-
nenkoérper 26 in eine an dem Schwimmkorper 24 der
Kommunikationsboje anliegende Stellung klappt und die
Kommunikationsboje 8 anschlieRend in der Aufnahme
30 in den Lagerungssitz driickt. AnschlieBend wird der
Winkelgreifer 58 betatigt und die Greifarme 60 in eine
solche Stellung verschwenkt, in der die an den Greifar-
men 60 angeordneten Greifbacken 62 die an der Kom-
munikationsboje 8 ausgebildete Erweiterung 28 form-
schliissigumfassen. Zum Abschluss werden die Klappen
16 in die die AuRenhautéffnung verschlieRende Stellung
verschwenkt und verriegelt.

Bezugszeichenliste

[0034]

2 - Unterseeboot

4 - Wasseroberflache
6 - Geréatetrager

8 - Kommunikationsboje
10 - Turm

12 - Fihrungskabel

14 - Winde

16 - Klappe

18 - Zapfen

20 - Lager

22 - Drehzylinder

24 - Schwimmkorper
26 - Antennenkdrper
28 - Erweiterung

30 - Aufnahme
32 - Befestigungsbauteil
34 - Hubzylinder

36 - Fundament
38 - Federelement
40 - Gestell

42 - Stahlrahmen
44 - Querstrebe
46 - Querstrebe
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48 - Querstrebe

50 - Fihrungsrolle

52 - Fihrungsrolle

54 - Fihrungsrolle

56 - Hydraulikzylinder
58 - Winkelgreifer

60 - Greifarm

62 - Greifbacke

64 - Schwenkarm

66 - Drehzylinder
Patentanspriiche

1. Unterseeboot (2) mit einer kabelgefiihrten Kommu-

nikationsboje (8), welche in einer Lagerungsposition
zwischen Druckkoérper und Aufienhaut unterhalb ei-
nes Oberdecks heckseitig eines Turms (10) des Un-
terseebootes (2) in einem Geratetrager (6) gelagert
ist, dadurch gekennzeichnet, dass Mittel (34) zum
translatorischen Bewegen des Geratetragers (6) von
der Lagerungsposition in eine Position zum Ein- und
Ausbringen der Kommunikationsboje (8) auRensei-
tig der AuBenhaut und umgekehrt vorgesehen sind
und der Geratetrager (6) mit mindestens einem hy-
draulisch betatigbaren Hubzylinder (34) wirkungs-
verbunden ist, wobei der Hubzylinder (3) als Teles-
kopzylinder ausgeflhrt ist und eine Fiihrung des Ge-
ratetragers (6) bildet.

Unterseeboot (2) nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass eine Stiitze (40) vorgesehen
ist, die den Hubzylinder (34) quer zu seiner Ausfahr-
richtung abstiitzt.

Unterseeboot (2) nach einem der vorangehende An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass Greifmit-
tel (58) vorgesehen sind, die die Kommunikations-
boje (8) in dem Geratetrager (6) in der Lagerungs-
position mindestens formschllssig festgelegen.

Unterseeboot (2) nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Greifmittel (58) zumindest
einen hydraulisch betatigten Winkelgreifer (58) auf-
weisen.

Unterseeboot (2) nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Geréatetrager (6) elastisch auf dem Druckkdrper des
Unterseebootes (2) gelagert ist.

Unterseeboot (2) nach einem der vorangehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass der
Geratetrager (6) zumindest eine Fihrungsrolle (52,
54) zum Fihren des Fiihrungskabels (12) der Kom-
munikationsboje (8) aufweist.

Unterseeboot (2) nach einem der vorangehenden
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Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass au-
Renhautseitig des Unterseebootes (2) zumindest ein
Schwenkarm (64) angelenkt ist, welcher derart an-
geordnet und verschwenkbar ist, dass er beim Ein-
holen einer Kommunikationsboje (8) diese unmittel-
bar vor Erreichen des Geratetrages (6) in einen La-
gerungssitz des Geratetragers (6) drlckt.

8. Unterseeboot (2) nach einem der vorangehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass eine
oberhalb des Geratetragers (6) vorgesehene Au-
Renhautéffnung mit mindestens einer Klappe (16)
verschlie®bar ist, welche mit einem hydraulischen
Drehzylinder (22) wirkungsverbunden ist.

9. Unterseeboot (2) nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Klappe (16) hydraulisch
verriegelbar ist.

Claims

1. Submarine (2) having a cable-guided communica-
tion buoy (8) which is mounted in an equipment car-
rier (6) in a storage position between pressure body
and outer skin below an upper deck on the rear side
of a tower (10) of the submarine (2), characterized
in that means (34) are provided for translationally
moving the equipment carrier (6) from the storage
position into a position for bringing in and out the
communication buoy (8) outside the outer skin and
vice versa, and the equipment carrier (6) is opera-
tively connected to at least one hydraulically actua-
ble lifting cylinder (34), wherein the lifting cylinder (3)
is configured as a telescopic cylinder and forms a
guide of the equipment carrier (6).

2. Submarine (2) according to Claim 1, characterized
in that a support (40) is provided which supports the
lifting cylinder (34) transversely to its extension di-
rection.

3. Submarine (2) according to either of the preceding
claims, characterized in that gripping means (58)
are provided which at least positively fix the commu-
nication buoy (8) in the equipment carrier (6) in the
storage position.

4. Submarine (2) according to Claim 3, characterized
in that the gripping means (58) comprise at least
one hydraulically actuated angle gripper (58).

5. Submarine (2) according to one of the preceding
claims, characterized in that the equipment carrier
(6) is mounted elastically on the pressure body of
the submarine (2).

6. Submarine (2) according to one of the preceding
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claims, characterized in that the equipment carrier
(6) has at least one guide pulley (52, 54) for guiding
the guide cable (12) of the communication buoy (8).

Submarine (2) according to one of the preceding
claims, characterized in that at least one pivoting
arm (64) is articulated on the outer skin side of the
submarine (2) and is arranged and can be pivoted
in such a way that, when hauling in a communication
buoy (8), it presses the latter into a mounting seat of
the equipment carrier (6) directly before reaching the
equipment carrier (6).

Submarine (2) according to one of the preceding
claims, characterized in that an outer skin opening
provided above the equipment carrier (6) can be
closed by at least one flap (16) which is operatively
connected to a hydraulic rotating cylinder (22).

Submarine (2) according to Claim 8, characterized
in that the flap (16) can be locked hydraulically.

Revendications

Submersible (2) comprenant une balise de commu-
nication (8) guidée par cable qui est supportée dans
une position de support entre un corps de pression
et une peau extérieure en dessous d’un pont supé-
rieur a l'arriere d’'une tour (10) du submersible (2)
dans un support d’appareil (6), caractérisé en ce
que des moyens (34) sont prévus pour le déplace-
ment en translation du support d’appareil (6) de la
position de support dans une position d’entrée et de
sortie de la bouée de communication (8) du c6té de
la peau extérieure et inversement, et le support d’ap-
pareil (6) est en liaison fonctionnelle avec au moins
un cylindre de levage (34) a commande hydraulique,
le cylindre de levage (3) étant réalisé sous forme de
cylindre télescopique et formant un guide pour le
support d’appareil (6).

Submersible (2) selon la revendication 1, caracté-
risé en ce qu’il est prévu un support (40) qui sup-
porte le cylindre de levage (34) transversalement a
sa direction de sortie.

Submersible (2) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que des
moyens de préhension (58) sont prévus, lesquels
fixent au moins par engagement par correspondan-
ce de formes la bouée de communication (8) dans
le support d’appareil (6) dans la position de support.

Submersible (2) selon la revendication 3, caracté-
risé en ce que les moyens de préhension (58) pré-
sentent au moins une pince angulaire (58) a com-
mande hydraulique.
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5.

Submersible (2) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que le
support d’appareil (6) est supporté élastiquement
sur le corps de pression du submersible (2).

Submersible (2) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que le
support d’appareil (6) présente au moins une poulie
de guidage (52, 54) pour guider le cable de guidage
(12) de la bouée de communication (8).

Submersible (2) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce qu’au
moins un bras pivotant (64) est articulé du coté de
la peau extérieure du submersible (2), lequel est dis-
posé et peut pivoter de telle sorte que lors de 'ame-
née de la bouée de communication (8), il presse cel-
le-ci directement avant d’atteindre le support d’ap-
pareil (6) dans un siege de support du support d’ap-
pareil (6).

Submersible (2) selon 'une quelconque des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce qu’une
ouverture de peau extérieure prévue au-dessus du
support d’appareil (6) peut étre fermée avec au
moins un volet (16) qui est en liaison fonctionnelle
avec un cylindre rotatif hydraulique (22) .

Submersible (2) selon la revendication 8, caracté-
risé en ce que le volet (16) peut étre verrouillé hy-
drauliquement.
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